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EC EleCylinder

Systemkonfiguration
SPS
DC24V 24 VDC-
s -
VorsorguRg Spannungs- 24 VDC-Spannungs-
2(‘)‘\\/’2 versorgung | versorgung
FG® * Kann kundenseitig ' <Modell: PSA-24>
bereitgestellt ; * Erscheint demnéchst.
werden.
—
L
<Verdrahtung>

Fir,24 V“und ,0 V” sollte die Aderstarke AWG18 betragen.
Andere Signalleiter sollten mindestens AWG26 besitzen.
* Alle Kabel sollten 10 m oder kiirzer sein.

Spannungsversorgungs-E/A-Stecker

Stecker flr kundenseitigen Versorgungsanschluss
und E/A-Kabelverdahtung.
<Modell: 1-1871940-6>

8

@

Spannungs-
versorgungs-E/A-Kabel
(Siehe Riickseite)

<Modell: CB-EC-PWBIOOIIJ-RB>

Kabel flr Versorgungspannung
und E/A-Signale der SPS.

Touch-Panel-
Dateneingabe-
gerat mit
Drahtlos-Funktion

<Modell: TB-03-[1>

) |
Touch-Panel-
Handprogrammier-
gerat

<Modell: TB-02-[1>

PC-Software-Kit
(einschlieBlich 5 m-Kabel)

Zubehorliste

(Siehe Ruckseite)
RS232-Anschluss-Typ
<Modell: RCM-101-MW>
{ USB-Anschluss-Typ
<Modell: RCM-101-USB>

Produktkategorie

Zubehor

Ohne EC-Spannungsversorgungs-E/A-Kabel
(Bei Auswahl ,0” fir die Kabellange des Achsmodells)

Spannungsversorgungs-E/A-Stecker (1-1871940-6)

Mit EC-Spannungsversorgungs-E/A-Kabel
(Bei Auswahl ,1” bis , 10" fur die Kabelldnge des Achsmodells)

Spannungsversorgungs-E/A-Kabel (CB-EC-PWBIO-CJCJCJ-RB)
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Ec EleCylinder

Technische Daten

Parameter Spezifikation
Anzahl ansteuerbarer Achsen 1 Achse
Spannungsversorgung 24VDC £10 %
RTCO max. 2 A (nur bei aktivierter Energiespar-Einstellung)
Stromaufnahme e Bei deaktivierter Energiespar-Einstellung: nom. 3.5 A/ max. 4.2 A
Bei aktivierter Energiespar-Einstellung: max. 2.2 A

Spannungsversorgung fiir Bremsldseschalter

24 VDC +£10 %, 200 mA (nur fir externen Bremsldseschalter)

Warmeabgabe 8 W (bei Einschaltdauer von 100 %)
RTCO 2A
Einschaltstromspitze (Hinweis 1) . e >
RTC12 8.3 A (mit Schutzkreis fir Einschaltstromspitze)
Vorlbergehende Spannungsfehler-Resistenz max. 500 ps
Motor-Groe 28[1, 421
Motor-Nennstrom 1.2A

Motor-Steuerungsmethode

Vektorielle Feldschwachung

Enkoder-Unterstltzung

Inkremental-Enkoder (Auflésung: 800 Pulse/U), batterieloser Absolut-Enkoder (Auflésung: 800 Pulse/U)

Serielle Kommunikationsschnittstelle (SEA-Port)

RS485: 1 Kanal (konform mit Modbus-Protokoll)

Anzahl Eingdnge | 3 Eingangskontakte (Vorwarts, Riickwarts, Alarm-Riicksetzung)
Eingangsspannung | 24 VDC £10%
Spezifikation -
parallele der Eingéinge Eingangsstrom 5 mA / Schaltung
. Kriechstrom max. 1 mA / Kontakt
Kommuni-
kations- Trennung Potentialgebunden
schnitt- Anzahl Ausgénge | 3 Ausgangskontakte (Vorwarts beendet, Riickwarts beendet, Alarm-Meldung)
stelle
Ausgangsspannung | 24 VDC +10%
(PEA-Port) | spezifikation 9angesp J
der Ausgénge Ausgangsstrom 50 mA / Schaltung
Restspannung max. 2V
Trennung Potentialgebunden

Dateneinstellung und Eingabemethode

Teaching-PC-Software, Touch-Panel-Handprogrammiergerat

Datenspeicherung

Positionsdaten und Parameter werden in Permanentspeicher abgelegt (unbegrenzte Uberschreibméglichk.)

Statusanzeige der Steuerung

LED-

Servo EIN (grtin) / Alarm (rot) / Initialisierung bei Spannung EIN (orange) /
Nebenfehler-Alarm (griin/rot im Wechsel blinkend) /
Bei Teachingmodus: Wechsel zurtick in Normalbetrieb (rot) / Servo AUS (unbeleuchtet)

Anzeigen

Statusanzeige der Drahtlosverbindung

Initialisierung von Wirless-Hardware ohne Drahtlosverbindung oder Anschluss von
HP-Gerat (unbeleuchtet) / Drahtlosverbindung (griin blinkend) /
Fehler Wireless-Hardware (rot blinkend) / Initialisierung bei Spannung EIN (orange)

Vorausschauende Instandhaltung /
Vorbeugende Wartung

Wenn die Anzahl der Verfahrbewegungen oder zurtickgelegte Wegstrecke den eingestellten
Wert tiberschritten hat und wenn als Uberlastwarnung die LED-Anzeige (rechte Seite) griin/rot
im Wechsel blinkt.

* Nur wenn im Voraus konfiguriert

Betriebstemperatur

0 bis 40 °C

Luftfeuchtigkeit

max. 85% RH (nicht kondensierend oder gefrierend)

Umgebungsbedingungen

Vermeidung von korrosiven Gasen und exzessiver Staubbelastung

Dielektrische Spannungsfestigkeit

10 MQ bei 500 VDC

Beriihrungsschutz gegen elektrischen Schlag

Klasse 1 (Basisisolierung)

Kiihimethode

Natdrliche Luftkihlung

(Hinweis 1) Der Einschaltstrom flief3t fiir ca. 5 ms nach Einschalten der Spannungsversorgung. Der Einschaltstrom-Wert (fir 40 °C angegeben) variiert
abhdngig von der Impedanz der Spannungsversorgungslinie.
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EC EleCylinder

E/A-Spezifikatio

E/A Eingange Ausgdnge
Eingangsspannung 24 VDC £10% Lastspannung 24 VDC £10%
Eingangsstrom 5 mA/Schaltung Maximaler Laststrom 50 mA/Kontakt
Spezifikation EIN/AUS- EIN-Spannung: min. 18 VDC
T Rest Max.2V
Spannung AUS-Spannung: max. 6 VDC estspannung x
Kriechstrom Max. T mA/Kontakt Kriechstrom Max. 0.1 mA/Kontakt
Trennung Keine Trennung von externer Schaltung Keine Trennung von externer Schaltung
150 m &
NPN T e
E/A-
Logik
PNP ‘i

(Hinweis) Bei Anschluss eines externen Geréates (wie eine SPS) ohne Schaltkreistrennung ist dieses an derselben Masse wie der des EleCylinders zu erden.

Verdrahtung

E/A Standard-Spezifikation TMD2-Spezifikation (Option)
Bei der TMD2-Spezifikation ist die Spannungsversorgung von Motor
und Steuerung getrennt.
0VA1 B124V 0VA1 B124V (Antrieb)
Spannungs— (Reserve) A2 B2 Bremsfreigabe 24V (Steuerung) A2 B2 Bremsfreigabe
versorgungs- 4Ruickwarts” abgeschlossen A3 B3 ,Ruickwarts"-Befehl 4Rickwarts” abgeschlossen A3 B3 ,Ruckwérts"-Befehl

E/A-Stecker

JVorwarts” abgeschlossen A4
Alarm-Ausgang A5

B4 ,Vorwarts"-Befehl
B5 Alarm-Reset

,Vorwarts” abgeschlossen A4
Alarm-Ausgang A5

B4 ,Vorwarts“-Befehl
B5 Alarm-Reset

(Reserve) A6 B6 (Reserve) (Reserve) A6 B6 (Reserve)
ov 24V ov 24V
oV Al B1— 24V ov Al B1[— 24V (Antrieb)
B2— Bremsfreigabe B2— Bremsfreigabe
NPN A2\ — 24V (Steuerung)
LRuckwarts” LRuckwarts”
JRickwarts"-Befehl @— >~—B3 A3 abgeschlossen JRiickwarts"-Befeh| @— ~—B3 A3 abgeschlossen
o Norwarts” — Norwarts”

NVorwirts"-Befehl ~~—B4 A4 abgeschlossen »Vorwarts"-Befehl B4 A4 abgeschlossen

Alarm-Reset ~—B5 A5 Alarm-Ausgang Alarm-Reset ~—1B5 A5 Alarm-Ausgang
E/A-
Logik
24V ov 24V ov
24V ~~—B1 A1 ov 24V (Antrieb) ~—{B1 Al oV
Bremsfreigabe ~—B2 Bremsfreigabe ~~—B2
PNP 24V (Steuerung) S~ A2
JRickwarts” tickwirts”
JRiickwirts"-Befehl @—~—B3 A3 abgeschlossen JRiickwarts"Befehl @—"~—B3 A3 giléceksvcvl‘?lrézsen
p— ~ Norwarts” — ~ Norwérts"

JVorwarts"-Befehl B4 A4 abgeschlossen ,Vorwirts“-Befehl B4 A4 abgeschlossen

Alarm-Reset @— ~—{B5 A5 Alarm-Ausgang Alarm-Reset @— ~—{B5 A5 Alarm-Ausgang
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Ec EleCylinder

E/A-Signaltabelle

Pin-Belegung der Steckbuchse fiir Stromversorgung und E/A-Kabel

Pin-Nr. Stecker-Signal Signalkurzel Funktionsbeschreibung

B3 JRuckwarts” STO Einfahrt zum hinteren Ende

B4 JNorwarts” ST1 Ausfahrt zum vorderen Ende

B5 Alarm-Reset RES Ruicksetzung der Alarmmeldung

A3 »Ruckwarts” abgeschlossen LSO/PEO Abschluss der Einfahrt/Zugbewegung

A4 ,Vorwarts” abgeschlossen LS1/PE1 Abschluss der Ausfahrt/Druckbewegung

A5 Alarm ,Steuerungsstatus” *ALM Alarmerkennung (Kontakt B)

B2 Bremsfreigabe BKRLS Zwangsloésen der Bremse (bei Spezifikation ,mit Bremse”)
B1 (Hinweis) 24V 24V Eingang 24 V

Al oV oV Eingang 0V
A2 (Hinweis) (24V) (24V) Eingang 24 V

(Hinweis) Im Fall der Spezifikation mit dualer Spannungsversorgung (TMD2) steht B1 fiir 24 V des Antriebs und A2 fiir 24 V der Steuerung.

Optionen

Touch-Panel-Handprogrammiergerat

M Merkmale Handprogrammiergerat zur Eingabe von Positionen,
Testablaufen, Uberwachung etc.

TB-02-[]

B Modell (Bzg\. der aktuellen Versionsunterstiitzung kontaktieren Sie IAI.)

B Konfiguration Drahtgebundene Verbindung

' 1A I 71

M Spezifikation
Nennspannung 24 \V/DC
Leistungsaufnahme | max. 3.6 W (max. 150 mA)
Umgebungs- 0 bis 40 °C
temperatur
Luftfeuchtigkeit 20 ~ 85 % RH (nicht kondensierend)
Schutzart IP20
Gewicht 470 g (nur TB-02-Gehausebox)

Touch-Panel-Dateneingabegerat TB-03 mit Drahtlos-Funktion

B Merkmale Handeingabegerat fiir drahtlosen Datenaustausch.
Startpunkt, Zielpunkt und BGV kénnen kabellos
eingegeben werden.

B Modell TB-03-[] (Bzg\. der aktuellen Versionsunterstiitzung kontaktieren Sie \AI.)

I Konfiguration Drahtlose oder drahtgebundene Verbindung

7

M Spezifikation

Nennspannung 24 VDC

Leistungsaufnahme | max. 3.6 W (max. 150 mA)

S s 0 bis 40 °C

temperatur

Luftfeuchtigkeit 20 ~ 85 % RH (nicht kondensierend)

Schutzart IPX0

. ca. 485 g (Eingabegerat o. Batterie)

g + ca. 175 g (Batterie)
Kabel-Verbindung mit

L el AC-Netzadapter / Steuerung

Drahtlos-Verbindung | Bluetooth 4.2, Klasse 2
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EC-Serie Rotationsachse, Katalog-Nr. 0720-D, Version CE0271-1A E ELECYLINDER

Optionen

Teaching-PC-Software (nur Windows)

B Merkmale PC-Software zur Eingabe von Programmen und Positionen, Testablaufen
und Uberwachung.
Erweiterte Funktionen zur Fehlersuche, um die Stillstandzeit zu verringern.

M Modell RCM-101-MW (Software-Kit mit Kommunikations-
kabel und RS232-Adapter)

(Bzgl. der aktuellen Versionsunterstitzung kontaktieren Sie \AI)

B Konfiguration ‘ RS232-Adapter

- -i RCB-CV-MW
‘a4
5m
== ——{1° 0
0.3 m Kommunikationskabel
PC-Software (CD) CB-RCA-SI0050

H Modell RCM-101-USB (Software-Kit mit Kommunikations-
kabel, USB-Adapter und USB-Kabel)

(Bzgl. der aktuellen Versionsunterstitzung kontaktieren Sie \AI)

M Konfiguration
USB-Adapter

. -1 RCB-CV-USB
e I 3m 5m
" e OO D 0-»
USB-Kabel Kommunikationskabel
PC-Software (CD) CB-SEL-USB030 CB-RCA-SIO050

Ersatzteile

Bei Bestellung von Ersatzkabeln siehe die unten aufgefiihrten Modellbezeichnungen.

M Tabelle fiir passende Kabelverwendung

Produktserie Spannungsversorgungs-E/A-Kabel
EC CB-EC-PWBIOLIICI-RB

Modell c B_ Ec_ PWB I o D D D - RB *Kabellangenspezifizierung (L) in CJCIC]. Beispiel: 030 =3 m

Farbe ‘ Signal ‘ Pin-Nr.
Schwarz (AWG18) ov Al
L Rot (AWG18) 24V B1
a s00 Hellblau (AWG22) | (Reserve) (Hinweis1) | A2
rg‘ Orange (AWG26) INO B3
- Gelb (AWG26) IN1 B4
—D Griin (AWG26) IN2 B5
Rosa (AWG26) (Reserve) B6
Blau (AWG26) 0ouTo A3
Violett (AWG26) ouT1 A4
Bei sich bewegendem Kabel: Biegeradius r = 58 mm Grau (AWG26) ouT2 A5
* Dieses Modell ist nur als Roboterkabel erhiltlich. Weiss (AWG26) (Reserve) A6
Braun (AWG26) BKRLS B2
(Hinweis 1) 24V (Steuerung), wenn als als Option TMD2 fiir eine
getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung
gewahlt wird.
IAl CORPORATION IAl Industrieroboter GmbH IAl America Inc. IAI (Shanghai) Co., Ltd
Unternehmenszentrale Europa-Zentrale Amerika-Zentrale China-Zentrale
577-1 Obane, Shimizu-Ku, Shizuoka 424-0103, Japan Ober der R6th 4, D-65824 Schwalbach, Deutschland 2690 W. 237th Street, Torrance, CA 90505, U.S.A Shanghai Jiahua Business Centee A8-303.808,
Quality and Innovation Tel.: +81-543-64-5105 Fax; +81-543-64-5192 Tel.: +49-6196-8895-0 Fax: +49-6196-8895-24 Tel.: +1-310-891-6015 Fax: +1-310-891-0815 Honggiao Rd., Shanghai 200030, China

Tel.: +86-21-6448-4753 Fax: +86-21-6448-3992

www.elecylinder.eu





