1A]

Quality and Innovation

Vielen Dank, dass Sie sich fur unser

Diese Anleitung ist ein Original.

Produkt entschieden haben.

Linearachse RCP2/RCA/RCS2/RCS3
Schlittentyp/ Stangentyp/
Armtyp/Flacher Typ

Kurzanleitung Zehnte Auflage

Bitte lesen Sie sich neben dieser vorliegenden Schnellanleitung auch die beigefiigte Sicherheitshinweise und das detaillierte
Betriebshandbuch (DVD) grtindlich durch, damit eine korrekte Bedienung des Gerates gewahrleistet ist.

Warnung: Fir den Betrieb dieser Ausriistung wird eine detaillierte Installations- und Bedienungsanleitung benétigt, die auf
der zum Lieferumfang dieses Gerates gehdrigen DVD enthalten sind. Bewahren Sie die Anleitungen
zusammen mit dem Gerat sorgféltig auf. Wenn Sie eine Kopie der Handbiicher benétigen, wenden Sie sich
bitte an lhre zusténdige IAl-Niederlassung. Die entsprechenden Kontaktinformationen sind auf der Rickseite
des Betriebshandbuches oder der Schnellanleitung aufgefihrt.

Warenzeichen.

Kontrolle der Produkte

In seiner Standardkonfiguration besteht das Produkt aus den folgenden Teilen.
Wenn das gelieferte Modell fehlerhaft oder unvollstandig ist, wenden Sie sich bitte an uns oder den

zustandigen Handler.
1. Komponente (Optionen au

sgenommen)

« Die unbefugte Nutzung oder Vervielfaltigung dieses Betriebshandbuches als Ganzes oder in Teilen ist untersagt.
« Die im Text vorkommenden Firmennamen, Produktnamen und Marken jedes Unternehmens sind eingetragene

Nr. Bezeichnung

Modell

Anzahl

Bemerkungen

1 Achse

Siehe ,2. Typenschild®, ,3. Bedeutung der
Modellbezeichnung*

1

Zubehor

2 Motor-/Geberkabel™*

1 Satz

Referenzpunkt-
Markierungsaufkleber

Bei Schlittentyp enthalten

Mutter

Siehe unten stehende Liste

Kurzanleitung

1

Betriebshandbuch (DVD)

1

~N[o o s

Sicherheitshinweise

1

(Liste der im Lieferumfang

enthaltenen Muttern)

*1  Siehe hierzu bitte die Verkabelung fur das im Lieferumfang enthaltene Motorkabel und Geberkabel.

Mutter
M10x1,25

Modellnr.

Mutter
M12x1,25

Mutter Mutter
M10x1,5 | M20x1,5

Mutter
M22x1,5

Vierkantmutter

6x6 M4

Vierkantmutter | Vierkantmutter
7x7 M4

10x10 M6

RCP2-RA3C 1

RCP2-RA4C 1

4

RCP2-RA6C

RCP2-RA8C

RCP2-RA10C

RCP2-RA3R

[N

RCP2-RA4R 1

RCP2-RA6R

RCP2-RA8R

RCP2-RGS4C

RCP2-RGS6C

RCP2-RGD4C

RCP2-RGD6C

RCP2-SRA4R

-

RCA-SRA4R 1

RCS2-RA7AD 1

RCS2-RA7BD 1

RCS2-SRA7BD 1

RCS2-RA5C

4 oder 8

RCS2-RA5R

1

4 oder 8*

RCS2-RGD5C

4 oder 8

*1  Hub 100 mm oder weniger: 4 Stiicl

k, Hub 100 mm oder mehr: 8 Stiick

Mutter A
M26x1,5

Modellnr.

Mutter B Mutter C
M35x1,5 M8x1,5

Mutter A
M30x1,5

Mutter B
M40x1,5

Mutter C
M10x1,5

RCA-RA3C 1

1 1

RCA-RA4C

1

1

1

RCA-RA3D 1

1 1

RCA-RA4D

1

1

RCA-RA3R 2

RCA-RA4R

RCA-RGS3C 1

RCA-RGS4C

RCA-RGS3D 1

RCA-RGS4D

RCA-RGD3C 1

RCA-RGD4C

RCA-RGD3D 1

RCA-RGD4D

-

RCA-RGD3R 2

RCA-RGD4R

RCS2-RA4C

RCS2-RA4D

RCS2-RA4R

RCS2-RGS4C

i

RCS2-RGS4D

NN

2. Typenschild
Modell ——pm

Seriennummer ————pm

- SERIAL No.600090266

-

/
+ MODEL RCP2-SA5C-1-42P-12-50-P1-P-BE
MADE IN JAPAN

3. Aufbau der Modellnummer

3.1 Schlittenausfiihrung
3.1.1 RCP2 Linearachse

RCP2-SAS5C-
<Serie> —————
Standardausfiihrung: RCP2
Reinraumausfiihrung: RCP2CR
<Typ>
Aluminiumausfiihrung
SAS5C, SABC, SA7C
Stahlausfiihrung
SS7C, SS8C
Stahl, Hochgeschwindigkeitsausfiihrung
HS8C
Aluminium, Ausfiihrung mit Seitmotor
SA5R, SAGR, SATR
Stahl, Ausflihrung mit Seitmotor
SS7R, SS8R
Stahl, Hochgeschwindigkeitsausfiihrung,
Ausfiihrung mit Seitmotor
HS8R
<Gebertyp>
I : Inkremental
< Motortyp >
42P : 42 oGréRe

56P : 56 oGrolke 86P : 86 nGroRe

<Steigung>
3 :3mm 6 :6mm 12 :12mm 20 :20 mm
4 :4mm 8 :8mm 16 :16 mm 30 :30 mm
5:5mm 10 :10 mm

-42P-12-50-P1-P-BE-**

— ID nur fr interne Zwecke -1
<Optionen>

B

BE
BL
BR

NM :

ML

MR :

SR
VR

: Bremse
: Bremse (Kabel am Ende)
: Bremse (Kabel links)
: Bremse (Kabel rechts)
Umgekehrter Referenzpunkt
: Motor links umgekehrt
Motor rechts umgekehrt
: Schilittenroller-Spezifikation
: Gegenseitige Absaugrohrverbindung

<Kabellange>

N : Keines
S:3m
Xoo
Roo

<Steu
PL:

P3:

P:1lm

M :5m

: Langenangabe

: Roboterkabel

erung>

PSEL, PCON-C/CG,
PCON-CF, PCON-CY,
PCON-SE, PCON-PL/PO,
PCON-CA, PMEC,

PSEP, MSEL, MCON

<Hub>

[Einzelheiten zur Spezifikation finden Sie im Katalog oder Betriebshandbuch (DVD).]

3.1.2 RCA Linearachse

RCA-SA4C-1-20-10-50-A1-P
<Serie>
Standardausfiihrung: RCA
Reinraumausfiihrung: RCACR
<Typ>
Ausfiihrung mit Kupplung, Aluminiumausfiihrung
SA4C, SASC, SA6C
Eingebaute Ausfiihrung, Aluminiumausfiihrung
SA4D, SA5D, SA6D
Stahlausfiihrung
SS4D, SS5D, SS6D
Aluminiumausfiihrung, Ausfiihrung mit Seitmotor
SA4R, SA5R, SAGR
<Gebertyp>
I :Inkremental A :Absolut WA : Batterielos-Absolut
<Motortyp>
20 :20W 30 :30W
<Steigung>
2.5 :2.5mm 6: 6mm <Hub>
3: 3mm 10 : 10mm <Steverung>
5: 5mm 12 : 12mm AL: ASEL A3: AMEC A5: ACON-CA
20 : 20 mm ACON-C/CG ASEP ACON-CB
ACON-CY MSEP MCON
ACON-SE
ACON-PL/PO

_B-**

gy —

ID nur fiir interne Zwecke -1

<Optionen>
: Bremse

BE
BL
BR
FT
HA

LA
HS
NM
SR
SS
ML
MR :
VR
<Kabel
N

S
Xoo
Roo

: Bremse (Kabel am Ende)
: Bremse (Kabel links)

: Bremse (Kabel rechts)

: MontagefiiBe

: Ausfiihrung mit héher

Beschleunigung/Verzégerung

: Ausfiihrung mit Energiesparfunktion
: Referenzpunktsensor

: Umgekehrter Referenzpunkt

: Schlittenroller-Spezifikation

: Schlitten-Abstandshalter

: Motor links umgekehrt

Motor rechts umgekehrt

: Gegenseitige Absaugrohrverbindung

lange>

: Keines
13m

: Langenangabe
: Roboterkabel

P:1lm

Anmerkung: Die mit dem Gebertyp von Batterielos-Absolut kompatiblen Modelle: RCA-SA4C/R, SA5C/R, SA6C/IR,

RCACR-SAA4C, SA5C und SA6C.

[Einzelheiten zur Spezifikation finden Sie im Katalog oder Betriebshandbuch (DVD).]

3.1.3 RCS2 Linearachse

RCS2-SA4C-1-20-10-50-A1-P-B-**

<Serie>
Standardausfiihrung: RCS2
Reinraumausfiihrung: RCS2CR
<Typ>
Ausfiihrung mit Kupplung
Aluminiumausfiihrung
SA4C, SASC, SABC, SA7C
Eingebaute Ausfiihrung
Aluminiumausfiihrung
SA4D, SA5D, SA6D
Aluminium, Ausfiihrung mit Seitmotor
SA4R, SASR, SABR, SATR
Stahl, Ausfiihrung mit Seitmotor

Stahlausfiihrung
SS7C, SS8C

SS7R, SS8R
<Gebertyp>
I :Inkremental A : Absolut TA : Absolut
WA: Batterielos-Absolut
<Motortyp>
20 :20W 60 :60W 150 : 150 W
30 :30W 100 :100W
<Steigung>
25 :25mm 5: 5mm 10 : 10 mm 20 : 20 mm
3 : 3mm 6 : 6mm 12 :12mm
4 : 4mm 8 : 8mm 16 : 16 mm <Hub>

3.1.4 RCS3 Linearachse

-

ID nur fr interne Zwecke -1

<Optionen>
: Bremse

BE
BL
BR
FT
HA

HS
NM
SR
SS
ML
MR :
VR
<Kabel
N

: Bremse (Kabel am Ende)
: Bremse (Kabel links)

: Bremse

: MontagefiiRe

: Ausfiihrung mit héher

Beschleunigung/Verzégerung

: Referenzpunktsensor

: Umgekehrter Referenzpunkt
: Schilittenroller-Spezifikation
: Schlitten-Abstandshalter

: Motor links umgekehrt

Motor rechts umgekehrt

: Gegenseitige Absaugrohrverbindung

lange>

:Keines P :1m

Roo

<Steuel

: Roboterkabel
rung>

T1: XSEL-J/K
T2: SCON, SSEL, XSEL-P/Q/R/S

[Einzelheiten zur Spezifikation finden Sie im Katalog oder Betriebshandbuch (DVD).]

RCS3-SA8C-1-100-5-50-T1-P-B-**
<Serie> "L ID nur fiir interne Zwecke @1
Standardausfihrung: RCS3 <Optionen>
Reinraumausfiihrung: RCS3CR B :Bremse
<Typ> NM : Umgekehrter Referenzpunkt
Aluminiumausfiihrung Stahlausfiihrung A1S: Kabelaustrittsrichtung (Links)
SA8C AlE: Kabelaustrittsrichtung (Hinten links)
Aluminium, Ausfiihrung mit Seitmotor A3S: Kabelaustrittsrichtung (Rechts)
SA8R A3E: Kabelaustrittsrichtung (Hinten rechts)
Stahl, Ausflihrung mit Seitmotor MLE : Motor links umgekehrt,
SS8R Kabelaustrittsrichtung (Hinten)
<Gebertyp> MLS : Motor links umgekehrt,
| :Inkremental A : Absolut TA : Absolut Kabelaustrittsrichtung (Seite)
WA : Batterielos-Absolut MRE: Motor rechts umgekehrt,
Kabelaustrittsrichtung (Hinten)
qgggm:yg;o w 150 - 150 W MRS: Motor rechts umgekehrt,
<Steigung> R SKark])I_eillauslrlilttsrischlu‘?_(ij< (IS_eiIe)
: Schiittenroller-Spezifikation
5: 5mm 20: 20 mm 10: 10 mm 30: 30 mm VL : Ausfiihrung mit E—formiger Absaugrohrverbindung
<Hub> VN : Keine Absaugrohrverbindung
<Steuerung> CE : Ausfilhrung mit CE-Kennzeichnung
T1: XSEL-J/K T2: SCON, SSEL, XSEL-PIQ <Kabellange>
Anmerkung: Die mit dem Gebertyp von Batterielos-Absolut kompatiblen Modelle: ’; gelnes ; ém
RCS2-SA4C/R, SA5C/R, SA6C/R, SA7TC/R, RCS2CR-SA4C, SA5C, Xoo :Lémgenangaﬁe m
SA6C, SA7C, RCS3-SA8C/R, SS8C/R, RCS3CR-SA8C, SS8C. Ruo - Roboterkabel

[Einzelheiten zur Spezifikation finden Sie im Katalog oder Betriebshandbuch (DVD).]

3.2 Stangenausfiihrung
3.2.1 RCP2 Linearachse

RCP2-RA2C-1-20P-1-50-P1-P-FL-**
<Serie> LID nur fir interne Zwecke “-
Standardausfiihrung: RCP2 Optionen>
Staub- und Spritzwasser-geschiitzte Ausfiihrung: B :Bremse
RCP2W FL :Flansch (vorne)
FLR : Flansch (hinten)
<Typ> FT : MontagefiiRe
Standardausfihrung FT2 : MontagefiiRe (rechts angebracht)
RA2C, RA3C, RA4C, RA6C, RA10C FT4 : MontagefiiRe (links angebracht)
Ausfuihrung mit Seitmotor GS2 : Einzelfiihrung, rechts angebracht
RA3R, RA4R, RA6R, RASR GS3 : Einzelfiihrung, unten angebracht
Ausfuihrung mit Einzelfiihrung GS4 : Einzelfiihrung, links angebracht
RGS4C, RGS6C NM : Umgekehrter Referenzpunkt
Ausfuihrung mit Doppelfiihrung Al : Kabelaustrittsrichtung (Links)
RGD3C, RGD4C, RGD6C A2 : Kabelaustrittsrichtung (zur Stange)
Ausfuihrung in kurzer Lange A3 : Kabelaustrittsrichtung (Rechts)
SRA4R
Ausfiihrung in kurzer Lange mit Einzelfiihrung <Kabellange>
SRGS4R N :Keines P :1m
Ausfiihrung in kurzer Lange mit Doppelfiihrung S:3m M :5m
SRGD4R Xoo @ Langenangabe
Roo : Roboterkabel
<Gebertyp>
I : Inkremental <Steuerung>
Al: PSEL A3: PCON-CA
<Motortyp> PCON-C/CG PMEC
20P : 20 oGroRke PCON-CF PSEP
28P :28 oGrolke <Steigung> <Hub> PCON-CY MSEL
35P : 35 oGroRe 1: 1mm 5: 5mm 16 : 16 mm PCON-SE MCON
42P : 42 oGréRe 25 : 25mm 8 : 8mm PCON-PL/PO
56P : 56 oGroke 4 1 4mm 10 : 10mm
86P : 86 uGroRke

[Einzelheiten zur Spezifikation finden Sie im Katalog oder Betriebshandbuch (DVD).]
3.2.2 RCA Linearachse
RCA-RA3C-1-20-10-50-A1-P-B-*~
. e 1D nur fiir interne Zwecke 41
<Serie> - 1

Standardausfiihrung: RCA <Optionen>

Staub- und Spritzwasser-geschiitzte Ausfiihrung: ET ’\Bnroerr]nt::efuﬁe

RCAW FT2 : MontagefiiRe (rechts angebracht)
<Typ> FT4 : MontagefiiRe (links angebracht)
Standardausfihrung GS32 : Einzelfiihrung, rechts angebracht
Ausfiihrung mit Kupplung EtR : llz:anscn E\}:pr‘ne))
RA3C, RA4C : Flanscl inten
Eingebaute Ausfiihrung HA  : Ausfilhrung mit héher
RA3D, RA4D Beschleunigung/Verzogerung
Ausfiihrung mit Seitmotor HS : Referenzpunktsensor
RA3R, RA4R LA : Ausfilhrung mit Energiesparfunktion
Ausfiihrung mit Einzelfiihrung NJ : Gabelgelenk
Ausfiihrung mit Kupplung NM : Umgekehrter Referenzpunkt

TRF : Drehzapfenhalterung (vorne)
TRR : Drehzapfenhalterung (hinten)

RGS3C, RGS4C
Eingebaute Ausfiihrung

RGS3D, RGS4D QR : Gabelhalterung
Ausfiihrung mit Doppelfiihrung RP : Montageplatte hinten
Ausfiihrung mit Kupplun 5
RGD3C,QRGD4Cpp 9 <Gebertyp> <Kabel|§ngn_e> )
Eingebaute Ausfiihrung I Inkremental N : Keines P : im
RGD3D, RGD4D A : Absolut S:8m M :5m
Ausfuhruné mit Seitmotor <Motortyp> ;EE I&Zg%?gir;%ae?e
RGD3R, REDAR 20 ;20w
Ausfiihrung in kurzer Lange 30 30W <Steuerung>
SRA4R ) Al: ASEL, ACON-C/CG
Ausfiihrung in kurzer Lange <Steigung> ACON-CY, ACON-SE,
mit Einzelfiihrung 25 : 25mm 6 : 6mm ACON-PL/PO
SRGS4R 3: 3mm 10 : 10mm A3: AMEC, ASEP, MSEP
Ausfiihrung in kurzer Lange 5: 5mm 12 : 12mm <Hub> A5: ACON-CA, ACON-CB, MCON
mit Doppelfiihrung
SRGD4R

[Einzelheiten zur Spezifikation finden Sie im Katalog oder Betriebshandbuch (DVD).]
3.2.3 RCS2 Linearachse
RCS2-RA4C-1-20-12-50-T1-P-B-**

: - ID nur fr interne Zwecke -1
<Serie> <Optionen>
Standardausfiihrung: RCS2 B - Bremse
Staub- und Spritzwasser-geschiitzte Ausfiihrung: B  Bremse (mit RAL3R-Bremsbox)
RCs2w BN : Bremse (ohne RA13R-Bremsbox)
<Typ> FT : MontagefiiRe
Standardausfiihrung FL :Flansch (v_orne)
Ausfiihrung mit Kupplung FLR Flanﬁch (hinten) )
RA4C, RASC <Gebertyp> HA .Ausfuhrung mit hoher“
Eingebaute Ausfiihrung | ~Inkremental Beschleunigung/Verzégerung
RA4D, SRA7BD, A Absolut HS : Referenzpunktsensor
RA7AD, RA7BD TA : Absolut NJ : Gabelgelenk
Ausfiihrung mit Seitmotor WA : Batterielos-Absolut NM : Umgekehrter Referenzpunkt
RA4R, RASR, RA13R TRF : Drehzapfenhalterung (vprne)
Ausfiihrung mit Einzelfiihrung <Motortyp> — 8 —— TRR : Drehzapfenhalterung (hinten)
Ausfiihrung mit Kupplung 20 :20W QR : Gabelhalterung .
RGS4C, RGS5C 30 :30W RP - Momageplang hnjten
Eingebaute Ausfiihrung 60 :60W Al bis A3 : Umerschleqllche
RGS4D, SRGS7BD, 100 :100W Kabelausmnsnchtungen
RGS7AD, RGS7BD 150 :150 W ML : Motor links umgekehrt (Standard)
Ausfuihrung mit Doppelfiihrung 750 :750 W MR : Motor rechts umgekehrt
Ausfiihrung mit Kupplung . MT1, MT2, MT3 : Motor oben umgekehrt
RGDAC, RGD5C <Steigung> MR1, MR2  Motor rechts umgekehrt
Eingebaute Ausfiihrung 1,25 :1,25mm 6 : 6mm ML1, MLZ : Motor links umgekehrt
RGD4D, SRGD7BD, 25 : 25mm 8 : 8mm GS2bis GS4 : Einzelfihrung an
RGD7AD, RGD7BD 3 3mm 10 10 mm unterschiedlichen Seiten
Ausfiihrung mit Seitmotor 4 4mm 12 : 12mm ) angebracht
RGD4R LCT : Mit Kraftaufnehmer und Kabelfiihrung
<Hub> " "
Ausfiihrung in kurzer Lange LCN : Mit Kraflaufnehmer ohne Kgbelfuhrung
SRA7BD <Steuerung> CE : Ausfithrung mit CE-Kennzeichnung
Mit Einzelfiihrung T1: XSEL-J/IK N
SRGS7BD T2: SCON <Kab§"?;9;:es o im
Mit Doppelfiihrung SSEL s . am M . 5m
SRGD7BD XSEL-P/QIR/S . N

Xoo @ Langenangabe  Roo :Roboterkabel
Anmerkung: Die mit dem Gebertyp von Batterielos-Absolut kompatiblen Modelle: RCS2-RA5C/R, RGS5C und RGD5C.

[Einzelheiten zur Spezifikation finden Sie im Katalog oder Betriebshandbuch (DVD).]

Anmerkung 1: Diese ID wird nur fur interne Zwecke genutzt. Sie betrifft nicht den Typ des Modells.

%, Hinweis: Bei Absolutausfiihrung stehen A oder TA als Gebertyp zur Auswahl.
Prifen Sie die Modelbezeichnung der Achse und der Steuerung, wenn die Steuerung eines der unten
stehenden Modelle ist. Im Fall, dass der Gebertyp anders ist, als der in der Modelbezeichnung angegeben
ist, kann noch auch eine Parameterénderung benétigt werden. Wenden Sie sich bitte an die fir Sie
zustandige IAI-Niederlassung. Bei Verwendung der Steuerung ohne Parameteréanderung tritt der Fehler D67
(Ubereinstimmungsfehler Motor/Geber-Konfigurationsdaten) auf, der jedoch nicht zu Produktschaden fiihren
kann.

[Betroffene Steuerungen] XSEL-J/K, XSEL-P/Q/R/S, SSEL




3.3 Ausfiuhrung mit Arm
RCA-

<Serie>
RCA
RCS2

<Typ>

Ausflihrung mit Arm
AdR
ASR
ABR

<Gebertyp>
I : Inkremental
A : Absolut

<Motortyp>
20 :20W
30 :30W

<Steigung>
5: 5mm
6 : 6mm
10 : 10mm
12 © 12mm

<Hub>

ID nur fiir interne Zwecke 41
<Optionen>

B : Bremse

LA : Ausfiihrung mit Energiesparfunktion

NM : Umgekehrter Referenzpunkt

MB : Motor unten umgekehrt

MR : Motor rechts umgekehrt

ML : Motor links umgekehrt

<Kabellange>
N : Keines
P:1lm
S:3m
M:5m
Xoo : Langenangabe
Roo @ Roboterkabel
<Steuerung>
Al: ASEL
ACON-C/CG
ACON-CY
ACON-SE
ACON-PL/PO
A3: ASEP

[Einzelheiten zur Spezifikation finden Sie im Katalog oder Betriebshandbuch (DVD).]

3.4 Flache Ausflihrung

RCS2-F5D-1-60-16-50-T1-P-B-

<Series — T
<Typ>

<Gebertyp>
I : Inkremental
A : Absolut

<Motortyp>
60 : 60 W
100 : 100W

<Steigung>
4 4mm
8 : 8mm
16 : 16mm

<Hub>

|_ ID nur fiir interne Zwecke 41
<Optionen>

B : Bremse

NM : Umgekehrter Referenzpunkt

CE : Ausfiihrung mit CE-Kennzeichnung

<Kabellange>

N : Keines
P:1lm
S:3m
M:5m
<Steuerung> Xoo : Langenangabe
T1 XSEL-JK  Rrp : Roboterkabel
T2: SCON
SSEL
XSEL-P/Q

[Einzelheiten zur Spezifikation finden Sie im Katalog oder Betriebshandbuch (DVD).]

Sicherheitsvorkehrungen bei der Handhabung

1. Handhabung des verpackten Produktes

Seien Sie sehr vorsichtig beim Transport des Produktes und achten Sie darauf, dass es keinen Stél3en

ausgesetzt wird oder herunter fallt.

o Tragen Sie schwere Pakete immer zu zweit.

« Halten Sie die verpackte Linearachse beim Absetzen waagerecht.
« Steigen Sie nicht auf die Verpackung.

* Legen Sie keine schweren Gegenstande auf der Verpackung ab, die die Verpackung verformen kénnten.

Bezeichnungen der Komponenten

1. Schlittenausfiihrung

1.1 RCP2, RCA, RCS2 Standardausfiihrung
1.1.1 Gerade Ausfiihrung

Seitliche
Edelstahlblech ~ Abdeckung Kabelverbi ker
Rechts

Gegeniiber- ¥ T

liegende Seite = } 1l Motorseite
des Motors | \ 14

Kabel
Motorendabdeckung

Motorplatte
Frontverkleidunt i iiven

ﬁ "I T
s (e T e

X Basis | Motorgehéuse,

%Bremse\'nhe\t

Die Abbildungen oben stellen die Modelle RCP2-SA5C, SA6C und SA7C dar.

Weitere Angaben zur Form und zu den Abmessungen der Linearachse finden Sie im Katalog oder Betriebshandbuch (DVD).

1.1.2  Ausfiihrung mit Seitmotor

Seitliche
Montageflansch

Abdeckun
Edelstahlblech r—&
¥ Zahnrad

Gegeniiber- g
liegende Seite ,%,7,#,7, —— i
des Motors Seam

» Motorendabdeckungﬁ

Schlitten g
‘\ Motorgehdusel /

,AL

Frontverkleidung

y—-—_

k/'\!

Basls

Die Abbildungen oben stellen die Modelle RCP2-SA5R und SA6R dar.

Weitere Angaben zur Form und zu den Abmessungen der Linearachse finden Sie im Katalog oder Betriebshandbuch (DVD).

1.2 RCP2, RCA, RCS2 Reinraumausfiihrung
Seitliche
Ab;eckung

Edelstahlblech
/
[/

14
rj:[x:cﬂq Kabel,

Frontverkleldung

Kabelver

des Motors

Gegeniiber.
liegende Seite Q ¥
.|

Schlitten

»-"-4
i e E=
Basls Motorgehéuse Bremseinheit

2. Stangenausfiihrung
2.1 RCP2
2.1.1 Standardausfuhrung

[RA2C]
Keine Ausfiihrung mit Bremse vorhanden.

m Motorsete

Motorhalterung

L la

\ Motor- ~Kabel

abdeckung

Aluminiumrahmen .
»

Adapter fir Stangenspitze,

[RA3C]
Keine Ausfiihrung mit Bremse vorhanden.

Schmierstellenanschluss
(diinne Kopfschraube)

Motornlatte
[stangenseite]
Stange
Lmks Kabe\verbmdungss!ecker

_ Adapter fiir
- Aluminiumrahmen
" Stangenspitze

[RA4C, 6C]
Schmierstellenanschluss

(diinne Kopfschraube)

‘I}{ME

Stange

Kabelverbindungsstecker,
Motorplatte

IMotore

Adapter fiir
 Stangenspitze

\ Bereich der T-Nut \Kabel \M{
Motorgehéuse

U \ . ,11! l [_
- ‘Schmlelrste\lenansch\uss

(diinne Kopfschraube) Kabel
u Kabelabdeckung

Stange ~al T 5

r |
\1 | l . o
[ . -

\IMotorendabdeckung

Motorabdeckung/

[RASC]

Adapter fur Stangenspitze,

2. Handhabung des ausgepacktes Produktes Die Abbildungen oben stellen die Modelle RCP2CR-SA5C, SA6C und SA7C dar. [RA10C]
Halten Sie die Linearachse nicht am Kabel und bewegen Sie sie nicht, indem Sie am Kabel ziehen. Weitere Angaben zur Form und zu den Abmessungen der Linearachse finden Sie im Katalog oder Betriebshandbuch (DVD).
1.3 RCS3 Standardausfiihrung R [Motorseite ]
E ; g [SA8C] [Ss8C] Halterung ﬁ]rS\angensSp'\tze Kabelabdeckung
tange
Schrauben- Seitliche Abdeckung Seitliche Abdeckung
abdeckung Edelstahlblech /l Motur 3
Gegeniiber- ol Gegeniber- * ’l Er o ’% Mom,
liegende Seite |4 / ] liegende Seite seite
des Motors g ¥ = des Motors H—*—{—m—t@q‘[ &:
Vordere Schlitten . Schlittenabdeckung Bremseinheit
Platte ) — Vordere w
« Wenn Sie die Linearachse aus der Verpackung nehmen, halten Sie sie an der Grundplatte. 4 Platte | : [RA3R] r |'-
» Wenn ein Edelstahlblech montiert ist, halten Sie die Linearachse niemals am Edelstahlblech. - \‘H _ 1 OJJ_QEE a

1. Einsatzumgebung

Achten Sie bei der Installation auf eine Umgebung, die die folgenden Bedingungen erfuillt.

Im Allgemeinen sollte fiir Linearachsen in Standard- und Reinraumausfiihrung eine Umgebung gewahlt

werden, in der ohne Schutzausriistung gearbeitet werden kann.

« Die Umgebung sollte vor direktem Sonnenlicht geschiitzt sein.

« Das Hauptgehause der Maschine sollte keiner Strahlungswarme von einer starken Warmequelle, wie zum Beispiel von
einem Warmebehandlungsofen, ausgesetzt sein.

« Die Umgebungstemperatur sollte O bis 40°C betragen.

« Die relative Luftfeuchtigkeit sollte 85 % oder weniger betragen. (Nicht kondensierend) (Standard- und
Reinraumausfiihrung)

e Linearachsen mit Luftspiilung weisen eine Schutzklasse gemaf der unten stehenden Tabelle auf.

* Es sollten keine korrosiven oder entziindbaren Gase vorhanden sein. Schutzklasse Modell

* Es sollten keine entflammbaren Staube oder entziindlichen
Fliissigkeiten vorhanden sein. 1P65 RCP2W-RA4C, RA6C

¢ Die Maschine sollte keinen Olnebeln oder Schneidflissigkeiten IP54 RCP2W-RA10C
ausgesetzt sein. RCAW-RA3C, RA3D, RA3R

¢ Die Maschine sollte keinen fliissigen Chemikalien ausgesetzt sein. RCAW-RA4C, RA4D, RA4R

« Die Maschine sollte vor St63en oder Vibrationen geschiitzt sein. RCSZW-RAAé RA4I5 RA4R

« Die Maschine sollte vor starken elektromagnetischen Wellen, . .
ultraviolettem Licht und Strahlung geschutzt werden.

« Die Linearachse sollte nicht an Orten installiert werden, an denen sie in Flussigkeit eintaucht.

e Fur Wartungs- oder Inspektionsarbeiten sollte der dafiir benétigte Bereich um die Maschine herum abgesichert werden.

2. Lagerumgebung

Achten Sie beim Transportieren der Linearachse darauf, nirgends gegen zu stoBen. Achten Sie insbesondere auf die
seitliche Abdeckung.

Wenden Sie keine tberméafige Kraft auf Teile der Linearachse an. Achten Sie besonders bei Ausfiihrungen mit
Edelstahlblech darauf, das Edelstahlblech nicht zu belasten.

Installations- und Lagerumgebung

\_Basis

« Die Lagerumgebung sollte den gleichen Standards entsprechen, wie sie auch fir die Einsatzumgebung gelten. Achten
Sie insbesondere dann, wenn die Maschine fir eine langere Zeit gelagert werden soll, auf Umweltbedingungen, unter
denen sich keine Kondensation bilden kann.

Sofern nicht anders angegeben ist im Lieferzustand der Maschine kein feuchtigkeitsabsorbierendes Material in der
Verpackung enthalten. Fiir den Fall, dass eine Lagerung der Maschine in einer Umgebung vorgesehen ist, in der
Kondensation auftreten kann, treffen Sie fur die gesamte Verpackung oder unmittelbar nach Offnen der Verpackung
geeignete MafRnahmen zum Schutz vor Kondensation.

Fir einen kurzen Zeitraum betragt die maximale Lagertemperatur bis zu 60°C; soll der Roboter langer als einen Monat
gelagert werden, sollte die Umgebungstemperatur einen Wert von 50°C nicht Gberschreiten.

Lagergehause
1.4 RCS3 Reinraumausfiihrung
[SA8C] [SS8C]
Seitliche Abdeckung Gelenk Seitliche Abdeckune Gelenk
Edelstahlblech elen Edelstahlblech elen
Rechts
froebech e
b T i ﬁ 7 Gegenilber- @1‘ " ’l/ Eakew |
liegende Seite | | [liegende seite Motorseite
oo | I8 J i B el T {iotoeie|
Kabel Kabel
Schlittenabdeckung )
Vordere etor sehite Schlittenabdeckung
Platte Vordere Motor
Platte =5
o2 ]
i = ‘ N
s br
Y Basis Lagergehiuse
. Lagergehause
IBasis
1.5 RCS3 Ausfiihrung mit Seitmotor
[SA8R] [SS8R]
Seitliche Abdeckung sehiiten seitliche
Geschraubtes Blech / Schlitten
=3 Edelstahlblech
Rechts
B Umkehrplatte Rechts
miehrpatte \ Umkehrplatte
Gegeniiber- e P Y -
liegende Seite \ Motorseite] g i
e = [ —
Vordere
Vordere
Platte Platte
H’Eﬁ L o H
Basls Basis

Schmierstellenanschluss
(diinne Kopfschraube)

[Rechts]

1|— [:1

Stangense\te

Kabel-
Kabel verbindungs- /T
— Q stecker am
Il Motorendabdeckung \ L |
’ L
nap | Aluminiumrahmen
Stange

© o

Adapter fir Stangenspitze,

[RA4R, RAG6R]

— |

Umkehrn\atte Endplatte

Schmierstellenanschluss
(diinne Kopfschraube)

Rechts

Stangenseite | [ ‘_]|

[

wl |
) J ]
Kabe\verbmdungs'/

stecker

| Motorendabdeckung () ==

[® " — F
Aluminiumrahmen

|
[T | Adapter Stange \ Endplatte
fiir Stangenspitze E— N

.| Bereich der T-Nut
D N

lumkehrplatte

Angaben zur Form und den Abmessungen finden Sie im Katalog oder Betriebshandbuch (DVD).




[RA8R]
|

{Schmierstellenanschluss
(diinne Kopfschraube)

Rechts Kabel Kabelabdeckung

Aluminiumrahmen

Stange 1

Umkehrplatte/ Endplatte

Aluminiumrahmen | Rechts
pluminiumrahmen

Adapter fiir Stangenspitze

[RGSA4C, RGS6C]

0
- =
a
Fiihrungslager Fiihrungsstange ~Links
Schmierstellenanschluss
Fihrungshalterung _ (diinne Kopfschraube)
| " Motorplatte __ Motorendabdeckung
o]
a

Bremseinheit

X Bereich der T-Nut "\ Motorgehiuse

[RGD3C, RGD4C, RGD6C]
Keine Ausfiihrung mit Bremse fir RGD3C vorhanden.

Schmierstellenanschluss

Einbaurahmen ‘Fihrungslager (diinne Kopfschraube)

M Fihrungsstange
— Ghrungsstange

Fihrungshalterung |~ [~ F———
[ ]
= “—| Links

:7: __Fiihrungsstange
[Fihrungslager

Motorplatte Motorendabdeckung

Aluminiumrahmen

X Bereich der T-Nut \Mow,gehéuse Bremseinheit

2.1.2 Ausfihrung in kurzer Lange
[SRA4R]
Die Ausfiihrung mit Bremse sollte genauso aussehen.

Stangenseite L -
Kabel
Stange

Zahnrad-Abdeckung

Adapter fir
Stangenspitze
G S
4 q o

Gewindebohrungen -
ungen an der Seite

[Gewindebohrungen unten

ungen hinten

[SRGS4R]
Die Ausfiihrung mit Bremse sollte genauso aussehen.

Fiihrungslager

Fihrungsstange

9
Stangenseite S d

Motorgehause

Zahnrad-Abdeckung

Angaben zur Form und den Abmessungen finden Sie im Katalog oder Betriebshandbuch (DVD).

[SRGD4R]
Die Ausfiihrung mit Bremse sollte genauso aussehen.

Einbaurahmen
Fiihrungslager

Motorseite

Pulley Cover

2.1.3 Staub- und Spritzwasser-geschiitzte Ausfiihrung
[RA4C, RA6C]

Schmierstellenanschluss

(Flachrundkopfschraube) Motorgehduse

4
Stangenseite \b
Das Gelenk kann um 360 Grad gedreht werden.
Motorplatte
Ansaug-/Abluftanschluss Motorendabdeckung

Adapter fiir Stangenspitze

[RA10C]

Das Gelenk kann um 360 Grad gedreht werden.

Halterung fiir Stangenspitze
Stange,

X Bereich der T-Nut

Bremseinheit

Ansaug-/Abluftanschluss ZUBSLaNge 1o orgeiuse

Motorendabdeckung Bremseinheit

Vordere Platte

Motorplatte

2.2 RCA, RCS2
2.2.1 Standardausfuhrung
[RA3C, RA4C]

Stangenseite

Stangen-

stange abdeckung  2Ylinderrohr

ZaN)
Adapter fiir Stangenspitze

[RA5C]

Stangenseite

zea :
2 0J

Aluminiumrahmen
Stange s @
il ‘ T

hp

J el

T
Adapter fiir Stangenspitze Motorgehéuse Enkoderabdeckung Bremseinheit

[RA3D, RA4D]
Keine Ausfiihrung mit Bremse vorhanden

s

Stangen-
labdeckung  Zylinderrohr
Stange Votor

[

Kopfabdeckung

Adapter fiir Stangenspitze
Kabel

\ Bremseinheit

Angaben zur Form und den Abmessungen finden Sie im Katalog oder Betriebshandbuch (DVD).

[RA7AD, RA7BD]
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inheit Abdeckung

ahnrad-

Ifir Stangenspitze .
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Stange st L
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Bremseinheit

IBremseinheit

[RA13R]

s
Stangenseite @Eg;jfi,%, F? -

fiir Stangenspitze Aluminiumrahmen_

[RGS3C, RGS3D, RGS4C, RGS4D]

\ Basis \Motorplatte

Zahnrad-

S

Keine Ausfihrungen mit Bremse fiir RGS3D und RGS4D vorhanden.

Fiihrungslager

Kopfabdeckung

==

Motor

rv\” Y
[z *

Stange,

abdeckung  \zylinderrohr

[RGS5C]

1 Kabel

~Motorgehause

Enkoderabdeckung

jBremselnhelt

o

® Bremseinheit

Angaben zur Form und den Abmessungen finden Sie im Katalog oder Betriebshandbuch (DVD).




[RGS7AD, RGS7BD]

m=|

Fiihrungslager

Fiihrungshalterung Kabelabdeckung

Fithrungsstange

774“_'—5::’
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=
Stangenseite| = 1\
.

Stange, \ \Enkoderabdeckung
Motorgeh&use
[RGD3C, RGD3D, RGD4C, RGD4D]
Keine Ausfihrungen mit Bremse fiir RGD3D und RGD4D vorhanden.

Fihrungslager

[ Motorseite ] /
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Fuhrungsstange
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Bremseinheit

Bremseinheit
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[RGD3R, RGD4R]
Fiihrungslager Fithrungsstange
Fihr A Kopfabdeckung
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stange !
Stangenabdeckung Motor
MTEE—’—?
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2.2.2 Ausfuhrung in kurzer Lange
[SRA4R, SRGS4R, SRGD4R]
Das Aussehen ist das gleiche wie RCP2-SRA4R, SRGS4R und SRGD4R.

[SRA7BD]

Rechts|

Schrauben zur Einstellung der
Referenzpunktposition (2 Stellen)
nicht.

Beriihren Sie diese

Motorgehéuse

+
\Bremseinheit

Bremseinheit

in

o ; Bremseinheit

Bremseinheit

Angaben zur Form und den Abmessungen finden Sie im Katalog oder Betriebsh

andbuch (DVD).

[SRGS7BD]
Die Ausfiihrung mit Bremse sollte genauso aussehen.

Filhrungshalterung Fiihrungslager

[SRGD7BD]

Die Ausfiihrung mit Bremse sollte genauso aussehen.

Kabelabdeckung

. —ﬁﬁ Fuhrungsstange
4‘ Rechts

Enkoderabdeckung

Fiihrungslager Fiihrungs- \Mommehsusg

7 SANEE  [Rechts

Stange

2.2.3 Staub- und Spritzwasser-geschutzte Ausfiihrung
[RA3C, RA3D, RA4C, RA4D]
Keine Ausfiihrungen mit Bremse fir RA3D und RA4D vorhanden.

.
gy

2515 .
U

Ansaug-/Abluftanschluss

Stangen-  zylinderrohr Kopfabdeckung

Stange labdeckung

[RA3R, RA4R]

Stange :l LAY
Stangenseite

Kopfabdeckung

&zylinderrohr

fiir Stangenspitze Zahnrad-Abdeckung

3. Ausfuhrung mit Arm
3.1 RCA, RCS2
[A4R, A5R, A6R]
Mit einer Bremse ausgestattet

-Reghts
Gegeniber- :
liegende Seite ﬂ_‘} * i 1 \E'l [ Motorseite |
des Motors | I + [_\QL/H
Schitten Schrauben- Motorplatte

bdeckun, -
dec [\ jahnradAbdeckuns

Schraubenabdeckung

4. Flache Ausfiihrung

4.1 RCS2
[F5D]

1§
LI

Bremseinheit

Bremseinheit

Angaben zur Form und den Abmessungen finden Sie im Katalog oder Betriebshandbuch (DVD).

Zur Montage der Linearachse und Lasten siehe das Betriebshandbuch (DVD).
VorsichtsmaRnahmen bei der Montage]

Nr.

Position

VorsichtsmafRnahmen

1

Installation

Wird die Linearachse in Schlittenausfiihrung an einer waagerechten
Wandhalterung oder an der Decke installiert, kann sich das Edelstahlblech
lockern oder verschieben. Eine Weiterverwendung der Linearachse in diesem
Zustand kann dazu fiihren, dass das Edelstahlblech bricht. Stellen Sie die
Spannung des Edelstahlblechs gemafl Wartungsplan ein. (Zur
Spannungseinstellung des Edelstahlblechs siehe den Wartungsabschnitt des
Betriebshandbuchs).

Verwenden Sie eine Linearachse ohne Bremse nicht in vertikaler Ausrichtung.

Montageflache

Die Basis muss eine ausreichende Steifigkeit aufweisen, durch die
Schwingungen verhindert werden.

Die seitlichen Flachen und die Unterseite der Basis der Linearachse
(Schlittenausfuihrung) sind die Bezugsebenen fur den Schlittenantrieb. Ist fir
das Verfahren eine hohe Préazision erforderlich, verwenden Sie diese Flachen
bei der Installation als Bezugsebenen.

Referenzflache
(Seite der Basis)

Referenzflache
(Seite der Basis)
Referenzflache

Referenzflache

Die Befestigungsflache der Linearachse und andere Flachen, die als
Bezugsebene verwenden werden, sollten eine so hohe Genauigkeit
(Ebenheit) aufweisen, wie sie durch eine maschinelle oder gleichwertige
Bearbeitung erzielt werden kann; die Ebenheit der Befestigungsflache muss
einen Wert von 0,05 mm/m oder weniger aufweisen.

Sichern Sie den fir Wartungsarbeiten bendtigten Bereich ab.

Bendtigte
Schrauben

Als Schrauben empfiehlt sich die Verwendung von Schrauben mit hoher
Zugfestigkeit gemaf 1ISO-10.9 oder hoher.

Wenn Sie die Gewindebohrungen nutzen, verwenden Sie Schrauben mit einer
Lénge, die geringer ist als die nutzbare Gewindelange der Bohrungen.

Wenn es sich bei der Gewindebohrung um eine Durchgangsbohrung handelt,
achten Sie darauf, dass die Spitze der Schraube nicht tber die
Gewindebohrung hinaus ragt.

Verwenden Sie zur Montage der Linearachse eine Schraube, deren effektive
Lange wie unten angegeben der GroRe der Gewindebohrung entspricht.

Fiur Gewindebohrungen — Gleiche Gewindelédnge wie

in Stahl der Nenndurchmesser der Gewindebohrung

Fir Gewindebohrungen — 1,8 Mal Gewindelange wie

in Aluminium der Nenndurchmesser der Gewindebohrung
Wenn Sie Schrauben der GréBe M8 oder gréRer zur Befestigung der FuRRbasis
auf einer Plattform o. &. einsetzen, verwenden Sie Unterlegscheiben, die fur
Schrauben mit hoher Zugfestigkeit vorgesehen sind. Fir Schrauben der
GroRe M6 oder kleiner werden keine Unterlegscheiben benétigt. Verwenden
Sie auBerdem keine normalen Federringe.

Anzugsdreh-
moment

Bitte beachten Sie die Werte, die in dem Betriebshandbuch (DVD) fur das
Anzugsdrehmoment angegeben sind. Eine Nichteinhaltung dieser Werte kann
zu Problemen beim Betrieb fiihren.

Lastmoment und
Uberhangléange

Bitte beachten Sie die Werte, die in dem Betriebshandbuch (DVD) fur das
Lastmoment und die Uberhangléange angegeben sind. Die Nichtbeachtung
dieser Hinweise kann zu Vibrationen oder Gerauschen fiihren und die
Lebensdauer des Produktes erheblich verkiirzen.

Bitte beaufschlagen Sie die Stange von auf3en nicht mit Kréaften, die in einer
anderen Richtung als in der Bewegungsrichtung der Stange (radiale Last)
wirken. Jede Kraft, die in einem rechten Winkel oder radial auf die Stange
einwirkt, kann die Linearachse beschadigen oder zu Problemen beim Betrieb
fuhren.

Verwenden Sie eine Linearachse mit Fiihrung oder rusten Sie die Linearachse
mit einer optionalen Fihrung aus, wenn von auBen Kréfte in einer anderen
Richtung als der Bewegungsrichtung der Linearachse einwirken.

Edelstahlblech

Fassen Sie das Edelstahlblech nicht mit ungeschitzten Handen an. Achten
Sie auRerdem darauf, das Edelstahlblech nicht einzubeulen. Da das Blech
sehr duinn ist, kann es leicht verbogen oder eingebeult werden. Wenn Sie es
im verbogenen Zustand oder mit einer Beule verwenden, kann dies zu
Problemen im Betrieb fiihren.

Wenn das Edelstahlblech durch Metallspane oder Staub verunreinigt ist,
wischen Sie die Blechoberflache griindlich ab. Ein verunreinigtes
Edelstahlblech kann zu Problemen wie z. B. einer Beschadigung des Bleches,
Welligkeit usw. innerhalb des Schlittens fuhren.

Nehmen Sie die Maschine nicht in Betrieb, wenn die Umgebung durch
Metallspane oder Staub verunreinigt ist.

Lastbeaufschlag
ung der Stange

[le Beaufschlagen Sie die Stange
(Schlittenachse) nicht mit Drehmoment. Dies kann zu
einer Beschadigung im Inneren fihren.

Halten Sie die Stange mit einem Schraubenschlissel
oder einem ahnlichen Werkzeug fest, wahrend Sie die
Mutter auf der Stangenspitze anziehen.




Verkabelung

Als Steuerung kann nur die von unserem Unternehmen fiir diesen speziellen Zweck
hergestellte Steuerung verwendet werden.

Verwenden Sie fur die Verbindung zwischen Steuerung und Linearachse das beigefiigte
Verbindungskabel.

1. Linearachse RCP2, RCP2CR, RCP2W
[Anschluss an Steuerung PCON (auer PCON-CA) und PSEL]

Spezialverbindungskabel
(zur Verbindung von Steuerung und RCP2, RCP2CR oder RCP2W)

RCP2, RCP2CR, RCP2W

—0
+—[
Roboterkabel
Zugehérige Steuerung r =54 mm oder mehr (bewegl. Verw.)
PCON (auBer PCON-CA) Standardkabel
PSEL r =75 mm oder mehr (Feste Verw.)

Verwenden Sie Roboterkabel, wenn sich die Kabel bewegen.
Spezialverbindungskabel
* Motorkabel (Roboterkabel) CB-RCP2-MA***
* Geberkabel CB-RCP2-PB***/Geberkabel Roboterkabel CB-RCP2-PB***-RB
*** gibt die Kabellange an. Das Kabel darf max. 20 m lang sein. Beispiel) 080=8 m

[Anschluss an Steuerung PCON-CA, PMEC, PSEP usw.]

Spezialverbindungskabel
(zur Verbindung von Steuerung und RCP2, RCP2CR oder RCP2W)

0
\r = 68 mm oder mehr (bewegl. Verw.)

r = 34 mm oder mehr (Feste Verw.)

Zugehérige Steuerung
PCON-CA, PMEC, PSEP,
MSEP, MSEL, MCON
Spezialverbindungskabel
o Motor-/Geberkabel CB-PSEP-MPA***
*** gibt die Kabellange an. Das Kabel darf max. 20 m lang sein. Beispiel) 080=8 m

2. Linearachse RCA, RCACR, RCAW
[Anschluss an Steuerung ACON (auf3er ACON-CA, CB) und ASEL]

Spezialverbindungskabel
(zur Verbindung von Steuerung und RCA, RCACR oder RCAW)

RCA, RCACR, RCAW

0
[t
" Zugehérige Steuerung Roboterkabel
ACON (auBer ACON-CA, CB) r = 54 mm oder mehr (bewegl. Verw.)
ASEL Standardkabel
r = 75 mm oder mehr (Feste Verw.)
Spezialverbindungskabel Verwenden Sie Roboterkabel, wenn sich die Kabel bewegen.

* Motorkabel (Roboterkabel) CB-ACS-MA***
e Geberkabel CB-ACS-P***/Geberkabel Roboterkabel CB-ACS-PA***-RB
*** gibt die Kabellange an. Das Kabel darf max. 20 m lang sein. Beispiel) 080=8 m

[Anschluss an Steuerung ACON-CA, AMEC, ASEP usw.]

Spezialverbindungskabel
(zur Verbindung von Steuerung und RCA, RCACR oder RCAW)

RCA, RCACR, RCAW

%
<«
r

—0
r = 68 mm oder mehr (bewegl. Verw.)
r = 34 mm oder mehr (Feste Verw.)

Zugehérige Steuerung
ACON-CA, AMEC, ASEP, MSEP, ACON-CB, MCON
Spezialverbindungskabel
* Motor-/Geberkabel CB-ASEP-MPA***
*** gibt die Kabellange an. Das Kabel darf max. 20 m lang sein. Beispiel) 080=8 m

3. Linearachse RCS2, RCS2CR, RCS2W, RCS3, RCS3P, RCS3CR, RCS3PCR
[Anschluss an Steuerung SCON und SSEL]

Spezialverbindungskabel

(zur Verbindung von Steuerung und
RCS2, RCS2CR, RCS2W RCS2, RCS2CR, RCS2W, RCS3, RCS3P, RCS3CR oder RCS3PCR)
RCS3, RCS3P, RCS3CR, RCS3PCR

| ==

34

—0
+—[
Roboterkabel
Zugehérige Steuerung r = 58 mm oder mehr (bewegl. Verw.)
SCON Standardkabel
r =93 mm oder mehr (Feste Verw.)

SSEL
Verwenden Sie Roboterkabel, wenn sich die Kabel bewegen.

Spezialverbindungskabel
* Motorkabel CB-RCC-MA***/Motorkabel Roboterkabel CB-RCC-MA***-RB
e Geberkabel CB-RCS2-PA***/Geberkabel Roboterkabel CB-X3-PA***
*** gibt die Kabellange an. Das Kabel darf max. 30 m lang sein. Beispiel) 080=8 m

[Anschluss an Steuerung X-SEL]

Spezialverbindungskabel

(zur Verbindung von Steuerung und
RCS2, RCS2CR, RCS2W RCS2, RCS2CR, RCS2W, RCS3, RCS3P, RCS3CR oder RCS3PCR)
RCS3, RCS3P, RCS3CR, RCS3PCR 7
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Roboterkabel

Zugehdrige Steuerung r = 58 mm oder mehr (bewegl. Verw.)

XSEL Standardkabel

r = 93 mm oder mehr (Feste Verw.)

Verwenden Sie Roboterkabel, wenn sich die Kabel bewegen.

Spezialverbindungskabel
* Motorkabel CB-RCC-MA***/Motorkabel Roboterkabel CB-RCC-MA***-RB
o Geberkabel speziell fiir die XSEL-J/K-Ausfihrungen CB-RCBC-PA***
/Geberkabel Roboterkabel speziell fur die XSEL-J/K-Ausfuhrungen CB-RCBC-PA***-RB
o Geberkabel speziell fiir die XSEL-P/Q-Ausfihrungen CB-RCS2-PA***
/Geberkabel Roboterkabel speziell fur die XSEL-P/Q-Ausfihrungen CB-X3-PA***

*** gibt die Kabelldange an. Das Kabel darf max. 15 m lang sein. Die maximale Lange fir andere

Kabel betragt 20 m. Beispiel) 080=8 m
[Anschluss von RCS2-RA13R an SCON-Steuerung]
© Ausfiihrung mit Bremse

SCON 400W oder mehr

© Ausfiihrung ohne Bremse

Radius fiir Kabelbogen
R=100 mm oder more (Feste Verw.)

o 3
. ] Radius fiir Kabelbogen
R=100mm oder mehr (Feste Verw.)

Motorkabel
(CB-RCC-MA*4) ;
IGeberkabel
(CB-RCS2-PLA™)

Motorkabel
(CB-RCC-MA™)

Radius fiir Kabelbogen
'R=100 mm oder mehr

= =—Geberkabel P e e (Feste Verw.) o
Linearachse (CB-RCS2-PLA™)  Externe Anschlussbox fiir Bremse - | Geberkabel
(RCB-110-RA13-0) Linearachse (CB-RCS2-PLA**)

© Ausfuihrung mit Kraftaufnehmer (Option)

SCON 400W oder mehr

Motorkabel
-, (CBRCCMA™)

Geberkabel
(CB-RCS2-PLLAD10)

Linearachse

Geberkabel -
(CB-RCSZ-PLA™)
(CB-X2-PLA*™)

[Beim Umgang mit Kabeln zu vermeiden]

o Nicht am Kabel ziehen oder das Kabel gewaltsam biegen, so dass es zusétzlich belastet oder
gespannt wird.

e Das Kabel nicht durch Schneiden, Kombinieren oder Verbinden mit einem anderen Kabel verlangern

oder verkirzen.

e Das Kabel nicht an einem einzelnen Punkt « Das Kabel nicht biegen, knicken oder
biegen.
9 Stahlband verdrehen. x
\\4——» (Pianodraht) ~%
%, e
(S) (?/‘//Q}Sehutsam festbinden.

o Nicht mit starken Kraften am Kabel ziehen. e Das Kabel nicht an einem einzelnen Punkt

Drehkréaften aussetzen.

X (o]

e Das Kabel nicht quetschen, nicht in das * Beim Befestigen des Kabels einen moderaten
Spielraum lassen und nicht zu stark spannen.

Kabel schneiden und keine schweren
Gegenstande darauf fallen lassen.

X X X
I}
Q ! Zf
= N"’; =
G iralschl
X X X Scllen verwenden. wo das

Kabel haufig gebogen wird.

e 1/O-, Kommunikations- und Stromleitung Bei Verwendung einer Energiekette die folgenden
voneinander trennen. Anweisungen befolgen.
Nicht durch den gleichen Kanal fiihren. e Wenn fiir das Kabel der notwendige Platz in der

Energiekette angegeben ist, befolgen Sie zur
Fihrung des Kabels mit Hilfe der Energiekette
die Anweisungen des Herstellers.

e Das Verdrillen oder Verdrehen der Kabel in der
Energiekette vermeiden und sicherstellen,
dass sich die Kabel frei bewegen kénnen. Die
Kabel nicht festbinden. (Bei der Kabelfiihrung

Stromleitung

1/O-Leitung . . .
(Flachkabel usw.) darauf achten, dass beim Biegen keine

Zugkrafte auf das Kabel wirken.)

Die Kabel nicht zu eng biindeln. Dies konnte zu
schnellerem Verschlei3 der Kabelméantel oder
zu Kabelbruichen fuhren.

SCON 400W oder mehr

/M Anmerkung:

« Vor dem Anschlieen oder Abtrennen des Kabels sicherstellen, dass die Spannung der Steuerung
ausgeschaltet ist. Das Anschlieen oder Abtrennen des Kabels bei eingeschalteter
Steuerungsspannung kénnte Fehlfunktionen der Achse und schwere Verletzungen oder Schaden an
der Anlage verursachen.

o Der fehlerhafte Anschluss der Stecker kann gefahrliche Fehlfunktionen der Achse zur Folge haben.
Stellen Sie sicher, dass die Stecker ordnungsgemaf angeschlossen sind.
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