1A1

Schubstangen-Typ

Herzlichen Dank fiir den Kauf unseres Produkts.

Betriebshandbuch (DVD), um die richtige Verwendung sicherzustellen.
Bei dieser Anleitung handelt es sich um ein Original.

Achse RCP3/RCA2/RCA2CR/RCA2W

Kurzanleitung Zzehnte Auflage

Lesen Sie neben diese Kurzanleitung auch die dem Produkt beiliegenden Sicherheitshinweise und das ausfihrliche

zusammen mit diesem Gerét auf.

auf der Ruckseite des Handbuches oder der Kurzanleitung finden.

T, Warnung: Zum Betrieb des Produkts missen die ausfiihrlichen Installations- und Betriebsanweisungen beachtet
werden, die im Handbuch auf der beiliegenden DVD beschrieben werden. Bewahren Sie die DVD stets

Fur eine gedruckte Version der Anleitung kontaktieren Sie bitte die nachste IAI-Verkaufsstelle, die Sie

Unternehmen.

« Die ungenehmigte Verwendung oder Reproduktion dieser Anleitung ist sowohl im Ganzen als auch in Teilen verboten.
« Die verwendeten Firmennamen, Produktbezeichnungen und Marken sind eingetragene Marken der jeweiligen

Kontrolle der Produkte

In der Standardkonfiguration umfasst dieses Produkt die folgenden Komponenten.

Wenn Sie am gelieferten Modell einen Defekt feststellen oder Komponenten fehlen, wenden Sie sich an uns

oder lhren IAl-Handler.

3.2 Achse RCA2

Installations- und Lagerumgebung

1. Komponenten (Optionen ausgenommen)

RCA2-RN3N-1-10-4-30-A1-P-FL-** 1 Installati b
<Serie> — ] ID nur fiir interne Zwecke - 9 - Installationsumgebung
Standard-Ausfihrung  RCA2 ) Wahrend der Installation ist eine Umgebung erforderlich, die den folgenden Voraussetzungen entspricht:
Reinraum-Ausfithrung RCA2CR <Optionen> Bei der Installationsumgebung sollte es sich in der Regel um eine Umgebung handeln, in der die
Staub-/Spritzwasser- B :Bremse ) Monteure ohne jegliche Schutzausriistung oder Schutzkleidung arbeiten kénnen.
geschitzte Ausfiihrung RCA2W K1 : Kabelaustrittsrichtung (Links) o Das Produkt sollte keiner direkten Sonneneinstrahlung ausgesetzt sein.
K2 : Kabelaustrittsrichtung (Vorne) ’ ) } - } ) .
T K3 : Kabelaustrittsrichtung (Rechts) o Auf die Maschine sollte keinerlei Strahlungswarme einer groRen Warmequelle, wie z. B. die eines
<lyp> . " 9 Gliihofens, gerichtet sein.
Dunn-Typ LA : Ausfiihrung . ) -
RA2AC (Kupplungs-Typ) mit Energiesparfunktion . D!e Umgebungstempgratqr sollte zwischen 0 und 40°C liegen. . A
RA2AR (Typ mit Seitmotor) ML : Motor links umgekehrt « Die relative Luftfeuchtigkeit sollte max. 85 % betragen. Das Gerét sollte keiner Taukondensation
Kurz-Typ MR : Motor rechts umgekehrt ausgesetzt sein. ) ) . )
(Typ mit Montagehalterung) MT : Motor oben umgekehrt e Das Produkt ist nach IP52 gegen Staub und Spritzwasser geschiitzt (Staub-/Spritzwassergeschiitzte
RN3NA, RN4NA, RN3NB (RCA2CR/W), NM : Umgekehrter Referenzpunkt Ausflhrung: Modelle mit ,B* am Ende des Typencodes). i ) _
RN4NB (RCA2CR/W), RN3N, RN4N VL : L-férmige Absaugrohrverbindung e Das Produkt ist nach IP50 gegen Staub geschutzt (Staubgeschiitzte Ausfiihrung: Modelle mit ,A“ am
Kurz-Typ WP : Ausfiihrung Ende des Typencodes). _ ) _
(Typ mit Gewindebohrung) in IP52-Schutzklasse Am-2) e Das Produkt sollte nicht dem Einfluss korrosiver oder brennbarer Gase ausgesetzt sein.
RP3NA, RP4ANA, RP3NB (RCA2CR/W), B e Es sollte sich um eine normale Montageumgebung handeln, in der es mdglichst wenig Staub gibt.
RP4NB (RCA2CR/W), RP3N, RP4N —_— <Kabe|la_1nge> (Werden die Typen RA2AD oder RA2Bo in einer Umgebung verwendet, in der Staub in der Luft
Typ mit Einzelfiihrung N : Keines P:1lm hangt, so ist die Lebensdauer des Produktes deutlich kiirzer.) (auRer Staubgeschiitzte Ausfiihrung)
GS3NA, GS4NA, GS3NB (RCA2CR/W), S:3m M:5m o Die Maschine sollte nicht direkt mit Olnebel oder Schneidflissigkeit in Beriihrung kommen.
GS4NB (RCA2CR/W), GS3N, GS4N Xoo : Langenangabe o Das Gerét sollte nicht mit chemischen Flussigkeiten bespritzt werden.
Typ mit Doppelfiihrung <Steuerung> * Das Produkt sollte keinen direkten StéRen oder Vibrationen ausgesetzt sein.
GD3NA, GD4NA, GD3NB (RCA2CR/W), Al: ASEL. ACON-C/CG. ACON-CY. o Inder Installationsumgebung sollten weder starke elektromagnetische Wellen, ultraviolette Strahlen
GD4NB (RCA2CR/W), GD3N, GD4N ACON-SE, ACON-PL/PO ' noch eine starke Strahlung auftreten.
Schiitten-Typ A3: ACON-CYB, ACON-PLB/POB « Der flir Wartungs- oder Inspektionsarbeiten erforderliche Arbeitsbereich sollte gesichert sein.
SD3NA, SD4NA, SD3NB (RCA2CR/W), MCON. RCM-P6AC. AMEC.
SD4NB (RCA2CR/W), SD3N, SDAN ASEP Msep ’ 2. Lagerumgebung _ o
A5 ACON CB/CGB. ACON-CA « Die Lager- und Aufbewahrungsumgebung sollte den gleichen Standards entsprechen wie die
<Gebertyp> ) : ’ . Installationsumgebung. Achten Sie besonders auf die Umgebungsbedingungen, wenn die Maschine
I Inkremental <Hub> fur einen langeren Zeitraum gelagert werden soll, so dass sich in dieser Zeit keine Taukondensation
bilden kann.
<Motortyp> <Steigung> Soweit nicht anders angegeben, enthalt das Paket bei der Lieferung der Maschine keinen Schutz
5(5W) : RA2AC, RA2AR RN3NA, RP3NA, GS3NA, GD3NA, SD3NA, e ’ X

10 (10W):

20 (20W):

RN3NA, RP3NA, GS3NA, GD3NA, SD3NA,
RN3NB, RP3NB, GS3NB, GD3NB, SD3NB,
RN3N, RP3N, GS3N, GD3N, SD3N

RN4NA, RP4ANA, GS4NA, GD4NA, SD4NA,
RN4NB, RP4NB, GS4NB, GD4NB, SD4NB,

RN3N, RP3N, GS3N, GD3N, SD3N (Gleitspindel)

1S/2S/4S
RN3NA, RP3NA, GS3NA, GD3NA, SD3NA,
RN3NB, RP3NB, GS3NB, GD3NB, SD3NB,

zur Absorption von Feuchtigkeit. Sollte die Maschine in einer Umgebung gelagert werden, in der
eine Taukondensation erwartet wird, nehmen Sie die Mafnahmen zur Verhinderung der
Kondenswasserbildung entweder auRen am gesamten Paket oder direkt nach dem Offnen des
Paketes vor.

Was die Lager- und Aufbewahrungstemperatur betrifft, halt die Maschine tber einen Zeitraum von

Nr. Bezeichnung Modell Menge | Anmerkungen
L |Achse Vodelbezachmung’ 0| 1
Zubehor

2 Motor-/Geberkabel (Anm- 1) 1

3 Kurzanleitung 1

4 Betriebshandbuch (DVD) 1

5 Sicherheitshinweise 1

Anmerkung 1: Das mitgelieferte Motor-/Geberkabel variiert je nach der zu verwendenden Steuerung.

Geeignete Kabel finden Sie unter [Verkabelung].
2. Typenschild

Modell ———»MODEL
Seriennummer —————» SERIAL No. 600090255

RCP3-RA2AC-I-20P-1-50-P1-P

MADE

IN JAPAN

3. Bedeutung der Modellbezeichnung
3.1 Achse RCP3

RCP3-RA2AC-1-20P-1-5-P1-P-B-**
<Serie> ———

<Typ>
[Dunner und kleiner ROBO Cylinder-Typ]
Kupplungs-Typ
RA2AC
RA2BC
Typ mit Seitmotor
RA2AR
RA2BR

<Gebertyp>
I : Inkremental

<Motortyp>
20P (20 Winkel): RA2AC, RA2BC, RA2AR, RA2BR

<Steigung>
RA2AC, RA2AR
1/2/14
1S/2S/4S
RA2BC, RA2BR
1/2/4/6
2S/4S/6S

<Hub>

Anm. 1: Kann aus produktionstechnischen Griinden angegeben werden.
(Es handelt sich nicht um einen Teil des Modellcodes.)

ID nur fur interne Zwecke A" 9

<Optionen>

B
ML :

MR:

NM: Umgekehrter Referenzpunkt

: Bremse
Motor links umgekehrt

(Kompatibel mit
Typ mit Seitmotor)

Motor rechts umgekehrt

(Kompatibel mit
Typ mit Seitmotor)

<Kabellange>

N : Keines
P:1m
S:3m
M: 5m
Xoo : Langenangabe
<Steuerung>
P1: PSEL
PCON-C/CG
PCON-CY
PCON-SE
PCON-PL/PO
P3: PCON-CB/CGB

PCON-CYB/PLB/POB
PCON-CA

PMEC

PSEP

MSEP, MCON, MSEL
RCM-P6PC

[Detaillierte Spezifikationen entnehmen Sie bitte dem Katalog oder Betriebshandbuch (DVD).]

RN3N, RP3N, GS3N, GD3N, SD3N (Kugelumlaufspindel)
1/2/4

RN4NA, RP4ANA, GS4NA, GD4NA, SD4NA,

RN4N, RP4N, GS4N, GD4N, SD4N (Gleitspindel)
2S/4S/6S

RN4NA, RP4ANA, GS4NA, GD4NA, SD4NA,

RN4NB, RP4NB, GS4NB, GD4NB, SD4NB,

bis zu einem Monat Temperaturen von bis zu 60°C stand. Betragt die Lagerungszeit jedoch 1 Monat
oder langer, achten Sie auf eine Temperatur von max. 50°C.

RN4N, RP4N, GS4N, GD4N, SD4N

Anm. 1: Kann aus produktionstechnischen Griinden
angegeben werden.

(Es handelt sich nicht um einen Teil RN4N, RP4N, GS4N, GD4N, SD4N (Kugelumlaufspindel) 1. Motor-Typ Motoreinheit mit Bremse
des Modellcodes.) 2/4/6 1.1 Kupplungs-Typ RCP3-RA2AC, RA2BC
Anm.2: Auf Grund der Konformitét mit IP52-Schutzklasse ist die Optionsangabe von WP bei F]

Abdeckung JE
der Schubstange

RCA2W-RN3NB, RN4NB, RP3NB, RP4NB, GS3NB, GS4NB, GD3NB, GD4NB, SD3NB und
SD4NB nicht nétig.

Rechte Seite

[Detaillierte Spezifikationen entnehmen Sie bitte dem Katalog oder Betriebshandbuch (DVD).]

T’*{lﬂlﬂ}‘ Motorseite ‘

Motoreinheit

&Vorsicht : Sollte die Kabelaustrittsrichtung nach Produktauslieferung geandert werden missen,
nehmen Sie Kontakt mit IAl auf.
Im Fall, dass Sie die Anderung der Kabelaustrittsrichtung selbst vornehmen, kann
die Produktgarantie nicht mehr gewéhrleistet werden, da es zu einem
Produktschaden durch eingeklemmtes Kabels in der Motoreinheit fihren kann.

Sicherheitsvorkehrungen bei der Handhabung

Gehen Sie mit dem Produkt sehr vorsichtig um und halten Sie sich an die folgenden Anweisungen.
Anderenfalls kann das Produkt beschadigt werden.

1. Handhabung des verpackten Produktes
Transportieren Sie das Produkt mit &uRerster Sorgfalt, vermeiden Sie StdRe und lassen Sie es unter
keinen Umstanden fallen.
e Achten Sie beim Absetzen der verpackten Achse darauf, dass sich diese in einer horizontalen
Position befindet.
e Steigen Sie nicht auf das Paket.
« Stellen Sie keine schweren Gegenstande auf das Paket, die dieses verformen kdnnten.

2. Handhabung des ausgepackten Produktes
Tragen Sie die Achse unter keinen Umstanden, indem Sie diese am Kabel halten, und bewegen Sie
diese nicht, indem Sie die Achse am Kabel ziehen.

=20
Adapter Stangenende

1.2 Typ mit Seitmotor RCP3-RA2AR, RA2BR

I
oor Gegensere | e {—————F T3

[AuBen- und Einstellmal’e entnehmen Sie bitte dem Katalog oder Betriebshandbuch (DVD).]

2. DUnn-Typ
2.1 Kupplungs-Typ RCA2-RA2AC Achsenkabel
Adapter Stangenende Motor

Motorplatte

=T

Achs-
korper

e Halten Sie die Achse beim Auspacken und wéahrend der Handhabung im Bereich des Rahmens.

e Halten Sie die Achse unter keinen Umsténden im Bereich des Edelstahlbleches, wenn das
Edelstahlblech befestigt ist.

o Uben Sie auf keinen Bereich in der Achse (ibermé&Rig Kraft aus.

&

Frontplatte

Kugellager-Gehause



2.2 Typ mit Seitmotor RCA2-RA2AR
Achs-  Kugellager-

korper Gehéuse Umkehrhalterung
N
ﬂ[ hY [ N
[ ]

Linke Seite F
LHI
Achsenkabel Zahnrad-Abdeckung

i

Adapter Stangenende

Frontplatte

[AuBen- und Einstellmaf3e entnehmen Sie bitte dem Katalog oder Betriebshandbuch (DVD).]

3. Kurz-Typ (Gesamtlange)
3.1 Typ mit Montagehalterung

RCA2-RN3NA, RN3N (Gleit-, Kugelumlaufspindel),
RN4NA, RN4N (Gleit-, Kugelumlaufspindel)

- Ohne Bremse - Ausgestattet mit Bremse

.

H abdeckun
Motor- ® = @] Achsenkabel
== S
H Stecker- ‘
\

Linke Seite abdeckun
j: 7 Achse (Aluminiumrahmen)
Achse (Aluminiumrahmen)
Stangenende

[AuRRen- und EinstellmalRe entnehmen Sie bitte dem Katalog oder Betriebshandbuch (DVD).]

3.2 Typ mit Gewindebohrung
RCA2-RP3NA, RP3N (Gleit-, Kugelumlaufspindel),
RP4NA, RP4N (Gleit-, Kugelumlaufspindel)

- Ohne Bremse - Ausgestattet mit Bremse

_Rechte Seite )
Stecker Obere Seite
Motor- — ® < 9] - abdeckung
Gegenseite JIIHIIII==
@

Ol stecker-

Linke Seite abdeckun | L

Achsenkabel

Achse (Aluminiumrahmen)

v Untere Seite
Achse (Aluminiumrahmen) _

Stangenende
[AuBen- und Einstellmaf3e entnehmen Sie bitte dem Katalog oder Betriebshandbuch (DVD).]

3.3 Typ mit Einzelfiihrung

RCA2-GS3NA, GS3N (Gleit-, Kugelumlaufspindel),
GS4NA, GSA4AN (Gleit-, Kugelumlaufspindel)

- Ohne Bremse - Ausgestattet mit Bremse
Rechte Seite Stecker- Obere Seite
Motor- = 9] abdeckung Achsenkabel
Gegenseite 60 o0 =e

I
- K 1 ©
Linke Seite abdeckung

[ Z ==
9 5 © Achs.- o
kabel Achse (Aluminiumrahmen)
Fihrungs- \Achse (Aluminiumrahmen)

halterung
[AuBen- und Einstellmaf3e entnehmen Sie bitte dem Katalog oder Betriebshandbuch (DVD).]

3.4 Typ mit Doppelfiihrung
RCA2-GD3NA, GD3N (Gleit-, Kugelumlaufspindel),
GD4NA, GDA4N (Gleit-, Kugelumlaufspindel)

- Ohne Bremse - Ausgestattet mit Bremse

Rechte Seite Stecker- Obere Seit
ere seite
abdeckung Achsenkabel

Motor- ‘||||||||| Motorseite
| 3 [ Motorseice|
Gegenseite [0 0 ol = olStecker-
Linke Seite abdeckung i
[] o i )

o Achs.fo

Achse (Aluminiumrahmen)

o Q o
= Untere Seite
unrungs-, Achse (Aluminiumrahmen)

halterung
[AuRRen- und EinstellmalRe entnehmen Sie bitte dem Katalog oder Betriebshandbuch (DVD).]

3.5 Schlitten-Typ

RCA2-SD3NA, SD3N (Gleit-, Kugelumlaufspindel),
SD4NA, SDA4N (Gleit-, Kugelumlaufspindel)

| Stecker-

ol
o] © °© © ol

Motor- -
Gegenseite D]]]]]]

o 0 o

Linke Seite

EXe)

Fuhrungs- Fithrungs-
halterung  halterung
[AuBen- und Einstellmafle entnehmen Sie bitte dem Katalog oder Betriebshandbuch (DVD).]

3.6 Reinraum-Ausfiihrung, Staubgeschiitzte Ausfiihrung
Kurz-Typ (Typ mit Montagehalterung)

RCA2CR, RCA2W-RN3NB (Kugelumlaufspindel), RN4NB (Kugelumlaufspindel)

- Ohne Bremse
Rechte Seite
Gegenseite
Reinraum-Ausfiihrung:
Absaugrohrverbindung Linke Seite
b-/Sprit. te : Steckerabdeckung
Ansaug-/Abluftanschluss __
Achsenkabel
Adapter
Stangenende
Hintere
Abdeckung

Balg
Achse (Aluminiumrahmen)

RCA2CR, RCA2W-RN3NA (Kugelumlaufspindel), RN4NA (Kugelumlaufspindel)
- Ohne Bremse

__Recme Seite
it (w
J
Motorseite
F Linke Seite
Reinraum-Al ung:

Absaugrohrverbindung
it

Ansaug-/Abluftanschluss

Balg

Adapter Hintere
Stangenende

Achse (Aluminiumrahmen) /

[AuBen- und Einstellmafl3e entnehmen Sie bitte dem Katalog oder Betriebshandbuch (DVD).]

3.7 Reinraum-Ausfiihrung, Staubgeschiitzte Ausfiihrung
Kurz-Typ (Typ mit Gewindebohrung)

RCA2CR, RCA2W-RP3NB (Kugelumlaufspindel), RP4NB (Kugelumlaufspindel)
- Ohne Bremse

Rechte Seite
oo
Motorseite
Reinraum-Austanrung:
Absaugrohrverbindung
Staub-/Spritzwassergeschitzte Ausfuhrung: Steckerabdeckung

Ansaug-/Abluftanschluss
Achsenkabel
Adapter
Stangenende

Hintere
Abdeckung

Balg
Achse (Aluminiumrahmen)

RCA2CR, RCA2W-RP3NA (Kugelumlaufspindel), RP4NA (Kugelumlaufspindel)

Ohne Bremse

Motor-
Gegenseite

Reinraum-Ausfihrung:
Absaugrohrverbindung

prit te
Ansaug-/Abluftanschluss

Steckerabdeckung

Achsenkabel

Balg

Adapter 1 Hintere

Stangenende ™
Achse (Aluminiumrahmen) 7

[AuBen- und Einstellmal’e entnehmen Sie bitte dem Katalog oder Betriebshandbuch (DVD).]

3.8 Reinraum-Ausfiihrung, Staubgeschitzte Ausfiihrung  Typ mit Einzelfuhrung
RCA2CR, RCA2W-GS3NB Kugelumlaufspindel), GS4NB (Kugelumlaufspindel)

- Ohne Bremse

Rechte Seite

Motorseite

RCA2CR, RCA2W-GS3NA (Kugelumlaufspindel), GS4NA (Kugelumlaufspindel)
- Ohne Bremse

Rechte Seite
"

v ]
Gegenseite l:

Linke Seite

Reinraum-Ausfihrung:
Absaugrohrverbindung
b-/Sp!
g

Steckerabdeckung

Achsenkabel

Funrungs: M o o Hintere
alterung — S
J
Balg
Achse (Aluminiumrahmen) /
[AuBen- und Einstellmaf3e entnehmen Sie bitte dem Katalog oder Betriebshandbuch (DVD).]

3.9 Reinraum-Ausfuhrung, Staubgeschiitzte Ausfihrung Typ mit Doppelfiihrung
RCA2CR, RCA2W-GD3NB (Kugelumlaufspindel), GD4ANB (Kugelumlaufspindel)

- Ohne Bremse

Gegenseite

RCA2CR, RCA2W-GD3NA (Kugelumlaufspindel), GD4NA (Kugelumlaufspindel)
- Ohne Bremse

[ Rechte seite |
Mot | ] t ® =50
<
il P
el
[ Linke seite_|

Reinraum-Ausfihrung:
Absaugrohrverbindung

b-/Sprit te
Ansaug-/Abluftanschluss
Steckerabdeckung
Achsenkabel

Balg
© o0 o
Fihrungs- ©
L
o—© Hintere
f._Abdeckung
© 0 o

Balg / Achse (Aluminiumrahmen)

[AuRRen- und EinstellmalRe entnehmen Sie bitte dem Katalog oder Betriebshandbuch (DVD).]



3.10 Reinraum-Ausfiihrung, Staubgeschutzte Ausfiihrung  Schlitten-Typ
RCA2CR, RCA2W-SD3NB (Kugelumlaufspindel), SD4ANB (Kugelumlaufspindel)
- Ohne Bremse

Rechte Seite

Motor-

RCA2CR, RCA2W-SD3NA (Kugelumlaufspindel), SD4NA (Kugelumlaufspindel)
- Ohne Bremse

N ® =
: < [viorsare ]
Y ¥ ® S e M

Achsenkabel

Reinraum-Ausfihrung:
Absaugrohrverbindung
it

b
p
Ansaug-/Abluftanschluss

Steckerabdeckung

Fahrungs-
halterung

Achse (Aluminiumrahmen) /

[AuRRen- und EinstellmalRe entnehmen Sie bitte dem Katalog oder Betriebshandbuch (DVD).]

Zur Befestigung von Achse und Last lesen Sie bitte das Betriebshandbuch (DVD). Schubstangen-Typen

RN3N(A) (B), RN4N(A) (B), RP3N(A) (B) und RP4AN(A) (B) verfuigen uber keine Verdrehsicherung. Bereiten

Sie eine Verdrehsicherungsvorrichtung vor und befestigen diese gemaR der Angabe im Betriebshandbuch.
[Sicherheitsvorkehrungen bei der Montage]

Nr. Art Vorkehrungen

1 | Montageflache

Stellen Sie sicher, dass die Aufnahmeflache fur die Montage von RA2AC,
RA2BC, RA2AR und RA2BR ausreichend steif ist, um keine Vibrationen
entstehen zu lassen.

Die Montageflache fir die Installation der Achsen sowie die als
Bezugsflache verwendete Flache miissen maschinenbearbeitet sein oder
eine gleichwertige Genauigkeit aufweisen. Fur RA2AC, RA2BC, RA2AR
und RA2BR darf die Unebenheit 0,05 mm/m nicht Giberschreiten.

Sichern Sie den Bereich, in dem Wartungsarbeiten durchgefihrt werden
kénnen.

2 | Geeignete Es werden hochfeste Schrauben empfohlen, die mindestens ISO 10.9

Schrauben entsprechen.

Bei Verwendung der Gewindebohrungen der Achsen auf3er RN3N(A) (B),

RN4N(A) (B), RP3N(A) (B) und RP4N(A) (B) Schrauben einsetzen, deren

Gewindelange geringer ist als die effektive Tiefe der Bohrungen.

Beachten Sie, dass die Gewindebohrungen der Achsen GS3N(A) (B),

GS4N(A) (B), GD3N(A) (B), GD4AN(A) (B), SD3N(A) (B) und SD4N(A) (B)

Durchgangsbohrungen sind. Stellen Sie sicher, dass die

Schraubenspitzen nicht hervorstehen.

e Verwenden Sie zur Montage der Achsen RA2AC, RA2BC, RA2AR und
RA2BR Schrauben, deren effektive Gewindelange in der unten
angegebenen Relation zum Durchmesser der jeweiligen
Gewindebohrung steht.

Bei Gewindebohrung in Stahl — Gewindeléange entsprechend
Nenndurchmesser
Bei Gewindebohrung in Aluminium — Gewindeladnge entsprechend
max. Schraubtiefe

3 | Anzugsmoment

Bitte befolgen Sie die Anzugsmomentangaben im Betriebshandbuch
(DVD).
Missachtung konnte zu Betriebsstorungen fihren.

4 | Anbringen der Last Bitte Uiben Sie keine Kraft in anderen Richtungen als der

an der Stange Bewegungsrichtung (Radialkraft) auf die Stange aus. Senkrechte oder
radiale Krafte auf die Achse kdnnen diese beschadigen oder
Betriebsstorungen verursachen. Statten Sie die Achse mit einer Fiihrung
oder externen Flhrung aus, wenn externe Krafte aus anderen Richtungen
als der Bewegungsrichtung der Stange wirken.

Verkabelung

Was die Steuerung betrifft, so kann nur die zugehdrige, von uns hergestellte Steuerung verwendet werden.

Verwenden Sie zum Anschluss der Achse und Steuerung das entsprechende, mit dem Geréat mitgelieferte
Kabel.

1. Anschluss der Achse RCP3
Kupplungs-Typen RA2AC/RA2BC, Kupplungs-Typen mit Seitmotor RA2AR/RA2BR

[Anschluss an die Steuerungen PCON-CB/CGB/CYB/PLB/POB, PCON-CA, PMEC, PSEP, MSEP, MCON,

MSEL und RCM-P6PC]

Zugehbriges Anschlusskabel
(SchlieBen Sie RCP3 an die zugehtrige Steuerung an)

RCP3-RAXX

e ¥ | —R i ¢——

«— ]
r =68 mm oder mehr (bewegl. Verw.)
r =34 mm oder mehr (feste Verw.)

Zugenorige Steuerung Zugehoriges Anschlusskabel CB-APSEP-MPA***
POON-CYB/PLEIPOB *** gibt die Kabellange an. Das Kabel darf max. 20 m lang sein.
PMEC Beispiel) 080 =8 m

PSEP
MSEP
MCON
MSEL
RCM-P6PC

[Anschluss an die Steuerungen PCON (aufer PCON-CB/CA usw.) und PSEL]

Zugehériges Anschlusskabel
(SchlieBen Sie RCP3-RA an die zugehdrige Steuerung an)

=] .4‘_‘,4, | pn—
— :
L]

-«
r =84 mm oder mehr (bewegl. Verw.)
r =42 mm oder mehr (feste Verw.)

e Zugehoriges Anschlusskabel CB-PCS-MPA***
PCON (aufier PCON-CBicAusw)  *** gibt die Kabelldnge an. Das Kabel darf max. 20 m lang sein.
PSEL . .

Beispiel) 080 =8 m

2. Anschluss der Achse RCA2, RCA2CR, RCA2W

RN3N(A) (B)/RNAN(A) (B), RP3N(A) (B)/RPAN(A) (B), GS3N(A) (B)/GSAN(A) (B),

GD3N(A) (B)/GD4N(A) (B), SD3N(A) (B)/SD4AN(A) (B)
[Anschluss an die Steuerungen ACON-CB/CGB/CYB/PLB/POB, ACON-CA, AMEC, ASEP, MSEP, MCON
und RCM-P6AC]

Zugehbriges Anschlusskabel
Sie RCA2, RCA2CR, RCA2W an die zugehérige Steuerung an)

RCA?. RCA2CR. RCA2W-xx /

P

[le—1
r =68 mm oder mehr (bewegl. Verw.)
r =34 mm oder mehr (feste Verw.)

Zugehorige Steuerung Zugehoriges Anschlusskabel CB-APSEP-MPA***

ACON CYBIPLBIPOB *** gibt die Kabellange an. Das Kabel darf max. 20 m lang sein.
e Beispiel) 080 = 8 m

ASEP

MSEP

MCON

RCM-P6AC

[Anschluss an die Steuerungen ACON (au3er ACON-CB/CA usw.) und ASEL]

Zugehbriges Anschlusskabel
(SchlieBen Sie RCA2, RCA2CR, RCA2W an die zugehérige Steuerung an)

RCA?. RCA2CR. RCA2W-xx

D@j‘:@ C— =<

[~
L r = 84 mm oder mehr (bewegl. Verw.)
|:| r =42 mm oder mehr (feste Verw.)
Zugehdriges Anschlusskabel CB-ACS-MPA***
Zugehorige Steuerung

ACON (autier ACON-CBICAUsw)  *** gibt die Kabellange an. Das Kabel darf max. 20 m lang sein.
ASEL . .
Beispiel) 080 =8 m

[Untersagte Handlungen bei der Verkabelung]

e Ziehen Sie nicht gewaltsam am Kabel und biegen Sie es nicht, damit das Kabel keiner zusatzlichen
Belastung oder Spannung ausgesetzt wird.

e Durchtrennen Sie niemals das Kabel, um es zu verlangern oder zu kirzen und es anschlieRend an
ein anderes Kabel anzuknuipfen oder anzuschlieBen.

e Biegen Sie das Kabel an keiner einzigen Stelle.

Stahlband
(Klavierdraht) “s—

o

S

= 1t
/'{\ﬁ%\ Binden Sie diese

vorsichtig zusammen.

e Biegen, knicken und verdrehen Sie das Kabel unter keinen Umstanden.

X%

o/

e Ziehen Sie keinesfalls stark am Kabel.

e Quetschen Sie das Kabel nicht, lassen Sie keinen schweren Gegenstand auf das Kabel fallen und
durchtrennen Sie das Kabel nicht. m

> Z
N /
X X X
e Achten Sie bei der Befestigung des Kabels auf moderates Spiel und spannen Sie das Kabel nicht zu
stark.
X X X
Yoo
=)
s X o

Verwenden Sie keine Spiralrohre
an Stellen, an denen die Kabel
héufig gebogen werden.

e Trennen Sie die E/A-Leitung, die Datenuibertragungsleitung und die Stromleitung voneinander.
Sorgen Sie dafir, dass die Leitungen im Kabelkanal einzeln verlegt sind.

Stromleitung

Kanal

E/A-Leitung
(Flachkabel usw.)

Achten Sie bei der Verwendung des Kabeltragers auf die folgenden Punkte.

e Wenn fur das Kabel der notwendige Platz im Kabeltrager angegeben ist, befolgen Sie zur
Fuhrung des Kabels mit Hilfe des Kabeltragers die Anweisungen des Herstellers.

e Das Verdrillen oder Verdrehen der Kabel im Kabeltrager vermeiden und sicherstellen, dass sich
die Kabel frei bewegen konnen. Die Kabel nicht festbinden. (Bei der Kabelfuihrung darauf achten,
dass beim Biegen keine Zugkréfte auf das Kabel wirken.)

Die Kabel nicht zu eng bundeln. Dies kdnnte zu schnellerem Verschleifl der Kabelméantel oder zu
Kabelbriichen fiihren.

_,’T\‘ Vorsicht:

* Achten Sie beim Verbinden oder Trennen des Kabels darauf, dass die Stromversorgung zur Steuerung ausgeschaltet
ist. Das Verbinden oder Trennen des Kabels bei eingeschalteter Stromversorgung zur Steuerung kann unter
Umsténden eine Funktionsstorung der Achse verursachen und zu schweren Verletzungen oder Schéaden an der
Maschine fihren.

« Sollte der Steckverbinderanschluss nicht korrekt sein, so ware dies aufgrund einer Funktionsstoérung der Achse
gefahrlich. Uberpriifen Sie daher, ob der Steckverbinder tatséchlich korrekt angeschlossen ist.
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