Al

Quality and Innovation

Bei dieser Anleitung handelt es sich um

RCP6W/RCP6SW

Achse

Staub-/Spritzwassergeschiitzte Ausfiihrung
Stangentyp/Radialzyinder
Breiter Radialzylinder

Kurzanleitung Erste Auflage

Herzlichen Dank fir den Kauf useres Produkts.
Lesen Sie neben dieser Kurzanleitung auch die dem Produkt beiliegenden Sicherheitshinweise und das ausfiihrliche
Betriebshandbuch (DVD), um die richtige Verwendung sicherzustellen.

ein Original.

& Warnung: Zum Betrieb des Produkts miissen die ausfihrlichen Installations- und Betriebsanweisungen
beachtet werden, die im Handbuch auf der beiliegenden DVD beschrieben werden. Bewahren Sie
die DVD stets zusammen mit diesem Gerét auf.
Fur eine gedruckte Version des Handbuchs kontaktieren Sie bitte die nachste IAl-Verkaufsstelle,
die Sie auf der Riickseite des Betriebshandbuchs oder der Kurzanleitung finden.

Unternehmen.

« Die ungenehmigte Verwendung oder Reproduktion dieser Anleitung im Ganzen oder in Teilen ist verboten.
« Die verwendeten Firmennamen, Produktbezeichnungen und Marken sind eingetragene Marken der jeweiligen

Kontrolle der Produkte

In der Standardkonfiguration umfasst dieses Produkt die folgenden Komponenten.
Wenn Sie am gelieferten Modell einen Defekt feststellen oder Komponenten fehlen, wenden Sie sich

an uns oder Ihren IAI-Handler.

1. Komponenten (Optionen ausgenommen)

Nr. Bezeichnung Modell Anzahl Anmerkungen
Siehe ,Bedeutung der
1 |Achse Modellbezeichnung* 1
Zubehor

2 |Motor-/Geberkabel "™ 1
Bei Stangentyp und

3 |Mutter 1 Satz | Radialzylinder mitgeliefert.
Siehe Liste unten.
Bei Stangentyp und

4 |Vierkantmutter 1 Satz | Radialzylinder mitgeliefert.
Siehe Liste unten.

5 |Kurzanleitung 1

6 |Betriebshandbuch (DVD) 1

7 |Sicherheitshinweise 1

Anmerkung 1  Bitte beachten Si
(Art der mitgelieferten Mutter)

e die richtige Verdrahtung des

mitgelieferten Motor-/Geberkabels.

Mutter (M10x1,25)

Mutter (M14x1,5)

Mutter (M20x1,5)

RA4C, RA4R, RA6C, RAGR,
RRAAC, RRA4AR, RRAGC,
RRAGR

1

RA7C, RA7R, RRA7C, RRATR

1

RA8C, RA8R, RRA8C, RRA8R

[Die Abmessungen der Muttern finden Sie im Betriebshandbuch in Abschnitt 6,

AufRenabmessungen.]

Beim Stangentyp wird die Vierkantmutter mitgeliefert.
Wird jedoch die Option T-Nutschiene gewahlt (Modellcode: NTB), befindet sie sich nicht im

Lieferumfang.

3. Bedeutung der Modellbezeichnung

3.1 Stangentyp
RCP6W —RA4C -W

/A—35P —2.5 -50 -P3 —P

L

—I:ID nur fiir interne Zwecke “"™

<Serie>
Staub-/Spritzwassergeschiitzte -
Ausfiihrung <Optionen>
Standardausfiihrung Keine Angabe
RCP6W : Achsenkabel 2 m

Typ mit integrierter Steuerung
RCP6SW

AC5 : Achsenkabel 5 m
AC10: Achsenkabel 10 m
AC15: Achsenkabel 15 m

<Typ> — B :Bremse
Gerade Ausfihrung NM : Umgekehrter Referenzpunkt
RA4C, RA6C FL : Flansch
RA7C,RASC FT : MontagefuRe
Ausfiihrung mit Seitmotor NTB : T-Nutschiene
RA4R, RAGR NFA : Innengewinde-Adapter
RA7R, RASR ML : Motor links umgekehrt (Standard)
<Gebertyp> MR : Motor rechts umgekehrt
WA: Batterieloser Absolutgeber MT_: Motor oben umgekehrt
CJT : Kabelaustrittsrichtung (Oben)
<Motortyp> CJR : Kabelaustrittsrichtung (Rechts)

35P : GroRe 350
42P : GroRe 420
56P : GroRe 560
60P : GroRe 60o

CJL : Kabelaustrittsrichtung (Links)
CJB : Kabelaustrittsrichtung (Unten)
CJO : Kabelaustrittsrichtung (nach auf3en)

<Kabellange>

<Gewindesteigung> N : Keines
RA4C, RA4R P 1m
2,5/5/10 S : 3m
RA6C, RABR M :5m
3/6/12 Xoo : Langenangabe
RA7C, RA7R Roo : Roboterkabel
4/8/16 Standardausfuhrung
RA8C, RABR <Steuerung>
5/10/20 P3: PCON-CB/CGB,
<Hub> PCON-CYB/PLB/POB,
i i i ifikati MCON, MSEL
[Siehe Betriebshandbuch Abschnitt 1.2, Spezifikationen.] P4 PCON.CFB/CGEB
P5: RCM-P6PC
Typ mit integrierter Steuerung
<|/O-Typ>
SE: SIO-Typ

Anmerkung 1: Diese ID wird nur fiir interne Zwecke genutzt. Sie betrifft nicht den Typ des Modells.

3.2 Radialzylinder

RCP6W -RRA4C WA -35P —2.5 -60 —P3 —P -B -
<Serie> -I: ID nur fiir interne Zwecke 4™ 2
Staub-/Spritzwassergeschutzte <Optionen>
Ausfohrung Keine Angabe
Standardausfuhrung : Achsenkabel 2 m
RCP6W AC5 : Achsenkabel 5 m
Typ mit integrierter Steuerung AC10: AAchsenkabel 10 m
RCP6SW AC15: Achsenkabel 15 m
<Typ> B : Bremse
Gerade Ausfiihrung NM : Umgekehrter Referenzpunkt

RRA4C, RRA6C,
RRA7C, RRA8C
Ausfiihrung mit Seitmotor
RRA4R, RRAGR,
RRA7R, RRA8R

FL : Flansch

FFA : Flansch-Adapter "™ 2
NFA : Innengewinde-Adapter
KFA : Keilnut-Adapter “"2)
FT : MontagefuRe

NTB : T-Nutschiene

<Gebertyp> — ML : Motor links umgekehrt (Standard)
WA: Batterieloser Absolutgeber MR : Motor rechts umgekehrt
<Motortyp> MT_: Motor oben umgekehrt

35P : GroRe 350
42P : GroRe 420
56P : GroRe 560
60P : GroRe 600

<Gewindesteigung>
RRA4C, RRA4R
2,5/5/10
RRABC, RRABR
3/6/12

RRA7C, RRA7R

CJT : Kabelaustrittsrichtung (Oben)

CJR : Kabelaustrittsrichtung (Rechts)
CJL : Kabelaustrittsrichtung (Links)

CJO : Kabelaustrittsrichtung (nach auf3en)
CJB : Kabelaustrittsrichtung (Unten)

<Kabellange>

: Keines
P :1lm
S :3m
M :5m

Xoo : Langenangabe

R éﬁiélce RRASR Roo : Roboterkabel
5/10/20 Standardausfuhrung
<Steuerung>
<Hub> P3: PCON-CB/CGB,

[Siehe Betriebshandbuch Abschnitt 1.2,

Spezifikationen.]

PCON-CYB/PLB/POB,
MCON, MSEL
P4: PCON-CFB/CGFB
P5: RCM-P6PC

Typ mit integrierter Steuerung

<I/O-Typ>
SE: SIO-Typ

Vierkantmutter Vierkantmutter Vierkantmutter Vierkantmutter
(7x7 M4) (8x8 M5) (10x10 M6) (13x13 M8)
RA4C, RA4R, 4
RRA4C, RRA4R
RA6C, RA6R 4
RRA6C, RRA6GR 4
RA7C, RA7R 6
RRA7C, RRA7R 8
RA8C, RABR 8

2. Typenschild

Modell ——— 3

p
> MODEL RCP6W-RA4C-WA-35P-2.5-50-P3-P-B

Anmerkung 1:
Anmerkung 2:

Anmerkung 3:

Anmerkung 4:

Diese ID wird nur fur interne Zwecke genutzt. Sie betrifft nicht den Typ des Modells.

FFA: Adapter Spindelspitze (Flansch) und KFA: Adapter Spindelspitze (Passfedernut) kénnen nicht fur
RRAS8C und RRA8R gewahlt werden.

Bei RRA4R, RRA6GR und RRA7R kann nur MT, und bei RRA8R nur ML und MR fir die
Motor-Umkehrrichtung gewahlt werden.

Bei RRA4R, RRA6R und RRA7R kénnen nur CJR, CJL und CJO, und bei RRA8R nur CJT, CJB und CJO
fur die Kabelaustrittsrichtung gewahlt werden.

3.3 Breiter Radialzylinder
RCP6W -WRA10C -WA -35P —2.5 -50 -P3 -P -B —**

—|: —I: ID nur fir interne Zwecke 4™

<Serie>

Staub-/Spritzwassergeschiitzte )

Ausfiihrung <Optionen>
Keine Angabe

Standardausfiihrung
RCP6W : Achsenkabel 2 m

Typ mit integrierter Steuerung ACS5 : Achsenkabel 5 m
RCP6SW AC10: Achsenkabel 10 m
AC15: Achsenkabel 15 m
<Typ> ——————— B : Bremse
Gerade Ausfuhrung NM : Umgekehrter Referenzpunkt
WRA10C, WRA12C, FL : Flansch
WRA14C, WRA16C NTBL: T-Nutschiene (Links)
Ausfiihrung mit Seitmotor NTBR: T-Nutschiene (Rechts)
WRALOR, WRA12R, ML : Motor links umgekehrt (Standard)
WRAL4R, WRAL6R MR : Motor rechts umgekehrt
<Gebertyp> CJT : Kabelaustrittsrichtung (Oben)
WA: Battery-less absolute CJR : Kabelaustrittsrichtung (Rechts)

CJL : Kabelaustrittsrichtung (Linkes)
<Motortyp> — CJO : Kabelaustrittsrichtung (nach auRen)
35P GrE)Be 350 CJB : Kabelaustrittsrichtung (Unten)
42P : GroRe 420 <Kabellange>
N .

56P : GroRe 560

2 : Keines
60P : GroRe 600 P :1m
<Gewindesteigung> S 13m

WRA10C, WRALO0R M 15m

2,5/5/10 Xoo : Langenangabe
WRA12C, WRA12R Roo : Roboterkabel

3/6/12 Standardausfiihrung
WRA14C, WRA14R <Steuerung>

4/8/16

P3: PCON-CB/CGB,

WRA16C, WRAL6R PCON-CYB/PLé/POB,

5/10/20

MCON, MSEL
<Hub> P4 : PCON-CFB/CGFB
[Siehe Betriebshandbuch Abschnitt 1.2, Spezifikationen.] P5: RCM-P6PC
Typ mit integrierter Steuerung
Anmerkung 1: Diese ID wird nur fiir interne Zwecke genutzt. Sie betrifft nicht <I/O-Typ>
den Typ des Modells. SE: SIO-Typ

Sicherheitsvorkehrungen bei der Handhabung

1. Handhabung des verpackten Produkts
Achten Sie beim Transport darauf, das Produkt nicht anzustoBen oder fallen zu lassen.
« Schwere Verpackungen sollen niemals von einer Person alleine getragen werden.
o Achten Sie beim Absetzen der Verpackung auf eine horizontale Lage.
o Nicht auf die Verpackung steigen.
« Keine schweren Gegenstande, die zur Deformation oder Beschadigung filhren kénnen, auf die
Verpackung stellen.
. Handhabung des Produkts ohne Verpackung
Die Achse nicht an der Motorabdeckung oder am Kabel halten und nicht durch Ziehen am Kabel bewegen.
o Die Achse beim Entnehmen aus der Packung und bei der Handhabung an der Basis und am Rahmen
halten.
« Beim Transport darauf achten, die Achse nicht gegen andere Objekte zu stof3en. Achten Sie
insbesondere auf die Seitenabdeckung.
o Auf keinen Teil der Achse UberméaRige Kraft ausuben.

Installations- und Lagerumgebung

1. Installationsumgebung

Verwenden Sie dieses Produkt mdglichst nicht an den folgenden Orten.

Es darf nur in Umgebungen eingesetzt werden, in denen Personen ohne Schutzausriistung arbeiten

kénnen.

Achten Sie auerdem darauf, ausreichenden Platz fiir Wartungsarbeiten zu lassen.

» Orte, die Warmestrahlung von einer groBen Warmequelle wie z.B. einem Wé&rmebehandlungsofen
ausgesetzt sind.

« Orte, an denen die Umgebungstemperatur den Bereich von 0 bis 40°C uber- bzw. unterschreitet.

* Orte, an denen es zu Kondensation aufgrund gro3er Temperaturschwankungen kommt.

« Orte, an denen die relative Luftfeuchtigkeit 85 % RH Ubersteigt.

e Umgebungen, in denen das Produkt mit der Schutzeigenschaft von IP65 nicht geschitzt werden kann.
IP65: Feste Fremdkorper: Staubdicht

Flussigkeit: Keine schadlichen Wirkungen durch Strahlwasser aus beliebigem Winkel

« Orte, die direkter Sonneneinstrahlung ausgesetzt sind.

« Orte, an denen korrosive oder brennbare Gase auftreten.

« Orte, an denen Staub, Salz oder Eisenpulver in groBeren Mengen auftreten kdnnen (im Vergleich zu
gewdhnlichen Montagewerken)

e Orte, an denen das Produkt Olspritzern (einschlieRlich Olnebel und Schneidfliissigkeit) oder
Chemikalien ausgesetzt werden kann.

« Orte, an denen der Hauptteil des Produkts Vibrationen oder StéR3en ausgesetzt ist.

e In einer Hohe Uber dem Meeresspiegel von 2000 m oder mehr.

N

Sorgen Sie bei Verwendung des Produkts an den unten angegebenen Orten fiir ausreichende

Abschirmung bzw. Schutzvorrichtungen.

« Orte, an denen Elektrorauschen auftritt.

» Orte, die starken elektrischen oder magnetischen Feldern ausgesetzt sind.

« Orte, die UV- oder anderer Strahlung ausgesetzt sind.

. Lagerumgebung

o Fur die Lagerumgebung gelten die gleichen Anforderungen wie fiir die Installationsumgebung.
Insbesondere ist bei langfristiger Lagerung der Maschine darauf zu achten, dass keine
Taukondensation auftritt.

« Wenn nicht ausdriicklich anders angegeben, umfasst das gelieferte Paket keinen Absorptionsschutz
gegen Feuchtigkeit. Falls die Maschine in einer Umgebung gelagert wird, in der mit Taukondensation zu
rechnen ist, schiitzen Sie das gesamte Paket von auBen vor Kondensation oder treffen unmittelbar
nach dem Offnen entsprechende Vorkehrungen.

« Die Maschine widersteht kurzfristig Lagerungstemperaturen von bis zu 60°C. Halten Sie die Temperatur
bei der Lagerung tber einen Zeitraum von 1 Monat oder langer jedoch unter 50°C.

N

Seriennummer — 4

b SERIAL N0.100090267
S

MADE IN JAPAN

« Das Produkt muss horizontal gelagert werden. Wird es in verpacktem Zustand gelagert, befolgen Sie
die Anweisungen zur Positionierung auf der Verpackung, sofern vorhanden.



Bezeichnungen der Komponenten

1. Stangentyp

1.1 Gerade Ausfiihrung

1.1.1 Standardausfiihrung
RCP6W-RA4C

Sechskantschraube

st
ands (zur Schmierung for und

Adapter
Stangenende

Abstreicher,

2 74—5{#—43@
Momaaetaho k.

goindartwerden,

Schmiernippel
(zur Schmierung fur
Stangen- Stangenoberflache)

gichtun ‘Montageflache kann Endabdeckung
@—9 geandert werden.
Rahmﬁn/

Sechskantschraube
{zur Schwierung for Sechskantschraube (f0r Ansaug-/Abluftanschluss)
(gleich for die rechte Seite)

(gleich for die rechte Seite)

(zur Schmierung fur Kugelumlaufspindel und Verdrehsicherung)
(aleich fur die rechte Seite)

1.1.2 Ausfuihrung mit integrierter Steuerung
RCP6SW-RA4C Sechskanischrasbe

Q 7] e S
7| 1T |
Linke Seite | Montageflache kann Status:LED

jeandert werden.

Stangenende

Schmiernippel
(zur Schmierung fur
Stangenoberflache)
Kann
geandert werden.

Stangen
dichtung

Sechskantschraube
Rahmen (zur Schmierung fur

Sechskantschraube (far Ansaug-/Abluftanschluss)
(gleich fur die rechte Seite)

(gleich fur die rechte Seite)

(zur Schmierung fur Kugelumlaufspindel und Verdrehsicherung)
(gleich fur die rechte Seite)

1.1.3 Standardausfiihrung
RCP6W-RA6C und RA7C

Adapter S1a0ge

Stangenende

Abdeckung

(aur Schmierung for und
e m—

e sen
Ansaug Aoltanscuss

Montagefizche kann
geandert werden.

Hintere Platte
Schmiernippel

(zur Schmierung fur

Stangenoberflache)

Motorplatie
Motorabdeckung
dichtung /WW Endabdeckung

Rahmen (zur Schmierung fur

Stangen

L

tar
(gleich fur die reche Seite)

(gleich fr die rechte Seite) Abdeckung

(zur Schmierung fur Kugelumlaufspindel und Verdrehsicherung)
(gleich fur die rechte Seite)

1.1.4 Ausfuhrung mit integrierter Steuerung
RCP6SW-RA6C und RA7C

Adapter Stange
Stangenende

Abdeckung

Rechte Seite (zur Schmierung fiir und
Wotor Gegersaie — }-\,

Abstreicher

Ansaug Ablufansehiuss Stauseo
"

tontageflache kann
geandert werden.

latte
'Motorplatte
Motorabdeckung

/~ Endabdeckung

Sechskantschraube (fir Ansaug-/Abluftanschluss)
(gleich fur die rechte Seite)

Stangen- Schmiernippel
dichtung

(zur Schmierung fur
Stangenoberflache)
Montageflache kann
geandert werden.

Sechskantschraube
(zur Schmierung fur

(gleich fur die rechte Seite) Abdeckung
(zur Schmierung fur Kugelumlaufspindel und Verdrehsicherung)
(gleich fur die rechte Seite)

1.1.5 Standardausfiihrung
RCP6W-RA8C Adaptor 198

Stangenende

Abdeckung
(zur Schmierung for

Rechte sete
Wotor-Gegenseite
-
Apstriches,

Ansaug-/Abluftanschiuss

Schmiernippel

Sungen- e e aahe v
jeflache kann Hintere Platte Endabdeckung
geandert n. "
Sechskantschraube Sechskantschraube (fiir Ansaug-/Abluftanschluss)
(zur Schmierung fiir (gleich firr die rechte Seite)
Stangenoberflache),
(gleich fur die rechte Seite) Abdeckung
(o Sohmieron 1 Kgelumlauspinde i verreheicharons
(gleich fiir die rechte Seite),
1.1.6 Ausfuhrung mit integrierter Steuerung
St A“al"“d‘” (zur Schmierung fiur Kugelumlaufspindel
‘angenende Rechte Seite und /&AL\LLLED

(e R (4 N —
p. 0 i

Schmiernippel Ansaug-/Abluftanschiuss
(aur Schmierung for ~ Montageflache kann
eandert werden

Montageflache kann intere Platte
/—_geandert werden. /

Stangen
dichtung

Endabdeckung

‘j oA
e @

A

Sechskantschraube Sechskantschraube (fir Ansaug-/Ablufanschluss)
(aur Schmierung far (aleich fi die rechte Seite)
Stangenoberflache),

(gleicTTOr die reche Serte) Abdeckung

(zur Schmierung fur Kugelumlaufspindel und Verdrehsicherung)
(gleich for die rechte Seite),

1.2 Ausfiihrung mit Seitmotor

Sechskantschraube (fir Ansaug-/Abluftanschluss)

(zur Schmierung fur Stangenoberflache)

1.2.1 Standardausfiihrung
RCPGW-RA4R (gleich fur die rechte Seite)

* Der Motor ist auf einer der Adapter Stangenende

&

linken (ML, siehe Abb. Votor Gegenseite

- [ Motorseite

[[tinke seite |

ann

oben), rechten (MR) oder Absirisher
oberen Seite (MT, siehe (S Sungerericne)

K
geandert werden.

Hintere Platte

Abb. oben) angeordnet. Stangen

dichtung

1.2.2 Ausfuhrung mit integrierter Steuerung
RCP6SW-RA4R

Sechskantschraube

Jeich fir die rechte Seite)

Sechskantschraube (for Ansaug-/Abluftanschluss)

* Der Motor ist auf einer der

=4
(aur Schmierung fur Sungenoberfiche) :f ‘
- . fir it reche Se
linken (ML, siehe Abb. (oleich fr die rechie Sete)

Rechte Seite

Status LED

oben), rechten (MR) oder Adapter Stangenende
oberen Seite (MT, siehe [[votor Gegenseie |

‘Abstreicher

Abb. oben) angeordnet. Schmiernippel

(zur Schmierung fur Stangenoberflache)

Endabdeckung Mﬁmvahdeckun

Motorseite

Ansaug Ablutanschiuss
Montageflache kan,
Hintere Platte, \ geandert werden.

Montageflache kann geandert werden. Zahnrad-Abdeckung
Stangen-
o] dichtung

Rahmen

1.2.3 Standardausfiihrung
RCP6W-RA6R und RA7R

* Der Motor ist auf einer der
linken (ML, siehe Abb.

oben), rechten (MR) oder Adapter Stangenende,
oberen Seite (MT, siehe

‘Abstreicher

Sechskantschraube
(zur Schmierung fur Stangenoberflache)
(gleich fur die rechte Seite)

Abb. oben) angeordnet. S — Hm

Sechskantschraube
(zur Schmierung fir Kugelumlaufspindel und Verdrehsicherung)
(gleich for die rechte Seite)

‘Sechskantschraube (fUr Ansaug-/Abluftanschiuss)

Ansaug Abluansetiuss
Montageflache kann
e PlateN gindor werden:

(zur Schmierung fur

kann gesndert werden.
Stangen
dichtung

1.2.4 Ausfuhrung mit integrierter Steuerung
RCP6SW-RAG6R und RA7R

* Der Motor ist auf einer der

Zahnrad-Abdeckung

;@?

(oo Senmienun fir Kugelumlaufspindel und Verdrehsicherung)
gleich fur die rechte Seite)

Sechskantschraube (fUr Ansaug-/Abluftanschiuss)

-————

- ; (o Sepmening ar S
linken (ML, siehe Abb. et ﬁ{
oben), rechten (MR) oder ndapter Sangenense \ [Fecrzsarg]  \SUSAED

oberen Seite (MT, siehe
Abb. oben) angeordnet.

Schmiernippel
(zur Schmierung fur

— Motorseite
Ansaug-Ablufanschiuss
Montageflache ka
goindert werden.

Montageflache kann geandert werden.
Stangen \
dichtung

1.2.5 Standardausfiihrung

Zahnrad-Abdeckung

Abdeckun
(zur Schmierung fur Kugelumlaufspindel und Verdrehsicherung)
leich fur die rechte Seite

Sechskantschraube (for Ansaug-/Abluftanschluss)

a

RCP6W-RA8R

(gleich fur die rechte Seite)

(2ur Schmierung fur Stangenoberfliche) m”

* Der Motor ist auf einer der

linken (ML, siehe Abb. Adapter Sangenende
oben), rechten (MR) oder

Motorseite

oberen Seite (MT, siehe e
e Schmieung fr Sangonobertache
Abb. oben) angeordnet. Montagefiéiche kann geandert werden

Montageflache kann geandert werden.

Hintere Platte

ahdcckung Motorabdeckung -\ Zahnrad-Abdeckung

Stangen
dichtung

1.2.6 Ausfuhrung mit integrierter Steuerung

Abdeckung
(zur Schmierung fur Kugelumlaufspindel und Verdrehsicherung)
leich fur die rechte Seite

Sect (fur Ansaug-

RCP6SW-RA8SR Eﬂﬂﬂ,i;&é

(zur Schmierung fur Stangenoberflache)

* Der Motor ist auf einer der i fr Sengenoperacre
linken (ML, siehe Abb. Stange

Status LED

oben), rechten (MR) oder reeer
oberen Seite (MT, siehe o ]
Abb. oben) angeordnet. —

(zur Schmierung far

Mot

Gegensel

nd- Hintere Platie

Ansaug-/Abluftanschluss
Montagefizche kann geandert werden.

E
abdeckung

Montagefizche kann geandert werden.

Zahnrag-Abdeckung

—

Stangen
dichtung

Rahmen

2. Radialzylinder
2.1  Gerade Ausfiihrung e

Abdeckung
(zur Schmierung fur Kugelumlaufspindel und Verdrehsicherung)
(gleich fr die rechte Seite)

Abdeckun
(zur Sehmierung for und Fahrungen)

s
2.1.1 Standardausfihrung s [eehe e

RCPBW-RRAAC .
Abstreicher.

AnsaugJADIUTanschiuss
Montagefléiche kann geindert werden

chmiernippel Sechskantschraube
(zur Schmierung fur Stangenoberflache) (zur Schmierung
kann geandert werden fur Stan

(gleich fur die rechte Seite)

Frontplatte
Rahmen

4 el

| s oo ]

Hintere Platte
Motorplatte
Motorabdeckung
Endabdeckung
i

Sechskanischraube (o Ansaug TAblutanschluss)

(gleich fur die rechte Seite)

Abdeckung
(zur Schmierung fur Kugelumlaufspindel und Fuhrungen)
(gleich fur die rechte Seite)

(zur Schmierung fur Kugelumlaufspindel und Verdrehsicherung)

2.1.2 Ausflihrung mit integrierter Steuerung s
RCP6SW-RRA4C Adapter Stangenende

txife

Abstreicher

Abdeckung

- .
&l i

Hintere Platie
Motorplatte

a

Ansaug-/Abluftanschiuss
kann geandert werden

(zur Schmierung for

Motorabdeckung

Montageflache kann geandert werden.

Frontplatte

Rahmen

2.1.3 Standardausfuhrung .
RCP6W-RRAGC und RRA7C  sper sangenende

Wotor Gegorsere ] -1 qo

Abstreicher

Endabdeckung
(zur Schmierung

flr Stangenoberflache)

(@leich fur die rechte Seue)al - ‘

b

Sechskantschraube (for Ansaug-/Abluftanschluss)
leich fur die rechte Seite)
feckun:

(zur Schmierung fur Kugelumlaufspindel und Fuhrungen)

alech f e reche Seite)
Abdeckung
(eur Schmierung fur Kugelumiaufspindel und Funrungen)

ve* ‘ in
[Uinke seie | Hintere Patte

(aur Schmierung for Siangenoberflache) MOM2gefidche kann geandert werden.

Montageflache kann geandert werden.

ek

Frontplatte

2.1.4 Ausfiihrung mit integrierter Steuerung
RCP6SW-RRA6C und RRA7C Stange

Adapter Stangenende
[(Motor-Gegenserte |
Abstreicher
Schmiernippel

(zur Schmierung fur Stangenoberflache)
Montageflache kann geandert werden.

Frontplatte
Rahmen

2.1.5 Standardausfiihrung —

Motorplatte
Motorabdeckung

(zur Schmierung Endabdeckung
fur Stangenoberflache) oh

i {gTeich Tur die rechte Sele) ——

: :]7}.}3'

Sechskanischraube (ilr Ansaug-/Abluftanschluss)

g
Qa L “
gleich fir die rechte Seite
‘Abdeckung
(eur Schmierung fir Kugelumaufspindel und Fihrungen)

(gleich fur die rechte Seite)

Abdeckun

g
-
-

Ansaug-/Abluftanschluss Hintere Platte

Montagefléiche kann geéindert werden Motorplatte

Sechskantschraube Motorabdeckung

ftr Stangenoberfliche) \ Endabdeckung
(gleich fir die rechte Seite) &1
COL ”
Sechskantschraube (fiir Ansaug-/Abluftanschluss)
(gleich fir die rechte Seite)

Abdeckun
(zur Schmierung fur Kugelumlaufspindel und Fuhrungen)
(gleich fur die rechte Seite)

W

RCP6W-RRASC T

‘Abdeckung

Rechte Seite (zur Schmierung fur und Fuhrungen)

Adapter

VotorGegensere | 1]

Abstreicher

Schmiernippel
(zur Schmierung fur

Hintere Plate otor- Endabdeckung
ing

Shdeckun

2.1.6 Ausfuhrung mit integrierter Steuerung

Abdeckung
(zur Schmierung fur
Kugelumlaufspindel

Rechte Seite und Fiihrungen) Status-LED

RCP6SW-RRASC

Abstreicher
Schmiernippel

@ @ h 1 [ Motorseite |

Linke Seite Hintere Platte fotor-  Endabdeckung

(zur Schmierung far

ahdeckung
Ansaug-/Abluftanschluss

g

2.2 Ausfiihrung mit Seitmotor 1
2.2.1 Standardausfiihrung e s A ——] .

RCP6W-RRA4R

i)

* Der Motor ist nur auf der [otor-Gogensete | <51[3 ) T [otorsere]
oberen Seite (MT, siehe Abstreicher Bl pnsaug Ablutianschiuss

hmiernippel Montageflache kann geandert werden.
Abb. oben) angeordnet. (eur Schmierung for Stangenoberfiche) Umkehrplate —
MorfagefTache kann geandert werden. Endabdeckung Motorabdeckung Zanorad-Abdeckung

g I ..

e of ¥
a9 ﬂ
r Abdeckung
Fronplatte (aur Schmierung for Kugelumiaufspindel und Fohrungen)
Rahmen gleich 1

2.2.2 Ausfiihrung mit integrierter Steuerung
RCP6SW-RRA4R

Sechskantschraube (for Ansaug-/Abluftanschluss)

Sechskantschraube o }

* Der Motor ist nur auf der O o s reemee ey
oberen Seite (MT, siehe Adapter Stangenenge”

Abb. oben) angeordnet.

o] ] o ] || [

Abstreicher ' status-Lep 1 Ansaug-/Abluftanschluss
Montageflache kann geandert werden

Schmiernippel

(zur Schmierung for Stangenoberflache) Unkehrplatte
MoritageTTachie kann geandert werden. Endabdeckung Moforabdeckung Zahnrad-Abdeckung

H
Abdeckun
Fronplatte (zur Schmierung for Kugelumlaufspindel und Fuhrungen)
Rahmen leich fur die rechte Seite)

2.2.3 Standardausfiihrung
RCP6W-RRA6R und RRA7R

chskantschraube
(zur Schmierung fur Stangenoberflache)

* Der Motor ist nur auf der (glich fr it rechie Seite o
Adapter Sangenende.”

Abb. oben) angeordnet. edfa o T e

Abstreicher

oberen Seite (MT, siehe

Sechskantschraube (fir Ansaug-/Abluftanschluss)

Q
| a

te

¢

7 B ansaug-/Abluftanschluss
Linke Seite 9
Schmiernippel Montageflache kann gedndert werden.

ol Montagefizche
(zur Schmierung fur Stangenoberflache) Umkehrplatie

Montageffache kann geandert werden

Frontplatte
Rahmen

‘Abdeckung
(zur Schmierung fur Kugelumlaufspindel und Fuhrungen)
(gleich fur die rechte Seite)



2.2.4 Ausfihrung mit integrierter Steuerung

Sechskantschraube (for Ansaug-/Abluftanschluss)

RCP6SW-RRAGBR und RRA7R = l§ e |
* Der Motor ist nur auf der o Sehatanseirause ol ‘
oberen Seite (MT, siehe ‘ (e o s e S
Abb. oben) angeordnet. Adapter Sangenonde.
exdfo ,‘Jﬁ J
Avstrcicher
senmernone kS g ol
(zur Schmierung fiir Stangenoberflache) Umkehrplatte Montageflache kann geandert werden.
Montagefiache kann geandert werden. ~ Endabdeckung Motorabdeckung Zahnrad-Abdeckung
T ‘ by
oed] | [E' 3]
Abdeckung’ &
conplate i sapemasonstina oo
2.2.5 Standardausfiihrung Avdeckung
Froniplate e Sehmierung ar und Firungen)
RCP6W-RRA8SR [ Rechte Seite Hintere Platte
aptr Stangenend
* Der Motor ist entweder auf 2
der linken (ML, siehe Abb. Aostreicher L ; ]
oben) oder rechten Seite (sur Schmisrung or Stangemobertiope) ol
(MR) angeordnet. .
Endabdeckung wotor- " Uketrplate
abdscung et
) Aodeckung
w T ¥ i .
b ¥ i i . .
Sasis
2.2.6 Ausfiihrung mit integrierter Steuerung o
RCPGSW'RRASR :n::;;\:nc R (zur S:I:'r‘r‘ucervcu:‘ga:::‘v und Fuhrungen)
* Der Motor ist entweder auf s Sengemence
der linken (ML, siehe Abb. : ¢
oben) oder rechten Seite (e Schminug 0 Sansomopetione 4
(MR) angeordnet. ]
Endabdeckung. Motor- Umkehrplatte
~Sbiecian abmac:

SEI=t

2 Abdeckung

Basis Status-LED

3. Breiter Radialzylinder

3.1 Gerade Ausflhrung s
3.1.1 Standardausfiihrung W e fe s

RCP6W-WRA10C, WRA12C N i =

WRA14C und WRA16C S o

TRBStrerchen)
Schmiernippel
(zur Schmierung for

Motorplatte

: B -
Staubdichtungsgehause /
Frontplatte

3.1.2 Ausfiihrung mit integrierter Steuerung

= 1 e g
Motor- \;
B \ abdeckung \ Endabdeckung

Sechskantschraube Rahmen-  apdeckung
RCP6SW-WRA10C, WRA12C, (Abfluss fir adeckung_ (pur Schmierung fur und Fahrungen)
! [Rechie seie
WRA14C und WRA16C Adapter Sangenende 5‘*“\‘
sicherungsmutter "
Staubaichtung -
(vsueicnen
Hintere Platte
Schmiernippel
(2ur Schmierung fur Ansaug-) Motorplatte  Status-LED
N N .
S«aumw/ Basis, \M\M
Frontplatte,

3.2 Ausfiihrung mit Seitmotor
3.2.1 Standardausfiihrung
RCPBW-WRAILOR, WRAIL2R,  coruss s comermies

Abdeckung
(zur Schmierung fur Kugelumlaufspindel und Fuhrungen)
Rahmen-

abdeckung Hintere Platte

WRAL4R und WRA16R P — = s
* Der Motor ist entweder auf J\. &

der linken (ML, siehe Abb.
oben) oder rechten Seite Sl‘h::‘"g :

(MR) angeordnet. (Abstreichen

Enabseckun \Ll

Schmiernippel

A
(zur Schmierung fur Stangenoberflache)

;
.

abdeckun

nsaug-/Abluftanschiuss Zahnrad
JS—K Abdeckung

@ et

memanc

3.2.2 Ausfiihrung mit integrierter Steuerung
RCP6SW-WRA10R, WRA12R, R

Abdeckung
(zur Schmierung fir Kugelumlaufspindel und Fuhrungen)

Rahmen-
abdeckung

WRA14R und WRA16R Abluss fur
* Der Motor ist entweder auf o dS‘a"gc
der linken (ML, siehe Abb. e sngmene

st

oben) oder rechten Seite M; :ey ]
eherungemure, | o ]
(MR) angeordnet. J =)
S
beicne

Hintere Platte
Umkehrplatte

i

/ Motor-

Schmiernippel

(aur Schmierung for Stangenoberflache) Ansaug /Amunanscmuss

L S |
s«aunmcmunqsucnausc Basis
Frontplatte
Status-LED

Zzahnrad-

Ahdeckun?

=T
4
2]

Zur Befestigung von Achse und Last lesen Sie bitte das Betriebshandbuch (DVD).
Sicherheitsvorkehrungen bei der Montage]

Nr. Art Vorkehrungen

1 | Installation « Vermeiden Sie die Verwendung einer Achse ohne Bremse in vertikaler

Ausrichtung.

2 | Montageflache « Die Basis muss eine ausreichend steife Struktur aufweisen, um Schwingungen zu
verhindern.

« Die Achsenmontageflache und andere Flachen, die als Bezugsflachen verwendet
werden, missen ausreichend eben sein (maschinenbearbeitet oder gleichwertig
behandelt) und die Unebenheit der Montageflache darf 0,05 mm/m nicht
Uberschreiten.

« Sichern Sie den Bereich, in dem Wartungsarbeiten durchgefiihrt werden kénnen.

3 | Geeignete e Es werden hochfeste Schrauben empfohlen, die mindestens 1ISO 10.9

Schrauben entsprechen.

* Bei Verwendung der Gewindebohrungen Schrauben einsetzen, deren
Gewindelange geringer ist als die effektive Tiefe der Bohrungen.

* Wenn die Gewindebohrung eine Durchgangsbohrung ist, achten Sie darauf, dass
die Schraubenspitze nicht hervorsteht.

* Verwenden Sie zur Montage der Achse Schrauben, deren effektive Gewindelange
in der unten angegebenen Relation zur jeweiligen Gewindebohrung steht.
Bei Gewindebohrung in Stahl — Gewindelange entsprechend Nenndurchmesser
Bei Gewindebohrung in Aluminium — Gewindelange entsprechend dem

1,8-Fachen des Nenndurchmessers

Bei manchen Modellen ist die effektive Gewindelénge jedoch vorgegeben. Lesen
Sie im Betriebshandbuch (DVD) nach.

4 | Anzugsmoment « Bitte befolgen Sie die Anzugsmomentangaben im Betriebshandbuch (DVD).

Missachtung kénnte zu Betriebsstérungen fiihren.

5 | Zulassige statische | « Beachten Sie bei Stangentypen, bei Radialzylindern und breiten Radialzylindern
Belastung der die im Betriebshandbuch (DVD) fiir die zuléssige dynamische Belastung der
Stangenspitze, Stangenspitze und den Lastversatz angegebenen Werte. Andernfalls kdnnen
Lastversatz ungewohnliche Vibrationen oder Geréusche auftreten und die Lebensdauer des
Produkts erheblich reduziert werden.

6 | Anschluss des
Luftschlauchs

« SchlieBen Sie einen Schlauch mit externem Durchmesser von ¢6 an dem
Ansaug-/Abluftanschluss an und bringen das andere Schlauchsende an die Stelle,
die Wasserspritzern nicht ausgesetzt ist.

Der Stecker des Achsenkabels ist ebenfalls nicht wassergeschiitzt. SchlieBen Sie
das Kabel an dem Motor-/Geberkabel an der Stelle ohne Einfluss von Staub und
Wasser an, oder nehmen fiir den Stecker eine WasserschutzmalZnahme vor.

Ansaug-/
Abluftanschluss Stecker

Motor-/
Achsenkabel Geberkabel

Verkabelung

Als Steuerung durfen nur die fur diesen Zweck bestimmten Steuerungen von IAl verwendet
werden. Verwenden Sie zur Verbindung einer RCP6-Achse in Standardausfiihrung mit der
Steuerung das mitgelieferte Spezialverbindungskabel.

Spezialverbindungskabel
RCPBW-XX (zur Verbindung von Steuerung und RCP6W)

=]
S
@ B
Roboterkabel

5m oder weniger r =68 mm oder mehr (bewegl. Verw.)
5m oder mehr r =73 mm oder mehr (bewegl. Verw.)

Zugehorige Steuerung
- PCON-CB/CGB

Standardkabel
PCON-CYB/PLB/POB 5m oder weniger r =85 mm oder mehr (feste Verw.)
- PCON-CFB/CGFB
- MCON 5 m oder mehr r =91 mm oder mehr (feste Verw.)

- MSEL

Spezialverbindungskabel

RA4, RA6, RA7, RRA4, RRAB, RRA7, WRA10, WRA12 und WRA14

- Integriertes Motor-/Geberkabel: CB-CAN-MPACoo

« Integriertes Motor-/Geberkabel, Robotertyp: CB-CAN-MPA-oo-RB

RA8, RRA8 und WRA16
« Integriertes Motor-/Geberkabel: CB-CFA3-MPAcoo
- Integriertes Motor-/Geberkabel, Robotertyp: CB-CFA3-MPACoo-RB

(Anm.) ooo gibt die Kabellange an. Max. Angabe: 20 m. Die Gesamtlidnge des Motor-/Geberkabels
und des Achsenkabels soll max. 20 m sein.
(Beispiel) 080=8 m

u &

& 0o | -

Motor-/

Achsenkabel Geberkabel

[Beim Umgang mit Kabeln zu vermeiden]

gespannt wird.

oder verkirzen.

Nicht am Kabel ziehen oder das Kabel gewaltsam biegen, so dass es zusétzlich belastet oder
Das Kabel nicht durch Schneiden, Kombinieren oder Verbinden mit einem andren Kabel verlangern

Das Kabel in einem Abstand von 150 mm der Stecker an beiden Enden nicht biegen.

Standardkabel: CB-CAN-MPAooo, CB-CFA3-MPAooo
Roboterkabel: CB-CAN-MPADoo-RB, CB-CFA3-MPAooo-RB

150 mm

_

150 mm

biegen.

x Stahlband

(P\anodram) ‘tp
&

Nicht mit starken Kraften am Kabel
ziehen.

e Das Kabel nicht quetschen, nicht in das
Kabel schneiden und keine schweren
Gegenstande darauf fallen lassen.

I}

X X X

e |/O-, Kommunikations- und Stromleitung
voneinander trennen.

Stromleitung

1/0-Leitung
(Flachkabel usw.)

Das Kabel nicht an einem einzelnen Punkt

Behulsam festbinden.

e Das Kabel nicht biegen, knicken oder
verdrehen.

X

e Das Kabel nicht an einem einzelnen Punkt
Drehkréaften aussetzen.

« Beim Befestigen des Kabels einen moderaten
Spielraum lassen und nicht zu stark spannen.

g
Y Keinen Spiralschlauch an
Stellen verwenden, wo das
Kabel héufig gebogen wird.

Bei Verwendung einer Energie die folgenden
Anweisungen befolgen.

e Wenn fir das Kabel der notwendige Platz in der
Energiekette angegeben ist, befolgen Sie zur
Fuhrung des Kabels mit Hilfe der Energiekette
die Anweisungen des Herstellers.

Das Verdrillen oder Verdrehen der Kabel in der
Energiekette vermeiden und sicherstellen, dass
sich die Kabel frei bewegen kénnen. Die Kabel
nicht festbinden. (Bei der Kabelfiihrung darauf
achten, dass beim Biegen keine Zugkréfte auf
das Kabel wirken.)

Die Kabel nicht zu eng biindeln. Dies konnte zu
schnellerem Verschleif der Kabelmantel oder zu

Kabelbruichen fuhren.

/N Anmerkung:

¢ Vor dem Anschlieen oder Abtrennen des Kabels sicherstellen, dass die Spannung der
Steuerung ausgeschaltet ist. Das Anschlief3en oder Abtrennen des Kabels bei
eingeschalteter Steuerungsspannung kdnnte Fehlfunktionen der Achse und schwere
Verletzungen oder Schaden an der Anlage verursachen.

o Der fehlerhafte Anschluss der Stecker kann geféhrliche Fehlfunktionen der Achse zur Folge
haben. Stellen Sie sicher, dass die Stecker ordnungsgemafn angeschlossen sind.




I n Stal l atl on un d Ver kab el un g el ner Verdrahtungsbeispiel fur die externe Abtrennung der Motorspannungsversorgung am Not-Aus-Eingang
RCP6SW‘AChse m|t |ntegr|erter Steuerung 1. Erdung fir die Entstérung (Rahmenmasse) .

Zur Anbindung an das Gateway lesen Sie auf3erdem die Kurzanleitung der RCP6S-Gateway-Einheit. RCP6S

Gateway- Not-Aus-Schalter am
[lati d Rnah e e
Installat EMV-M Not.
e c—— aenaimen T

-S\OrAnschl
1. Erdung fur die Entstérung (Rahmenmasse)

SPS-Anschlusseinheit SPS-Einheit Anderes Gerét Anderes Gerat RCP6SW-Achse

‘Achsensteul
nschius *‘mmuss( (Max. 16 Einheiten)
Schlie3en Sie das Erdungskabel an die ﬂ W
FG-Klemme des R , - o
Stromversorgungsanschlusses der el —
SPS-Anschlusseinheit an, der mit der e
RCP6SW verbunden ist.
Kupferdraht: SchlieRen Sie ein .
Erdungskabel mit einem Durchmesser
von 1,6 mm (2 mm? AWG 14) oder
n Verteiler

- mehr an.

Erdungsanschluss Die Erdungsleitung nicht mit anderen Geraten

Erdungswiderstand 100 Q oder weniger. gemeinsam nutzen oder mit anderen Geraten

_ . . verbinden. Jede Einheit erden.
2. Wichtige Hinweise zur Verkabelung Uber-

1) Fur die 24V-DC-Spannungsversorgung eine verdrillte spannungs- |
Leitung verwenden. schutz

2) Signal- und Geberleitungen von Spannungsversorgungs- und
Stromleitungen trennen.

SPS-Einheit es Gfffat Anderes Gerat

eilereinheiten verwenden
konnen an einer Verteilereinheit

n
b6s-Achsen direkt am
ss (C) an, wenn keine
endet wird

3. Storquellen und Entstorung
Fihren Sie fur elektrische Gerate am gleichen Stromweg und
in der gleichen Anlage Entstérungsmaf3nahmen durch.
Es folgen Beispiele fur MafRnahmen zur Beseitigung von

Anmerkung 1 RCM-P6GW: Wenn kein Steckverbinder mit dem SIO-Anschluss verbunden ist, sind S1 und S2 im Inneren
der Steuerung kurzgeschlossen.
RCM-P6GWG: Wenn kein Steckverbinder mit dem SIO-Anschluss verbunden ist, sind S1 und S2 nicht

Relaisspule Kurz
. geschlossen.
ijor\(/]\?e"r?n'l M le. M hal d Relai +24V, o Zum KurzschlieBen den Blindstecker DP-5 am SIO-Anschluss anbringen.
) Wechselstrom-Magnetventile, Magnetschalter und Relais Anmerkung 2 Wenn die Motorspannung zur Einhaltung einer Sicherheitskategorie extern abgetrennt werden muss, bringen
[MaRnahme] Anbringen eines Uberspannungsschutzes Sie ein Sicherheitsrelais zwischen MPI-AXISt und MPO-AXISo an.
parallel zur Spule. Anmerkung 3  Die Einstufung fur das Not-Aus-Signal (EMG-) zum Ein-/Ausschalten an Kontakt CR1 entspricht 24 V DC und
2) Gleichstrom-Magnetventile, Magnetschalter und Relais 10 mA oder weniger.
[MaRnahme] Anbringen einer Diode parallel zur Spule. Anmerkung 4  Fir CR1 einen Spulenstrom von 0,1 A oder weniger wahlen.
Wabhlen Sie ein DC-Relais mit integrierter 2. Bei Ansteuer U i ikat
Diode.
Verkabelung
1. Bei Ansteuerung uber Felbus System-I/O-Steckverbinder (Oben) 24
— Sp
Feldbus- Hostsystem (Master-Einheit vey
Handprogrammiergerét Anschluss +=-Bitte separat erwerben)
(separat zu erwerben) Blindstecker | Not-Aus-Schaltung | Quality and Innovation
DP-5 (Anm. 1) G E h .
PC-Software ‘ﬂv ay-Einheit
(separat zu SIO-Anschluss H
erweroen) N _ IA I Corporation
s Auc [Antriebs-Abschaltschaltung I - ) I
miniUSB moglich Hauptgeschaftssitz: 577-1 Obane Shimizu-KU Shizuoka City Shizuoka 424-0103, Japan
Spannungsversorgung Steuerung/Antrieb Antriebs-Abschaltanschluss & Anmerkung: Bei der Spannungsversorgung mit einer 24V-DC-Spannungsversorgungseinheit zum Ein-/Ausschalten TEL +?;'eit:'if:‘::xiﬁ:ﬁr:itf:;s.ej'zssg
DC2AVewsS b \ die OV-Leitung verbunden lassen und die +24V-Leitung unterbrechen (nur eine Seite unterbrechen). ) ’ coIp
( sssSeparat zu erwerben) \ Motorspannungsanschluss Die Einstufung fur das Not-Aus-Signal (EMG-) entspricht 24 V DC und 10 mA oder weniger.
Steuerspannungsanschluss Warten Sie nach dem Ausschalten der Spannung fiir 1 s, bevor Sie sie wieder einschalten.
- Achsenspannungs- / p 9 Nicht versuchen, nur die Motorspannung, aber nicht die Steuerspannung einzuschalten.
Anm. 1: Beim Modell RCM-P6GWG den anschluss Technischer Support in USA, Europa und China verfiigbar
mitgelieferten Blindstecker (DP-5) | Achsensteueranschluss
am SIO-Anschluss anbringen, Unten < CB-RCP6S 'A ’ i
wenn kein Teach-Werkzeug ¢ ) -RLYooo Amer’035 lnc'
angeschlossen ist. (Separat zu Hauptgeschiftssitz: 2690 W. 237th Street, Torrance, CA 90505, USA
erwerben) TEL (310) 891-6015 FAX (310) 891-0815
CB-RCP6S —» Niederlassung Chicago: 110 East State Parkway, Schaumburg, IL 60173, USA
-PWBIOooo -<—— RCP6S-Anschluss . TEL (847) 908-1400 FAX (847) 908-1399 )
Im Lief fan Niederlassung Atlanta: 1220 Kennestone Circle, Suite 108, Marietta, GA 30066, USA
(Im Lieferumfang TEL (678) 354-9470 FAX (678) 354-9471
der Achse) <«— Verteiler- Webseite: www.intelligentactuator.com
Spannungs-
RCP6SW- versorgung
Achse Verteil
i i i erteiler- T,
(Max. 16 Verteilereinheit e ehilss IAl Industrieroboter GmbH
Einheiten) (Max. 4 Einheiten)

Ober der R6th 4, D-65824 Schwalbach am Taunus, D hland
TEL 06196-88950 FAX 06196-889524

& Anmerkung: RCP6SW mit integrierter Steuerung verfiigt Gber keinen Anschluss zur Verbindung mit einem

Teach-Werkzeug. SchlieBen Sie das Teach-Werkzeug an der Gateway-Einheit an und fiihren die ’A l (Shanghai) Co Ltd
-y -

Einstellungen wie die der Positionsdaten tiber die Gateway-Einheit durch.

SHANGHAI JIAHUA BUSINESS CENTER A8-303, 808, Honggiao Rd. Shanghai 200030, China
TEL 021-6448-4753 FAX 021-6448-3992
Webseite: www.iai-robot.com

IA I Robot (Thailand) Co., Ltd.

825 Phairojkijja Tower 12th Floor, Bangna-Trad RD., Bangna, Bangna, Bangkok 10260, Thailand
TEL +66-2-361-4458 FAX +66-2-361-4456

Handbuch-Nr.: MD3762-1A



