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Modulare kartesische Roboter

Wenig Platzbedarf durch genau passende Funktionalität



Produktübersicht



Produktanfrage
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Passende kartesische Robotersysteme

Kartesische Roboter können auf Grund ihrer Modularität sehr gut an die jeweiligen Applikationsbedingungen angepasst werden. Sie benötigen weniger Platz als beispielsweise Knickarmroboter weil sie nur die Funktionen haben, die tatsächlich benötigt werden.




IAI bietet kartesische Roboter als 2-6-Achs-Kombinationen mit Servomotoren als Standard- oder Hochpräzisions-Typen an. Ein gleichermaßen umfangreiches Portfolio gibt es auch an kostengünstigeren kartesischen RoboCylindern mit Schrittmotoren.







Kartesische 3-Achs-Roboter für Schraubanwendungen










 





Kombinierte Roboter mit "Rotating Nut" Aktuatoren 








[image: ICSPA6-B3N1HS Kartesischer Roboter]



Kartesische Roboter mit NSA Linearachsen in Kombination mit Kugelspindelantrieben bieten hervorragende Transportmöglichkeiten. Sie werden standardmäßig als 6-Ach-Roboter mit Basis- oder schlittenmontierten Z-Achsen angeboten.

NSA Linearachsen sind die Linearaktuatoren mit einem im Schlitten integrierten Servomotor. Statt einen Schlitten durch eine rotierende Kugelumlaufspindel zu bewegen, wird er mittels des integrierten Servomotors über eine rotierende Mutter angetrieben. Die feststehende Spindel ermöglicht Hochgeschwindigkeits-Bewegungen mit langen Verfahrwegen, was zu verkürzten Zykluszeiten führt.

Für komplexere Anwendungen sind Doppel- und Mehrfachschlitten-Ausführungen erhältlich, wobei alle Schlitten unabhängig voneinander steuerbar sind.
          






Kartesische RoboCylinder in 2-/3-/4-Achs-Kombinationen 







[image: IK3-P6BBB1 Kartesischer Roboter]


Die neuesten kartesischen RoboCylinder basieren auf der RCP6-Serie, wodurch sich die Bauform im Vergleich zu Vorgängerversionen verschlankt hat und höhere Geschwindigkeiten erzielt werden können. Alle Achskombinationen sind standardmäßig mit hochauflösenden batterielosen Absolut-Encodern ausgestattet. Dadurch entfallen Referenzfahrten, Home-Sensor, Batteriewartungen und vieles mehr.

Alle vertikal eingesetzten Achsen können optional mit einer Bremse ausgestattet werden, damit bei einer Unterbrechung der Stromversorgung das Absinken des Schlittens verhindert wird.
          











Roboterhandgelenke für maximale Flexibilität




Mit dem Roboterhandgelenk (WU Wrist Unit) haben kartesische Systeme die gleiche Flexibilität und Freiheitsgrade wie Knickarm-Roboter. IAI's einzigartiges Design machen die Bauteile leicht und kompakt.

Auch für ein orthogonales Achs-System mit Interpolationsfunktion verwendbar.







Ausgestattet sind die Handgelenkeinheiten mit zwei Gelenken: Das Kippgelenk für die Neigung deckt einen Arbeitskreis von ±100⁰ ab, während das Drehgelenk für die Rotation um ±360⁰ drehbar ist.

Die beiden Schrittmotoren bewegen diese Achsen mit Geschwindigkeiten zwischen 750⁰/s und 1.200⁰/s.
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Anwendungsbeispiele

Typische Anwendungen von kartesischem Robotern:




	Kartonfaltung und Befüllung
	Pick & Place
	Stapelung schwerer Werkstücke
	Inspektion von Werkstücken
	Be- und Entladen von Maschinen
	Transfer kleiner Glasflaschen








CRS Simulationssoftware

Mit der Simulationssoftware können die Bewegungen von CRS 6-Achs-Robotern überprüft und die Zykluszeit gemessen werden.
 Download unter IA Software (SEL Steuerungen) - Englisch.




➥ Software






Feldbus-Anbindung

Kostenlose Konfigurationsdateien zum Download finden Sie unter:




➥ Feldbus-Anbindung






 Sonderanfertigungen

Gerne bieten wir Ihnen auch Sonderausführungen an. Hier finden Sie Ihren Ansprechpartner .
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[image: IK2-P6XBD1 Kartesischer Roboter]






IK2-P6XB D/C/B

Basismontierte Y-Achse




	Nutzlast: max. 16 kg
	Hub (X): 50 - 1.100 mm
	Hub (Y): 50 - 400 mm
	24 V Schrittmotoren

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für IK2-P6XB D/C/B anfordern

















[image: IK2-P6XBF1 Kartesischer Roboter]






IK2-P6XB F/E

Basismontierte Y-Achse




	Nutzlast: max. 17 kg
	Hub (X): 50 - 1.100 mm
	Hub (Y): 50 - 500 mm
	24 V Schrittmotoren

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für IK2-P6XB F/E anfordern

















[image: IK2-P6YBD2 Kartesischer Roboter]






IK2-P6YB  D/C/B

Basismontierte Z-Achse




	Nutzlast: max. 9 kg
	Hub (X): 50 - 1.100 mm
	Hub (Z): 50 - 300 mm
	24 V Schrittmotoren

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für IK2-P6YB  D/C/B anfordern

















[image: IK2-P6YBG3S Kartesischer Roboter]






IK2-P6YB  I/H/G

Basismontierte Z-Achse




	Nutzlast: max. 8 kg
	Hub (X): 50 - 1.100 mm
	Hub (Z): 50 - 300 mm
	24 V Schrittmotoren

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für IK2-P6YB  I/H/G anfordern
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ICSB2-B1N

Basismontierte Y-Achse




	Nutzlast: max. 45 kg
	Hub (X): 600 - 2.250 mm
	Hub (Y): 200 - 700 mm
	230 V Servomotoren

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für ICSB2-B1N anfordern
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ICSB2-B2N

Basismontierte Y-Achse




	Nutzlast: max. 45 kg
	Hub (X): 2.300 - 3.000 mm
	Hub (Y): 200 - 700 mm
	230 V Servomotoren

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für ICSB2-B2N anfordern

















[image: ICSB2_XYB Kartesischer Roboter]






ICSB2-B

Basismontierte Y-Achse




	Nutzlast: max. 78,6 kg
	Hub (X): 100 - 2.500 mm
	Hub (Y): 100 - 700 mm
	230 V Servomotoren

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für ICSB2-B anfordern

















[image: ICSB2_XYS Kartesischer Roboter]






ICSB2-S

Schlittenmontierte Y-Achse




	Nutzlast: max. 31,7 kg
	Hub (X): 100 - 800 mm
	Hub (Y): 100 - 600 mm
	230 V Servomotoren

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für ICSB2-S anfordern

















[image: ICSB2_XZ Kartesischer Roboter]






ICSB2-Z

Feststehende Z-Achse




	Nutzlast: max. 20 kg
	Hub (X): 100 - 2.500 mm
	Hub (Z): 100 - 500 mm
	230 V Servomotoren

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für ICSB2-Z anfordern

















[image: ICSB2_YZS Kartesischer Roboter]






ICSB2-YS

Schlittenmontierte Z-Achse




	Nutzlast: max. 28,8 kg
	Hub (Y): 100 - 700 mm
	Hub (Z): 100 - 500 mm
	230 V Servomotoren

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für ICSB2-YS anfordern

















[image: ICSB2_YZB Kartesischer Roboter]






ICSB2-YB

Basismontierte Z-Achse




	Nutzlast: max. 40 kg
	Hub (Y): 100 - 1.300 mm
	Hub (Z): 100 - 500 mm
	230 V Servomotoren

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für ICSB2-YB anfordern

















[image: ICSB2_XYG Kartesischer Roboter]






ICSB2-G1/G2

Flache Montage Y-Achse




	Nutzlast: max. 45 kg
	Hub (X): 100 - 2.500 mm
	Hub (Y): 500 - 1.200 mm
	230 V Servomotoren

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für ICSB2-G1/G2 anfordern

















[image: ICSB2_XYBG Kartesischer Roboter]






ICSB2-G

Seitliche Montage Y-Achse




	Nutzlast: max. 60 kg
	Hub (X): 100 - 2.500 mm
	Hub (Y): 300 - 1.100 mm
	230 V Servomotoren

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für ICSB2-G anfordern




































[image: IK3-P6BBB1 Kartesischer Roboter]






IK3-P6BB C/B

Basismontierte Z-Achse




	Nutzlast: max. 4 kg
	Hub (X): 50 - 1.100 mm
	Hub (Y): 50 - 400 mm
	Hub (Z): 50 - 200 mm
	24 V Schrittmotoren

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für IK3-P6BB C/B anfordern

















[image: IK3-P6BBE2 Kartesischer Roboter]






IK3-P6BB F/E

Basismontierte Z-Achse




	Nutzlast: max. 6 kg
	Hub (X): 50 - 1.100 mm
	Hub (Y): 50 - 500 mm
	Hub (Z): 50 - 300 mm
	24 V Schrittmotoren

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für IK3-P6BB F/E anfordern

















[image: IK3-P6BBG3S Kartesischer Roboter]






IK3-P6BB H/G

Basismontierte Z-Achse




	Nutzlast: max. 4 kg
	Hub (X): 50 - 1.100 mm
	Hub (Y): 50 - 250 mm
	Hub (Z): 50 - 150 mm
	24 V Schrittmotoren

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für IK3-P6BB H/G anfordern

















[image: ICSB3_XYB-Z Kartesischer Roboter]






ICSB3-B MB/HB

Basismontierte Z-Achse




	Nutzlast: max. 36,4 kg
	Hub (X): 100 - 2.500 mm
	Hub (Y): 100 - 700 mm
	Hub (Z): 100 - 500 mm
	230 V Servomotoren

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für ICSB3-B MB/HB anfordern
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ICSB3-B1N

Basismontierte Z-Achse




	Nutzlast: max. 14,3 kg
	Hub (X): 600 - 2.250 mm
	Hub (Y): 200 - 700 mm
	Hub (Z): 100 - 500 mm
	230 V Servomotoren

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für ICSB3-B1N anfordern
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ICSB3-B2N

Schlittenmontierte Z-Achse




	Nutzlast: max. 14,3 kg
	Hub (X): 2.300 - 3.000 mm
	Hub (Y): 200 - 700 mm
	Hub (Z): 100 - 500 mm
	230 V Servomotoren

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für ICSB3-B2N anfordern

















[image: ICSB3_XYB-Z Kartesischer Roboter]






ICSB3-B MS/HS

Schlittenmontierte Z-Achse




	Nutzlast: max. 32 kg
	Hub (X): 100 - 2.500 mm
	Hub (Y): 100 - 700 mm
	Hub (Z): 100 - 500 mm
	230 V Servomotoren

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für ICSB3-B MS/HS anfordern

















[image: ICSB3_XZ-Y Kartesischer Roboter]






ICSB3-Z

Schlittenmontierte Y-Achse




	Nutzlast: max. 21,2 kg
	Hub (X): 120 - 1.270 mm
	Hub (Z): 100 - 500 mm
	Hub (Y): 100 - 500 mm
	230 V Servomotoren

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für ICSB3-Z anfordern

















[image: ICSB3_XYG-Z Kartesischer Roboter]






ICSB3-G1/G2 HB

Basismontierte Z-Achse




	Nutzlast: max. 20 kg
	Hub (X): 1.000 - 2.500 mm
	Hub (Y): 500 - 1.200 mm
	Hub (Z): 100 - 600 mm
	230 V Servomotoren

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für ICSB3-G1/G2 HB anfordern

















[image: ICSB3_XYG-Z Kartesischer Roboter]






ICSB3-G1/G2 HS

Schlittenmontierte Z-Achse




	Nutzlast: max. 14,8 kg
	Hub (X): 1.000 - 2.500 mm
	Hub (Y): 500 - 1.200 mm
	Hub (Z): 100 - 500 mm
	230 V Servomotoren

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für ICSB3-G1/G2 HS anfordern

















[image: ICSB3_XYBG Kartesischer Roboter]






ICSB3-G HB

Seitlich montierte Y-Achse




	Nutzlast: max. 31,8 kg
	Hub (X): 100 - 2.500 mm
	Hub (Y): 300 - 900 mm
	Hub (Z): 100 - 500 mm
	230 V Servomotoren

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für ICSB3-G HB anfordern

















[image: ICSB3_XYBG-Z Kartesischer Roboter]






ICSB3-G HS

Schlittenmontierte Z-Achse




	Nutzlast: max. 34,3 kg
	Hub (X): 100 - 2.500 mm
	Hub (Y): 300 - 900 mm
	Hub (Z): 100 - 400 mm
	230 V Servomotoren

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für ICSB3-G HS anfordern




































[image: IK4-P6BBB3S Kartesischer Roboter]






IK4-P6BBB

Abgewinkelte X/Y-Achsen




	Nutzlast: max. 3,5 kg
	Hub (X): 50 - 1.100 mm
	Hub (Y): 50 - 300 mm
	Hub (Z): 100 mm | 150 mm
	R: ± 180° | ± 360°
	24 V Schrittmotoren

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für IK4-P6BBB anfordern

















[image: IK4-P6BBF3S Kartesischer Roboter]






IK4-P6BBF

Abgewinkelte X/Y-Achsen




	Nutzlast: max. 5 kg
	Hub (X): 50 - 800 mm
	Hub (Y): 50 - 400 mm
	Hub (Z): 100 mm | 150 mm
	R: ± 180° | ± 360°
	24 V Schrittmotoren

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für IK4-P6BBF anfordern
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ICSB4-B3N

Doppelschlitten-X-Achse




	Nutzlast: max. 45 kg
	Hub (X): 300 - 2.250 mm
	Hub (Y): 200 - 700 mm
	Rahmenmontierte Y-Achsen
	Feststehender Grundrahmen
	230 V Servomotoren

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für ICSB4-B3N anfordern

















[image: ]






ICSB4-B4N

Doppelschlitten-X-Achse




	Nutzlast: max. 45 kg
	Hub (X): 2.300 - 2.700 mm
	Hub (Y): 200 - 700 mm
	Rahmenmontierte Y-Achsen
	Feststehender Grundrahmen
	230 V Servomotoren

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für ICSB4-B4N anfordern
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ICSB6-B3N

Doppelschlitten X-Achse




	Nutzlast: max. 20 kg
	Hub (X): 300 - 2.250 mm
	Hub (Y): 200 - 700 mm
	Hub (Z): 100 - 500 mm
	230 V Servomotoren

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für ICSB6-B3N anfordern
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ICSB6-B4N

Doppelschlitten X-Achse




	Nutzlast: max. 20 kg
	Hub (X): 2.300 - 2.700 mm
	Hub (Y): 200 - 700 mm
	Hub (Z): 100 - 500 mm
	230 V Servomotoren

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für ICSB6-B4N anfordern

















[image: CRS-XBA Kartesischer 6-Achs-Roboter]






CRS-XBA

Basismontierte XY-Achsen




	Nutzlast: max. 1 kg
	Hub (X): 50 - 800 mm
	Hub (Y): 50 - 300 mm
	Hub (Z): 90 - 190 mm
	24 V Schrittmotoren

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für CRS-XBA anfordern

















[image: CRS-XGA Kartesischer 6-Achs-Roboter]






CRS-XGA

Basismontierte XY-Achsen




	Nutzlast: max. 1 kg
	Hub (X): 50 - 800 mm
	Hub (Y): 350 - 600 mm
	Hub (Z): 90 - 190 mm
	24 V Schrittmotoren

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für CRS-XGA anfordern

















[image: CRS-XBB Kartesischer 6-Achs-Roboter]






CRS-XBB

Basismontierte XY-Achsen




	Nutzlast: max. 2 kg
	Hub (X): 50 - 1.100 mm
	Hub (Y): 50 - 300 mm
	Hub (Z): 100 - 200 mm
	24 V Schrittmotoren

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für CRS-XBB anfordern

















[image: CRS-XGB Kartesischer 6-Achs-Roboter]






CRS-XGB

Basismontierte XY-Achsen




	Nutzlast: max. 2 kg
	Hub (X): 50 - 1.100 mm
	Hub (Y): 350 - 600 mm
	Hub (Z): 100 - 200 mm
	24 V Schrittmotoren

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für CRS-XGB anfordern

















[image: CRS-XZCY Kartesischer 6-Achs-Roboter]






CRS-XZCY

Basismontierte XZ-Achsen




	Nutzlast: max. 1 kg
	Hub (X): 150 - 800 mm
	Hub (Y): 50 - 300 mm
	Hub (Z): 100 - 200 mm
	24 V Schrittmotoren

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für CRS-XZCY anfordern

















[image: CRS-XZCZ Kartesischer 6-Achs-Roboter]






CRS-XZCZ

Basismontierte XZ-Achsen




	Nutzlast: max. 1 kg
	Hub (X): 150 - 800 mm
	Hub (Y): 50 - 300 mm
	Hub (Z): 100 - 200 mm
	24 V Schrittmotoren

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für CRS-XZCZ anfordern

















[image: CRS-XZDY Kartesischer 6-Achs-Roboter]






CRS-XZDY

Basismontierte XZ-Achsen




	Nutzlast: max. 1 kg
	Hub (X): 150 - 800 mm
	Hub (Y): 50 - 300 mm
	Hub (Z): 250 - 500 mm
	24 V Schrittmotoren

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für CRS-XZDY anfordern

















[image: CRS-XZDZ Kartesischer 6-Achs-Roboter]






CRS-XZDZ

Basismontierte XZ-Achsen




	Nutzlast: max. 1 kg
	Hub (X): 150 - 800 mm
	Hub (Y): 50 - 300 mm
	Hub (Z): 250 - 500 mm
	24 V Schrittmotoren

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für CRS-XZDZ anfordern

















[image: CRS-XZEY Kartesischer 6-Achs-Roboter]






CRS-XZEY

Basismontierte XZ-Achsen




	Nutzlast: max. 1 kg
	Hub (X): 150 - 800 mm
	Hub (Y): 50 - 300 mm
	Hub (Z): 250 - 500 mm
	24 V Schrittmotoren

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für CRS-XZEY anfordern

















[image: CRS-XZEZ Kartesischer 6-Achs-Roboter]






CRS-XZEZ

Basismontierte XZ-Achsen




	Nutzlast: max. 1 kg
	Hub (X): 150 - 800 mm
	Hub (Y): 50 - 300 mm
	Hub (Z): 250 - 500 mm
	24 V Schrittmotoren

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für CRS-XZEZ anfordern




































[image: WU-S Roboterhandgelenk]






WU-S

Kompakter Typ




	Nutzlast: max. 1 kg
	T-Achse: max. ± 360°
	B-Achse: max. ± 100°
	Gewicht: 1,6 kg

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für WU-S anfordern

















[image: WU-M Roboterhandgelenk]






WU-M

Kompakter Typ




	Nutzlast: max. 2 kg
	T-Achse: max. ± 360°
	B-Achse: max. ± 105°
	Gewicht: 2,8 kg

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für WU-M anfordern





































Fragen zu unseren Produkten?












Pflichtfeld Wie dürfen wir Ihnen weiterhelfen?*

 








Pflichtfeld Anrede*

Bitte auswählen...
Frau
Herr
Divers









Pflichtfeld Vorname / Nachname*






Pflichtfeld Firma*






Pflichtfeld E-Mail*






Telefon          





Pflichtfeld PLZ*






Pflichtfeld Land*

Bitte auswählen...
Deutschland
Österreich
Schweiz
Frankreich
Italien
Niederlande
Belgien
Vereinigtes Königreich
Irland
Spanien
Portugal
Dänemark
Schweden
Polen
Tschechien
Ungarn
Rumänien
Israel
Türkei
---
Afghanistan
Ägypten
Albanien
Algerien
Andorra
Argentinien
Australien
Bahrain
Bangladesch
Barbados
Belarus
Belize
Benin
Bhutan
Bolivien
Bosnien und Herzegowina
Botsuana
Brasilien
Bulgarien
Burundi
Chile
China
Cookinseln
Costa Rica
Curaçao
Dominica
Dominikanische Republik
Dschibuti
Ecuador
El Salvador
Estland
Färöer
Finnland
Gambia
Georgien
Gibraltar
Grenada
Griechenland
Grönland
Guatemala
Guernsey
Guinea
Guinea-Bissau
Haiti
Honduras
Indien
Indonesien
Irak
Iran
Island
Isle of Man
Jamaika
Japan
Jemen
Jersey
Jordanien
Kambodscha
Kamerun
Kanada
Kasachstan
Katar
Kenia
Kiribati
Kolumbien
Komoren
Kongo-Kinshasa
Kroatien
Kuba
Kuwait
Laos
Lesotho
Lettland
Libanon
Liberia
Libyen
Liechtenstein
Litauen
Luxemburg
Madagaskar
Malawi
Malaysia
Mali
Malta
Marokko
Marshallinseln
Mauretanien
Mauritius
Mexiko
Mikronesien
Monaco
Mongolei
Montenegro
Montserrat
Mosambik
Myanmar
Namibia
Nauru
Nepal
Neukaledonien
Neuseeland
Nicaragua
Nigeria
Niue
Nordkorea
Nördliche Marianen
Nordmazedonien
Norfolkinsel
Norwegen
Oman
Pakistan
Panama
Papua-Neuguinea
Paraguay
Peru
Philippinen
Pitcairninseln
Puerto Rico
Republik Moldau
Réunion
Ruanda
Russland
Salomonen
Sambia
Samoa
San Marino
São Tomé und Príncipe
Saudi-Arabien
Senegal
Serbien
Seychellen
Sierra Leone
Simbabwe
Singapur
Slowakei
Slowenien
Somalia
Sonderverwaltungsregion Hongkong
Sonderverwaltungsregion Macau
Spitzbergen und Jan Mayen
Sri Lanka
Südafrika
Sudan
Südgeorgien und die Südlichen Sandwichinseln
Südkorea
Südsudan
Suriname
Syrien
Taiwan
Tansania
Thailand
Togo
Tokelau
Tonga
Trinidad und Tobago
Tschad
Tunesien
Turks- und Caicosinseln
Tuvalu
Uganda
Ukraine
Uruguay
Usbekistan
Vatikanstadt
Venezuela
Vereinigte Arabische Emirate
Vereinigte Staaten
Vietnam
Wallis und Futuna
Westsahara
Zentralafrikanische Republik
Zypern












Pflichtfeld Antispam-Sicherheitsfrage*


Bitte rechnen Sie 3 plus 8.


Do not fill in this field







Alle mit einem * markierten Felder sind Pflichtfelder.
 





 Wir erheben und verarbeiten Ihre Daten nach DS-GVO Art.6 1b. Ich habe die Erklärung zum  Datenschutz zur Kenntnis genommen.





Absenden



    






















 Nach oben












	
	




















Unternehmen

Navigation überspringen
	Über uns
	Unternehmensprofil
	Karriere
	Historie










Produkte

Navigation überspringen
	Neue Produkte
	Elektrische Zylinder
	Roboter
	Anwendungen










Rechtliches

Navigation überspringen
	Impressum
	Datenschutz
	AGB
	


Privatsphäre-Einstellungen














Kontakt

Navigation überspringen
	Kontaktformular
	IAI Deutschland
	Vertrieb weltweit



















© 2024 IAI Industrieroboter GmbH

 +49 6196 8895-0

 info@iai-automation.com






	
	IAI USA
	IAI Japan











            










Service | Support | CAD





Ihr Kontakt zu IAI Automation





Sales & Service


Zentrale:   +49  6196  8895-0

 Email:   info@iai-automation.com

 CAD:   IAI CAD Katalog



Support


Hotline:   +49  6196  8895-30

 Email:   service@iai-automation.com



Persönlich erreichen Sie uns von Montag bis Freitag: 08:00 - 17:00 Uhr.




Fenster schließen



  





















Kurz die Cookies, dann geht's weiter

Auch diese Seite nutzt technische und funktionale Cookies, damit damit bei Ihrem Besuch unserer Website alles gelingt. Andere helfen uns bei der Optimierung.

Sie können jederzeit festlegen, welche Cookies Sie zulassen und welche nicht (mehr dazu unter „Privatsphäre-Einstellungen“).  Weitere Informationen und Entscheidungsmöglichkeiten erhalten Sie in unserer Datenschutzerklärung.
                    


Alle akzeptieren

Privatsphäre-Einstellungen



Essenziell



Contao HTTPS CSRF Token
Schützt vor Cross-Site-Request-Forgery Angriffen.
                                                                                    
Speicherdauer: Dieses Cookie bleibt nur für die aktuelle Browsersitzung bestehen.







PHP SESSION ID
Speichert die aktuelle PHP-Session.
                                                                                    
Speicherdauer: Dieses Cookie bleibt nur für die aktuelle Browsersitzung bestehen.











Analyse



Google Analytics (Consent Mode)
Cookie von Google für Website-Analysen. Erzeugt anonyme statistische Daten darüber, wie der Besucher die Website nutzt.
                                                                                                                    



Leadinfo
Leadinfo erkennt Besuche von Unternehmen auf unserer Website anhand von IP-Adressen und zeigt uns hierzu öffentlich verfügbare Informationen, wie z.B. Firmennamen oder Adressen.
                                                                                    
Anbieter: Leadinfo B.V., Rotterdam, Niederlande




Mehr Details einblenden
Mehr Details ausblenden


Wir nutzen den Lead-Generation-Service von Leadinfo B.V., Rotterdam, Niederlande. Dieser erkennt Besuche von Unternehmen auf unserer Website anhand von IP-Adressen und zeigt uns hierzu öffentlich verfügbare Informationen, wie z.B. Firmennamen oder Adressen. Darüber hinaus setzt Leadinfo zwei First-Party-Cookies zur Auswertung des Nutzerverhaltens auf unserer Website und verarbeitet Domains aus Formulareingaben (z.B. „leadinfo.com”), um IP-Adressen mit Unternehmen zu korrelieren und die Services zu verbessern. Weitere Informationen finden Sie unter www.leadinfo.com. Auf dieser Seite: www.leadinfo.com/en/opt-out haben Sie eine Opt-out Möglichkeit. Im Falle eines Opt-outs werden Ihre Daten von Leadinfo nicht mehr erfasst.”
                                            







Auswahl speichern












