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Elektrische Zylinder für Produktionen im Reinraum

Linearaktuatoren, Drehantriebe und Greifer mit ISO Klassifizierungen



Produktübersicht



Produktanfrage
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CAD Daten
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EleCylinder Reinraum													









Weiterführende Links
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Tendenz steigend: Reinraumfertigungen

IAI-Aktuatoren in Reinraumausführung werden häufig in der Elektronik- und Halbleiterindustrie, in der Photovoltaikfertigung und in der Medizintechnik eingesetzt.







[image: ]


Aufgrund ständig steigender Anforderungen und neuer gesetzlicher Regelungen werden sie zunehmend auch in anderen Produktionsbereichen eingesetzt, in denen Staub- oder Schmutzpartikel vermieden werden sollen.




Staubschutzband aus Edelstahl

Alle IAI Reinraumprodukte werden in ISO Reinraumklassen für die maximal zulässige Partikelkonzentration pro m³ Luft klassifiziert. Mit einem Staubschutzband aus Edelstahl werden die Antriebe abgedichtet und durch die Luftabsaugung innerhalb des Gehäuses wird die ISO-Reinraumkonformität erreicht.

Darüber hinaus ermöglicht die abgedichtete Konstruktion auch den Einsatz in vertikaler oder horizontaler Seitenlage, d.h. in Montageformen, die bisher nur eingeschränkt möglich waren.







	





[image: RCS2CR-GS5NB Mini-Hubzylinder Reinraum]



	





[image: RCS4CR-SA6C Schlittenachse Reinraum]



	





[image: RCP2CR-RTB Drehantrieb]



	





[image: RCP2CR-GRLS Greifer]











IA Schlittenachsen für den Reinraum 








[image: ISDBCR-LX Schlittenachse Reinraum]



Für Reinraumanwendungen mit hohen Anforderungen an Geschwindigkeit, Nutzlast und Hubwegen sind ISBCR Schlittenachsen aus der IntelligentActuator Baureihe die richtige Wahl. Sie erreichen Geschwindigkeiten bis 2.500 mm/s, haben eine Beschleunigung von 1g und Hubwege bis 2.500 mm.

Für den Transport von schwereren Werkstücken ist die ISDACR-Serie geeignet. Zuladungen von bis zu 150 kg horizontal und 60 kg vertikal sind möglich bei einer Geschwindigkeit von 500 mm/sec und einer Beschleunigung von 0,3 g. Schlittentypen mit Stahlrahmen oder Elektrostatikschutz ergänzen das Produktangebot.
          






Industrieroboter für Reinraumfertigungen 










[image: IXA-4NSC4518 SCARA-Roboter]



IAI bietet SCARA-Roboter standarmäßig auch in reinraumgerechter Ausführung gemäß ISO-Standard 14644-1:2015. Sie verursachen nur geringste Staubentwicklung und sind somit ideal für Einsätze in einer Reinraumumgebung.

Mehr Informationen über SCARA-Roboter in Reinraumausführung unter: 
➥ SCARA-Roboter

Auf Anfrage sind auch kartesische Roboter in Reinraumausführung erhältlich.
          











Reinraum-EleCylinder:  ISO-Klasse 2.5/3
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EleCylinder Schlittenachsen mit ISO-Klasse 2.5 mit bis zu 1.500 mm Hublänge sind für Nutzlast-Transport-Anwendungen in Reinraum-Umgebungen entwickelt worden.

Wie bei der kompletten EleCylinder Serie sind die Steuerung bereits eingebaut und Start- und Zielpositionen frei wählbar.

 
Gründe für die sehr geringe Staubentwicklung:

	Edelstahlblech auf der Oberseite
	Luftabsaugung innerhalb des Gehäuses
	Schlitten-Struktur mit Gleitrollen
	Wenig staubbildendes Schmierfett


 EleCylinder Schlittenachsen















Anwendungsbeispiele

Typische Anwendungen von Aktuatoren im Reinraum:




	Tropffreie Pipettieranlage
	Kontrolle & Transfer
	Füllung von Cremedosen
	Medizinisches Labor
	Pick & Place Reinraum





Feldbus-Anbindung

Kostenlose Konfigurationsdateien zum Download finden Sie unter:




➥ Feldbus-Anbindung



Zykluszeiten

Die Zykluszeiten vieler Aktuatoren können Sie selbst berechnen. Hier finden Sie die passenden Kalkulatoren:
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Elektrische Zylinder für Reinraum-Anwendungen




Mini-Hubzylinder		

Schlittenachsen		

Drehantriebe		

Greifer		














[image: RCA2CR-RN3NB Mini-Hubzylinder Reinraum]






RCA2CR-RN   (ISO 3.5)

mit Montagehalterung




	Nutzlast (⭤ ): max. 6 kg
	Nutzlast (⭥): max. 1,5 kg
	Hub: 30 | 50 mm
	Achsbreite: 28 | 34 mm
	24 V Servomotor

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für RCA2CR-RN   (ISO 3.5) anfordern

















[image: RCA2CR-RP4NB Mini-Hubzylinder Reinraum]






RCA2CR-RP   (ISO 3.5)

mit Gewindebohrung




	Nutzlast (⭤ ): max. 6 kg
	Nutzlast (⭥): max. 1,5 kg
	Hub: 30 | 50 mm
	Achsbreite: 28 | 34 mm
	24 V Servomotor

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für RCA2CR-RP   (ISO 3.5) anfordern

















[image: RCA2CR-GS3NB Mini-Hubzylinder Reinraum]






RCA2CR-GS   (ISO 3.5)

mit Einzelführung




	Nutzlast (⭤ ): max. 6 kg
	Nutzlast (⭥): max. 1,5 kg
	Hub: 30 | 50 mm
	Achsbreite: 28 | 34 mm
	24 V Servomotor

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für RCA2CR-GS   (ISO 3.5) anfordern

















[image: RCA2CR-GD4NB Mini-Hubzylinder Reinraum]






RCA2CR-GD   (ISO 3.5)

mit Doppelführung




	Nutzlast (⭤ ): max. 6 kg
	Nutzlast (⭥): max. 1,5 kg
	Hub: 30 | 50 mm
	Achsbreite: 28 | 34 mm
	24 V Servomotor

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für RCA2CR-GD   (ISO 3.5) anfordern

















[image: RCA2CR-SD4NB Mini-Hubzylinder Reinraum]






RCA2CR-SD   (ISO 3.5)

mit Doppelführung




	Nutzlast (⭤ ): max. 6 kg
	Nutzlast (⭥): max. 1,5 kg
	Hub: 25 | 50 mm
	Achsbreite: 60 | 72 mm
	24 V Servomotor

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für RCA2CR-SD   (ISO 3.5) anfordern

















[image: RCS2CR-RN5NB Mini-Hubzylinder Reinraum]






RCS2CR-RN5NB   (ISO 3.5)

mit Montagehalterung




	Nutzlast (⭤ ): max. 20 kg
	Nutzlast (⭥): max. 6 kg
	Hub: 50 | 75 mm
	Achsbreite: 46 mm
	230 V Servomotor

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für RCS2CR-RN5NB   (ISO 3.5) anfordern

















[image: RCS2CR-RP5NB Mini-Hubzylinder Reinraum]






RCS2CR-RP5NB   (ISO 3.5)

mit Gewindebohrung




	Nutzlast (⭤ ): max. 20 kg
	Nutzlast (⭥): max. 6 kg
	Hub: 50 | 75 mm
	Achsbreite: 46 mm
	230 V Servomotor

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für RCS2CR-RP5NB   (ISO 3.5) anfordern

















[image: RCS2CR-GS5NB Mini-Hubzylinder Reinraum]






RCS2CR-GS5NB   (ISO 3.5)

mit Einzelführung




	Nutzlast (⭤ ): max. 20 kg
	Nutzlast (⭥): max. 6 kg
	Hub: 50 | 75 mm
	Achsbreite: 46 mm
	230 V Servomotor

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für RCS2CR-GS5NB   (ISO 3.5) anfordern

















[image: RCS2CR-GD5NB Mini-Hubzylinder Reinraum]






RCS2CR-GD5NB   (ISO 3.5)

mit Doppelführung




	Nutzlast (⭤ ): max. 20 kg
	Nutzlast (⭥): max. 6 kg
	Hub: 50 | 75 mm
	Achsbreite: 46 mm
	230 V Servomotor

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für RCS2CR-GD5NB   (ISO 3.5) anfordern

















[image: RCS2CR/W-SD5NB Mini-Hubzylinder Reinraum]






RCS2CR-SD5NB   (ISO 3.5)

Doppelachsen & -führung




	Nutzlast (⭤ ): max. 20 kg
	Nutzlast (⭥): max. 6 kg
	Hub: 50 | 75 mm
	Achsbreite: 94 mm
	230 V Servomotor

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für RCS2CR-SD5NB   (ISO 3.5) anfordern




































[image: RCP6CR-SA4C Schlittenachse]






RCP6CR-SA  (ISO 2.5)

Schlittenachse




	Nutzlast (⭤ ): max. 80 kg
	Nutzlast (⭥): max. 55 kg
	Hub: 50 - 1.100 mm
	Achsbreite: 40 - 85 mm
	24 V Schrittmotor

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für RCP6CR-SA  (ISO 2.5) anfordern

















[image: RCP6CR-WSA12C Schlittenachse]






RCP6CR-WSA  (ISO 2.5)

Breite Schlittenachse




	Nutzlast (⭤ ): max. 100 kg
	Nutzlast (⭥): max. 50 kg
	Hub: 50 - 1.100 mm
	Achsbreite: 100 - 160 mm
	24 V Schrittmotor

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für RCP6CR-WSA  (ISO 2.5) anfordern

















[image: RCP4CR-SA3C Schlittenachse Reinraum]






RCP4CR-SA3  (ISO 4)

Kleine Schlittenachse




	Nutzlast (⭤ ): max. 8 kg
	Nutzlast (⭥): max. 3,5 kg
	Hub: 25 - 300 mm
	Achsbreite: 32 mm
	24 V Schrittmotor

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für RCP4CR-SA3  (ISO 4) anfordern

















[image: RCP4CR-SA5C Schlittenachse Reinraum]






RCP4CR-SA  (ISO 4)

Schlittenachse




	Nutzlast (⭤ ): max. 45 kg
	Nutzlast (⭥): max. 20 kg
	Hub: 50 - 800 mm
	Achsbreite: 52 mm
	24 V Schrittmotor

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für RCP4CR-SA  (ISO 4) anfordern

















[image: RCACR-SA4C Schlittenachse Reinraum]






RCACR-SA  (ISO 4)

Schlittenachse




	Nutzlast (⭤ ): max. 18 kg
	Nutzlast (⭥): max. 6 kg
	Hub: 20 - 600 mm
	Achsbreite: 40-58 mm
	24 V Schrittmotor

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für RCACR-SA  (ISO 4) anfordern

















[image: RCS4CR-SA7C Schlittenachse Reinraum]






RCS4CR-SA  (ISO 2.5)

Schlittenachse




	Nutzlast (⭤ ): max. 90 kg
	Nutzlast (⭥): max. 45 kg
	Hub: 50 - 1.100 mm
	Achsbreite: 40 - 90 mm
	230 V Servomotor

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für RCS4CR-SA  (ISO 2.5) anfordern

















[image: RCS4CR-WSA16C Schlittenachse Reinraum]






RCS4CR-WSA  (ISO 2.5)

Breite Schlittenachse




	Nutzlast (⭤ ): max. 100 kg
	Nutzlast (⭥): max. 50 kg
	Hub: 50 - 1.100 mm
	Achsbreite: 100 - 160 mm
	230 V Servomotor

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für RCS4CR-WSA  (ISO 2.5) anfordern

















[image: RCS3CR-SA8C Schlittenachse Reinraum]






RCS3CR-SA8  (ISO 4)

Schlittenachse




	Nutzlast (⭤ ): max. 80 kg
	Nutzlast (⭥): max. 16 kg
	Hub: 50 - 1.100 mm
	Achsbreite: 80 mm
	230 V Servomotor

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für RCS3CR-SA8  (ISO 4) anfordern

















[image: RCS3CR-SS8C Schlittenachse Reinraum]






RCS3CR-SS8  (ISO 4)

Stahlrahmenachse




	Nutzlast (⭤ ): max. 80 kg
	Nutzlast (⭥): max. 16 kg
	Hub: 50 - 1.100 mm
	Achsbreite: 80 mm
	230 V Servomotor

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für RCS3CR-SS8  (ISO 4) anfordern

















[image: RCS2CR-SA4C Schlittenachse Reinraum]






RCS2CR-SA  (ISO 4)

Schlittenachse




	Nutzlast (⭤ ): max. 40 kg
	Nutzlast (⭥): max. 12 kg
	Hub: 50 - 800 mm
	Achsbreite: 40 - 80 mm
	230 V Servomotor

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für RCS2CR-SA  (ISO 4) anfordern

















[image: RCS2CR-SS7C Schlittenachse Reinraum]






RCS2CR-SS  (ISO 4)

Stahlrahmenachse




	Nutzlast (⭤ ): max. 60 kg
	Nutzlast (⭥): max. 12 kg
	Hub: 50 - 1.000 mm
	Achsbreite: 80 mm
	230 V Servomotor

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für RCS2CR-SS  (ISO 4) anfordern

















[image: ISDBCR-LX Schlittenachse Reinraum]






ISDBCR  (ISO 4)

Schlittenachse




	Nutzlast (⭤ ): max. 120 kg
	Nutzlast (⭥): max. 40 kg
	Hub: 100 - 2.500 mm
	Achsbreite: 90 - 150 mm
	230 V Servomotor

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für ISDBCR  (ISO 4) anfordern

















[image: ISDBCR-ESD Schlittenachse Reinraum]






ISDBCR-ESD  (ISO 4)

mit Elektrostatikschutz




	Nutzlast (⭤ ): max. 120 kg
	Nutzlast (⭥): max. 40 kg
	Hub: 100 - 1.300 mm
	Achsbreite: 90 - 150 mm
	230 V Servomotor

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für ISDBCR-ESD  (ISO 4) anfordern

















[image: SSPDACR-L Schlittenachse Reinraum]






SSPDACR  (ISO 4)

Stahlrahmen Schlittentyp




	Nutzlast (⭤ ): max. 120 kg
	Nutzlast (⭥): max. 25 kg
	Hub: 100 - 1.500 mm
	Achsbreite: 100 - 155 mm
	230 V Servomotor

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für SSPDACR  (ISO 4) anfordern

















[image: ISDACR-S Schlittenachse Reinraum]






ISDACR  (ISO 4)

Schlittenachse




	Nutzlast (⭤ ): max. 150 kg
	Nutzlast (⭥): max. 60 kg
	Hub: 100 - 2.500 mm
	Achsbreite: 94 - 198 mm
	230 V Servomotor

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für ISDACR  (ISO 4) anfordern

















[image: EC-S6CR EleCylinder Schlittenachse Reinraum]






EleCylinder  (ISO 2.5 &  3)

Reinraum-Schlittenachsen




	Eingebaute Steuerung
	2/3 Positionen einstellbar
	Hub: 50 - 1.500 mm
	Mit Motor und Encoder
	Mehr: EC Schlittenachsen

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für EleCylinder  (ISO 2.5 &  3) anfordern




































[image: RCP2CR-RTBS Drehantrieb]






RCP2CR-RTBS(L)  (ISO 4)

Kleiner Vertikaltyp




	Intertialm.: 0,0035 kg·m2
	Drehmoment: 0,36 Nm
	Max. 330° | Multi-Rotation
	Achsbreite: 45 mm
	24 V Schrittmotor

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für RCP2CR-RTBS(L)  (ISO 4) anfordern

















[image: RCP2CR-RTCS Drehantrieb]






RCP2CR-RTCS(L)  (ISO 4)

Kleiner Horizontaltyp




	Intertialm.: 0,0035 kg·m2
	Drehmoment: 0,36 Nm
	Max. 330° | Multi-Rotation
	Achsbreite: 72 mm
	24 V Schrittmotor

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für RCP2CR-RTCS(L)  (ISO 4) anfordern

















[image: RCP2CR-RTB Drehantrieb]






RCP2CR-RTB(L)  (ISO 4)

Vertikaltyp




	Intertialm.: 0,015 kg·m2
	Drehmoment: 1,7 Nm
	Max. 330° | Multi-Rotation
	Achsbreite: 50 mm
	24 V Schrittmotor

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für RCP2CR-RTB(L)  (ISO 4) anfordern

















[image: RCP2CR-RTC Drehantrieb]






RCP2CR-RTC(L))  (ISO 4)

Horizontaltyp




	Intertialm.: 0,015 kg·m2
	Drehmoment: 1,7 Nm
	Max. 330° | Multi-Rotation
	Achsbreite: 88 mm
	24 V Schrittmotor

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für RCP2CR-RTC(L))  (ISO 4) anfordern

















[image: RCP2CR-RTBB Drehantrieb]






RCP2CR-RTBB(L)  (ISO 4)

Großer Vertikaltyp




	Intertialm.:  0,03 kg·m2
	Drehmoment: 4,6 Nm
	Max. 330° | Multi-Rotation
	Achsbreite: 76 mm
	24 V Schrittmotor

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für RCP2CR-RTBB(L)  (ISO 4) anfordern

















[image: RCP2CR-RTCB Drehantrieb]






RCP2CR-RTCB(L)  (ISO 4)

Großer Horizontaltyp




	Intertialm.: 0,03 kg·m2
	Drehmoment: 4,6 Nm
	Max. 330° | Multi-Rotation
	Achsbreite: 124 mm
	24 V Schrittmotor

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für RCP2CR-RTCB(L)  (ISO 4) anfordern

















[image: DDA-LT18 Torquemotor]






DDACR-LT18C  (ISO 4)

Flacher Typ




	Intertialm.: 0,6 kg·m2
	Drehmoment: 25,2 Nm
	Drehwinkel: 360°
	Zuladung: max. 90 kg
	Encoder: 17 Bit | 20 Bit

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für DDACR-LT18C  (ISO 4) anfordern

















[image: DDA-LH18 Torquemotor]






DDACR-LH18C  (ISO 4)

Hoher Typ




	Intertialm.: 1,8 kg·m2
	Drehmoment: 75 Nm
	Drehwinkel: 360°
	Zuladung: max. 270 kg
	Encoder: 17 Bit | 20 Bit

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für DDACR-LH18C  (ISO 4) anfordern




































[image: RCP2CR-GRSS Greifer]






RCP2CR-GRSS  (ISO 4)

Mini-2-Finger-Greifer




	Greifkraft: max. 14 N
	Hub: max. 8 mm
	Achsbreite: 42 mm
	24 V Schrittmotor

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für RCP2CR-GRSS  (ISO 4) anfordern

















[image: RCP2CR-GRLS Greifer]






RCP2CR-GRLS  (ISO 4)

Mini-Winkelgreifer




	Greifkraft: max. 6,4 N
	Hub: max. 180°
	Achsbreite: 42 mm
	24 V Schrittmotor

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für RCP2CR-GRLS  (ISO 4) anfordern

















[image: RCP2CR-GRS Greifer]






RCP2CR-GRS  (ISO 4)

Kleiner 2-Finger-Greifer




	Greifkraft: max. 21 N
	Hub: max. 10 mm
	Achsbreite: 74 mm
	24 V Schrittmotor

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für RCP2CR-GRS  (ISO 4) anfordern

















[image: RCP2CR-GRM Greifer]






RCP2CR-GRM  (ISO 4)

2-Finger-Greifer




	Greifkraft: max. 80 N
	Hub: max. 14 mm
	Achsbreite: 79 mm
	24 V Schrittmotor

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für RCP2CR-GRM  (ISO 4) anfordern

















[image: RCP2CR-GR3SS Greifer]






RCP2CR-GR3SS  (ISO 4)

Kleiner 3-Finger-Greifer




	Greifkraft: max. 22 N
	Hub: max. 10 mm
	Achsbreite: 62 mm
	24 V Schrittmotor

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für RCP2CR-GR3SS  (ISO 4) anfordern

















[image: RCP2CR-GR3SM Greifer]






RCP2CR-GR3SM  (ISO 4)

3-Finger-Greifer




	Greifkraft: max. 102 N
	Hub: max. 14 mm
	Achsbreite: 80 mm
	24 V Schrittmotor

				




Datenblatt





3D CAD




Angebot anfordern




Angebot für RCP2CR-GR3SM  (ISO 4) anfordern





































Fragen zu unseren Produkten?












Pflichtfeld Wie dürfen wir Ihnen weiterhelfen?*

 








Pflichtfeld Anrede*

Bitte auswählen...
Frau
Herr
Divers









Pflichtfeld Vorname / Nachname*






Pflichtfeld Firma*






Pflichtfeld E-Mail*






Telefon          





Pflichtfeld PLZ*






Pflichtfeld Land*

Bitte auswählen...
Deutschland
Österreich
Schweiz
Frankreich
Italien
Niederlande
Belgien
Vereinigtes Königreich
Irland
Spanien
Portugal
Dänemark
Schweden
Polen
Tschechien
Ungarn
Rumänien
Israel
Türkei
---
Afghanistan
Ägypten
Albanien
Algerien
Andorra
Argentinien
Australien
Bahrain
Bangladesch
Barbados
Belarus
Belize
Benin
Bhutan
Bolivien
Bosnien und Herzegowina
Botsuana
Brasilien
Bulgarien
Burundi
Chile
China
Cookinseln
Costa Rica
Curaçao
Dominica
Dominikanische Republik
Dschibuti
Ecuador
El Salvador
Estland
Färöer
Finnland
Gambia
Georgien
Gibraltar
Grenada
Griechenland
Grönland
Guatemala
Guernsey
Guinea
Guinea-Bissau
Haiti
Honduras
Indien
Indonesien
Irak
Iran
Island
Isle of Man
Jamaika
Japan
Jemen
Jersey
Jordanien
Kambodscha
Kamerun
Kanada
Kasachstan
Katar
Kenia
Kiribati
Kolumbien
Komoren
Kongo-Kinshasa
Kroatien
Kuba
Kuwait
Laos
Lesotho
Lettland
Libanon
Liberia
Libyen
Liechtenstein
Litauen
Luxemburg
Madagaskar
Malawi
Malaysia
Mali
Malta
Marokko
Marshallinseln
Mauretanien
Mauritius
Mexiko
Mikronesien
Monaco
Mongolei
Montenegro
Montserrat
Mosambik
Myanmar
Namibia
Nauru
Nepal
Neukaledonien
Neuseeland
Nicaragua
Nigeria
Niue
Nordkorea
Nördliche Marianen
Nordmazedonien
Norfolkinsel
Norwegen
Oman
Pakistan
Panama
Papua-Neuguinea
Paraguay
Peru
Philippinen
Pitcairninseln
Puerto Rico
Republik Moldau
Réunion
Ruanda
Russland
Salomonen
Sambia
Samoa
San Marino
São Tomé und Príncipe
Saudi-Arabien
Senegal
Serbien
Seychellen
Sierra Leone
Simbabwe
Singapur
Slowakei
Slowenien
Somalia
Sonderverwaltungsregion Hongkong
Sonderverwaltungsregion Macau
Spitzbergen und Jan Mayen
Sri Lanka
Südafrika
Sudan
Südgeorgien und die Südlichen Sandwichinseln
Südkorea
Südsudan
Suriname
Syrien
Taiwan
Tansania
Thailand
Togo
Tokelau
Tonga
Trinidad und Tobago
Tschad
Tunesien
Turks- und Caicosinseln
Tuvalu
Uganda
Ukraine
Uruguay
Usbekistan
Vatikanstadt
Venezuela
Vereinigte Arabische Emirate
Vereinigte Staaten
Vietnam
Wallis und Futuna
Westsahara
Zentralafrikanische Republik
Zypern












Pflichtfeld Antispam-Sicherheitsfrage*


Bitte addieren Sie 6 und 3.


Do not fill in this field







Alle mit einem * markierten Felder sind Pflichtfelder.
 





 Wir erheben und verarbeiten Ihre Daten nach DS-GVO Art.6 1b. Ich habe die Erklärung zum  Datenschutz zur Kenntnis genommen.





Absenden



    






















 Nach oben












	
	




















Unternehmen

Navigation überspringen
	Über uns
	Unternehmensprofil
	Karriere
	Historie










Produkte

Navigation überspringen
	Neue Produkte
	Elektrische Zylinder
	Roboter
	Anwendungen










Rechtliches

Navigation überspringen
	Impressum
	Datenschutz
	AGB
	


Privatsphäre-Einstellungen














Kontakt

Navigation überspringen
	Kontaktformular
	IAI Deutschland
	Vertrieb weltweit



















© 2024 IAI Industrieroboter GmbH

 +49 6196 8895-0

 info@iai-automation.com






	
	IAI USA
	IAI Japan











            










Service | Support | CAD





Ihr Kontakt zu IAI Automation





Sales & Service


Zentrale:   +49  6196  8895-0

 Email:   info@iai-automation.com

 CAD:   IAI CAD Katalog



Support


Hotline:   +49  6196  8895-30

 Email:   service@iai-automation.com



Persönlich erreichen Sie uns von Montag bis Freitag: 08:00 - 17:00 Uhr.




Fenster schließen



  





















Kurz die Cookies, dann geht's weiter

Auch diese Seite nutzt technische und funktionale Cookies, damit damit bei Ihrem Besuch unserer Website alles gelingt. Andere helfen uns bei der Optimierung.

Sie können jederzeit festlegen, welche Cookies Sie zulassen und welche nicht (mehr dazu unter „Privatsphäre-Einstellungen“).  Weitere Informationen und Entscheidungsmöglichkeiten erhalten Sie in unserer Datenschutzerklärung.
                    


Alle akzeptieren

Privatsphäre-Einstellungen



Essenziell



Contao HTTPS CSRF Token
Schützt vor Cross-Site-Request-Forgery Angriffen.
                                                                                    
Speicherdauer: Dieses Cookie bleibt nur für die aktuelle Browsersitzung bestehen.







PHP SESSION ID
Speichert die aktuelle PHP-Session.
                                                                                    
Speicherdauer: Dieses Cookie bleibt nur für die aktuelle Browsersitzung bestehen.











Analyse



Google Analytics (Consent Mode)
Cookie von Google für Website-Analysen. Erzeugt anonyme statistische Daten darüber, wie der Besucher die Website nutzt.
                                                                                                                    



Leadinfo
Leadinfo erkennt Besuche von Unternehmen auf unserer Website anhand von IP-Adressen und zeigt uns hierzu öffentlich verfügbare Informationen, wie z.B. Firmennamen oder Adressen.
                                                                                    
Anbieter: Leadinfo B.V., Rotterdam, Niederlande




Mehr Details einblenden
Mehr Details ausblenden


Wir nutzen den Lead-Generation-Service von Leadinfo B.V., Rotterdam, Niederlande. Dieser erkennt Besuche von Unternehmen auf unserer Website anhand von IP-Adressen und zeigt uns hierzu öffentlich verfügbare Informationen, wie z.B. Firmennamen oder Adressen. Darüber hinaus setzt Leadinfo zwei First-Party-Cookies zur Auswertung des Nutzerverhaltens auf unserer Website und verarbeitet Domains aus Formulareingaben (z.B. „leadinfo.com”), um IP-Adressen mit Unternehmen zu korrelieren und die Services zu verbessern. Weitere Informationen finden Sie unter www.leadinfo.com. Auf dieser Seite: www.leadinfo.com/en/opt-out haben Sie eine Opt-out Möglichkeit. Im Falle eines Opt-outs werden Ihre Daten von Leadinfo nicht mehr erfasst.”
                                            







Auswahl speichern












