1A €C

Quality and Innovation ELECYLINDER

#| ELECYLINDER .

Quick Start Guide 3. Auflage

Details zur Inbetriebnahme finden Sie in den Betriebshandbiichern: ME3766, ME3778 oder ME3779.

SCHRITT

1 Kontrolle der bendtigten Gerate v

ELECYLINDER Anzahl: 1 Spannungs-I/O-Kabel Anzahl: 1 Steckverbinder fir
Modell: EC Modell: CB-EC-PWBIO***-RB Spannung-1/O Anzahl: 1
Modell: 1-1871940-6
Eines davon
B bereitstellen.
|:| * Auswahl je nach Modell * Auswahl je nach Modell |:|
24VDC-Spannungsversorgung | Handprogrammiergerat Anzahl: 1 PC-Software Anzahl: 1
Anzahl: 1 Modell: TB-03-*-* Modell: RCM-101-USB
Modell: PSA-27*
Eines davon
bereitstellen.
p— (/
* Eine marktubliche \\ r-\)'
} //
Spannungsversorgung Auch TB-02 ist verwendbar. k\ ¢
kann auch verwendet
werden. |:| * Separat zu erwerben * Separat zu erwerben |:|

~5>" Installation des ELECYLINDERS

Stellen Sie die zur Installation benétigten Schrauben, Muttern und Werkzeuge
bereit.

Sicherheitsvorkehrungen bei der Installation

® Mit geeigneter Lange und Anzugsmoment der Schrauben installieren.
® Wahrend der Installation keine externe Kraft auf die ELECYLINDER-Achse wirken lassen.
® Bei Verwendung einer externen Fiihrung die Achse parallel zur Fiihrung ausrichten.
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3 Verkabelung
Bendtigte Teile

QO Anschluss des Kabels ELECYLINDER/Spannungs-1/O-Kabel

Schliel3en Sie das Spannungs-1/0-Kabel an ELECYLINDER an.
Stecken Sie es in die Buchse ein, bis ein Klickgerausch ertont.

Darstellung des Kabelanschlusses

Einstecken, bis ein
Klickgerausch ertont




O Anschluss an 24VDC-

ELECYLINDER/24VDC-Spannungsversorgung

Sp annun g sverso rg un g (vom Kunden bereitzustellen)
Schliel3en Sie das Kabel an die 24VDC-Spannungsversorgung an.
Drahtfarbe | Symbol Funktion i ==
Schwarz ov Masse | 24VDC-
S - Spannungs-
pannungseingang _ versoraun
Rot 24V [(24 v DC +10 %, 4,2 A bei Spitzenlast) 9 gung
i 1
* Drahtdurchmesser: KIV 0,75 mm’ (AWG18)
Bendtigte Teile
O Anschluss an SPS ELECYLINDER/SPS (vom Kunden bereitzustellen)

SchlieRen Sie das Kabel an die SPS an.

Darstellung des Kabelanschlusses Kate-| Draht- | Signal- Signalname
gorie | farbe | abkirzung
Ende des Spannungs-1/0-Kabels - o | Orange STO Ruckwarts
Q P <
% S | Geb ST1 Vorwarts
w Grun RES Alarm zurucksetzen
Ruckwartsbewegung
o Blau Ls0 abgeschlossen
c
Nach S _ Vorwartsbewegung
Kabe-lée(;arb;ggng § Violett LSt abgeschlossen
geman der -
Spezifikation Grau ALM Alarm

anschlieRen.

* Drahtdurchmesser: KIV 0,12 mm’ (AWG26)

Wenn ein Bremsschalter fur die Achse mit Bremse eingesetzt wird, schliel3en
Sie ihn am braunen Draht (Signalabkiirzung: BKRSL) an.
Als Spannungskapazitat ist 24 V DC +10 %/200 mA oder héher erforderlich.
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4  Betrieb
Q Betrieb mit einem

Hand p ro g rammier g erat ELECYLINDER/Handprogrammiergerét

Schliessen Sie das Handprogrammiergerat/TB-03 an.
Stecken Sie den runden Steckverbinder von TB-03 in den SIO-Port
von ELECYLINDER ein.

Stecken Sie den runden
Steckverbinder ein, indem der
Pfeil unten angeordnet wird.

Schalten Sie die 24VDC-Spannungsversorgung
ein, um das Menu-Fenster anzuzeigen, und
bertihren [Simple Data Setting].

Die Anzeige wechselt zum , Simple Data
Setting“-Fenster.




3 Durchfiihrung der Referenzpunktfahrt

Beruhren Sie [Homing].

Nach dem Abschluss der Referenzpunktfahrt,
werden die Schaltflachen [F.End] und [B.End]
angezeigt.

4 Bewegung zur vorderen/hinteren position

Beruhren Sie [F.End] (vorwarts) oder [B.End] (rickwarts).

ELECYLINDER fahrt zur vorderen oder hinteren Position.

& T Simple Data Setting M Axis No. 00
rOp. condtn (Fwd: BEnd to FEnd) p. condtn (Bwd: FEnd to BEnd)
A:Acc (%) Velocircy | o ios A:hce (%) Velociré,v | ﬂl:ﬂ:x:sh
ti . ti X
V:Vel () - V:Vel () -
A:Acc D:Dec A:Acc D:Dec
D:Dec (%) D:Dec (%)
Tine Tine

rPosition setting

Transfer log '};‘): ‘&' ?:§ (ieley
Fug, | Tt Setng 7t 100] 50 0.493
" [Prev Setng 7 100 50 0.289)
Bug, | Crt Setng 7 100 70| 0.481
H 1 " [Prev Setng 70 109] 70 0.279
B. End F.End (Wanual Wode

(HOME End) O O
[ e.eam 200, g0]mm || Cur-pos O00m A M) e
Transfer
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5 Anpassungen

L
O Anpassung der Stoppposition  ELECYLINDER/Handprogrammiergerét

1 Beruihren Sie die Position, die Sie anpassen mdchten.

Aktion €< Tt Simple Data Setting @ Axis No. 0O

rOp. condtn (Fwd: BEnd to FEnd)

. p. condtn (Bwd: FEnd to BEnd)
Die Zehnertastatur A:Acc (%) elosity - DRl co elogity - DR
Ve . ycle time . ycle time .
offnet sich. Vel Vel

V:Vel (%) V:Vel (%)

A:Ace D:Dec A:Acc D:Dec
D:Dec (%) D:Dec (%)
Tine Tie

rPosition setting

Transfer log '};‘): ‘&' ?:§ (ieley
Fug, | POt Se 100] 50 0.493
" | Prev Se 100] 5[ 0.289
Bug, | STt Se 100] 70 0.481
" | Prev Se 106] 70 0.279

B. End F.End Manual Mode O
N 200. 20] mm kCur.Dos. 0. 00 mm St et

Transter

RR R &

Nach der Eingabe des numerischen Wertes berthren
Sie [ENT]. 78 9 JEsC
Nach dem Wechsel zuriick zum ,Simple Data Setting“- | 4 | 5 | 6 | +/-
Fenster, beriihren Sie [Transfer].

1 2 3

Die Anpassung ist somit fertig! 0 | BS || CLR ENTRNY

Pos. set




O Anpassung der Betriebskonditionen (AVD)

SCHRITT

A: Acceleration
V:Velocity

D:Deceleration %AVD

LAcceleration": Beschleunigung, ,Velocity“: Geschwindigkeit, ,Deceleration”: Verzégerung

Beruhren Sie die Kondition, die Sie anpassen méchten.

& T Simple Data Setting M Axis No. 00

Die Zehnertastatur

offnet sich.

Nach der Eingabe des numerischen Wertes

~Op. condtn (Fwd: BEnd to FEnd) Op. condtn (Bwd: FEnd to BEnd)
A:Acc (%) Vdocw? I Vuocwg | .[3:$h
ycle time ycle time 0.
70 V:Vel V:Ve
V:Vel (%)
A:Acc D:Dec A:Acc D:Dec
D:Dec (%)
50 Tine
(o e Tanster log ‘é,c‘f vl '32)“ =R
Fug, LCTNT Setng 70, 100] ). 493 |
" [Prev Setng 70| 100] 561 0.289
Bnd, | CTN Setng 70 100 70| 0.481
i " [Prev Setng 70 100 76 @.279
B.End F.End Manual Modes
A Cur. pos. 0. 06 mm Q
0. 00] mm 200. 98] mm pos- ' B.End  F.End
Transfer

beruhren Sie [ENT].

Nach dem Wechsel zuriick zum ,Simple Data
Setting“-Fenster, bertihren Sie [Transfer].

Die Anpassung ist somit fertig!

Input range

Load setting(Fud) -0.001 kelEre

g Abhilfemalinahmen im Alarmzustand
O Alarmliste

::3:;; Name Alarmbeschreibungen und typische AbhilfemalRnahmen
[Beschreibung] Schubstange oder Schlitten von ELECYLINDER
B wurde wahrend der Bewegung zur Zielposition
A Uberlast unnormal angehalten.
[AbhilfemaRnahme] : Stellen Sie sicher, dass sich im Arbeitsbereich kein
Hindernis befindet.
[Beschreibung] Ein Fehler ist am Motor aufgetreten.
B Motorfehler [AbhilfemalRnahme] | Tauschen Sie den Motor aus.
[Beschreibung] Ein Fehler ist in der Steuerung aufgetreten.
c Steuerungsfehler [AbhilfemalRnahme] | Tauschen Sie die Steuerung aus.
[Beschreibung] Ein Fehler ist zwischen der Steuerung und dem
Fehler zwischen Geber aufgetreten.
D Steueruna und Geber [AbhilfemalRnahme] | Schalten Sie die Steuerung aus und wieder ein.
g Wenn der Fehler weiter auftritt, tauschen Sie den
Motor oder die Steuerung aus.
Fehler bei [Beschreibung] Ein Fehler ist in der Steuerung aufgetreten.
E Spannungsversorgung/ | [Abhilfemalnahme] | Uberpriifen Sie die Spannung und Kapazitat der
Spannungskapazitat Spannungsversorgung.
i [Beschreibung] Die eingestellte Wartungszeit wurde erreicht.
Warnung Wartungsfaligkeit [AbhilfemaRnahme] | Fiihren Sie die Wartung fir ELECYLINDER durch.

http://www.iai-gmbh.de/
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