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Quality and Innovation
ELECYLINDER mit integrierter Steuerung E c RP G D5
Hochleistungs-Mini-Typ
ELECYLINDER mit integrierter Steuerung E Tc W5
Hochleistungs-Mini-Tischschlitten-Typ

@ Batterieloser Absolut-Enkoder

Zusatzliche Mini-EC-Typen
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Kompakt und leistungsstark!
Neue Ergdanzungen unserer Mini-Typ-Reihe!

&QC Hochleistungs-Mini-EleCylinder

ELECYLINDER EC-RP5/GD5/TC5/TW5 mit mehr Hub, Geschwindigkeit, Leistung
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Klein aber leistungsstark! Ideal fiir anlagenerfordliche Platzreduzierung

Anlage zur Maschinen-

Transport-Fahigkeit beschichtung mit Dichtstoffen

von Objekten bis zu 20 kg

EC-TW5




Modellbezeichnungen

EleCylinder
Serie Ty|p Steigung Hub Kabellange Optionen
Schubstangen-
ausfuhrungmit ab- Ohne Kabel Inkremental-Enkodertyp,
gewinkeltegm Motor m NPN-Spezifikation, ohne Optionen
Achsbreite: 45 mm 16 mm Ve . RCON-EC-Anschluss-Spezifikation
Schubstangen- pr— 10 Bremse
N 10 mm (Wegje Spindel m -
ausfuhrung mit ab- M“’““'e:”":)l A hialle 1 m) Anwendungsbezog. Schmierfett-Spez.
- eg e Spindel- uswahl alle Tm
ge\gllgkelterl‘? '\lﬁomr 5mm ”"(:;’e“,““sg’v — Rechtsseitig montierter Tischschlitten
i1 leg je Spindel-
XZhsb?(fi{)ee' ﬁ zrrt:]r:g, 2.5 MM undriing Unterseitig montierter Tischschlitten
Tischschlittenausfanr Linksseitig montierter Tischschlitten
Tischbreite: 40 mm ' Umgekehrte Referenzposition
Tischschlittenausfiihr., PNP-Spezifikation
Tischbreite: 88 mm Getrennte Motor/Steue-
50 mm rungs-Stromversorgung
100 mm Batterielos-Absolut-
Enkodertyp
* Der Auswahlbereich variiert je nach Achstyp. 150 mm Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle
Nahere Angaben dazu siehe die entsprechende Modell-Seite. Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle
A Steigung Hub (mm) und max. Geschwindigkeit (mm/s) Max Max. Zuladung (kg)
f(jh?l;g Typ | Modell- *Balkenldnge = Hub, * Wert in Balken = max. Geschwindigkeit zu Hublange, Wert in < > bei Vertikal-Betrieb Horizontal I = Referenzseite
mm =3
code 30 \ 50 \ 100 \ 150 (N) S g
- 300 .
H 6 30 25 1 Siche
RP4 M- 4 200 45 4 1.5 EleCylinder-
Katalog V10
L- 2 100 90 8 25
Hoch- S- 16 800 46 6.5 1.5
leistung H- 10 600 73 16 25
RP5 S.5
M- 5 300 150 25 6.5
L 25 150<135> 310 35 6.5
E 300 !
Schub. H 6 30 25 1 Siche
stange | % | M- 4 200 45 4 15 EleCylinder-
9 Katalog V10
L- 2 100 90 8 25
- 300 .
H 6 30 25 1 Siche
GD4 M- 4 200 45 4 1.5 EleCylinder-
Katalog V10
L- 2 100 920 8 25
T s- 16 800 46 65 15
leistung H- 10 600 73 16 25
GD5 S.8
M- 5 300 150 25 6.5
L- 25 150<135> 310 35 6.5
E 300 !
H 6 30 25 1 Siche
TC4 M- 4 200 45 4 15 EleCylinder-
Katalog V10
[E 2 100 920 8 25
P S- 16 420<280> 700<560> 800<700> 46 6.5 15
leistung H- 10 435<350> 600<525> 73 12,5 25
TC5 S. 1
M- 5 300<260> 150 125 5
Tisch- L 25 150<135> 310 12.5 6.5
schlitten H- 6 300 30 25 1 )
Siehe
TW4 M- 4 200 45 4 1.5 EleCylinder-
Katalog V10
L- 2 100 920 8 25
o S- 16 420<280> 700<560> 46 6.5 15
leistung H- 10 435<350> 525<435> 73 16 25
TW5 S.15
M- 5 300<260> 150 20 5
L- 25 135 310 20 6.5




Montagemethode

Befestigung entsprechend der Montagemethode fiir den jeweils einzusetzenden Typ.

Schubstangentyp (RP/GD)

® RP
Verwendung der Montagebohr- Verwendung der Montagebohrlécher Verwendung der Montagebohrlécher
I6cher an der Bodenfldche des an der Seitenflache des Grundrahmens an der Stirnseite
Grundrahmens

® GD

Verwendung der Montagebohrlocher
an der Bodenflache des Grundrahmens

Tischschlittentyp (TC/TW)

@ TC oTW
Verwendung der Montagebohr- Verwendung der Montagebohrldcher Verwendung der Montagebohr-
|6cher an der Bodenflache des an der Seitenflache des Grundrahmens |I6cher an der Bodenflache des

Grundrahmens Grundrahmens



Montagehinweise

® Befestigungsverfahren einer du8eren Fiihrung
Selbst wenn Fihrung und Achse parallel montiert sind, kann eine ungeeignete Befestigung zu vorzeitigen Schaden an

der Achse fiihren. Siehe auch weiteres unten:

Schubstangentyp (RP5)
Die Schubstangenachse kann keine Rotationskraft an der Schubstange aufnehmen. Empfohlen wird eine ,starre Befestigung” an
einer duBBeren Fiihrung, um eine Verdrehung der Schubstange zu verhindern.
Ein ,Loslager”, das die Verdrehung der Schubstange nicht begrenzt, ibt im Betrieb eine Kraft auf den Drehanschlag aus, was zu
vorzeitigem Verschleil am Drehanschlag fiihrt.
(Nur solche Loslager sind brauchbar, welche die Verdrehung einschranken.)

__u—AuBere
il
Flhrung

__— AuBere
Fihrung

Schubstangentyp, Tischschlittentyp

Die Montageflachen des Grundrahmens und Werkstlicks missen eine Ebenheit von 0,05 mm/m oder weniger aufweisen.
Unebenheit erhoht den Gleitwiderstand des Schlittens und kann Stérungen verursachen.

Montageausrichtung

O: Montierbar
Montageausrichtung
+ + +
T3 % 3 ¢ 3
3+ + 4
. 1]

[ [

Ausfiihrung| Serie Typ Horizontal-Montage Vertikal-Montage Seiten-Montage Decken-Montage
Schub- RPS o o o) o
stange
EC GD5 o O (@] @)
Tisch- TCS/TWS o o o ¢
schlitten




EC EleCylinder

Schub- Achsbreite
stangen-

Aus?(jh- Seitmotor-| 50
rung Bauform mm

B Modellspezifikationen

[ Serie |- Typ i - Hub - Kabellinge Motor-E/A gs Optionen
: 13 rmnrmn 15:0 150(:’mmr; Kabelléngen siehe Tabelle unten Optionen siehe Tabelle unten
M 5mm 150 150 mm
L 25mm

PN

AnDecke

(1) Die Spindel ist nicht mit einer Verdreh-Sicherung ausgestattet. Vor Inbetriebnahme ist eine Sperrvorrichtung an der
Spitze der Spindel zu installieren. Ohne diese wird die Spindel rotieren, anstatt sich vor oder zurtick zu bewegen.
Ebenfalls sollten bei Anbringung einer Sperrvorrichtung an der Schubstange keine schwebenden Rohrverbindungen
eingesetzt werden. Fir weitere Informationen zu Montagemethoden und -kriterien siehe S. 4.

(2) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an.

(3) Der Wert fiir die horizontale Zuladung gilt unter der Annahme, dass eine externe Flihrung verwendet wird.
Es darf keine externe Kraft aus einer anderen als der Bewegungsrichtung auf die Schubstange einwirken.

(4) Fur Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im ,Korrelogramm von Schubkraft und Stromgrenzwert”
zu Uberpriifen. Die abgelesene Schubkraft gilt nur als Referenzwert. Fiir Anwendungshinweise siehe S. 20.

Bitte

heachten

(5) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden. Einzelheiten dazu siehe S. 4.

Kabellangen Motor-E/A-Spannungsversorgung

M Standard-Anschlusskabel Name Code Seite

BN EE Afafi RCON-EC Anbindungs-Spezifikation (Hinweis 1) ACR 19

Kabel- Kabel- | Nutzereigene Verdrahtung | ¢ 'ﬁk; - An !nbu_r:jgs-_ . Bremse B 19

e linge (Ohne sekbuchsent pezifikation (mit beidseiti- Speziell angegebene Schmierfett-Spezifik. (Hinweis 2) G5 19

gen Steckbuchsen) (Hinweis 1) PNP-Spezifikation PN 19

0 Kein Kabel |Mit Klemmleisten-Stecker (Hinweis2) Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung TMD2 19

1~3 1~3m Batterieloser Absolut-Enkoder WA 19
4~5 4~5m | CB-EC-PWBIOCJLO-RB CB'REC;Pth\fa',CtE]DD'RB — _

6~7 6~7m enthalten Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL 20

8~10 8~10m Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle WL2 20

(Hinweis 1) Wenn als Option die RCON-EC Anbindungs-Spezifikation (ACR) gewahlt wird.

(Hinweis 2) Nur ein Klemmleisten-Anschluss wird mitgeliefert. Fiir Einzelheiten siehe Seite 23.

(Hinweis) Roboterkabel ist Standard.
M 4-direktionales Anschlusskabel

Kabel- Kabel- | Nutzereigene Verdrahtung HOEChe e g
code lange (ohne Steckbuchsen) Sttt (i e iz
gen Steckbuchsen) (Hinweis 1)
S1~S3 1~3m
S4~S5 4~5m CB-EC2-PWBIOCIJII-RB CB-REC2-PWBIOCII[J-RB
S6~S7 6~7m enthalten enthalten
S8~S10 | 8~10m

(Hinweis 1) Wenn als Option die RCON-EC Anbindungs-Spezifikation (ACR) gewahlt wird.
(Hinweis) Roboterkabel ist Standard.

5 EC-RP5

(Hinweis 1) Die RCON-EC-Spezifikation (ACR) ist nicht zusammen wahlbar mit der PNP-Spezi-
fikation (PN) und der mit getrennter Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2).
(Hinwetis 2) Die zuldssige Umgebungstemperatur flr den Betrieb mit speziell angegebener

Schmierfett-Spezifikation (G5) liegt bei 10 bis 40 °C.



EC EleCylinder

Hauptspezifikationen

Bezeichnung Beschreibun Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) | 16 10 5 2.5 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 28 mm, gerollt C10
Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung)| 6.5 | 16 | 25 35 Wiederholgenauigkeit | +0.05 mm
— | Zuladung p ’
£ Max. Zuladung (g) (mit Energiesparung) | 6.5 15 | 25 | 35 Spiel - (2-Punkt-Positionier-Funktion; nicht darstellbar)
S | Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 800 | 600 | 300 | 150 !
£ | keit/Beschleu- | Min. Geschwindigkeit (mm/s) 40 | 30 7 4 Schubstangen- ~
£ |nigung/Ver- | Nom.Beschleunigung/Verzégerung (G) 03 | 0.3 | 03 | 0.3 Rotationsspiel
zogerung Max. Beschleunigung/Verzogerung (G) 1 1 |05 03 Lekl.»ensdauer 5000 km
Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung)| 1.5 | 2.5 | 6.5 | 6.5 Zulassige Temperatur, i 40 ° 9 ; ;
- Zuladung Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) 1 55 s 65 Feuchtigkeit 0 bis 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend)
Z | Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) | 800 | 600 | 300 | 135 Schutzart IP20
g keit/Beschleu- | Min. Geschwindigkeit (mm/s) 40 | 30 7 4 Schwingungsfestigkeit | 4.9 m/s?
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G)] 0.3 | 03 | 03 | 03 i : E—
zbgerung Max. Beschleunigung/Verzogerung (G), 0.5 | 0.5 | 0.5 | 0.3 Produktkonformitét CE-K_ennzelchnung, RoHS-Richtline
Max. Schubbetriebs-Langskraft (N)| 46 | 73 | 150 | 310 Motortyp Schrittmotor
Schubkraft Max. Schubgeschwindigkeit (mm/s)| 40 | 30 | 20 | 20 Enkodertyp Inkremental / Batterielos-Absolut
EnE Brems-Spezifikation Nichterregt auslosende Magnett Anzahl der Enkoderpulse | 800 Pulse / Umdrehung
Bremshalte-Kraft (kgf) 15 | 25 | 65 | 6.5
Min. Hubldnge (mm) 50 | 50 | 50 | 50
Hub Max. Hubldange (mm) 150 | 150 | 150 | 150
Hubldngen-Schrittweite (mm) 50 | 50 | 50 | 50

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

M Energiespar-Einstellung inaktiv Einnheit fir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb méglich.

Steigung 16 Steigung 10 Steigung 5 Steigung 2.5
Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit(mm/s) | 0.3 /0507 1 |03 05 keittmm/s) [ 0.3 |05]/07 1 [03]05 keit (mm/s) 0.3 0.5 0.3 0.5 keit (mm/s) 0.3 0.3
0 654 |32 [15]125 0 16 |11 7 |45]25) 2 0 25 22 6.5 4.5 0 35 6.5
140 654 | 3|2 [15]125 175 16 |11 | 7 |45]25| 2 85 25 22 6.5 4.5 40 35 6.5
280 654 3|2 |15/ 125 350 125 7 | 4 |25]25] 2 130 25 20 5 4.5 85 35 6.5
420 65| 4 [25/15[15] 125 435 95 | 5|3 [15]2 |2 215 15 15 4 4 105 35 6.5
560 5 3 2 1 1 1 525 5 4 | 2 1 115] 1 260 10 10 2 2 135 30 2
700 35/15] 1 |05 1 1 600 4.5 2 1 /05|05 300 5 5 1.5 1.5 150 10
800 1 1105 0.5
i -Ei i inheit flir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb maoglich.
H Energiespar-Einstellung aktiv Einheit fiir die Zulad Kil (kg). Beil Feld kein Betrieb méglich
Steigung 16 Steigung 10 Steigung 5 Steigung 2.5
Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal
Geschwindig- | Beschleunigung (G) Geschwindig- | Beschleunigung (G) Geschwindig- | Beschleunigung (G) Geschwindig- | Beschleunigung (G)
keit (mm/s) | 0.3 0.7 03 keit (mm/s) | 0.3 0.7 03 keit (mm/s) 03 03 keit (mm/s) 03 03
0 6.5 25 1 0 15 5.5 25 0 25 5 0 35 6.5
140 6.5 25 1 175 15 5.5 25 85 25 5 40 35 6.5
280 5 2 1 350 6 2 1.5 130 25 5 85 34 6.5
420 4 1 0.5 435 4.5 1.5 0.5 215 8 2 105 25 1
560 2.5 0.5 0.5 525 0.5
Hub und max. Geschwindigkeit Korrelogramm Schubkraft und Stromgrenzwert
Steigung Energiespar- 50~ 150 Empfohlener Bereich
(mm) Modus (50 mm-Schritte) 350,
16 Ausgeschaltet 800 300
Eingeschaltet 560 Steig. 2.5
Z 250
10 Ausgeschaltet 600 b
Eingeschaltet 525 <435> £ 200 -
s Ausgeschaltet 300 S 150 Steig. 5
=
Eingeschaltet 215 3 100 | —
Steig. 10|
25 humdee | W0ese || =
— —— —__—/Sgig. 16
(Einheit: mm/s) % 10 20 30 40 50 60 70 80
(Hinweis) Werte in <> bei Vertikal-Einsatz. Stromgrenzwert (%)

EC-RP5 6



Ec EleCylinder

Abmessungen

*1 Die Schubstange féhrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass die Schubstange die umgebenden Teile nicht berihrt.

CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar.
www.elecylinder.eu

*2 Die Ausrichtung der Achsmutter variiert je nach Modell. Deren Kanten kénnen nicht als Referenzfliche verwendet werden.

3D
CAD

21))
CAD

M.E: Mechanischer Endpunkt
S.E: Hub-Endpunkt

o) 6 (Schliisselweite) B 85
2 15
_% 9 (Effektiver Gewindebereich)
=
3 Q
ol - 5
— ° — = [~ — 1
~ < =
Die Ausrichtung der Achs- s 2l %
n\‘:neuvsirslfunul;‘esti:mtc. *SZ % K é
Detailansicht von Q
Details Achsmutter/Spindelspitze
Sicherstell .
L von min. 100 Teaching:
(1.3) Steckbuchse fiir Strom-
Langloch — = 44 versorgung und E/A-Kabel
(auch gegeniiberliegend) P Status-LED
[ ] !
r T
I
| @)/
4 4 Z
I *E@ik*ﬁ**% -8 -
b
& K = ] &
E-M4, Tiefe 6 " " s
(auch gegentiberliegend) 43 o M3, Tiefe 6 3
22| Dwazp 3 H7 Passloch, Tiefe 4 (fir hluss) 35
(auch gegeniiberli d
. M6x1.0
3787 Tiefe 4
9 =] R CE
<
E-M4, Tiefe 6 36 1.5)
36
15 Dx42P . Schubstangen-Endmutter
Detailansicht von P % 5 23 H7 Passloch, Tiefe 4.
Details Rahmen-Langloch
H Abmessungen pro Hub
Enkodertyp Inkremental Batterielos-Absolut
Hub 50 100 150 50 100 150
L Ohne Bremse 141 191 241 166 191 241
Mit Bremse 191 191 241 204 204 241
B Ohne Bremse 73 123 173 98 123 173
Mit Bremse 123 123 173 136 136 173
D Ohne Bremse 1 2 3 1 2 3
Mit Bremse 2 2 3 2 2 3
£ Ohne Bremse 4 6 8 4 6 8
Mit Bremse 6 6 8 6 6 8
H Gewicht pro Hub
Enkodertyp Inkremental Batterielos-Absolut
Hub 50 100 150 50 100 150
Gewicht \ Ohne Bremse 1.0 1.2 1.5 1.1 1.3 1.5
kg) | Mit Bremse 14 14 1.6 15 15 1.7

Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fur Einzelheiten hierzu siehe S. 22.

7 EC-RP5



EC EleCylinder

Schub- Achsbreite
stangen- 24y

Ausfiih- seitmotor-§ 110 | schritt-
rung Bauform mm

B Modellspezifikationen

Serie Typ i - Hub - Kabellange Motor-E/A-Spannungsversorgun - Optionen
S 16 mm 50 50 mm " " . N
H T0mm 100 700 mm Kabelldngen siehe Tabelle unten Optionen siehe Tabelle unten
M 5mm 150 150 mm
L 2.5mm

A
Nz /M
Vertikal E
=1
7

AnDecke

(1) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an.

(2) Die horizontale Zuladung gilt bei Verwendung einer Fiihrung, sodass keine Radiallast oder Lastmomente auf die
Schubstange einwirken. Ohne Installation einer Fiihrung siehe das ,Korrelogramm von Radiallast und Lebensdauer”.

(3) Fiir Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im ,Korrelogramm von Schubkraft und Stromgrenzwert”
zu Uberprifen. Die abgelesene Schubkraft gilt nur als Referenzwert. Fiir Anwendungshinweise siehe S. 20.

(4) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden. Einzelheiten dazu siehe S. 4.

Kabellingen Motor-E/A-Spannungsversorgung

H Standard-Anschlusskabel Name Code Seite

O EE Afafi RCON-EC Anbindungs-Spezifikation (Hinweis 1) ACR 19

Kabel- Kabel- | Nutzereigene Verdrahtung | ¢ 'ﬁk:.; ~-An !nb:_l;ljgs-_ . Bremse B 19

— linge (Ohnelsteckbuchsen) pezifikation (mit beidseiti- Speziell angegebene Schmierfett-Spezifik. (Hinweis 2) G5 19

gen Steckbuchsen) (Hinweis 1) PNP-Spezifikation PN 19

0 Kein Kabel |Mit Klemmleisten-Stecker (Hinweis2) Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung TMD2 19

1~3 1~3m Batterieloser Absolut-Enkoder WA 19
4~5 4~5m | CB-EC-PWBIOOJOI-RB CB'REC;PthVhBa'ﬁEFD'RB — -

6~7 6~7m enthalten Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL 20

8~10 8~10m Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle WL2 20

(Hinweis 1) Wenn als Option die RCON-EC Anbindungs-Spezifikation (ACR) gewahlt wird.

(Hinweis 2) Nur ein Klemmleisten-Anschluss wird mitgeliefert. Fur Einzelheiten siehe Seite 23.

(Hinweis) Roboterkabel ist Standard.
M 4-direktionales Anschlusskabel

Kabel- Kabel- | Nutzereigene Verdrahtung HEORHEC ARSIENIEE-
code lange (ohne Steckbuchsen) grilaien(rileaeksi-
gen Steckbuchsen) (Hinweis 1)
S1~S3 1~3m
S4~S5 4~5m CB-EC2-PWBIOCICII-RB CB-REC2-PWBIOLIICI-RB
S6 ~S7 6~7m enthalten enthalten
S8~S10 | 8~10m

(Hinweis 1) Wenn als Option die RCON-EC Anbindungs-Spezifikation (ACR) gewahlt wird.
(Hinweis) Roboterkabel ist Standard.

(Hinweis 1) Die RCON-EC-Spezifikation (ACR) ist nicht zusammen wahlbar mit der PNP-Spezi-
fikation (PN) und der mit getrennter Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2).

(Hinweis 2) Die zuldssige Umgebungstemperatur flr den Betrieb mit speziell angegebener
Schmierfett-Spezifikation (G5) liegt bei 10 bis 40 °C.

EC-GD5 8



Ec EleCylinder

Hauptspezifikationen

Bezeichnung Beschreibun Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) | 16 10 5 2.5 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 88 mm, gerollt C10
Zuladung Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung)| 6.5 | 16 | 25 35 Wiederholgenauigkeit | +0.05 mm
E Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) | 6.5 | 15 25 35 Spiel - (2-Punkt-Positionier-Funktion; nicht darstellbar)
S | Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 800 | 600 | 300 | 150 !
£ | keit/Beschleu- | Min. Geschwindigkeit (mm/s) 40 | 30 7 4 Schubstangen- ~
£ |nigung/Ver- | Nom.Beschleunigung/Verzégerung (G) 03 | 0.3 | 03 | 0.3 Rotationsspiel
Zogerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G)| 1 1 05 ] 03 LekIJensdauer 5000 km
Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung)| 1.5 | 2.5 | 6.5 | 6.5 Zulassige Temperatur, ‘< 40 ° 9 h "
- Zuladung Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) 1 55 s 65 Feuchtigkeit 0 bis 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend)
Z | Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) | 800 | 600 | 300 | 135 Schutzart 1P20
;‘3 keit/Beschleu- | Min. GeSChWII:\dngelt ([nm/s) 40 | 30 7 4 Schwingungsfestigkeit | 4.9 m/s>
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G)| 0.3 | 03 | 03 | 03 — . E—
zbgerung Max. Beschleunigung/Verzdgerung (G), 0.5 | 0.5 | 0.5 | 0.3 Produktkonformitét CE-K_ennzelchnung, RoHS-Richtline
Max. Schubbetriebs-Langskraft (N)| 46 | 73 | 150 | 310 Motortyp Schrittmotor
Schubkraft Max. Schubgeschwindigkeit (mm/s)| 40 | 30 | 20 | 20 Enkodertyp Inkremental / Batterielos-Absolut
By Brems-Spezifikation Nichterregt auslosende Magnett Anzahl der Enkoderpulse | 800 Pulse / Umdrehung
Bremshalte-Kraft (kgf) 1.5 | 25 | 65 | 65
Min. Hubldnge (mm) 50 | 50 | 50 | 50
Hub Max. Hubldnge (mm) 150 | 150 | 150 | 150
Hubldngen-Schrittweite (mm) 50 | 50 | 50 | 50

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

M Energiespar-Einstellung inaktiv Einnheit fir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb méglich.

Steigung 16 Steigung 10 Steigung 5 Steigung 2.5
Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal |  Vertikal Lage Horizontal | Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- | Beschleunigung (G)
keit(mm/s) | 03 1 05/07 | 1 03] 05 keit(mm/s) [ 03 0507 1 03|05 keit (mm/s) | 03 | 05 | 03 0.5 keit (mm/s) 0.3 0.3
0 65| 4 | 3|2 ]15[125 0 16 |11 7 |45]25] 2 0 25 22 65 | 45 0 35 6.5
140 65| 4|3 |2 15|12 175 16 |11 | 7 |45]25] 2 85 25 22 65 | 45 40 35 6.5
280 65| 4 | 3] 2]15[125 350 1257 | 4 |25/25] 2 130 25 20 5 4.5 85 35 6.5
420 65| 4 |25|15|15]|1.25 435 95 | 5|3 |15 2|2 215 15 15 4 4 105 35 6.5
560 5,321 1 1 525 5 4 121 [15]1 260 10 10 2 2 135 30 2
700 35[15] 1 (05| 1 1 600 45 | 2 1 /0505 300 5 5 15 1.5 150 10
800 1 1]05 0.5

M Energiespar-Einstellung aktiv Einheit fiir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb maglich.

Steigung 16 Steigung 10 Steigung 5 Steigung 2.5
Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal
Geschwindig- |  Beschleunigung (G) Geschwindig- |  Beschleunigung (G) Geschwindig- | Beschleunigung (G) Geschwindig- | Beschleunigung (G)
keit(mm/s) | 03 | 07 03 keit (mm/s) | 0.3 0.7 03 keit (mm/s) 0.3 03 keit (mm/s) 03 0.3
0 6.5 25 1 0 15 5.5 2.5 0 25 5 0 35 6.5
140 6.5 25 1 175 15 55 25 85 25 5 40 35 6.5
280 5 2 1 350 6 2 1.5 130 25 5 85 34 6.5
420 4 1 05 435 45 15 0.5 215 8 2 105 25 1
560 2.5 0.5 0.5 525 0.5
Hub und max. Geschwindigkeit Korrelogramm Schubkraft und Stromgrenzwert Radiallast und Lebensdauer
Steigung Energiespar- 50~ 150 Empfohlener Bereich
(mm) Modus (50 mm-Schritte) 350
16 Ausgeschaltet 800 300
Eingeschaltet 560 — 250 Steig. 2.5
10 Ausgeschaltet 600 Z
Eingeschaltet 525 <435> & 200 -
5 Ausgeschaltet 300 S 150 Steig. 5
= >
Eingeschaltet 215 ﬁ 100 — i — ‘ Radiallast ‘ Radiallast
Ausgeschaltet 150 <135> | — Steig. 1
25 Eingeschaltet 105 50 — __A/q 45
bt — 1 Steig. 16 ‘
(Einheit: mm/s) T T B R ) 40 iHub 50
(Hinweis) Werte in <> bei Vertikal-Einsatz. Stromgrenzwert (%) 3 < L
z 30<H%1 0
g2 ~
ki N
T 20—
2 Pea T~
g5 ]
10— Hub 150 T [~
by | [,
0700 10000

1000
Lebensdauer (km)
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Abmessungen

CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar.

www.elecylinder.eu

(Hinweis) Die Schubstange féhrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass die Schubstange die umgebenden Teile nicht beriihrt.

Tiefe 5

L] 357 Tiefe 4

+0012
o

Y
ik Y
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Detailansicht von P

3D
CAD

20
CAD

M.E: Mechanischer Endpunkt
S.E: Hub-Endpunkt

Detailansicht von Q . - H—ac—a——cc—c—_F= B
Details Frontplatten-Langloch Details Rahmen-Langloch
Sicherstellung
Hub 225 L von min. 100
44 145 13
Home | Teaching-
R Anschluss__
HAQ H Langloch ) 5;er§or uucnseur:jé SE%O-wa-bel
- Q Status-LED
@5 H7 Passloch, Tiefe 5 " M.E. j § SE.
© (I
_ 1 rS SN & ; —‘
ol o () - [ —
gl r‘—{ © QH—! ¢ B {
s ¢ )R it -
@R 56 " SEES
) 2 97 Hub - 25.5 M3, Tiefe6  ©
4M3, Tiefe 10 32 2 (fiir Erdungsanschluss)
64 P Langloch
96 " £ lome, M.E.
12 [ \Y,L,,,,iﬁ,
T o
T & < ==
8| & ***j]f** ******* —hl-
= XK
23
36 )
__[A5 [ pxazr E-M4, Tiefe 6
26 B 03H7 Passloch, Tiefe 4
M Abmessungen pro Hub
Enkodertyp Inkremental Batterielos-Absolut
Hub 50 100 150 50 100 150
L Ohne Bremse 141 191 241 166 191 241
Mit Bremse 191 191 241 204 204 241
B Ohne Bremse 73 123 173 98 123 173
Mit Bremse 123 123 173 136 136 173
D Ohne Bremse 1 2 3 1 2 3
Mit Bremse 2 2 3 2 2 3
£ Ohne Bremse 4 6 8 4 6 8
Mit Bremse 6 6 8 6 6 8
H Gewicht pro Hub
Enkodertyp Inkremental Batterielos-Absolut
Hub 50 100 150 50 100 150
Mass | Ohne Bremse 2.1 24 2.7 2.2 24 27
(kg) | Mit Bremse 25 2.5 2.8 2.5 2.6 2.8

Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fur Einzelheiten hierzu siehe S. 22.

EC-GD5
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Tisch-
schlitten-
Ausfiih-
rung

Seitmotor-
Bauform

Achsbreite

40

24v
Schritt-

B Modellspezifikationen

[ Serie |- Typ - Hub - Kabellinge Motor-E/A gs - Optionen
S 16 mm 50 50 mm . . : .
H 0 mm 100 700 mm Kabelléngen siehe Tabelle unten Optionen siehe Tabelle unten
m 5mm 150 150 mm
L 2.5mm

E N
N2 M
Vertikal a
1=
| —

AnD

@
ol
=
1

(Hinweis) Die Abbildung zeigt den linksseitig
montierten Tischschlittentyp (GT4).

(1) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert bei einem Hub von 50 mm an.

(2) Fir Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im ,Korrelogramm von Schubkraft und Stromgrenzwert”
zu Uberprifen. Die abgelesene Schubkraft gilt nur als Referenzwert. Fiir Anwendungshinweise siehe S. 20.

(3) Der Code fiir die Montagelage des Tischschlittens aus der Optionstabelle unten ist immer anzugeben.

(4) Der Referenzwert fiir die zuldss. Auskragung liegt bei max. 100 mm auf der Tisch-Oberseite und max. 150 mm an der Tisch-
Vorderseite in Ma-Richtung. Der Referenzwert fiir die zuldss. Auskragung In Mb- und Mc-Richtung liegt bei max. 120 mm.

(5) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden. Einzelheiten dazu siehe S. 4.

Kabellangen Motor-E/A-Spannungsversorgung

H Standard-Anschlusskabel

Kabel- K"abel— Nutzereigene Verdrahtung szgz':;g:;::;‘g::ﬁ:m
code lange (ohne Steckbuchsen) gen Steckbuchsen) (Hinweis 1)
0 Kein Kabel | Mit Klemmleisten-Stecker (Hinweis 2)
1~3 1~3m
4~5 | 4~5m | cpecewpionOrRe | CBRECPWBIOTILILIRE
6~7 6~7m enthalten
8~10 8~10m

(Hinweis 1) Wenn als Option die RCON-EC Anbindungs-Spezifikation (ACR) gewdhlt wird.

(Hinweis 2) Nur ein Klemmleisten-Anschluss wird mitgeliefert. Fiir Einzelheiten siehe Seite 23.

(Hinweis) Roboterkabel ist Standard.
M 4-direktionales Anschlusskabel

Kabel- Kabel- | Nutzereigene Verdrahtung RCON-EC Anbindungs-
code lange (ohne Steckbuchsen) Sipedfiliitam (il B2Ekaii-
gen Steckbuchsen) (Hinweis 1)
S1~S3 1~3m
S4~S5 4~5m | CB-EC2-PWBIOCJOJJ-RB | CB-REC2-PWBIOCICICI-RB
S6 ~S7 6~7m enthalten enthalten
S8~S10 | 8~10m

(Hinweis 1) Wenn als Option die RCON-EC Anbindungs-Spezifikation (ACR) gewdéhlt wird.
(Hinweis) Roboterkabel ist Standard.

11..

Name Code Seite
RCON-EC Anbindungs-Spezifikation (Hinweis 1) ACR 19
Bremse B 19
Speziell angegebene Schmierfett-Spezifik. (Hinweis 2) G5 19
Tischschlitten-Montage rechts (Hinweis 3) GT2 19
Tischschlitten-Montage unten (Hinweis 3) GT3 19
Tischschlitten-Montage links (Hinweis 3) GT4 19
Umgekehrte Referenzposition NM 19
PNP-Spezifikation PN 19
Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung TMD2 19
Batterieloser Absolut-Enkoder WA 19
Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL 20
Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle WL2 20

(Hinweis 1) Die RCON-EC-Spezifikation (ACR) ist nicht zusammen wéahlbar mit der PNP-Spezi-
fikation (PN) und der mit getrennter Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2).

(Hinwesis 2) Die zuldssige Umgebungstemperatur fiir den Betrieb mit speziell angegebener
Schmierfett-Spezifikation (G5) liegt bei 10 bis 40 °C.

(Hinweis 3) Es ist sicherzustellen, dass ein entsprechender Optionscode in der Modellspezifi-

kation eingetragen ist.
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Hauptspezifikationen

H Richtung des Tischschlittentyp-Lastmoments

Ma Mb
P —
[ 1~ B = i

=

‘n il

S S

Bezeichnung Beschreibun Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) | 16 | 10 5 2.5 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 88 mm, gerollt C10
Aullecln Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung)] 6.5 | 12.5 | 12.5 | 12.5 Wiederholgenauigkeit | +0.05 mm
E o Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) | 6.5 | 12.5 | 12.5 | 12.5 Spiel - (2-Punkt-Positionier-Funktion; nicht darstellbar)
§ Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 800 | 600 | 300 | 150 !
= | keit/Beschleu- | Min. Geschwindigkeit (mm/s) 40 | 30 7 4 - } Ma-Richtung: 13.0 Nm
- Zul h -
£ nigung/Ver- | Nom.BeschleunigungNerzogerung (6] 0.3 | 03 | 03 | 03 | |f{osmeges StHUSCNES M Richtung: 18.6 Nm
zogerung Max. Beschleunigung/Verzogerung (G) 1 1 10503 Mc-Richtung: 25.3 Nm
Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung). 1.5 | 2.5 5 6.5 Zulsssiges dynamisches | Ma-Richtung: 4.98 Nm
. Zuladung Max. Zuladung (k.g) (mit En.ergiesparung) 1 2.5 5 6.5 L:stmcl)?nenty(nHin\:veis 1) Mb-R‘_ichtung: 7.11 Nm
= | Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 700 | 525 | 260 | 135 Mc-Richtung: 9.68 Nm
§ keit/Beschleu- | Min. Geschwindigkeit (mm/s) 40 | 30 7 4 Lebensdauer 5000 km
nigung/Ver- | Nom.Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 | 0.3 | 03 [ 03 Zuldssige Temperatur, | (.40 ) )
P 2 et s 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend
HOgE U Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.5 | 0.5 | 0.5 | 0.3 Feuchtigkeit 6 RH ( )
Schubkraft Max. Schubbetriebs-Langskraft (N)| 46 | 73 | 150 | 310 Schutzart IP20
Max. Schubgeschwindigkeit (mm/s), 40 | 30 20 20 Schwingungsfestigkeit | 4.9 m/s?
Brems-Spezifikation Nichterregt auslosende Magnetk
Bremse Bremshalte-Kraft (kgf) 15 | 25 5 65 Produktkonformitit CE-Kennzeichnung, RoHS-Richtline
Min. Hublange (mm) 50 | 50 | 50 | 50 Motortyp Schrittmotor i
Hub Max. Hublange (mm) 150 | 150 | 150 | 150 Enkodertyp Inkremental / Batterielos-Absolut
Hubléngen-Schrittweite (mm) | 50 | 50 | 50 | 50 Anzahl der Enkoderpulse | 800 Pulse / Umdrehung

(Hinweis 1) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 5000 km. Die Lebensdauer fallt je
nach Betriebs- und Installationsbedingungen unterschiedlich aus.
Siehe EC Katalog V10 S. 33 fiir weitere Einzelheiten bzgl. der Lebensdauer.

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

M Energiespar-Einstellung inaktiv Einheit fiir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb méglich.

[Hub 50 mm]
Steigung 16 Steigung 10 Steigung 5 Steigung 2.5
Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- | Beschleunigung (G)
keit(nm/s) | 03 |05/ 07 | 1 |03 0.5 keit(mm/s) | 0.3 | 0.5/ 0.7 1 |03 |05 keit(mm/s) | 03 | 05 | 03 | 05 keit (mm/s) 03 03
0 65| 4 3 2 1515 0 12511 | 7 |45[25] 2 0 12.5 12.5 5 4.5 0 12.5 6.5
140 65| 4 3 2 |15]15 175 12511 | 7 |45[25] 2 85 12.5 12.5 5 4.5 40 12.5 6.5
280 65| 4 3 2 |[15]15 350 9.5 7 4 [25](25] 2 130 12.5 12.5 5 4.5 85 12.5 6.5
420 1.5 435 1.5 215 12 12 4 4 105 12.5 6.5
260 9 7 1 1 135 12.5 3
300 2 0.5 150 1
[Hub 100 mm]
Steigung 16 Steigung 10 Steigung 5 Steigung 2.5
Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal |  Vertikal Lage Horizontal | Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit(mm/s) | 03 | 05/07 | 1 |03 05 keit(mm/s) | 03 |05 /07 1 [03]05 keit (mm/s) 03 | 05 | 03 | 05 keit (mm/s) 0.3 0.3
0 65| 4 3 2 [15]15 0 6.5|65|65 45|25 2 0 6.5 6.5 5 4.5 0 6.5 6.5
140 65| 4 3 2 |[15]15 175 6.5|65|6545|25]| 2 85 6.5 6.5 5 4.5 40 6.5 6.5
280 65| 4 3 2 [15]15 350 6565 4 |25|25] 2 130 6.5 6.5 5 4.5 85 6.5 6.5
420 65| 4 |25/15[15]15 435 65| 5 3 |15]15]| 1 215 6.5 6.5 4 4 105 6.5 6.5
560 3 2 1 1 525 2 [15] 1 0.5 260 6.5 6.5 1 1 135 6.5 3
700 0.5 600 0.5 300 2 0.5 150 1
[Hub 150 mm]
Steigung 16 Steigung 10 Steigung 5 Steigung 2.5
Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit(mm/s) | 03 0507 1 |03 05 keit(mm/s) | 0.3 |05 07| 1 | 03|05 keit (mm/s) 0.3 0.5 0.3 0.5 keit (mm/s) 0.3 0.3
0 4 4 3 2 [15]15 0 4 4 4 | 4 25| 2 0 4 4 5 4.5 0 6.5 6.5
140 4 4 3 2 |[15]15 175 4 4 4 4 |25 2 85 4 4 5 4.5 40 6.5 6.5
280 4 4 3 2 [15]15 350 4 4 4 |25/25] 2 130 4 4 5 4.5 85 6.5 6.5
420 4 | 4 |25]15 15|15 435 4 4 3 |15]15]| 1 215 4 4 4 4 105 6.5 6.5
560 4 3 2 1 1 1 525 3 2 |15/ 1 0505 260 4 4 1 1 135 6.5 3
700 1.5, 1 |05 0.5 600 0.5 300 2 0.5 150 1
800 1 105

o 12



EC EleCylinder

M Energiespar-Einstellung aktiv Einheit fiir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb méglich.

[Hub 50 mm]
Steigung 16 Steigung 10 Steigung 5 Steigung 2.5
Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit (mm/s) 03 0.7 0.3 keit (mm/s) 0.3 0.7 03 keit (mm/s) 0.3 0.3 keit (mm/s) 03 03
0 6.5 2.5 1 0 12.5 55 25 0 125 5 0 125 6.5
140 6.5 25 1 175 125 55 25 85 125 5 40 125 6.5
280 55 2 1 350 55 2 0.5 130 125 5 85 12.5 6.5
215 6 0.5 105 125 1
[Hub 100 mm]
Steigung 16 Steigung 10 Steigung 5 Steigung 2.5
Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit (mm/s) 03 0.7 03 keit (mm/s) 03 0.7 03 keit (mm/s) 03 03 keit (mm/s) 03 0.3
0 6.5 25 1 0 6.5 55 25 0 6.5 5 0 6 6.5
140 6.5 25 1 175 6.5 55 25 85 6.5 5 40 6 6.5
280 5.5 2 1 350 55 2 0.5 130 6.5 5 85 6 6.5
420 4 1 0.5 435 0.5 215 6 0.5 105 6 1
[Hub 150 mm]
Steigung 16 Steigung 10 Steigung 5 Steigung 2.5
Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- | Beschleunigung (G)
keit (mm/s) 03 | 07 03 keit (mm/s) 03 0.7 03 keit (mm/s) 03 03 keit (mm/s) 03 03
0 4 2.5 1 0 4 4 25 0 4 5 0 4 6.5
140 4 25 1 175 4 4 25 85 4 5 40 4 6.5
280 4 2 1 350 4 2 0.5 130 4 5 85 4 6.5
420 4 1 0.5 435 0.5 215 4 0.5 105 4 1
560 2.5 0.5 0.5

Hub und max. Geschwindigkeit

Korrelogramm Schubkraft und Stromgrenzwert

Stei- | Energie- 50 100 150
(mm) | Modus | (MM | mm) | (mm)
16 Ausgeschaltet | 420 <280>| 700 <560>| 800 <700>
Eingeschaltet 280 420 560
10 Ausgeschaltet | 435 <350> 600 <525>
Eingeschaltet 350 435 <350>
5 Ausgeschaltet 300 <260>
Eingeschaltet 215
25 Ausgeschaltet 150 <135>
= |Eingeschaltet 105
(Einheit: mm/s)
(Hinweis) Werte in <> bei Vertikal-Einsatz.

13..

Empfohlener Bereich
350
300
Steig. 2.5
g 250
£ 200
S .
2 150 Steig. 5
< /
S
100 — Steig. 10
50 —_— —
i Steig. 16
% 10 20 30 40 50 60 70 80
Stromgrenzwert (%)
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Abmessungen

CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar.

www.elecylinder.eu

(Hinweis) Der Tischschlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Tischschlitten die umgebenden Teile nicht berihrt.

3D
CAD

21))
CAD

M.E: Mechanischer Endpunkt
S.E: Hub-Endpunkt

P
s \L v Referenzfliche gg Langloch
i N-M4 Bohrung (Aomessungsbereich 5) 26, 483 Z 4[?ZX42; [Eam‘:ﬁ:'znﬂnberhe jend)
03 H7 Passloch, Tiefe 4 E 26.5 Kx50P (Einsc i = /_‘U—L
| 485 _ 22 Dx42P, E-M4, Tiefe 8 b 50 (@4-Langloch) Schmieranschluss ol |l ; B T |
o 43 23 e ey ‘ ) I L
— = B PR < <
+ + ¢ - o | o @ ﬂ{» S — ’»
2——}—«—— — N /s 20 * T %
+ &+ 04 H7 Passloch Tiefe 45 04H7 Passoch, Tiefe S ‘ - -
o | E— ‘ (von der Tischschlitten- 4M5, Tiefe 12 \ :;13319' o
| Montageflache) VA owva
\Langl Langloch,
P Langloch @3 H7 Passlofh, Ti_efe4
» Pfeilansicht von V GT3 (Tischschlitten unten montiert) \(auch gegentiberliegend)
£
=
s & 3% Tiefe 4
] <
&
Detailansicht von Q  Detailansicht von P Detailansicht von V/
Details Frontplatten-  Details Rahmen- Details Tischschlitten-
Langloch Langloch Langloch Sicherstellung
L von min. 100
S
Referenzfliche gg‘fﬁuﬁiﬂimﬁﬂéﬁ& {eching 7AnSChlu§§atus—LED
(Abmessungsbereich ) (1.3) .
H o - Steckbuchse fiir Stromversorgung und E/A-Kabel
= M3, Tiefe 6
Sl ‘ 5 /Q Langloch - (fiir Erdungsanschluss)
N | d ! -
i por B3 ]
% = B
@4 H7 Passloch, Tiefe 5
J 225
4-M5, Tiefe 12,/ 88.5
GT4 (Tischschlitten links montiert) Referenzfliche gg
(Abmessungsbereich S) %
P Langloch ) |
B r .
24 H7 Passloch, Tiefe5 ' @ ‘ o 3
24 H7 Passloch, Tief Q2" .
ol | = NG 4
== 3 Gongiod ﬁ
ol |_Hl _ _ —
NI: — |‘ ] 25 4-M5, Tiefe 12
‘”T Be | E-M4, Tiefe 8 —
| 15| Dx42P_ 23 H7 Passloch, Tiefe 4 GT2 (Tischschlitten rechts montiert)
485 B -
M Abmessungen pro Hub
Enkodertyp Inkremental Batterielos-Absolut
Hub 50 100 150 50 100 150
L Ohne Bremse 163.5 2135 263.5 188.5 213.5 263.5
Mit Bremse 2135 2135 263.5 226.5 226.5 263.5
B Ohne Bremse 73 123 173 98 123 173
Mit Bremse 123 123 173 136 136 173
D Ohne Bremse 1 2 3 1 2 3
Mit Bremse 2 2 3 2 2 3
E Ohne Bremse 4 6 8 4 6 8
Mit Bremse 6 6 8 6 6 8
K Ohne Bremse 2 3 4 2 3 4
Mit Bremse 2 3 4 2 3 4
N Ohne Bremse 6 8 10 6 8 10
Mit Bremse 6 8 10 6 8 10
S Ohne Bremse 142 192 242 142 192 242
Mit Bremse 142 192 242 142 192 242
H Gewicht pro Hub
Enkodertyp Inkremental Batterielos-Absolut
Hub 50 100 150 50 100 150
Gewicht\ Ohne Bremse 13 1.6 1.9 1.5 1.6 1.9
(kg) | Mit Bremse 1.7 1.8 2.1 1.8 1.9 2.1

Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fur Einzelheiten hierzu siehe S. 22.
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Tisch- %] Achsbreite | D4y

schlitten-
Ausfiih- [ Seitmotor- 90 Schritt-

rung Bauform mm

[ Serie | - Typ Hub - Kabelldnge Motor-E/A gs gung - Optionen
: :g :rmn 15000 .IS(;:)T“T“ Kabelléngen siehe Tabelle unten Optionen siehe Tabelle unten
m 5mm 150 150 mm
L 25mm

E N
N2 M
Vertikal a
1=
| —

AnD

@
ol
=
1

(1) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert bei einem Hub von 50 mm an.

(2) Fur Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im ,Korrelogramm von Schubkraft und Stromgrenzwert”
zu Uberpriifen. Die abgelesene Schubkraft gilt nur als Referenzwert. Fiir Anwendungshinweise siehe S. 20.

(3) Der Referenzwert fiir die zuldss. Auskragung liegt bei max. 100 mm auf der Tisch-Oberseite und max. 150 mm an der Tisch-
Vorderseite in Ma-Richtung. Der Referenzwert fiir die zuldss. Auskragung In Mb- und Mc-Richtung liegt bei max. 120 mm.

(4) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden. Einzelheiten dazu siehe S. 4.

Kabelldngen Motor-E/A-Spannungsversorgung

M Standard-Anschlusskabel Name Code Seite

T RCON-EC Anbindungs-Spezifikation (Hinweis 1) ACR 19

Kabel- Kabel- | Nutzereigene Verdrahtung = ¢ 'ﬁk:; ~An !nbu.r:jgs-. ) Bremse B 19

e linge (e S e pezifikation (mit beidseiti- Speziell angegebene Schmierfett-Spezifik. (Hinweis 2) G5 19

gen Steckbuchsen) (Hinweis 1) Umgekehrte Referenzposition NM 19

0 Kein Kabel |Mit Klemmleisten-Stecker (Hinweis2) PNP-Spezifikation PN 19

1~3 1~3m Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung TMD2 19

4~5 4~5m | CB-EC-PWBIOCIIC-RB CB—REC;P::/&&E\DD—RB Batterieloser Absolut-Enkoder WA 19
6~7 6~7m enthalten [ .

8~10 8~10m Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL 20

Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle WL2 20

(Hinweis 1) Wenn als Option die RCON-EC Anbindungs-Spezifikation (ACR) gewahlt wird.
(Hinweis 2) Nur ein Klemmleisten-Anschluss wird mitgeliefert. Fiir Einzelheiten siehe Seite 23.
(Hinweis) Roboterkabel ist Standard.

(Hinweis 1) Die RCON-EC-Spezifikation (ACR) ist nicht zusammen wahlbar mit der PNP-Spezi-
fikation (PN) und der mit getrennter Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2).
(Hinweis 2) Die zuldssige Umgebungstemperatur fiir den Betrieb mit speziell angegebener

M 4-direktionales Anschlusskabel Schmierfett-Spezifikation (G5) liegt bei 10 bis 40 °C.
Kabel- Kabel- | Nutzereigene Verdrahtung S Rilcﬁ)':;g:?ﬁ:?gu:jg;n
code lange (ohne Steckbuchsen) pe €lds

gen Steckbuchsen) (Hinweis 1)

S1~S3 1~3m
S4~S5 4~5m | CB-EC2-PWBIOCJUII-RB CB-REC2-PWBIOCIJJ-RB
S6 ~S7 6~7m enthalten enthalten
S8~S10 | 8~10m
(Hinweis 1) Wenn als Option die RCON-EC Anbindungs-Spezifikation (ACR) gewahlt wird.
(Hinweis) Roboterkabel ist Standard.

15..




EC EleCylinder

Bezeichnung Beschreibun Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) | 16 10 5 2.5 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 88 mm, gerollt C10
Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung)| 6.5 | 16 | 20 | 20 Wiederholgenauigkeit | +0.05 mm
— | Zuladung p ’
£ Max. Zuladung (ko) (mit Energiesparung) | 6.5 5 20 20 Spiel - (2-Punkt-Positionier-Funktion; nicht darstellbar)
§ Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 700 | 525 | 300 | 135 !
= | keit/Beschleu- | Min. Geschwindigkeit (mm/s) 40 30 7 4 o o Ma: 32.3 Nm
N Zul tatisch
£ | nigung/Ver-  Nom.Beschleunigung/Verzogerung G) 0.3 | 0.3 | 03 | 03 | |lasimoment o Mb:23.5Nm
ZeigfEinlg) Max. Beschleunigung/Verzégerung (G)| 1 1 05 | 03 Mc: 45.0 Nm
Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung)| 1.5 | 2.5 | 5 | 6.5 e . Ma: 11.6 Nm
— Aulluig) Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) 1 2.5 5 6.5 Zulassiges dyna_mlsc_hes Mb: 16.6 Nm
< Ty Lastmoment (Hinweis 1)
= | Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 560 | 435 | 260 | 135 Mc: 34.0 Nm
é‘j keit/Beschleu- | Min. Geschwindigkeit (mm/s) 40 | 30 7 4 Lebensdauer 5000 km
nigung/Ver- | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G)) 0.3 | 03 | 03 | 03 Zuldssige Temperatur, | o2 400c 1o os00 RH (nicht kondensierend
z6gerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.5 | 0.5 | 0.5 | 03 Feuchtigkeit + max. 85% RH { )
Max. Schubbetriebs-Langskraft (N) | 46 | 73 | 150 | 310 Schutzart 1P20
Schubkraft m hubgeschwindigkei > >
ax. Schu geschwindig eit (mm/s) .40 30“ 0 0 Schwingungsfestigkeit | 4.9 m/s?
Brems-Spezifikation Nichterregt auslsende Magnetk
Bremse Bremshalte-Kraft (kgf) 15 | 25 | 5 | 65 Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS-Richtline
Min. Hublange (mm) 50 | 50 | 50 | 50 Motortyp Schrittmotor
Hub Max. Hublénge (mm) 150 | 150 | 150 | 150 Enkodertyp Inkremental / Batterielos-Absolut
Hublédngen-Schrittweite (mm) | 50 | 50 | 50 | 50 Anzahl der Enkoderpulse | 800 Pulse / Umdrehung

. . . " (Hinweis 1) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 5000 km. Die Lebensdauer fallt je
L RKhtung des T'SChSChllttentyp Lastmoments nach Betriebs- und Installationsbedingungen unterschiedlich aus.

Ma Mb ) o ! !
—— —— Siehe EC Katalog V10 S. 33 fiir weitere Einzelheiten bzgl. der Lebensdauer.
ui 1~ ic— =

S S

T il
=
Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

M Energiespar-Einstellung inaktiv Einheit fiir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb méglich.

N o @

[Hub 50 mm]
Steigung 16 Steigung 10 Steigung 5 Steigung 2.5
Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit(mm/s) | 03 0.5/ 07| 1 03|05 keit(mm/s) | 03 | 0.5/07 1 0305 keit(mm/s) | 03 | 05 | 03 | 05 keit (mm/s) 03 0.3
0 |65 43 |2 15[15 0 16 |11 7 45|25 2 0 20 | 20 | 5 | 45 0 20 65
140 |65/ 4|3 2]15/15 175 | 16 |11 7 [45 /25 2 85 20 | 20 | 5 | a5 40 20 65
280 |65 4 | 3|2 1515 350 [125] 7 | 4 2525 2 130 20 | 175 | 5 | 45 85 20 65
420 15 435 05 215 20 | 13 | 4 | 4 105 20 65
260 7 | 65 | 1 | 1 135 18 15
300 1
[Hub 100 mm]
Steigung 16 Steigung 10 Steigung 5 Steigung 2.5
Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit(mm/s) | 03 | 05/07 | 1 |03 05 keit(mm/s) [ 03 0507 1 03|05 keit (mm/s) 0.3 0.5 03 | 05 keit (mm/s) 0.3 0.3
0 |65/ 4[3 2 [15[15 0 [155]11[ 7 [45]25] 2 0 155 | 155 | 5 | 45 0 155 65
140 |65/ 43| 2]15/15 175|155 11 7 [45]25] 2 85 155 | 155 | 5 | 45 40 155 65
280 |65 4 | 3|2 1515 350 [125] 7 | 4 2525 2 130 155 | 155 | 5 | 45 85 155 65
420 |65| 4 [25/15[15[15 435 |95 |53 051 1 215 155 | 13 | 4 | 4 105 155 65
560 321 05 525 2 |1 260 7 65 1 | 1 135 155 15
700 05 300 1
[Hub 150 mm]
Steigung 16 Steigung 10 Steigung 5 Steigung 2.5
Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal |  Vertikal Lage Horizontal | Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keitmmss) | 03 [ 0.5 0.7 1 [03] 05 keitmms) |03 0.5 07 1 [03]05 keitmm/s) | 03 | 05 | 03 | 05 keit (mm/s) 03 03
0 |65/ 4[3 2 [15[15 0 1010 7 [45/25] 2 0 10 10 | 5 | 45 0 10 65
140 |65 4| 3|2 [15/15 175 |10 10| 7 [45]25] 2 85 10 | 10| 5 | 45 40 10 65
280 |65 4 | 3] 2 15/15 350 |10 7 [ 42525 2 130 10 | 10| 5 | 45 85 10 65
420 |65| 4 [25/15/15[15 435 |95 53 o511 [ 215 10 10| 4 | 4 105 10 65
560 | 5|3 2|1 05 05 525 |45] 2 |1 260 7 |65 1 1 135 10 15
700 5] 1 |05 300 1

10



EC EleCylin

der

M Energiespar-Einstellung aktiv Einheit fiir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb méglich.

[Hub 50 mm]
igu eigun igung 2.
Steigung 16 Steigung 10 St 5 Ste 2.5
Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal
Geschwindig- | Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- | Beschleunigung (G) Geschwindig- | Beschleunigung (G)
keit (mm/s) 03 0.7 03 keit (mm/s) 0.3 0.7 03 keit (mm/s) 03 0.3 keit (mm/s) 0.3 0.3
0 6.5 2.5 1 0 15 55 25 0 20 5 0 20 6.5
140 6.5 25 1 175 15 55 25 85 20 5 40 20 6.5
280 55 2 1 350 5 2 0.5 130 20 5 85 20 4.5
215 4.5 105 18 1
[Hub 100 mm]
Steigung 16 Steigung 10 Steigung 5 Steigung 2.5
Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit (mm/s) 03 0.7 03 keit (mm/s) 03 0.7 03 keit (mm/s) 0.3 03 keit (mm/s) 03 0.3
0 6.5 25 1 0 15 55 25 0 15.5 5 0 15.5 6.5
140 6.5 25 1 175 15 59 25 85 15.5 5 40 15.5 6.5
280 5.5 2 1 350 5 2 0.5 130 15.5 5 85 15.5 4.5
420 4 1 0.5 435 0.5 215 4.5 105 15.5 1
[Hub 150 mm]
Steigung 16 Steigung 10 Steigung 5 Steigung 2.5
Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal| Vertikal Lage Horizontal | Vertikal
Geschwindig- | Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- | Beschleunigung (G) Geschwindig- | Beschleunigung (G)
keit (mm/s) | 03 | 07 03 keit (mm/s) 03 0.7 03 keit (mm/s) 0.3 0.3 keit (mm/s) 03 03
0 6.5 2.5 1 0 10 55 25 0 10 5 0 10 6.5
140 6.5 25 1 175 10 55 25 85 10 5 40 10 6.5
280 55 2 1 350 5 2 0.5 130 10 5 85 10 4.5
420 4 1 0.5 435 0.5 215 4.5 105 10 1
560 2 0.5

Hub und max. Geschwindigkeit

Korrelogramm Schubkraft und Stromgrenzwert

Stei- | Energie-
qung sp;-’r_ 50 100 150
(mm) | Modus (mm) | (mm) | (mm)
16 Ausgeschaltet | 420 <280> 700 <560>
Eingeschaltet 280 420 | 560 <420>
10 Ausgeschaltet | 435 <350> 525 <435>
Eingeschaltet 350 435 <350>
5 Ausgeschaltet 300 <260>
Eingeschaltet 215<130>
25 Ausgeschaltet 135
i Eingeschaltet 105
(Einheit: mm/s)
(Hinweis) Werte in <> bei Vertikal-Einsatz.

17...

Empfohlener Bereich
350
300
Steig. 2.5
g 250
£ 200
g .
2 150 Steig. 5
< /
]
100 = Steig. 10
50 — ’4———1
e Steig. 16
% 10 20 30 40 50 60 70 80
Stromgrenzwert (%)




EC EleCylinder

CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar.
www.elecylinder.de

3D
CAD

21))
CAD

(Hinweis) Der Tischschlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Tischschlitten die umgebenden Teile nicht berihrt.

4 H7 Passloch, Tiefe 4

M.E: Mechanischer Endpunkt
S.E: Hub-Endpunkt

§ Zj _ 505 Kx56P
§ & 785 N-M5, Tiefe 9
P Y.
6 "\
3 —_t—t - — - -
O ot ™\ Schmieranschluss
& &
d \M Sicherstellung
@5 H7 Passloch, Tiefe 5 Hub L von min. 100
87 145 s
435 2 2 Offset-Referenzposition
Referenzﬂéche 275 40 ME. SE Home der zuldssigen Momente Teaching-Anschluss
bereich 5) 13 Status-LED
rT Steckbuchse fiir Strom-
@ | versorgung und E/A-Kabel
A Q |
S R ﬁLangloch i N 7 eY
o H —4 —
i !
L Lo o -
Exet:::s?ig;:h ¢ Lﬂ\ 4-M5, Tiefe 12 225 h { M3, Tiefe 6
bersih®) = 311 _[ 199 L =
Langloch P
B ¢ & ¢
45" Tiefe 4 5 5" Tiefe 5
% RN N S [ S -
1Y T
JE Jrn
&
S N3 = L
. @ 0 E-MS, Tiefe 5
D;ta"alna'cpt VO”/P Detailansicht von Q 15| ousop | No4H7 Passloch, Tiefe 4
etails Rahmen- Details Frontplatten- -
Tischschlitten-Langloch Langlocph 485 B Pfeilansicht von Y
W Abmessungen pro Hub
Enkodertyp Inkremental Batterielos-Absolut
Hub 50 100 150 50 100 150
L Ohne Bremse 163.5 2135 263.5 188.5 2135 263.5
Mit Bremse 2135 2135 263.5 226.5 226.5 263.5
B Ohne Bremse 73 123 173 98 123 173
Mit Bremse 123 123 173 136 136 173
D Ohne Bremse 1 2 3 1 2 3
Mit Bremse 2 2 3 2 2 3
E Ohne Bremse 4 6 8 4 6 8
Mit Bremse 6 6 8 6 6 8
K Ohne Bremse 1 2 3 1 2 3
Mit Bremse 1 2 3 1 2 3
N Ohne Bremse 4 6 8 4 6 8
Mit Bremse 4 6 8 4 6 8
S Ohne Bremse 140 190 240 140 190 240
Mit Bremse 140 190 240 140 190 240
B Gewicht pro Hub
Enkodertyp Inkremental Batterielos-Absolut
Hub 50 100 150 50 100 150
Gewicht | Ohne Bremse 1.7 22 26 1.9 22 26
(kg) ‘ Mit Bremse 2.2 2.4 2.8 23 25 2.8

Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fur Einzelheiten hierzu siehe S. 22.

EC-TW5
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Modelloptionen EIeCyIinder Serie

Optionscode

Beschreibung

Optionscode

Beschreibung

Optionscode

Beschreibung

Optionscode Einsetzbare Modelle

Beschreibung

GT2 GT3 GT4
Tischschlitten-Montage rechts Tischschlitten-Montage unten Tischschlitten-Montage links

Optionscode Einsetzbare Modelle

Beschreibung

Optionscode

Beschreibung

Optionscode

Beschreibung

Optionscode

Beschreibung

1 g Optionen




EC EleCylinder

optionscode I

) Diese Option unterstiitzt Drahtlos-Kommunikation. Bei Angabe dieser Option kann eine Wireless-Verbindung mit dem Touch-Panel-
Dateneingabegerat TB-03 aufgebaut werden. Start- und Zielposition sowie BGV-Werte kénnen via Funkverbindung eingegeben werden.

WL2

Bei Angabe der Option WL2 stehen alle Drahtlos-Funktionen der Option WL zur Verfiigung (Eingabe von Startpunkt, Zielpunkt und BSV).
Zusatzlich ist ein Testbetrieb zum Verfahren der Achse mdglich (Bewegung zum vorderen/hinteren Endpunkt, Tippbetrieb, Feinverstellung).
Der Einsatz dieser Funktion ist allerdings nicht im Automatik-Betrieb mdglich. Fiir Warnhinweise zum Achsbetrieb mit Drahtlos-Kommunikation
siehe EC Katalog V10 S. 118. Eine Abanderung von WL zu WL2 oder umgekehrt kann nicht kundenseitig erfolgen. Bzgl. dessen kontaktieren Sie IAI.

Hinweise zum Einsatz von Tischschlitten-Achsen im Schubbetrieb

Fiir Schubbewegungen mit einer Tischschlittenachse ist der Stromwert fiir die Schubkraft so zu begrenzen, dass das Gegenkraftmoment,
das von der Schubkraft erzeugt wird, nicht das zulassige dynamischen Lastmoment (Ma; Mb) gemaR Katalogangabe iibersteigt.

Zur Veranschaulichung der Momentenberechnung kann der Wirkpunkt des Fiihrungsmoments aus den Abbildungen unten entnommen werden.
Bei der Berechnung des erforderlichen Moments ist der Versatz des Wirkpunktes der Schubkraft zu beriicksichtigen.

Bitte beachten: Wenn eine zu hohe Kraft wirkt, die das zuldssige dynamische Lastmoment iibersteigt, kann die Fiihrung beschadigt und die
Lebensdauer verkiirzt werden. GleichermafBen ist ein ausreichender Sicherheitsfaktor bei der Festlegung der Schubkraft zu beriicksichtigen.

Tischschlitten-Ausfiihrung

TC5 :70.5
TW5:62 <
= ‘ Ma h
-0 Tischschlitten-Ausfiihrung
‘ TC5 12
JR _ R | - TW5 16
*Einheit: mm

Wirkpunkt des Fiihrungsmoments

Schubbetrieb

Schubbetrieb ist eine Funktion, mit der wie bei einem Pneumatikzylinder die Schubstange oder der Tischschlitten gegen ein
Werkstiick gedriickt wird. Vor dem Einsatz sind die Nutzeranweisungen und VorsichtsmaB3nahmen unten zu priifen.

[Schubkraft-Einstellung] (Beispiel)

« Die Schubkraft-Einstellung wihrend des Schubbetriebs erfolgt EC-RP5

am Elecylinder durch Anderung des Schubkraft-Prozentwerts.

Empfohlener Bereich

« Dazu ist die Schubkraft fiir das Modell auf der Produktseite im 330

.Korrelogramm Schubkraft und Stromgrenzwert” zu priifen 300 g 25

und ein die Voraussetzungen erfiillendes Modell auszuwahlen. % 0

T 200 -
[Auswahlmethode fiir Spindelsteigung] S 150 — e
Eine Spindelsteigung mit der benotigten Schubkraft ist aus dem 1:2 L— | Steig. 10
empfohlenen Stromgrenzwert-Bereich zu wahlen (s. Abb. rechts). . ] Steig. 16
0 10 20 30 40 50 60 70 80

Steigung 10 waére fiir den Typ EC-RP5 in der Abb. rechts bei einer Stromgrenzwert (%)

erforderlichen Schubktaft von 50 N angemessen. Steigung 5 wiirde
den Einstellungsbereich einschranken.

i

& Achtung

« Das ,Korrelogramm Schubkraft und Stromgrenzwert” zeigt die unteren Schubkraft-Leitlinien fiir jeden Stromgrenzwert an.

<Korrelation von Schubkraft und Stromgrenzwert>

J

« Individuelle Abweichungen im Motor und Schwankungen in der mechanischen Effizienz konnen den unteren Schubkraft-Grenzwert
um ca. 40 % anheben, auch wenn der Stromgrenzwert gleich bleibt. Dies gilt insbesondere bei einem Stromgrenzwert von bis zu 30 %,

wodurch sich der untere Schubkraft-Grenzwert um 40 % und mehr erh6hen kann.
. J

Optionen/Referenzdaten 2 0
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Systemkonfiguration

SPS

<Verdrahtung>

Fir ,24 V" und ,0 V” sollte die
Aderstarke AWG18 betragen.
Andere Signalleiter sollten
mindestens AWG26 besitzen.

* Alle Kabel sollten < 10 m sein.

Spannungsversorg.-E/A-Stecker
Stecker fiir kundenseitigen
Versorgungsanschluss und

EC-Anschlusseinheit
(Siehe RCON-
Katalog V2)
<Modell: REC-GW-[J+RCON-EC-4>
Einheit fur Verbindung zu einem

Feldnetzwerk.
Spannungsversorgungs-E/A-Kabel
(Siehe S. 26)

<Modell: CB-REC-PWBIOIICI-
RB (Standard-Stecker)>

<Modell: CB-REC2-PWBIOO-
RB (4-Weg-Stecker)>
Verbindungskabel von Achse

mit EC-Anschlusseinheit.

PC-Software

(Siehe S. 25)
RS232-Anschluss-Typ
<Modell: RCM-101-MW>
USB-Anschluss-Typ
<Modell: RCM-101-USB>

L. E/A-Kabelverdahtung. '
0 <Modell: siehe Tabelle unten> \ Drahtloses/-gebyndqus
' Handprogrammiergerét
- [@ Y (Siehe S. 24)
\ <Modell: TB-03-C1>
\
Spannungsversorgungs-E/A—KabeI . *AnschlieBbar ist auch
(Siehe S. 26) ' das drahtgebundene
<Modell: CB-EC-PWBIOII-RB Handprogrammiergerat
(Standard-Stecker)> f// ,TB-02".
<Modell: CB-EC2-PWBIOLIICJ-RB -
(4-Weg-Stecker)>
Kabel fiir Versorgungsspannung
und E/A-Signale der SPS. Drahtloses/-gebundenes
e Handprogrammiergert
Dc24v | 24VDC-Spannungs- 24 VDC-Spannungs- mit Versorgungs-Einheit
%/grag(;:'léﬁ%z Zersorgung 3 vgrsorgung *Erscheint demnéchst. (Siehe S. 24)
24V® Kann kundenseitig (Siehe S. 25) ;] ;] Modell: TB-03E-SCN-CJ
oo bereitgestellt werden. <Modell: PSA-24> <Modell: 15-038-5CN-LI>
FG® *AnschlieBbar ist auch

das drahtgebundene
Handprogrammiergerat
mit Spannungsversor-
gungs-Einheit , TB-02E".

Zubehorliste

B Spannungsversorgungs-E/A-Kabel, -Stecker

[Standard-Stecker]

Produktkategorie
Spannungsversorgungs-E/A-Kabellinge |  Auswahl mit RCON-EC-Anschluss- Zubehor
(Auswahl bei Achsmodellspezifikation) Spezifikation (ACR)
Nein Spannungsversorgungs-E/A-Stecker *
0 Ja —
1-10 Nein Spannungsversorgungs-E/A-Kabel (CB-EC-PWBIOCII[J-RB)
Ja Spannungsversorgungs-E/A-Kabel (CB-REC-PWBIOCIII-RB)

[4-Weg-Stecker]

* Modellcode: 81702010-03-000-00 bei ausgewéahlter TMD2-Option; andernfalls 1-1871940-6-ENG

Produktkategorie

Spannungsversorgungs-E/A-Kabellange

Auswahl mit RCON-EC-Anschluss-

Zubehor

(Auswahl bei Achsmodellspezifikation) Spezifikation (ACR)
1510 Nein Spannungsversorgungs-E/A-Kabel (CB-EC2-PWBIOCIICI-RB)
Ja Spannungsversorgungs-E/A-Kabel (CB-REC2-PWBIOLICICI-RB)

2 1 Steuerung



EC EleCylinder
Technische Daten

Parameter Spezifikation
Anzahl ansteuerbarer Achsen 1 Achse
Spannungsversorgung 24VDC+10 %
Stromaufnahme Standard-Typ Be! dee?k'tlwerter Ene'rglespar-Elnstellung: nom.3.5A/max.4.2 A
Bei aktivierter Energiespar-Einstellung: max. 2.2 A

Spannungsversorgung fiir Bremsloseschalter 24 VDC £10 %, 200 mA (nur fiir externen Bremsloseschalter)

Waérmeabgabe 8 W (bei Einschaltdauer von 100 %)
Einschaltstromspitze (Hinweis 1) | Standard-Typ 8.3 A (mit Schutzkreis fiir Einschaltstromspitze)
Voriibergehende Spannungsfehler-Resistenz max. 500 s

Motor-GroR3e 3500

Motor-Nennstrom 1.2A

Motor-Steuerungsmethode Vektorielle Feldschwachung
Inkremental-Enkoder (Aufésung: 800 Pulse/U), batterieloser Absolut-Enkoder (Auflésung: 800 Pulse/U)

RS485: 1 Kanal (konform mit Modbus-Protokoll)

Enkoder-Unterstiitzung

Serielle Kommunikationsschnittstelle (SEA-Port)

Anzahl Eingdnge | 3 Eingangskontakte (Vorwarts, Riickwarts, Alarm-Ricksetzung)
Eingangsspannung | 24 VDC £10%
ifikati
(Sjpeu. a"tlon Eingangsstrom 5mA/ Schaltung
Parallele er Eingange
Kommuni- Kriechstrom max. 1 mA / Kontakt
kations- Trennung Potentialgebunden
scthitt— Anzahl Ausgange | 3 Ausgangskontakte (Vorwarts beendet, Riickwarts beendet, Alarm-Meldung)
stelle
(PEA-Port) Ausgangsspannung| 24 VDC +10%
spezifikation Ausgangsstrom 50 mA / Schaltun
der Ausgange usgangsstro chaltung
Restspannung max.2V
Trennung Potentialgebunden

Dateneinstellung und Eingabemethode PC-Software, Touch-Panel-Handprogrammiergerat

Datenspeicherung Positionsdaten und Parameter werden in Permanentspeicher abgelegt (unbegrenzte Uberschreibméglichk.)

Servo EIN (griin) / Alarm (rot) / Initialisierung bei Spannung EIN (orange) /
Nebenfehler-Alarm (griin/rot im Wechsel blinkend) /
Bei Teachingmodus: Wechsel zurlick in Normalbetrieb (rot) / Servo AUS (unbeleuchtet)

Statusanzeige der Steuerung

LED-

Anzeigen Initialisierung von Wirless-Hardware ohne Drahtlosverbindung oder Anschluss von

Statusanzeige der Drahtlosverbindung | HP-Gerat (unbeleuchtet) / Drahtlosverbindung (griin blinkend) /
Fehler Wireless-Hardware (rot blinkend) / Initialisierung bei Spannung EIN (orange)

Wenn die Anzahl der Verfahrbewegungen oder zurlickgelegte Wegstrecke den eingestellten
Wert Giberschritten hat oder bei Uberlastwarnung; die LED-Anzeige (rechte Seite) blinkt griin/rot
im Wechsel.  *Nurwenn im Voraus konfiguriert

0 bis 40 °C
5 ~ 85 % RH (nicht kondensierend oder gefrierend)

Vorausschauende Instandhaltung /
Vorbeugende Wartung

Betriebstemperatur
Luftfeuchtigkeit

Umgebungsbedingungen Vermeidung von korrosiven Gasen und exzessiver Staubbelastung
10 MQ bei 500 VDC
Klasse 1 (Basisisolierung)

Natrliche Luftkiihlung

Dielektrische Spannungsfestigkeit

Berlihrungsschutz gegen elektrischen Schlag
Kiihimethode

(Hinweis 1) Der Einschaltstrom flief3t fiir ca. 5 ms nach Einschalten der Spannungsversorgung. Der Einschaltstrom-Wert (fiir 40 °C angegeben) variiert
abhangig von der Impedanz der Spannungsversorgungslinie.

Pneumatikzylinder-Verfahren

EleCylinder-Produkte verwenden im Normalfall die Doppelwege-Ventil-Verfahrensart.
Fir die Umstellung auf Einzelwege-Ventil-Verfahrensart ist Parameter-Nr. 9 zu dndern (,Auswahl des Magnetventil-Typs”).

<Achtung>
Ein Betrieb im Einzelwege-Ventil-Verfahren ist nicht durchfiihrbar tiber eine AnschluBverbindung mit RCON-EC.
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EC EleCylinder

E/A-Spezifikationen

E/A Eingdnge Ausgdnge
Eingangsspannung 24VDC £10% Lastspannung 24VDC +£10%
Eingangsstrom 5 mA/Schaltung Maximaler Laststrom 50 mA/Kontakt
Spezifikation : R -mi
: oy | aspmeenn 1S | espanmung
Kriechstrom Max. 1 mA/Kontakt Kriechstrom Max. 0.1 mA/Kontakt
Trennung Keine Trennung von externer Schaltung Keine Trennung von externer Schaltung

NPN

E/A-

Interne Spannungsver-
Sorgung 24V

Interne
) Schaltung
Kemme

Externe.
Spannungsver-
sorgung 24V

Last

Ausgangs-
Inteme lenme

Schaltung

Logik

PNP

Externe.
Spannungsver-
sorgung 24V

Interne
Schaltung
Eingangs-
Kemme

Intene Spannungs-
versorgung 24 V

Inteme
Schaltung

Last

Ausgangs-
Kemme

(Hinweis) Bei Anschluss eines externen Gerates (wie eine SPS) ohne Schaltkreistrennung ist dieses an derselben Masse wie der des EleCylinders zu erden.

E/A Standard-Spezifikation TMD2-Spezifikation (Option)
Bei der TMD2-Spezifikation ist die Spannungsversorgung von Motor
und Steuerung getrennt.
0VA1 B124V 0VA1 B124V (Antrieb)
Spannungs- (Reserve) A2 B2 Bremsfreigabe 24V (Steuerung) A2 B2 Bremsfreigabe
versorgungs- JRuckwarts” abgeschlossen A3 B3 ,Riickwarts"-Befehl (Hinweis 1) 4Rickwarts” abgeschlossen A3 B3 ,Riickwarts"-Befehl (Hinweis 1)
JVorwérts” abgeschlossen A4 B4 ,Vorwarts"-Befehl (Hinweis 1) ,Vorwarts” abgeschlossen A4 B4 ,Vorwirts"-Befehl (Hinweis 1)
E/A-Stecker Alarm-Ausgang A5 B5 Alarm-Reset Alarm-Ausgang A5 B5 Alarm-Reset
(Reserve) A6 B6 (Reserve) (Reserve) A6 B6 (Reserve)
ov 24V ov 24V
ov Al B1— 24V oV Al B1|— 24V (Antrieb)
B2— Bremsfreigabe B2— Bremsfreigabe
NPN A2|— 24V (Steuerung)
,Riickwarts” ,Ruickwarts”
(Hinweis 1) ,Riickwarts”-Befehl ~~—B3 A3 abgeschlossen (Hinweis 1) ,Riickwarts"-Befehl ~~—1B3 A3 abgeschlossen
JVorwarts” . P ” arts”
(Hinweis 1) ,Vorwarts"-Befehl ~—B4 A4 ab%l;::z;;lf)ssen (Hinweis 1) ,Vorwarts”-Befehl B4 Ad a\l{;;?ens’?;\tlsossen
Alarm-Reset ~~—1B5 A5 Alarm-Ausgang Alarm-Reset ~—B5 A5 Alarm-Ausgang
E/A-
Logik
24V ov 24V ov
24V ~~—B1 Al ov 24V (Antrieb) ~—{B1 Al ov
Bremsfreigabe @— — B2 Bremsfreigabe @— ~—B2
PNP 24V (Steuerung) @— “—{A2
JRuckwarts” Riickwérts”
(Hinweis 1), Riickwéirts"-Befehl @—~—B3 A3 abgeschlossen (Hinveis 1), Riickwarts"-Befehl @—~—B3 A3 ;b‘ges"cvﬁl'éisen
- T ~ JVorwarts” . Py JVorwarts”
(Hinweis 1) ,Vorwarts"-Befehl B4 A4 abgeschlossen (Hinweis 1) ,Vorwarts“-Befehl ~—B4 A4 abgeschlossen
Alarm-Reset ~~—1B5 A5 Alarm-Ausgang Alarm-Reset @—~—B5 A5 Alarm-Ausgang

(Hinweis 1) Bei Umstellung auf Einzelwege-Ventil-Verfahrensart andert sich B3 auf ,Vorwarts/Riickwérts-Befehl” und B4 auf ,Unbelegt”.

Steuerung



EC EleCylinder

E/A-Signaltabelle

Pin-Belegung der Steckbuchse fiir Stromversorgung und E/A-Kabel

Pin-Nr. Stecker-Signal Signalkuirzel Funktionsbeschreibung
B3 (Hinweis 1) ,Ruckwarts” STO Einfahrt zum hinteren Ende
B4 (Hinweis 1) NVorwarts” ST1 Ausfahrt zum vorderen Ende
B5 Alarm-Reset RES Ruicksetzung der Alarmmeldung
A3 JRickwérts” abgeschlossen LSO/PEO Abschluss der Einfahrt/Zugbewegung
A4 ,Vorwdrts” abgeschlossen LS1/PE1 Abschluss der Ausfahrt/Druckbewegung
A5 Alarm ,Steuerungsstatus” *ALM Alarmerkennung (Kontakt B)
B2 Bremsfreigabe BKRLS Zwangslosen der Bremse (bei Spezifikation ,mit Bremse”)
B1 (Hinweis 2) 24V 24V Eingang 24V
Al oV oV Eingang 0V
A2 (Hinweis 2) (24 V) (24 V) Eingang 24V

(Hinweis 1) Bei Umstellung auf Einzelwege-Ventil-Verfahrensart andert sich B3 auf ,Vorwarts/Riickwarts” und B4 auf ,Unbelegt”. Dennoch bleibt die Anzeige fiir die Steck-
buchse von Stromversorgung und E/A-Kabel weiterhin auf ,B3: Riickwarts” und ,B4: Vorwarts” bestehen.

(Hinweis 2) Im Fall der Spezifikation mit getrennter Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) steht B1 fiir 24 V des Antriebs und A2 fiir 24 V der Steuerung.

Optionen

Touch-Panel-Dateneingabegerit mit Drahtlos-Funktion

@ Merkmale Handeingabegerat fiir drahtlosen Datenaustausch. Startpunkt, Zielpunkt,
BGV und Achsvefahr-Betrieb kdnnen kabellos eingegeben werden.

Spezifikation fiir TB-03

Eingangs-

24 VDC £10% [Versorgung Uber Steuerung]

M Modell TB-03-[] [Bzg\. der aktuellen Versionsunterstiitzung kontaktieren Sie \AI.) spannungen | 59VDC (5.7 ~ 6.3 V) [Versorgung tiber AC-Netzadapter]
Leistungsaufnahme | max. 3.6 W

¥ Konfiguration Drahtlose oder drahtgebundene Verbindung

fffp

P

Touch-Panel-Dateneingabegerit mit Drahtlos-Funktion

und mit Versorgungs-Einheit
M Modell TB-03E-[] (Bzgl, der aktuellen Versionsunterstiitzung kontaktieren Sie IAI) Eingangsspannung

Stromaufnahme | 150 mA (Versorgung tber Steuerung)

Umgebungstemperatur | O ~ 40 °C (nicht kondensierend oder gefrierend)

Luftfeuchtigkeit | 5 ~ 85 % rel. Feuchte (nicht kondensierend oder gefrierend)

Lagertemperatur| -20 ~ 40°C

Schutzart IPX0

Gewicht 670 g (Eingabegerat) + ca. 285 g (entsprechendes Kabel)

Lademethode | Kabel-Verbindung mit AC-Netzadapter / Steuerung

Spezifikation fur AC-Netzadapter

Einphasig 230 VAC £10%

¥ Konfiguration Drahtlose oder drahtgebundene Verbindung

I

P

strom

Eingangs- ( Bei 25°C-Betriebsumgebung
und E/A-Nennbedingungen

] 0.6 A (230 VAQ)

Frequenzbereich

50 Hz +5%

Leistungs- ( Bei 25°C-Betriebsumgebung
und E/A-Nennbedingungen

kapazitat

145 VA (230 VAQ)

Ausgangsspannung

24VDC +£10%

Laststrom

Bei deaktivierter Energiespar-Einstell: nom.3.5 A/ max.4.2 A
Bei aktivierter Energiespar-Einstell: nom. 2.2 A

Ausgangsleistung

Bei deaktivierter Energiespar-Einstell: nom. 84 W/ max. 984 W
Bei aktivierter Energiespar-Einstell.: nom. 528 W

Umgebungstemperatur 0~ 40 °C (nicht kondensierend oder gefrierend)
Luftfeuchtigkeit 5~85%rel. Feuchte (nicht kondensierend o. gefrierend)
Lagertemperatur -20~70°C

Umgebungsbedingungen

keine korrosiven Gase und exzessive Staubbelastung

Héhenlage max. 1000 m tiber dem Meeresspiegel
Frequenz: 10 ~ 57 Hz / Amplitude: 0.075 mm

Schwingungsfestigkeit Frequenz: 57 ~ 150 Hz / Beschleunigung 9.8 m/s*
[XYZ-Richtungen] Durchlaufzeit: 10 Min,, Durchlaufzahl: 10-mal

Schutzart IP30

Gewicht ca740g

KthImethode

Natirliche Luftkiihlung

Steuerung 2 4



EC EleCylinder

PC-Software (nur Windows)

B Merkmale PC-Software zur Eingabe von Programmen und Positionen, Testablaufen und Uberwachung.
Erweiterte Funktionen zur Fehlersuche, um die Stillstandzeit zu verringern.

® Modell RCM-101-MW (Software-Kit mit Kommunikationskabel und RS232-Adapter)

(Bzgl. der aktuellen Versionsunterstiitzung kontaktieren Sie \AI)

M Konfiguration RS232-Adapter

RCB-CV-MW
5m
R R
0.3m Kommunikationskabel

PC-Software (CD) CB-RCA-SI0050

® Modell RCM-101-USB (Software-Kit mit Kommunikationskabel, USB-Adapter und USB-Kabel)

(Bzgl. der aktuellen Versionsunterstiitzung kontaktieren Sie \AI)

M Konfiguration
USB-Adapter
RCB-CV-USB
<+ |—|3 m %I:IF |—|5 m —»
USB-Kabel Kommunikationskabel

PC-Software (CD) CB-SEL-USB030 CB-RCA-SI0050

24 V-Versorgungseinheit

H Modell PSA-24 (ohne Liifter)

I Spezifikationstabelle

Bezeichnung

Spezifikation

230 VAC-Eingang

Eingangsspannung

H Modell PSA-24L (mit Liifter)

230 VAC £10%

Eingangsstrom

max. 1.9 A

Leistungsaufnahme

Ohne Lifter: 280 VA
Mit Lifter: 380 VA

Einschalt-
stromspitze *!

Ohne Liifter: 34 A
Mit Lufter: 54.8 A

Warmeabgabe 204 W

Ausgangsspannung *2 24V £10%
Dauerausgangsstrom | Ohne Liifter: 8.5 A (204 W), mit Liifter: 13.8 A (330 W)
Spitzenausgangsstrom 17 A (408 W)

Wirkungsgrad min. 90 %

Parallel-Anschlu3 *3

Bis zu 5 Einheiten

*1 Die Pulsbreite des EinschaltstromstoBes liegt bei unter 5 ms.
*2 Bei dieser Versorgungseinheit kann die Ausgangsspannung variieren, um
der Last gemaB einen Parallel-Betrieb zu ermdglichen. Diese Versorgungs-

einheit ist deshalb nur fir IAI-Steuerungen zu verwenden.

*3 Ein Parallel-Anschluf ist in den folgenden Fallen nicht méglich.
@ Parallel-Anschluf von PSA-24 (Spezifikation ohne Lufter) und PSA-24L
(Spezifikation mit Lifter)

@ Parallel-AnschluB mit einer anderen Versorgungseinheit als dieser

B AuBere Abmessungen

PSA-24 PSA-24L

WFA

FHHHEHHHHHHHHHHHEHEBHHE
140
142.8

= |FHHHHHHHARAHHHHHAAEHE
140
142.8
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EC EleCylinder
| Esageeile

Bei Bestellung von Ersatzkabeln nach dem Produkteinkauf siehe die unten aufgefiihrten Modellbezeichnungen.

H Tabelle fiir passende Kabelverwendung

Kabeltyp LELE G

Spannungsversorgungs-E/A-Kabel (kundenseitige Kabelverdrahtung) CB-EC-PWBIOOII-RB
Spannungsversorgungs-E/A-Kabel (kundenseitige Kabelverdraht., 4-Weg-Stecker) CB-EC2-PWBIOLILII-RB
Spannungsversorgungs-E/A-Kabel (RCON-EC-Anschluss-Spezifikation) CB-REC-PWBIOIIJ-RB
Spannungsversorgungs-E/A-Kabel (RCON-EC-Anschluss-Spezif., 4-Weg-Stecker) CB-REC2-PWBIOLIIJ-RB
* a ifizi in000.
wodel CB-EC-PWBIOLICIC]-RB seerasoam "
Farbe | Signal |
Schwarz (AWG18) ov
18 Rot (AWG18) 24V
L Hellblau (AWG22] [(Reserve) fimvesT] A2
= [Orange (AWG26) INO 3
N Gelb (AWG26) IN1 4
o I o] e
g; — // ‘ Ioasj 26) eserve) 6
(€ Viler (W3] —OUTT | Ad
rau (AWG26) 0ouT2 A5
[Weiss (AWG26)| (Reserve) A6
Bei sich bewegendem Kabel: Biegeradius r = 58 mm [Braun (AWG26)| _ BKRLS B —
* Dieses Mode" ist Standardmésig ein RoboterkabeL (Hinweis 1) Bei Spezifikationsauswahl mit getrennter Motor/Steuerungs-

Stromversorgung (TMD2) steht ein 24 V-Signal (Steuerung) an.

model CB-EC2-PWBIOLI[][]-RB eangenpsatierung (in L

|
[ ——

Bei sich bewegendem Kabel: Biegeradius r = 58 mm * Dieses Modell ist standardméBig ein Roboterkabel.

(07.2)

34.2

Steckermontage-Schaubild —————————

Schwarz (AWG18) oV Al

Rot (AWG18) 24V B1
Hellblau (AWG22) [(R ) Hinveis 1| A2
[Orange (AWG26)| INO B3
Gelb (AWG26) INT 4
[Griin (AWG26) N2 5
Rosa (AWG26)| (Reserve) 6
[Blau (AWG26) | OUTO 3
[Violett (AWG26)| __ OUT1 A4
Grau (AWGzﬁ ouT2 A5
Weiss (AWG26)| (Reserve) A6
Braun (AWG26)| __ BKRLS B2

L-formige Abdeckkappe (Hinwes 1) Bei Spezifikationsauswahl mit getrennter Motor/Steuerungs-

Stromversorgung (TMD2) steht ein 24 V-Signal (Steuerung) an.

wosen CB-REC-PWBIOLILICI-RB ek

Schwarz (AWG18) ov Al 2 ov Schwarz (AWG22)
18 L Rot (AWG18) 24V(MP) B1 1 24V(MP) | Rot (AWG22)
(30) Hellblau (AWG22) | 24V(CP) A2 12 24V(CP) | Hellblau (AWG22)
(L) — i (15) Orange (AWG26) 0 B3 7 OUTO _[Orange (AWG26)
‘ 2 Gelb (AWG26) 1 B4 8 ouT Gelb (A
g Grin (AWG26) 2 B5 9 OUT: Griin (A\
e Hellgriin (AWG26) D+ B6 6 D+ Hellgriin
Hellgrau (AWG26) D- A6 —1__10 D- Hellgrau
Blau (AWG26) 0uTo A3 3 0 Blau (A\
491 i Si - Bi i - e Violett (AWG26) oum A4 4 1 Violett
l— Be|'5|ch bewege.ndem Kabel: I?.le.gerz':dlus r=58mm e : s
* Dieses Modell ist standardméBig ein Roboterkabel. Broun (AWG26) | BKRLS | B2 | BLS {on (G20

woce CB-REC2-PWBIOLICICI-RB

max. 10 m. Beispiel: 030 =3 m

(18) (39.3) L
(30
{150) 5 (11.5)
N
| = o
| @
3 [
3 =
R-Einheit-seitig
Bei sich bewegendem Kabel: Biegeradius r > 58 mm * Dieses Modell ist standardméfig ein Roboterkabel.
Steckermontage-Schaubild —————— 1-1871946-6 DF62C-135-2C(18)
Farbe | Signal | Pin-Nr.
Schwarz (AWG18)| OV Al 2 [
Rot (AWG18) | 2aV(MP) | BI 1| 24v(VP)
Hellblau (AWG22) | 24V(CP) | A2 12| 2aV(CP)
Orange (AWG26) 0 B3 7 ouT0 o1
Gelb (AWG26) 1 B4 8 ouT Gelb (AWG26)
| Griin (AWG26) 2 B5 9 OUT: Griin (AWG26)
Hellgriin (AWG26) | SD+ 86 6 D+ | Hellgrin (AWG26)
Hellgrau (AWG26) D- A6 —_10 D-__|Hellgrau (AWG26)
Blau (AWG26) ouTo A3 3 0 Blau (AWG26)
Violett (AWG26) | _OUT1 A4 4 1 [Violett (AWG26)
Grau (AWG26) ouT2 A5 5 2 Grau (AWG26)
Braun (AWG26) | BKRLS B2 i BKRLS | Braun (AWG26)
13 FG Griin (AWG26)
L-formige Abdeckkappe
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Irrtimer und Anderungen als Folge des
technischen Fortschritts vorbehalten

E‘ ELECYLINDER

1A1

IAl Industrieroboter GmbH
Ober der R6th 4
D-65824 Schwalbach / Frankfurt
Deutschland
Tel.:+49-6196-8895-0
Fax:+49-6196-8895-24
E-Mail: info@IlAl-automation.com
Internet: 1Al-automation.com

IAl America, Inc.
2690 W. 237th Street, Torrance, CA 90505, U.S.A
Tel.: +1-310-891-6015, Fax: +1-310-891-0815

1Al (Shanghai) Co., Ltd

Shanghai Jiahua Business Center A8-303, 808,
Honggiao Rd., Shanghai 200030, China

Tel.: +86-21-6448-4753, Fax: +86-21-6448-3992

IAl CORPORATION
577-1 Obane, Shimizu-Ku, Shizuoka, 424-0103 Japan
Tel.: +81-543-64-5105, Fax: +81-543-64-5192

IAl Robot (Thailand) Co., Ltd

825 PhairojKijja Tower 12th Floor, Bangna-Trad RD.,
Bangna, Bangna, Bangkok 10260, Thailand

Tel.: +66-2-361-4457, Fax: +66-2-361-4456

IAl, das IAl-Logo, EleCylinder™ und das EleCylinder™-Logo sind Marken oder Produktnamen der IAl Corporation oder ihrer Tochtergesellschaften in den USA, China, Thailand oder Deutschland
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