


N
2-Punkt-Positionierung J§ Eingebaute Steuerung
EleCylinder

EC-S10(X)/S13(X)/S15(X)

Grof3er Schlittentyp

Maximale Hublange 2500 mm
Maximale Geschwindigkeit 2000 mm/s

Hub und max. Geschwindigkeit Ausgestattet mit einem Hochleistungs-
_ i(z)gg EC-S15 “ Mit Zwischenlager l 230 VAC-Servomotor.
£ a0 Len an \ Ein Modelltyp mit Zwischenlager ist
£ 1800 |-F(-S13 1 — :
<1600 | EC-S10 EC-S15X—— ebenfalls erhiltlich. Im Vergleich zum
£ 1400 _\\ \ \ herkémmlichen Schrittmotor-Serientyp
2 1200 F G mmicher \ \ . hat dieser GroB3-Schlittentyp einen
E ‘:gg etmtmoror U\ N ‘ lingeren Hub und arbeitet
4 ) mit héheren Geschwin-
O 600 ’ .
% 400 digkeiten.
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Standardmaflig mit batterielosem
Absolut-Enkoder ausgestattet

Keine Referenzpunktfahrt erforderlich, was die Hochfahrzeit mit langem Hub verkirzt.

Doppelschlitten-Spezifikation
als Option erhaltlich

Kann fiir lingere Uberhange und hohere Lastmomente verwen-
det werden.

Neu mit
Zwischenlager

Neuer Mechanismus fur Zwischenlager Ubernommen.
Ermoglicht auch bei vertikaler Installation einen langen Hub.

Horizontal flach

Hotizontal hangend

Montage mit Schrauben von der
Oberseite maglich
¥

Montage- H ¥
schrauben \

H GJ ﬂ Gr6Be Montageschrauben
T ﬂ H H S10(X): M6

$13(X)/S15(X): M8

7 Mit drahtloser Daten- DC-Motorspannungs-
eingabe kompatibel einheit fir Stromversor-
Erlaubt Testldufe aus der Entfernung gung bis zu 6 Achsen

»))))) T ////X

TB-03 PSA-200




Modellbezeichnungen

EleCylinder

EC - | || - I- L1 -1 |-

Serie Typ Gewindesteigung Hub Netz- und E/A-Kabellédnge Motor-Kabelldnge Optionen

| B

Schlittenausftihrung,
Achsbreite: 100 mm Ohne Kabel Ohne Option: NPN-Spezifikation

5 - Mit Netz- und E/A-Steckverbindung (Hinweis)
Schlittenausfiihrung,
Achsbreite: 100 mm
(mit Zwischenlager) m 'Saceoz,;lf;lsactiig:sflhluss’
Schlittenausfiihrung, P
Achsbreite: 132 mm 2 Bremse
Schlittenausfiihrung, (An :

b gabe in 50 mm-

Achsbreite: 132 mm q 10m Aufhingehalterung *2
(mit Zwischenlager) Schritten) 9 9
Schlitteryausfﬁhrung, (Hinwesis) Bei Auswahl der Anschluss-Spezifikation Anwendungsbezogene
Achsbreite: 156 mm RCON-EC (ACR) wird keine Netz- und E/A-Steckver- Schmierfett-Speifikation
Schlittenausfiihrung, bindung mitgeliefert.
Achsbreite: 156 mm .
(mit Zwischenlager) Umgekehrte Referenzposition

<S10/S10X> <S13/513X> <S$15/515X> . .

PNP-Spezifikation *1

30 mm (weg 30 mm weg 40 mm (weg

je Spindelumdreh.) je Spindelumdreh.) Je Spindelumdreh.) Getrennte Motor/Steuerungs-
Stromversorgung *1

20 mm (weg 20 mm (weg 20 mm (weg gung

je Spindelumdreh) je Spindelumdreh) je Spindelumdreh)

Ohne Kabel Doppelschlitten-Spezifikation
10 mm weg 10 mm weg 10 mm (weg
. i Jumdreh. I

je Spindelumdreh) je Spindelumdreh) je Spindelumdreh) Drahtlose Kommunikations-

5 mm (weg 5 mm weo Schnittstelle

je Spindelumdreh) je Spindelumdreh)

Drahtlose Achsverfahr-
Schnittstelle

*1:,ACR" ist nicht zusammen mit den
Optionen ,PN” und ,TMD2" wahlbar.

*2: Nur fiir den Typ SX15 verfiigbar.

* Der Auswahlbereich fiir die Hublange variiert je nach Achstyp.
Néhere Angaben dazu siehe die entsprechende Modell-Seite.



Montagemethode b
O : Montierbar

Montageausrichtung — : Nicht montierbar

Montageausrichtung

Seri T Horizontal auf Horizontal auf Horizontal ab-
ere yp flacher Oberfliche der Seite gehéngt (an Decke)

S10

Vertikal

S10X

S13
EC ©) (Oh o 023
S$13X

S15

S15X

*1 Bei horizontaler Seitenmontage treten eventuell Oltropfen auf, welche vom Schmierfett losgelést werden.
Auch Werkstlicke und andere Gegenstdande kdnnen Uber die Seitenflache der Achse eindringen.
Falls notwendig, sollten Schutzteile an der Achse befestigt werden.

*2 Bei vertikaler Montage wird empfohlen, dass sich der Motor oberhalb der Kugelumlaufspindel befindet.
Falls der Motor unterhalb der Kugelumlaufspindel liegt, konnen Motor, Steuerung und Enkoder von herunterflieBendem
Rahmendl in diesen Bereich beschadigt werden.

*3 Wenn die Achse mit der Motorseite nach oben installiert wird, ist eine Schutzkappe auf dem Teaching-Anschluss anzubringen.
Fremdkorper konnten am Teaching-Anschluss hangenbleiben, was moglicherweise eine Fehlfunkrion zur Folge hatte.

H Die Montageflachen des Grundrahmens und Werkstiicks miissen eine Ebenheit von 0,05 mm/m oder weniger
aufweisen.
Unebenheit erhoht den Gleitwiderstand des Schlittens und kann Stérungen verursachen.



EC EleCylinder

Achsbreite

100

Motor-
einheit

Ausfiih-
rung

B Modellspezifikationen
EC S10 |

[ Serie | — | Typ Steigung Hub — E/A — Motol — Optionen
1 Kein Kabel
g 30mm 100 00mm Kabellange siehe Tabelle unten 0 ein Kabel Optionen siehe Tabelle unten
H 20 mm T ] 1 Tm
m 10mm 1100 1100 mm 2 v
L 5mm (Schrittweite 50 mm) 10 10m

{1) Bei zunehmender Hublange sinkt die Geschwindigkeit aufgrund tibermafiger
Schwingungen der Kugelumlaufspindel. Die Hachstgeschwindigkeit bei gewin-
schtem Hub ist mittes ,Tabelle Hub und max. Geschwindigkeit” zu Gberpriifen.

(2) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an.
Einzelheiten dazu siehe , Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung”.

(3) Zum Betrieb dieser Achsen ist flir den Motorantrieb die Versorgungseinheit
,PSA-200" notwendig. Eine ,PSA-200" kann his zu 6 Achsen mit Strom
versargen. Siehe S. 34 fur weitere Einzelheiten.

(4) Abhangig von den Betriebshedingungen (Zuladung, Beschleunigung/
Verzégerung) variieren die Richtwerte fir die magliche Einschaltdauer.
Siehe S. 30 flr weitere Einzelheiten.

(5) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.
Einzelheiten dazu siehe S. 4.

(6) Der Referenzwert fiir die zuldssige Auskragung liegt bei max. 550 mm (max.
780 mm fuir die Doppelschlitten-Spezifikation) in Ma-, Mb- und Mc-Richtung.

Kabelldngen E/A-Spannungsversorgung

Name Code Seite

Kabel- Kabel- Kunienvgrdrahtungs- RCON_FC_AF‘SChLUSS_ RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 1) ACR 29
. pezifikation Spezifikation (*2)

code lange Bremse B 29
Diskrete Verdrahtung Mit Steckern an beiden Enden Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G5 29
[} Kein Kabel Klemmleiste mitgeliefert (*1) Umgekehrte Referenzposition NM 29
1~3 1~3m PNP-Spezifikation (Hinweis 1) PN 29
4~5 4~5m CB-EC-PWBIOCIII-RB CB'REC'EWB|.ODDD’RB Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung (Hinweis 1) TMD2 29
6~7 6~7m mitgeliefert mitgeliefert Doppelschlitten-Spezifikation (Hinweis 2) w 29
8~10 8~10m Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL 29
(*1) Bei Auswahl ,Kein Kabel” wird nur ein Klemmleisten-Anschluss mitgeliefert. Fiir Einzelheiten siehe Seite 33. Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle WwL2 29

(*2) Dies gilt, wenn die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) als Option mit ausgewahlt wird.
(Hinweis) Roboterkabel.

Kabelldngen Motor-Spannungsversorgung

Kabelcode Kabelldnge Kundenverdrahtungs-/RCON-EC-Anschluss-Spez.
0 Kein Kabel
=5 1 =B CB-EC-PWOICICI-RB mitgeliefert
4~5 4~5m
6~10 6~10m

(Hinweis) Roboterkabel.

5 EC-S10

(Hinweis 1) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Spezifikation (PN)
oder einer getrennten Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) gewéhlt werden.
(Hinweis 2) Bei der Doppelschlitten-Spezifikation sind die Werte fiir die erlaubte Zuladung, das Gewicht und

die Abmessungen unterschiedlich.



Ec EleCylinder

Hauptspezifikationen
Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteig. (mm) 30 20 10 5 Antriebssystem Kugelumlaufspindel @16 mm, gerollt C10 (dquivalent)
Zuladung | Maximale Zuladung (kg) (*1) 17 30 65 85 Wiederholgenauigkeit +0.01 mm
Geschwin- | Max. Geschwindigkeit (mm/s)| 1500 1000 500 250 Spiel —
. digkeit/ Nominale Beschleunigung/ Grundrahmen Stranggepresstes Aluminium (entsprechend A6063SS-T6), schwarz eloxiert
Horizontal . 03 03 0.3 03 " - -
Beschleu- | Verzégerung (G) Linearfiihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
nigung/ Maximale Beschleunigung/ . . Ma: 328 N-m [1770 N-m]
Verzoger. | Verzogerung (G) 1 1 0.7 0.3 Eulassnges stag;ches Mb: 328 Nem [1770 Nem]
Zuladung | Maximale Zuladung (kg) (*1) 2 5 1 21 ERIETEi(2) Mc: 631 N-m [1260 N-m]
Geschwin- | Max. Geschwindigkeit (mm/s)| 1500 1000 500 250 Julsssiges d isch Ma: 61.1 Nem [268 N-m]
i i f f uldssiges dynamisches .
Vertikal | digkeit/ Nominale Beschleunigung/ 03 03 03 03 Lastmoment (2) (*3) Mb: 61.1 Nem [268 N-m]
Beschleu- | Verzégerung (G) Mc: 117 Nem [191 Nem]
nigung/ Maximale Beschleunigung/
N N 0.7 0.7 0.5 0.3 Sssi
Verzoger. | Verzégerung (G) ZUIaSSIQQ Tgmperatur, 0 bis 40°C, max. 85% RH (nicht-kondensierend)
Schubbetriebskraft Wirksame Langskraft (N) 565 | 849 | 1698 | 3397 Feuchtigkeit
Brems-Spezifikation Nichterregt auslosende Schutzart —
Bremse Magnetbremse
Bremshaltekraft (kgf) 2 5 1 21 Schwingungsfestigkeit | 4.9 m/s*
MiniAmaIe Hublénge (mm) 100 100 100 100 Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS-Richtline
Hub Ma)ﬂ[nale Hublahge (mm) 1100 1100 1100 1100 Motortyp AC-Servomotor (230V)
Hubldngen-Schrittweite (mm) 50 50 50 50 Motornennleistung 100 W
(*1) Die max. Zuladung verringert sich bei Auswahl der Doppelschlitten-Spezifikation. Siehe die Tabelle unten. Enkodertyp Batterielos-Absolut
Anzahl der Enkoderpulse | 16384 Pulse / Umdrehung

. . (*2) Werte in Klammern [] gelten fiir die Spezifikation mit Doppelschlitten (W).
u RIChtung des SchIlttentyp-LastmomentS (*3) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 10000 km. Die Lebensdauer féllt je nach Betriebs- und
Installationsbedingungen unterschiedlich aus.

Ma Mb Mc
(Nicken) (Gieren) (Verwindung)

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

Einheit fur die Zuladung ist kg.

Steigung 30 Steigung 20 Steigung 10 Steigung 5
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwin- Beschleunigung (G) Geschwin- Beschleunigung (G) Geschwin- Beschleunigung (G) Geschwin- Beschleunigung (G)
digkeit digkeit digkeit digkeit
(mm/s) 103 |05 |07 |10 0305 |07 (mm/s) 103 0507|1003 05|07 (mm/s) | 03 | 05 | 07 | 03 | 05 (mm/s) 03 0.3
0 17 |11 | 75|45 ] 2 2 2 0 30 [195(125|75 | 5 |45 |35 0 65 33 19 1 9 0 85 21
1500 17 |11 |75 |45 | 2 2 2 1000 30 (19512575 | 5 |45 |35 500 65 33 19 11 9 250 85 21

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung (Doppelschlitten-Spezifikation)

Einheit fur die Zuladung ist kg. Leere Zellen bedeuten, dass die Achse nicht unter diesen Bedingungen betrieben werden kann.

Steigung 30 Steigung 20 Steigung 10 Steigung 5
Lage Horizontal Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal Vertikal Lage Horizontal Vertikal
Geschwin- Beschleunigung (G) Geschwin- Beschleunigung (G) Geschwin- Beschleunigung (G) Geschwin- Beschleunigung (G)
digkeit digkeit digkeit digkeit
(mm/s) 103 |05 |07 |10 0305 |07 mms) 103 05|07 1.0 03|05 07 (mm/s) | 03 | 05 | 07 | 03 | 05 (mm/s) 03 0.3
0 12| 6 |25 0 25 [145|75 |25 0 60 28 14 6 4 0 80 16
1500 12 | 6 |25 1000 25 [145|75 |25 500 60 28 14 6 4 250 80 16

Hub und max. Geschwindigkeit

Hub 100 ~ 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

Steigung (mm) (50 mm-Schritte) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm)

30 1500 1328 1187 1068 965 877 800 733 674

20 1000 886 792 712 644 585 533 489 449

10 500 443 396 356 322 292 267 244 225

5 250 221 198 178 161 146 133 122 112
(Einheit: mm/s)

EC-S10 6



Ec EleCylinder

bmessungen

(Hinweis) Der Schlitten féhrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile
nicht beriihrt.

CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar.
www.elecylinder.eu

Sicherstellung
von min. 100

129.5 (ohne Bremse)

b
(EAD

M.E.: Mechanischer Endpunkt
S.E.: Hub-Endpunkt

*1 Wenn die LED fiir die Lade-

A 184.5 (mit Bremse)
. . 46 Hub 110 37 375 zustandsanzeige aufleuchtet,
Zzhml'eml'ppfel fu; ' 5 9% _15s tritt innerhalb der Steuerung
gelumlaufspindel/ Home Pt N
Fahrung (auch ue/TRSE Home YTy | . eine Belastung auf.
gegeniiberliegend) AU 1 & = Vor Beginn einer Verkabelung
0 ng e oder Inspektion darf diese LED
B e = e e — L nach Trennung der Stomver-
é — sorgung nicht aufleuchten, um
3.5 Nippel- © © = ——x einen elektrischen Stromschlag
Durchmesser & 92 - T zu vermeiden.
ilansich v 87 (Passlécher, Abweichung +0.02) 107 ;‘ﬁ:&:;ggﬁ:ﬁ&iﬂ iast:;gﬁ;\ustehg:n
Detai ansic| 't von 4-M8, Tiefe 20, igeben.
Schmiernippel 2-08H7 Passloch, Tiefe 10 steckbuchee i
eckbuchse fur
Stromversorgung
(98) Status-LED 284 und E/A-Kabel
1 Ladezustandsanzeige-LED *1 46 265
~ N Vv Steckbuchse fiir achi
1 ‘ Teaching-Anschluss
2 == i :
<l ods =:: i q
& o
R IERSS. S : | B Ty
T P I M4 (fiir
49 T OffsetRef ( T-Nut: M3 (beidseitig) i N
(Ab:eexfxi:\egzbzgjc(lt‘ ; (68) derszuléses%r::znx:\;:e 9 ~ Befestigung fur T 125 Masseanschluss)
Rehmenboden /| 98 | Steckerschutz (M3) /
100
E-06.6 Passloch, LI1 2
2 -06.6 Passloc|
' 20 B o
m'_l Flachsenkung, 50 C Dx200P 50 | m‘
Lk s Tiefe 7 (von der Langloch 7 i I
Se@ oy Riickseite) angod <= ’5]
o2 — Z
= i%. i ] Detailansicht von P
v ® o I 5/ e ] Details T-Nut (Abmessungsbereich B)
9 © 7 N i 011
il 7 ry ry | 26.6
Detailansicht von Q Q/ L | -
Details Rahmen-Langloch J Z 2-06H7 Passloch, Tiefe 6 1A P s
K 0 (vom Rahmenboden) | MG
i O
I
Querschnitt von Z-Z
Details Senkbohrung fiir Rahmenbefestigung
W Abmessungen pro Hub
Hub 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100
L ‘ Ohne Bremse 460 510 560 610 660 710 760 810 860 910 960 1010 | 1060 | 1110 | 1160 1210 1260 1310 1360 1410 1460
‘ Mit Bremse 515 565 615 665 715 765 815 865 915 965 1015 | 1065 | 1115 | 1165 | 1215 1265 1315 1365 1415 1465 1515
A 330.5 | 380.5 | 430.5 | 480.5 | 530.5 | 580.5 | 630.5 | 680.5 | 730.5 | 780.5 | 830.5 | 880.5 | 930.5 | 980.5 | 1030.5 | 1080.5 | 1130.5 | 1180.5 | 1230.5 1280.5 1330.5
B 273 323 373 423 473 523 573 623 673 723 773 823 873 923 973 1023 1073 1123 1173 1223 1273
C 173 223 273 123 173 223 73 123 173 223 73 123 173 223 73 123 173 223 73 123 173
D 0 0 0 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
E 4 4 4 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14
J 86.5 | 111.5 | 136.5 | 261.5 | 286.5 | 311.5 | 436.5 | 461.5 | 486.5 | 511.5 | 636.5 | 661.5 | 686.5 | 711.5 | 836.5 | 861.5 | 886.5 | 911.5 | 1036.5 | 1061.5 1086.5
K 173 223 273 323 373 423 473 523 573 623 673 723 773 823 873 923 973 1023 1073 1123 1173
H Gewicht pro Hub
Hub 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100
i Ohne Bremse 4.5 4.8 52 55 59 6.2 6.6 6.9 7.3 76 79 83 8.6 9.0 9.3 9.7 10.0 104 10.7 11.1 1.4
Gewicht
(k) ‘ Mit Bremse 5.1 5.4 5.8 6.1 6.5 6.8 7.2 75 79 8.2 8.5 8.9 9.2 9.6 9.9 10.3 10.6 11.0 113 11.7 120

7 EC-S10



EC EleCylinder

bmessungen

(Hinweis) Der Schlitten féhrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile

icht beriihrt CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar. D)
ni rihrt. .
www.elecylinder.eu (@A)
Schmiernippel fir M.E.: Mechanischer Endpunkt
Kugelumlaufspindel/ . sich N S.E.: Hub-Endpunkt
Fiihrung (auch 10 AV o L \;:)n e 10'0
gegentiberliegend) 40 (realer Schlittenabstand) 1295 (ohn_e Bremse) ’
A 184.5 (mit Bremse)
. Effektiver Hub 110 110 37 375 1 Wenn die LED fiir die Lade-
3.5 Nippel- 46 20 zustandsanzeige aufleuchtet,

Durchmesser 5 tritt innerhalb der Steuerung

. . Home 1 — eine Belastung auf.
Deta"“?“",‘ von V1 =7 = Vor Beginn einer Verkabelung
Schmierniopel Schmiernippel — oder Inspektion darf diese LED
far Fuhrunpp(auch AORS | R S R | nach Trennung der Stomver-
o enuberg“e end) ng < sorgung nicht aufleuchten, um
9eg 2 — = einen elektrischen Stromschlag
L T — = zu vermeiden.
3.5 Nippel- 98 150 (Abstand Passlﬁcher)/ 92 J —
Durchmesser Freischlitten 107 Auf Stérung durch ein auf dem Schlitten
z o 87 (Passlcher, Abweichung +0.02) Antriebsschlitten montiertes Werkstick st achtzugeben.
£| Detailansicht von V2 2x4-M8, Tiefe 20
E Schmiernippel 2x2-08H7 Passloch, Tiefe 10 Steckbuchse fiir Strom-
g Status-LED g4 Versorgung und E/A-Kabel
g (98) Ladezustandsanzeige-LED *1 » - 2.5
8 Steckbuchse fiir Téaching-Anschluss
- Motorversorgung —
& o A o
&2 i o i o | )
T ’ " - — M4
. Referenzfliche 49( 8) S:‘,‘jjﬁf:,jgﬂfw‘ff,',‘;‘;;‘e T-Nut: M3 (beidseftig) ~ . '\ 125 (fiir Masseanschluss)
messungsbereich B) der zuldssigen Momente Befestigung fiir
rahmenboden 190% Steckerschutz (M3) 3 13
™ m.‘
o] |
2 E-06.6 Passloch, 20 B I
3 011 Flachsenkung, = w
£ -§ Tiefe 7 (von der 50 c D 2007 0 . . g
z Se ~Ruckseite) Langloch Detailansicht von P
ook lickseite) = =7 X ‘
gkt 7 n Details T-Nut (Abmessungsbereich B)
H
[ 11
3 A A N ******"‘ 06.6
I I
5l i 3 3 3 | ‘ .J
Detailansicht von } '
etails Rahmen-Langloch J J 2-06H7 Passloch, Tiefe 6 i
K 1 50 (vom Rahmenboden) ; A
Querschnitt von Z-Z
Details Senkbohrung fiir Rahmenbefestigung
W Abmessungen pro Hub
Nominaler Hub 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100
Effektiver Hub 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950
L ‘ Ohne Bremse 610 660 710 760 810 860 910 960 1010 1060 1110 1160 1210 1260 1310 1360 1410 1460
Mit Bremse 665 715 765 815 865 915 965 1015 1065 1115 1165 1215 1265 1315 1365 1415 1465 1515
A 480.5 5305 580.5 630.5 680.5 730.5 780.5 830.5 880.5 930.5 980.5 1030.5 1080.5 1130.5 1180.5 1230.5 1280.5 13305
B 423 473 523 573 623 673 723 773 823 873 923 973 1023 1073 1123 1173 1223 1273
C 123 173 223 73 123 173 223 73 123 173 223 73 123 173 223 73 123 173
D 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
E 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14
J 261.5 286.5 3115 | 4365 | 4615 | 486.5 511.5 | 636.5 661.5 686.5 7115 836.5 861.5 886.5 911.5 1036.5 1061.5 1086.5
K 323 373 423 473 523 573 623 673 723 773 823 873 923 973 1023 1073 1123 1173
(Hinweis) Nominaler Hub: Die in der Modellspezifikation angegebene Hubldnge.
Effektiver Hub: Die tatsachlich betreibbare Hublénge.
H Gewicht pro Hub
Nominaler Hub 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100
Effektiver Hub 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950
Gewicht | Ohne Bremse 7.0 74 7.7 8.1 84 88 9.1 9.4 98 10.1 105 10.8 112 115 1.9 122 126 129
kg) | MitBremse 7.6 8.0 83 8.7 2.0 9.4 97 | 100 | 104 | 107 | 111 14 11.8 12.1 125 128 132 135

(Hinweis) Das zusatzliche Gewicht des Freischlittens liegt um 1,5 kg Gber dem der Einzelschlitten-Spezifikation.

Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fir Einzelheiten hierzu siehe S. 32.
Fiir den Betrieb von allen EleCylindern mit 230 V-Servomotor ist die 230 V-Motorversorgungseinheit ,PSA-200" erforderlich. Fiir Einzelheiten zur PSA-200 siehe S. 34.

EC-S10 8



EC EleCylinder

E C' S 1 OX (mit einem Zwischenlager)

Motor-

pustiby einheit

Achsbreite

100

EC

S10X |

B Modellspezifikationen

[ Serie | — | Typ Steigung — Hub — E/A — Motol — Optionen
7 Kein Kabel
g 30mm 700 00mm Kabellange siehe Tabelle unten 0 ein Kabel Optionen siehe Tabelle unten
H 20 mm T ] 1 Tm
m 10mm 2000 2000 mm 2 v
L 5mm (Schrittweite 50 mm) 10 10m

versargen. Siehe S. 34 fur weitere Einzelheiten.

Siehe S. 30 fir weitere Einzelheiten.

Einzelheiten dazu siehe S. 4.

{1) Bei zunehmender Hublange sinkt die Geschwindigkeit aufgrund tibermafiger
Schwingungen der Kugelumlaufspindel. Die Hochstgeschwindigkeit bei gew(in-
schtem Hub ist mittes ,Tabelle Hub und max. Geschwindigkeit” zu Gberpriifen.

(2) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an.
Einzelheiten dazu siehe , Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung”.

{3) Zum Betrieb dieser Achsen ist flr den Motorantrieb die Versorgungseinheit
,PSA-200" notwendig. Eine ,PSA-200" kann bis zu 6 Achsen mit Strom

(4) Abhangig von den Betriebsbedingungen {Zuladung, Beschleunigung/
Verzégerung) variieren die Richtwerte fir die magliche Einschaltdauer.

(5) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.

(6) Der Referenzwert fiir die zuldssige Auskragung liegt bei max. 550 mm (max.
795 mm fur die Doppelschlitten-Spezifikation) in Ma-, Mb- und Mc-Richtung.

(7) Beim Zwischenlager-Typ kann wéhrend des Betriebs ein Stogerausch
auftreten aufgrund der Struktur des Stiitzmechanismus.

Kabelldngen E/A-Spannungsversorgung

Name Code Seite

Kabel- Kabel- Kundsenve:rdral"\tungs— RCON_FC_APSChLUSS_ RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 1) ACR 29
w pezifikation Spezifikation (*2)

code lange Bremse B 29
Diskrete Verdrahtung Mit Steckern an beiden Enden Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G5 29
[} Kein Kabel Klemmleiste mitgeliefert (*1) Umgekehrte Referenzposition NM 29
1~3 1~3m PNP-Spezifikation (Hinweis 1) PN 29
4~5 4~5m CB-EC-PWBIOLICICI-RB CB'REC'EWB{ODDD’RB Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung (Hinweis 1) TMD2 29
6~7 6~7m mitgeliefert mitgeliefert Doppelschlitten-Spezifikation (Hinweis 2) w 29
8~10 8~10m Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL 29
(*1) Bei Auswahl ,Kein Kabel” wird nur ein Klemmleisten-Anschluss mitgeliefert. Fiir Einzelheiten siehe Seite 33. Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle wL2 29

(*2) Dies gilt, wenn die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) als Option mit ausgewéhlt wird.
(Hinweis) Roboterkabel.

Kabelldngen Motor-Spannungsversorgung

(Hinweis 1) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Spezifikation (PN)
oder einer getrennten Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) gewéhlt werden.
(Hinweis 2) Bei der Doppelschlitten-Spezifikation sind die Werte fiir die erlaubte Zuladung, das Gewicht und

die Abmessungen unterschiedlich.

Kabelcode Kabellénge Kundenverdrahtungs-/RCON-EC-Anschluss-Spez.
0 Kein Kabel
=5 =9l CB-EC-PWOICICI-RB mitgeliefert
4~5 4~5m
6~10 6~10m

(Hinweis) Roboterkabel.
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Ec EleCylinder

Hauptspezifikati

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteig. (mm) 30 20 10 5 Antriebssystem Kugelumlaufspindel @16 mm, gerollt C10 (dquivalent)
Zuladung | Maximale Zuladung (kg) (*1) 17 30 65 85 Wiederholgenauigkeit +0.01 mm
Geschwin- | Max. Geschwindigkeit (mm/s)| 1500 1000 500 250 Spiel —
Horizontal digkeit/ Nominale Beschleunigung/ 03 03 03 03 Grundrahmen Stranggepresstes Aluminium (entsprechend A6063SS-T6), schwarz eloxiert
B?SCHEU' Verzégerung (G) ’ ’ ’ ’ Linearfiihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
(g, e 0| s 2tk
" Lastmoment (*2) -
Zuladung | Maximale Zuladung (kg) (*1) 2 5 1 21 Mc: 631 N-m [1260 N-m]
Geschwin- | Max. Geschwindigkeit (mm/s)| 1500 1000 500 250 sssiges d isch Ma: 61.1 Nem [279 N-m]
Vertikal digkeit/ Nomjnale Beschleunigung/ 03 03 03 - E:S:;s:)gne‘zmy;;r;}l:;) S | Mb:61.1 Nem (279 Nem]
Beschleu- Verzogelrugg (i)l ; Mc: 117 Nem [191 Nem]
nigung/ Maximale Beschleunigung o
Verzoger. | Verzégerung (G) o7 07 0% 03 Zulasslge Tgmperatur, 0 bis 40°C, max. 85% RH (nicht-kondensierend)
Schubbetriebskraft Wirksame Langskraft (N) 565 | 849 | 1698 | 3397 Feuchtigkeit
Brems-Spezifikation ichterregt auslésende Schutzart —
Bremse Magnetbremse
Bremshaltekraft (kgf) 2 5 1 21 Schwingungsfestigkeit | 4.9 m/s*
MlnlAmaIe Hublenge (mm) 700 700 700 700 Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS-Richtline
Hub MaX|.r4naIe Hublahge (mm) 2000 2000 2000 2000 Motortyp AC-Servomotor (230V)
Hubldngen-Schrittweite (mm) 50 50 50 50 Motornennleistung 100 W
(*1) Die max. Zuladung verringert sich bei Auswahl der Doppelschlitten-Spezifikation. Siehe die Tabelle unten. Enkodertyp Batterielos-Absolut

H Richtung des Schlittentyp-Lastmoments

Ma
(Nicken)

Mb
(Gieren)

Mc
(Verwindung)

Anzahl der Enkoderpulse

16384 Pulse / Umdrehung

(*2) Werte in Klammern [] gelten fur die Spezifikation mit Doppelschlitten (W).
(*3) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 10000 km. Die Lebensdauer féllt je nach Betriebs- und
Installationsbedingungen unterschiedlich aus.

Tabellen Zuladung zu Gesch

Einheit fur die Zuladung ist kg.

indigkeit/Beschleunigung

Steigung 30 Steigung 20 Steigung 10 Steigung 5
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwin- Beschleunigung (G) Geschwin- Beschleunigung (G) Geschwin- Beschleunigung (G) Geschwin- Beschleunigung (G)
digkeit digkeit digkeit digkeit
(mm/s) 103 |05 |07 |10 0305 |07 (mm/s) 103 |05 07|10 03 05|07 (mm/s) | 03 | 05 | 07 | 03 | 05 (mm/s) 03 0.3
0 17 |11 |75 |45 ] 2 2 2 0 30 [195(125|75 | 5 |45 |35 0 65 33 19 1 9 0 85 21
1500 17 |11 |75 |45 | 2 2 2 1000 30 (19512575 | 5 |45 |35 500 65 33 19 11 9 250 85 21

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung (Doppelschlitten-Spezifikation)

Einheit fur die Zuladung ist kg. Leere Zellen bedeuten, dass die Achse nicht unter diesen Bedingungen betrieben werden kann.

Steigung 30 Steigung 20 Steigung 10 Steigung 5
Lage Horizontal Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal Vertikal Lage Horizontal Vertikal
Geschwin- Beschleunigung (G) Geschwin- Beschleunigung (G) Geschwin- Beschleunigung (G) Geschwin- Beschleunigung (G)
digkeit digkeit digkeit digkeit
(mm/s) 103 |05 |07 |10 0305 |07 mms) 103 05|07 1.0 03|05 07 (mm/s) | 03 | 05 | 07 | 03 | 05 (mm/s) 03 0.3
0 12| 6 |25 0 25 [145|75 |25 0 60 28 14 6 4 0 80 16
1500 12 | 6 |25 1000 25 [145|75 |25 500 60 28 14 6 4 250 80 16

Hub und max. Geschwindigkeit

Hub 700 ~ 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000
Sgtf,i{g (mm (50 mm-Schritte) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm)
30 1500 1429 1328 1236 1154 1080 1013 952 896 845 798 755 715 679 645 614
20 1000 953 885 824 770 720 675 634 597 563 532 503 477 453 430 409
10 500 476 443 412 385 360 338 317 299 282 266 252 238 226 215 205
5 250 238 221 206 192 180 169 159 149 141 133 126 119 113 107 102
(Einheit: mm/s)

EC-S10X 1 0



EC EleCylinder

bmessungen

(Hinweis) Eii;‘fcl)l;l:gﬁzféhrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile @D A TS s ")
’ www.elecylinder.eu (@A)

M.E.: Mechanischer Endpunkt
S.E.: Hub-Endpunkt

129.5 (ohne Bremse)
Schmiernippel fir 184.5 (mit Bremse)
Kugelumlaufspindel/ L Sicherstellung . _—
Fihrung (auch . A vonmin. 100 1 Wenn die LED fiir die Lade-
gegeniiberliegend) A0 N’(\q zustandsanzeige aufleuchtet,
ms@‘“ 123 Hub 110 .90 37.5 tritt innerhalb der Steuerung
5 %0 5 eine Belastung auf.
M.E. ; iS»E. Home [1N\ME. Vor Beginn einer Verkabelung
— 7 035 Niopel l £ 3 £ 3 £ 3 3 3 j oder Inspektion darf diese LED
./ 3.5 Nippel- = N
_ X Durchmesser | -+t — - —{— | nachTrenpungderStomver
T > 3 o sorgung nicht aufleuchten, um
Detailansicht von V 145 AufSt6rung durch ein auf dem Schitien einen elektrischen Stromschlag
Schmiernippel 160 montiertes Werkstiickist achtzugeben. zu vermeiden.
Steckbuchse fiir
Stromversorgung
_ 08) Status-LED 284 und E/A-Kabel
% 8 Ladezustandsanzeige-LED *1 46 , 26.5
I - <t Y Steckbuchse fir Teaching-Anschluss
& B o T | T Motorversorgung /ﬁg;
N @ 33
IAD
i idseiti I M4 (fiir
® Offset-Referenzposition T-Nut: M3 (beidseitig) ~
Referenafache = G ;‘)9 dersulssigen Momente . sefestiqung ir 125 |\ Masseanschiuss)
Toes | Steckerschutz (M3)
100 3,13
|
”
(\ 'L
E-06.6 Passloch, 2 B 5% A
] 5 8 211 Flachsenkung, c D200P N " A
Sog Tiefe 7 (von der 50 00 50 .Detallansmht von P
o= Riickseite) ’— Langloch T =+7 Details T-Nut (Abmessungsbereich B)
® = = 011
J 2 —a»‘—f—\;»———f—f—f—f———f—f———«a;f Hre—-!g 06.6
I '3 3 3 3
I N
Dgtallansmht vonQ Q/ J =T 7\ 206H7 Passloch, Tiefe 6 a
Details Rahmen-Langloch K s0 (vom Rahmenboden) plm™
)
Querschnitt von Z-Z
Details Senkbohrung fiir Rat t igung
Hl Abmessungen pro Hub
Hub 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 | 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500 | 1550 | 1600 | 1650 | 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000

‘ Ohne Bremse | 1190 | 1240 | 1290 | 1340 | 1390 | 1440 | 1490 | 1540 | 1590 | 1640 | 1690 | 1740 | 1790 | 1840 | 1890 | 1940 | 1990 | 2040 | 2090 | 2140 | 2190 | 2240 | 2290 | 2340 | 2390 | 2440 | 2490
‘ Mit Bremse | 1245 | 1295 | 1345 | 1395 | 1445 | 1495 | 1545 | 1595 | 1645 | 1695 | 1745 | 1795 | 1845 | 1895 | 1945 | 1995 | 2045 | 2095 | 2145 | 2195 | 2245 | 2295 | 2345 | 2395 | 2445 | 2495 | 2545
A 1060.5 | 11105 | 11605 | 12105 | 12605 | 13105 | 1360.5 | 14105 | 1460.5 | 15105 | 1560.5 | 1610.5 | 16605 | 1710.5 | 17605 | 1810.5 | 18605 | 1910.5 | 19605 | 2010.5 | 20605 | 21105 | 21605 | 22105 | 2260.5 | 23105 | 2360.5
1003 | 1053 | 1103 | 1153 | 1203 | 1253 | 1303 | 1353 | 1403 | 1453 | 1503 | 1553 | 1603 | 1653 | 1703 | 1753 | 1803 | 1853 | 1903 | 1953 | 2003 | 2053 | 2103 | 2153 | 2203 | 2253 | 2303
103 | 153 | 203 | 253 | 103 | 153 | 203 | 253 | 103 | 153 | 203 | 253 | 103 | 153 | 203 | 253 | 103 | 153 | 203 | 253 | 103 | 153 | 203 | 253 | 103 | 153 | 203
7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10
12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24
800 | 800 | 800 | 800 | 1000 | 1000 | 1000 | 1000 | 1200 | 1200 | 1200 | 1200 | 1400 | 1400 | 1400 | 1400 | 1600 | 1600 | 1600 | 1600 | 1800 | 1800 | 1800 | 1800 | 2000 | 2000 | 2000
903 | 953 | 1003 | 1053 | 1103 | 1153 | 1203 | 1253 | 1303 | 1353 | 1403 | 1453 | 1503 | 1553 | 1603 | 1653 | 1703 | 1753 | 1803 | 1853 | 1903 | 1953 | 2003 | 2053 | 2103 | 2153 | 2203

R|«monw
ES
ES
»
ES
v
v
v
v
o
o
o
o
~
~
~

M Gewicht pro Hub

Hub 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 | 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500 | 1550 | 1600 | 1650 | 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000
Gewicm‘ OhneBremse | 10.3 | 106 | 11.0 | 11.3 | 11.7 | 12.0 | 124 | 128 | 13.1 | 135 | 13.8 | 142 | 145 | 149 | 152 | 156 | 159 | 163 | 16.7 | 170 | 174 | 17.7 | 181 | 184 | 188 | 19.1 | 195
(kg) ‘ Mit Bremse | 10.9 | 11.2 | 1.6 | 11.9 | 123 | 126 | 13.0 | 134 | 13.7 | 141 | 144 | 148 | 151 | 155 | 158 | 162 | 16,5 | 169 | 17.3 | 176 | 18.0 | 183 | 18.7 | 19.0 | 194 | 19.7 | 20.1
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EC EleCylinder

bmessungen

(Hinweis) Der Schlitten féhrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile

nicht beriihrt CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar. D)
’ www.elecylinder.eu (@A)

Schmiernippel fiir
Kugelumlaufspindel/
Fiihrung (auch

M.E.: Mechanischer Endpunkt
0 A 1295 (ohne Bremse) SE.: Hub-Endpunkt

gegeniiberliegend) 45 (realer Schlittenabstand) 184.5 (mit Bremse)
L Sicherstellung
3.5 Nippel- A von min. 100 *1 Wenn die LED fiir die Lade-
Durchmesser ) zustandsanzeige aufleuchtet,
o 123 Effektiver Hub 110 110 __ 90 37.5 tritt innerhalb der Steuerung
Detallanflch.t von V1 5 90 5 eine Belastung auf.
Schmiernippel ME SE Home %\f ME. Vor Beginn einer Verkabelung
Schmiernippel 3 — — = - - - — oder Inspektion darf diese LED
fiir Fiihrung (auch 0\0 ; nach Trennung der Stomver-
g AuS ; hTi der St
gegeniiberliegend) L - S 7, I/ IR N sorgung nicht aufleuchten, um
T =2 =3 B einen elektrischen Stromschlag
3.5 Nippel- 98, Auf Strung durch ein auf dem Schlitten 2u vermeiden.
Durchmesser Freischlitten 145 montiertes Werkstick st achtzugeben.
87 (Passlocher, Abweichung +0.02) N 1
Detailansicht von V2 —_— 160 2x4-M8, Tiefe 20
- Schmiernippel 155 (Abstand Passfiche 2x2-08H7 Passloch, Tiefe 10 Steckbuchse fiir
& Antriebsschlitten X2-0! assloch, Tlete Stromversorgung
= % Status-LED 28.4 und E/A-Kabel
é é (%8) Ladezustandsanzeige-LED *1 46 .\ 26.5
8 3 1 11 V2 Vi Steckbuchse fiir Teaching-Anschluss
5 o Motorversorgung | ol
5 ‘ & k]
3 v IAD
| " ! I M4
® Offset-Refer it T-Nut: M3 (beidsei N .
Referenzfliche ™ derzeu\asesig’:rr\‘fvlpgrsr\;r(‘e d Befestigung fiir 125 (fr Masseanschluss)
(Abmessungsbereich B) (gg) Steckerschutz (M3) 3 13
Rahmenboden 3.
100 .
4 Oy ‘L
A —~|
. E-06.6 Passloch, 20 B 3‘
“ 211 Flachsenkung, . .
E 8 Tiefe 7 (von der 50 C D00P 50 Detailansicht von P
o2 "~ Rickseite) ’— Langloch T =tz Details T-Nut (Abmessungsbereich B)
3 X3 T X3 211
® SI [, e .., s 26.6
J = : = + P,
i
Detailansicht von Q Q ) =\ 206H7 Pa:‘slochk,)Tidefe 6 " WI
N vom Rahmenboden; n
Details Rahmen-Langloch K ]50 ? “
o)
Querschnitt von Z-Z
Details Senkbohrung fiir Rahmenbefestigung
Il Abmessungen pro Hub
Nominaler Hub 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 | 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500 | 1550 | 1600 | 1650 | 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000
Effektiver Hub 545 | 595 | 645 | 695 | 745 | 795 | 845 | 895 | 945 | 995 | 1045 | 1095 | 1145 | 1195 | 1245 | 1295 | 1345 | 1395 | 1445 | 1495 | 1545 | 1595 | 1645 | 1695 | 1745 | 1795 | 1845
L B?ehmnfe 1190 | 1240 | 1290 | 1340 | 1390 | 1440 | 1490 | 1540 | 1590 | 1640 | 1690 | 1740 | 1790 | 1840 | 1890 | 1940 | 1990 | 2040 | 2090 | 2140 | 2190 | 2240 | 2290 | 2340 | 2390 | 2440 | 2490
Mit Bremse | 1245 | 1295 | 1345 | 1395 | 1445 | 1495 | 1545 | 1595 | 1645 | 1695 | 1745 | 1795 | 1845 | 1895 | 1945 | 1995 | 2045 | 2095 | 2145 | 2195 | 2245 | 2295 | 2345 | 2395 | 2445 | 2495 | 2545
A 10605 | 11105 | 11605 | 12105 | 12605 | 13105 | 1360.5 | 14105 | 1460.5 | 15105 | 1560.5 | 16105 | 1660.5 | 17105 | 17605 | 1810.5 | 18605 | 1910.5 | 19605 | 2010.5 | 20605 | 2110.5 | 21605 | 22105 | 22605 | 23105 | 23605
B 1003 | 1053 | 1103 | 1153 | 1203 | 1253 | 1303 | 1353 | 1403 | 1453 | 1503 | 1553 | 1603 | 1653 | 1703 | 1753 | 1803 | 1853 | 1903 | 1953 | 2003 | 2053 | 2103 | 2153 | 2203 | 2253 | 2303
C 103 | 153 | 203 | 253 | 103 | 153 | 203 253 103 153 | 203 | 253 103 153 | 203 | 253 103 153 | 203 | 253 103 153 | 203 | 253 103 153 | 203
D 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10
E 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24
J 800 | 800 | 800 | 800 | 1000 | 1000 | 1000 | 1000 | 1200 | 1200 | 1200 | 1200 | 1400 | 1400 | 1400 | 1400 | 1600 | 1600 | 1600 | 1600 | 1800 | 1800 | 1800 | 1800 | 2000 | 2000 | 2000
K 903 | 953 | 1003 | 1053 | 1103 | 1153 | 1203 | 1253 | 1303 | 1353 | 1403 | 1453 | 1503 | 1553 | 1603 | 1653 | 1703 | 1753 | 1803 | 1853 | 1903 | 1953 | 2003 | 2053 | 2103 | 2153 | 2203

(Hinweis) Nominaler Hub: Die in der Modellspezifikation angegebene Hublange.
Effektiver Hub: Die tatséchlich betreibbare Hublange.

H Gewicht pro Hub

Nominaler Hub 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 | 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500 | 1550 | 1600 | 1650 | 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000
Effektiver Hub 545 | 595 | 645 | 695 | 745 | 795 | 845 | 895 | 945 | 995 | 1045 | 1095 | 1145 | 1195 | 1245 | 1295 | 1345 | 1395 | 1445 | 1495 | 1545 | 1595 | 1645 | 1695 | 1745 | 1795 | 1845
Gewi(h(‘ OhneBremse | 11.8 | 12.1 | 125 | 12.8 | 13.2 | 135 | 139 | 143 | 146 | 150 | 153 | 157 | 16.0 | 164 | 16.7 | 17.1 | 17.4 | 178 | 182 | 185 | 189 | 192 | 196 | 199 | 203 | 20.6 | 21.0
(kg) ‘ MitBremse | 12.4 | 12.7 | 13.1 | 134 | 138 | 14.1 | 145 | 149 | 152 | 156 | 159 | 163 | 166 | 17.0 | 173 | 17.7 | 180 | 184 | 188 | 19.1 | 195 | 19.8 | 20.2 | 20.5 | 209 | 21.2 | 216

(Hinweis) Das zuséatzliche Gewicht des Freischlittens liegt um 1,5 kg tiber dem der Einzelschlitten-Spezifikation.

Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fir Einzelheiten hierzu siehe S. 32.
Fiir den Betrieb von allen EleCylindern mit 230 V-Servomotor ist die 230 V-Motorversorgungseinheit ,PSA-200" erforderlich. Fiir Einzelheiten zur PSA-200 siehe S. 34.
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EC EleCylinder

Achsbreite

130

Motor-
einheit

Ausfiih-
rung

B Modellspezifikationen
EC S13 |

[ Serie | — | Typ Steigung — Hub — E/A — Motol — Optionen
1 Kein Kabel
g 30mm 100 00mm Kabellange siehe Tabelle unten 0 ein Kabel Optionen siehe Tabelle unten
H 20 mm T ] 1 Tm
m 10mm 1100 1100 mm 2 v
L 5mm (Schrittweite 50 mm) 10 10m

(1) Bei zunehmender Hublénge sinkt die Geschwindigkeit aufgrund tibermaBiger
Schwingungen der Kugelumlaufspindel. Die Hochstgeschwindigkeit bei gewtin-
schtem Hub ist mittes , Tabelle Hub und max. Geschwindigkeit” zu tiberpriifen.

(2) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an.
Einzelheiten dazu siehe , Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung”.

(3) Zum Betrieb dieser Achsen ist fir den Motorantrieb die Versorgungseinheit
,PSA-200" notwendig. Eine ,PSA-200" kann bis zu 6 Achsen mit Strom
versorgen. Siehe S. 34 fiir weitere Einzelheiten.

(4) Abhéngig von den Betriebsbedingungen (Zuladung, Beschleunigung/
Verzégerung) variieren die Richtwerte fiir die mogliche Einschaltdauer.
Siehe S. 30 flr weitere Einzelheiten.

(5) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.
Einzelheiten dazu siehe S. 4.

(6) Der Referenzwert fiir die zuldssige Auskragung liegt bei max. 600 mm (max.
960 mm flir die Doppelschlitten-Spezifikation) in Ma-, Mb- und Mc-Richtung.

Kabellngen E/A-Spannungsversorgung

Name Code Seite

Kabel- Kabel- Kundsenvgrdrahtungs- RCON_FC_AF‘SChLUSS_ RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 1) ACR 29
. pezifikation Spezifikation (*2)

code lange Bremse B 29
Diskrete Verdrahtung Mit Steckern an beiden Enden Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G5 29
[} Kein Kabel Klemmleiste mitgeliefert (*1) Umgekehrte Referenzposition NM 29
1~3 1~3m PNP-Spezifikation (Hinweis 1) PN 29
4~5 4~5m CB-EC-PWBIOCIII-RB CB'REC'EWB|.ODDD’RB Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung (Hinweis 1) TMD2 29
6~7 6~7m mitgeliefert mitgeliefert Doppelschlitten-Spezifikation (Hinweis 2) w 29
8~10 8~10m Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL 29
(*1) Bei Auswahl ,Kein Kabel” wird nur ein Klemmleisten-Anschluss mitgeliefert. Fiir Einzelheiten siehe Seite 33. Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle WwL2 29

(*2) Dies gilt, wenn die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) als Option mit ausgewahlt wird.
(Hinweis) Roboterkabel.

Kabelldngen Motor-Spannungsversorgung

(Hinweis 1) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Spezifikation (PN)
oder einer getrennten Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) gewéhlt werden.

(Hinweis 2) Bei der Doppelschlitten-Spezifikation sind die Werte fiir die erlaubte Zuladung, das Gewicht und
die Abmessungen unterschiedlich.

Kabelcode Kabelldnge Kundenverdrahtungs-/RCON-EC-Anschluss-Spez.
0 Kein Kabel
=5 1 =B CB-EC-PWOICICI-RB mitgeliefert
4~5 4~5m
6~10 6~10m

(Hinweis) Roboterkabel.
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Ec EleCylinder

Hauptspezifikationen
Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteig. (mm) 30 20 10 5 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 16 mm, gerollt C10 (dquivalent)
Zuladung | Maximale Zuladung (kg) (*1) 27 40.5 81 90 Wiederholgenauigkeit +0.01 mm
Geschwin- | Max. Geschwindigkeit (mm/s)| 1500 1000 500 250 Spiel —
. digkeit/ Nominale Beschleunigung/ Grundrahmen Stranggepresstes Aluminium (entsprechend A6063SS-T6), schwarz eloxiert
Horizontal . 03 03 0.3 03 " - -
Beschleu- Verzbégerung (G) Linearfihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
nigung/ Maximale Beschleunigung/ L X Ma: 518 N-m [3530 N-m]
Verzéger. | Verzsgerung (G) 1 1 0.7 0.5 Eulassnges stag;ches Mb: 518 Nem [3530 Nem]
Zuladung Maximale Zuladung (kg) (*1) 5.4 9 18 30.6 astiementig?) Mc: 1210 N-m [2420 N-m]
Geschwin- | Max. Geschwindigkeit (mm/s)| 1500 1000 500 250 Julsssiges d isch Ma: 107 Nem [592 Nem]
i i f f uldssiges dynamisches .
Vertikal | digkeit/ Nominale Beschleunigung/ 03 03 03 03 Lastmoment (2) (*3) Mb: 107 Nom [592 N-m]
Beschleu- | Verzégerung (G) Mc: 250 Nem [406 N-m]
nigung/ Maximale Beschleunigung/
N N 0.7 0.7 0.5 0.3 Sssi
Verzdger. | Verzégerung (G) EulaslflgekTgmperatur, 0 bis 40°C, max. 85% RH (nicht-kondensierend)
Schubbetriebskraft Wirksame Léngskraft (N) 1139 | 1709 | 3418 | 6836 euchtigkeit
Brems-Spezifikation Nichterregt auslésende Schutzart —
Bremse Magnetbremse
Bremshaltekraft (kgf) 5.4 9 18 30.6 Schwingungsfestigkeit | 4.9 m/s*
MiniAmaIe Hublénge (mm) 100 100 100 100 Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS-Richtline
Hub Ma)ﬂ[nale Hublahge (mm) 1100 1100 1100 1100 Motortyp AC-Servomotor (230V)
Hubldngen-Schrittweite (mm) 50 50 50 50 Motornennleistung 200W
(*1) Die max. Zuladung verringert sich bei Auswahl der Doppelschlitten-Spezifikation. Siehe die Tabelle unten. Enkodertyp Batterielos-Absolut
Anzahl der Enkoderpulse | 16384 Pulse / Umdrehung

. . (*2) Werte in Klammern [] gelten fiir die Spezifikation mit Doppelschlitten (W).
u RIChtung des SchIlttentyp-LastmomentS (*3) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 10000 km. Die Lebensdauer féllt je nach Betriebs- und
Installationsbedingungen unterschiedlich aus.

Ma Mb Mc
(Nicken) (Gieren) (Verwindung)

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

Einheit fur die Zuladung ist kg.

Steigung 30 Steigung 20 Steigung 10 Steigung 5
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Gedf;';:llltf* Beschleunigung (G) Gﬁﬂg{" Beschleunigung (G) Gz?;’ﬂgltﬂ Beschleunigung (G) Gaﬁ;'ﬂ:llltﬂ Beschleunigung (G)
(mm/s) 03 05|07 |10|03|/05 07 (mm/s) | 03 | 05| 0.7 | 1.0 | 03|05 0.7 (mm/s) 0.3 0.5 07 | 03 0.5 (mm/s) 03 0.5 03
0 27 216153 |108 |54 | 5 |41 0 405315207 |135| 9 |77 |63 0 81 59.4 36 18 153 0 90 72 30.6
1500 27 | 216 153|108 |54 | 5 | 4.1 1000 |40.5|315)207 |135| 9 |77 |63 500 81 59.4 36 18 15.3 250 90 72 30.6

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung (Doppelschlitten-Spezifikation)

Einheit fur die Zuladung ist kg. Leere Zellen bedeuten, dass die Achse nicht unter diesen Bedingungen betrieben werden kann.

Steigung 30 Steigung 20 Steigung 10 Steigung 5
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertical Lage Horizontal ‘ Vertikal
Gzﬁig&i‘ﬂ' Beschleunigung (G) 5%?(:’[;" Beschleunigung (G) G%’x’[l’" Beschleunigung (G) G%Gi;::{'itﬂ' Beschleunigung (G)
(mm/s) 03 05|07 |10|03|/05 07 (mm/s) 03| 05|07 |10 |03|05]|07 (mm/s) 0.3 0.5 0.7 | 03 0.5 (mm/s) 0.3 0.5 0.3
0 22 | 166|103 | 58 0 355]265 157 | 85 | 4 |27 0 76 54.4 31 13 10.3 0 85 67 256
1500 22 | 166|103 | 58 1000 |355 265|157 | 85 | 4 |27 500 76 54.4 31 13 10.3 250 85 67 25.6

Hub und max. Geschwindigkeit

Hub 100 ~ 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100
Steigung (mm) (50 mm-Schritte) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm)
30 1500 1458 1297 1161 1045 946 860 785 720 663
20 1000 972 865 774 697 630 573 524 480 442
10 500 486 432 387 348 315 287 262 240 221
5 250 243 216 193 174 158 143 131 120 110
(Einheit: mm/s)
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Ec EleCylinder

bmessungen

(Hinweis) Der Schlitten féhrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile

nicht beriihrt.

Schmiernippel fir
Kugelumlaufspindel/
Fihrung

(auch gegen-

iiberliegend) 2R
ng

Detailansicht von V
Schmiernippel

26 Nippel-
Durchmesser

CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar.

www.elecylinder.eu

Sicherstellung

L von min. 100
129.5 (ohne Bremse)
A 147.5 (mit Bremse)
52.5 Hub 120 445 315
5 90 5
M.E. / iSAE, Home /| \iL
) & & £
@ Y ﬂ{ L
i 7
ECS © < [LFs ol
. . . Auf Stérung durch ein auf dem Schlitten
120 (Passlécher, Abweichung +0. 02)/ 1?365 montiertes Werkstiick st achtzugeben.
4-M8, Tiefe 20

2-98H7 Passloch, Tiefe 10

b
(EAD

M.E.: Mechanischer Endpunkt
S.E.: Hub-Endpunkt

*1 Wenn die LED fiir die Lade-

zustandsanzeige aufleuchtet,
tritt innerhalb der Steuerung
eine Belastung auf.

Vor Beginn einer Verkabelung
oder Inspektion darf diese LED
nach Trennung der Stomver-
sorgung nicht aufleuchten, um
einen elektrischen Stromschlag
zu vermeiden.

Steckbuchse fiir
Stromversorgung

(134) Status-LED _ 28.4 und E/A-Kabel
L N 114 Ladezustandsanzeige-LED *1 46 26.5
Steckbuchse fiir Teaching-Anschluss
z } Motorversorgung
3| 2 |
IR
'\E-E 8% n HAH I " F—#
og 5 === —x— B J © / y{(%@
S| Bl 8
84 ™ I gf;ser- i f m‘.m. o v
130 ueym“msmm T-Nut: M4 (beidseitig) bt} - / 125 (fiir Masseanschluss)
v 132 Befestigung fiir e |
Rahmenboden Steckerschutz (M3), < N
£-09 Passloch, 2 & g
@14 Flachsenkung, 50 C Dx200P 50 |
2 Tiefe 8.5 (von der 43 ] % 1.8
. § Riickseite) Lang/loch |z Detailansicht von P
] E, 10 = 7 = = Details T-Nut
*w;g, 5 n o (Abmessungsbereich B)
(G 3 8lgl  H-—-e—- S S 0, SO O [
@ 7" N
J P |
Detailansich Q @ & — :
etailansicht von
Rahmen- Q J <5 ) i .
Details Rahmen-Langloch \ Raf menﬂ< h 4 2-08H7 Passloch, Tiefe 10 ‘ Quers‘:hn'“tt von Z-Z ‘
eferenzflache K 50 (vom Rahmenboden) Details Senkbohrung fiir Rahmenbefestigung
Hl Abmessungen pro Hub
Hub 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100
‘ Ohne Bremse 478 528 578 628 678 728 778 828 878 928 978 1028 1078 1128 1178 1228 1278 1328 1378 1428 1478
‘ Mit Bremse 496 546 596 646 696 746 796 846 896 946 996 1046 1096 1146 1196 1246 1296 1346 1396 1446 1496
A 3485 | 3985 | 4485 | 4985 | 5485 | 5985 | 6485 | 6985 | 7485 | 7985 | 8485 | 8985 | 9485 | 998.5 | 1048.5 1098.5 1148.5 1198.5 1248.5 1298.5 1348.5
B 297 347 397 447 497 547 597 647 697 747 797 847 897 947 997 1047 1097 1147 1197 1247 1297
C 197 247 297 147 197 247 297 147 197 247 297 147 197 247 297 147 197 247 297 147 197
D 0 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5]
E 4 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14
J 98.5 1235 | 1485 | 2735 | 2985 | 3235 | 3485 | 4735 | 4985 | 523.5 | 5485 | 673.5 | 698.5 | 723.5 748.5 873.5 898.5 923.5 948.5 1073.5 | 1098.5
K 197 247 297 347 397 447 497 547 597 647 697 747 797 847 897 947 997 1047 1097 1147 1197
M Gewicht pro Hub
Hub 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 | 1000 | 1050 | 1100
Gewicht| Ohne Bremse 73 | 78 | 83 | 87 | 92 9.7 102 | 107 | 110 | 116 | 121 | 126 | 131 | 136 | 140 | 145 | 150 | 155 16.0 16.4 16.9
(kg) ‘ Mit Bremse 7.8 8.3 8.8 9.3 9.8 10.3 10.7 11.2 11.7 12.2 12.7 13.1 13.6 14.1 14.6 15.1 155 16.0 16.5 17.0 17.5

19 ecsis



EC EleCylinder

bmessungen
(Hinweis) 5;Lfct)l'!:gﬁzféhrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile @D A TS e s ")
’ www.elecylinder.eu (@A)

M.E.: Mechanischer Endpunkt

Schmiernippel fiir
o S.E.: Hub-Endpunkt

Kugelumlaufspindel/ L Sicherstellung

Fiihrung (auch von min. 100
gegeniiberliegend) 129.5 (ohne Bremse)

80 (realer Schlittenabstand)

A 147.5 (mit Bremse) N . L
525 Effektiver Hub 120 120 445 315 1Wenn die LEDfilr die Lade-
5 % zustandsanzeige aufleuchtet,
1 tritt innerhalb der Steuerung
Durchmesser —|ye 1Nk Home 1| \M.E. eine Belastung auf.
Detailansicht von V1 Vor Beginn einer Verkabelung
Schmiemippel  Schmiernippel Fe) & s ° o — < b= — oder Inspektion darf diese LED
fiir Fiihrung (auch t nach Trennung der Stomver-

<
gegeniiberliegend) o\2 ':‘;“ sorgung nicht aufleuchten, um
s L L _ einen elektrischen Stromschlag

zu vermeiden.

26 Nippel-
Durchmesser Qo 1 O e o | Fs El

Detailansicht von V2 200 (Abstand Passléchev)/ 104.5

Auf Stérung durch ein auf dem Schlitten
montiertes Werkstiick ist achtzugeben.

134 Freischlitten

E Schmiernippel 106 X
2 5 ; 2x4-M8, Tiefe 20 Steckbuchse fiir Strom-
£ 120 (Passlocher, Abweichung +0.02) i i - |
£ (130) ( 9 ) Antriebsschlitten, 2x2-08H7 Passloch, Tiefe 10 Status-LED 284 versorgung und E/A-Kabel
H 46 \ 26.5
S =~ Ladezustandsanzeige-LED *1
& V2 Vi Steckbuchse fiir Teaching-Anschluss
g } Motor L
El e
g ° |
8 n
~ 0
I ! ‘ 4 N
T N P =
Referenzfliche 130 Offset-Referenzposition T-Nut: M4 (beidseitig) ht!
132 der zulassigen Momente Befestigung fiir
Steckerschutz (M3)
Rahmenboden
E-09 Passloch, 20 B
° 014 Flac Tiefe 8.5 50 C Dx200P 50
H (von der Riickseite)
3 Langloc Detailansicht von P
E / =Z Details T-Nut (Abmessungsbereich B)
£ ~¢ > =
Cé 0 ] a:DM
] I 29 v
Ef 409 o
s D A N T %
] o |
L ki il = L AP N R
Detailansicht von Q Q J =<z 2-08H7 Passloch, Tiefe 10 ‘ ~
Details Rahmen-Langloch K 50 (vom Rahmenboden) f
Querschnitt von Z-Z
Details Senkbohrung fiir Rahmenbefestigung
l Abmessungen pro Hub
Nominaler Hub 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100
Effektiver Hub 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900
L ‘ Ohne Bremse 678 728 778 828 878 928 978 1028 1078 1128 1178 1228 1278 1328 1378 1428 1478
‘ Mit Bremse 696 746 796 846 896 946 996 1046 1096 1146 1196 1246 1296 1346 1396 1446 1496
A 548.5 598.5 648.5 698.5 748.5 798.5 848.5 898.5 948.5 998.5 1048.5 | 1098.5 | 11485 | 11985 1248.5 1298.5 1348.5
B 497 547 597 647 697 747 797 847 897 947 997 1047 1097 1147 1197 1247 1297
C 197 247 297 147 197 247 297 147 197 247 297 147 197 247 297 147 197
D 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5
E 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14
J 298.5 3235 348.5 473.5 498.5 5235 548.5 673.5 698.5 7235 748.5 873.5 898.5 923.5 948.5 1073.5 1098.5
K 397 447 497 547 597 647 697 747 797 847 897 947 997 1047 1097 1147 1197

(Hinweis) Nominaler Hub: Die in der Modellspezifikation angegebene Hubladnge.
Effektiver Hub: Die tatsachlich betreibbare Hublénge.

H Gewicht pro Hub
Nominaler Hub 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 1000 1050 1100
Effektiver Hub 100 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 800 850 900
Gewicht | Ohne Bremse 109 | 114 | 119 | 124 | 128 | 133 | 138 | 143 | 148 | 153 | 157 | 162 | 167 | 17 17.7 18.1 186
(kg) Mit Bremse 11.5 12.0 124 129 134 139 144 14.8 15.3 15.8 16.3 16.8 17.2 17.7 18.2 18.7 19.2

(Hinweis) Das zusétzliche Gewicht des Freischlittens liegt um 1,7 kg tber dem der Einzelschlitten-Spezifikation.

Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fir Einzelheiten hierzu siehe S. 32.
Fiir den Betrieb von allen EleCylindern mit 230 V-Servomotor ist die 230 V-Motorversorgungseinheit ,PSA-200" erforderlich. Fiir Einzelheiten zur PSA-200 siehe S. 34.
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EC EleCylinder

E C' S 1 3 X (mit einem Zwischenlager)

Motor-
einheit

Ausfiih-

Achsbreite

130

EC

S13X |

B Modellspezifikationen

[ Serie | — | Typ Steigung — Hub — E/A — Motol — Optionen
Kein Kabel
g 30mm 800 800mm Kabellange siehe Tabelle unten 0 ein Kabel Optionen siehe Tabelle unten
H 20 mm T ] 1 Tm
m 10mm 2000 2000 mm 2 v
L 5mm (Schrittweite 50 mm) 10 10m

,PSA-200" notwendig. Eine ,PSA-200" kann bis zu 6
versorgen. Siehe S. 34 fiir weitere Einzelheiten.

Siehe S. 30 fir weitere Einzelheiten.

Einzelheiten dazu siehe S. 4.

(1) Bei zunehmender Hubldnge sinkt die Geschwindigkeit aufgrund tibermaBiger
Schwingungen der Kugelumlaufspindel. Die Hochstgeschwindigkeit bei gew(in-
schtem Hub ist mittes , Tabelle Hub und max. Geschwindigkeit” zu tGberpriifen.

(2) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an.
Einzelheiten dazu siehe ,Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung”.

(3) Zum Betrieb dieser Achsen ist fir den Motorantrieb die Versorgungseinheit

(4) Abhédngig von den Betriebsbedingungen (Zuladung, Beschleunigung/
Verzégerung) variieren die Richtwerte fiir die mogliche Einschaltdauer.

(5) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.

(6) Der Referenzwert fiir die zuldssige Auskragung liegt bei max. 600 mm (max.
825 mm flir die Doppelschlitten-Spezifikation) in Ma-, Mb- und Mc-Richtung.

(7) Beim Zwischenlager-Typ kann wéhrend des Betriebs ein Stogerausch
auftreten aufgrund der Struktur des Stiitzmechanismus.

Achsen mit Strom

Kabelldngen E/A-Spannungsversorgung

Name Code Seite

Kabel- Kabel- Kundsenve:rdral"\tungs— RCON_FC_APSChLUSS_ RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 1) ACR 29
w pezifikation Spezifikation (*2)

code lange Bremse B 29
Diskrete Verdrahtung Mit Steckern an beiden Enden Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G5 29
[} Kein Kabel Klemmleiste mitgeliefert (*1) Umgekehrte Referenzposition NM 29
1~3 1~3m PNP-Spezifikation (Hinweis 1) PN 29
4~5 4~5m CB-EC-PWBIOLICICI-RB CB'REC'EWB{ODDD’RB Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung (Hinweis 1) TMD2 29
6~7 6~7m mitgeliefert mitgeliefert Doppelschlitten-Spezifikation (Hinweis 2) w 29
8~10 8~10m Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL 29
(*1) Bei Auswahl ,Kein Kabel” wird nur ein Klemmleisten-Anschluss mitgeliefert. Fiir Einzelheiten siehe Seite 33. Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle wL2 29

(*2) Dies gilt, wenn die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) als Option mit ausgewéhlt wird.

(Hinweis) Roboterkabel.

Kabelldngen Motor-Spannungsversorgung

(Hinweis 1) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Spezifikation (PN)
oder einer getrennten Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) gewéhlt werden.
(Hinweis 2) Bei der Doppelschlitten-Spezifikation sind die Werte fiir die erlaubte Zuladung, das Gewicht und

die Abmessungen unterschiedlich.

Kabelcode Kabellénge Kundenverdrahtungs-/RCON-EC-Anschluss-Spez.
0 Kein Kabel
=5 =9l CB-EC-PWOICITI-RB mitgeliefert
4~5 4~5m
6~10 6~10m

(Hinweis) Roboterkabel.
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Ec EleCylinder

Hauptspezifikationen
Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteig. (mm) 30 20 10 5 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 16 mm, gerollt C10 (dquivalent)
Zuladung | Maximale Zuladung (kg) (*1) 27 40.5 81 90 Wiederholgenauigkeit +0.01 mm
Geschwin- | Max. Geschwindigkeit (mm/s)| 1500 1000 500 250 Spiel —
. digkeit/ Nominale Beschleunigung/ Grundrahmen Stranggepresstes Aluminium (entsprechend A6063SS-T6), schwarz eloxiert
Horizontal . 03 03 0.3 03 " - -
Beschleu- | Verzégerung (G) Linearfiihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
nigung/ Maximale Beschleunigung/ L X Ma: 518 N-m [2620 N-m]
Verzoger. Verzégerung (G) 1 1 0.7 0.5 Zuldssiges statisches Mbs: 518 Nem [2620 Nem]
" Lastmoment (*2) -
Zuladung | Maximale Zuladung (kg) (*1) 54 9 18 30.6 Mc: 1210 N-m [2420 N-m]
Geschwin- | Max. Geschwindigkeit (mm/s)| 1500 1000 500 250 Julsssiges d isch Ma: 107 Nem [439 N-m]
i i f f uldssiges dynamisches .
Vertikal | digkeit/ Nominale Beschleunigung/ 03 03 03 03 Lastmoment (2) (*3) Mb: 107 N-m [439 N-m]
Beschleu- Vemgelfu"g (ﬁ)l Mc: 250 N+m [406 N-m]
nigung/ Maximale Beschleunigung/
N N 0.7 0.7 0.5 0.3 Sssi
Verzdger. | Verzégerung (G) EulaslflgekTgmperatur, 0 bis 40°C, max. 85% RH (nicht-kondensierend)
Schubbetriebskraft Wirksame Léngskraft (N) 1139 | 1709 | 3418 | 6836 euchtigkeit
Brems-Spezifikation Nichterregt auslésende Schutzart —
Bremse Magnetbremse
Bremshaltekraft (kgf) 5.4 9 18 30.6 Schwingungsfestigkeit | 4.9 m/s*
MiniAmaIe Hublénge (mm) 800 800 800 800 Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS-Richtline
Hub Ma)ﬂ[nale Hublahge (mm) 2000 2000 2000 2000 Motortyp AC-Servomotor (230V)
Hubldngen-Schrittweite (mm) 50 50 50 50 Motornennleistung 200W
(*1) Die max. Zuladung verringert sich bei Auswahl der Doppelschlitten-Spezifikation. Siehe die Tabelle unten. Enkodertyp Batterielos-Absolut
Anzahl der Enkoderpulse | 16384 Pulse / Umdrehung

(*2) Werte in Klammern [] gelten fur die Spezifikation mit Doppelschlitten (W).
(*3) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 10000 km. Die Lebensdauer féllt je nach Betriebs- und
Installationsbedingungen unterschiedlich aus.

H Richtung des Schlittentyp-Lastmoments

Ma Mb Mc
(Nicken) (Gieren) (Verwindung)

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

Einheit fur die Zuladung ist kg.

Steigung 30 Steigung 20 Steigung 10 Steigung 5
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Gedf;';:llltf* Beschleunigung (G) Gﬁﬂg{" Beschleunigung (G) Gz?;’ﬂgltﬂ Beschleunigung (G) Gaﬁ;'ﬂ:llltﬂ Beschleunigung (G)
(mm/s) 03 05|07 |10|03|/05 07 (mm/s) | 03 | 05| 0.7 | 1.0 | 03|05 0.7 (mm/s) 0.3 0.5 07 | 03 0.5 (mm/s) 03 0.5 03
0 27 216153 |108 |54 | 5 |41 0 405315207 |135| 9 |77 |63 0 81 59.4 36 18 153 0 90 72 30.6
1500 27 | 216 153|108 |54 | 5 | 4.1 1000 |40.5|315)207 |135| 9 |77 |63 500 81 59.4 36 18 15.3 250 90 72 30.6

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung (Doppelschlitten-Spezifikation)

Einheit fur die Zuladung ist kg. Leere Zellen bedeuten, dass die Achse nicht unter diesen Bedingungen betrieben werden kann.

Steigung 30 Steigung 20 Steigung 10 Steigung 5
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertical Lage Horizontal ‘ Vertikal
Gzﬁig&i‘ﬂ' Beschleunigung (G) 5%?(:’[;" Beschleunigung (G) G%’x’[l’" Beschleunigung (G) G%Gi;::{'itﬂ' Beschleunigung (G)
(mm/s) 03 05|07 |10|03|/05 07 (mm/s) 03| 05|07 |10 |03|05]|07 (mm/s) 0.3 0.5 0.7 | 03 0.5 (mm/s) 0.3 0.5 0.3
0 22 | 166|103 | 58 0 355]265 157 | 85 | 4 |27 0 76 54.4 31 13 10.3 0 85 67 256
1500 22 | 166|103 | 58 1000 |355 265|157 | 85 | 4 |27 500 76 54.4 31 13 10.3 250 85 67 25.6

Hub und max. Geschwindigkeit

Hub 800 ~ 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000
Steigung (mm) (50 mm-Schritte) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm)
30 1500 1450 1380 1314 1254 1197 1144 1095 1049 1005 964

20 1000 966 920 876 836 798 763 730 699 670 643

10 500 483 460 438 418 399 381 365 350 335 321

5} 250 242 230 219 209 200 191 182 175 168 161

(Einheit: mm/s)
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EC EleCylinder

Abmessungen

(Hinweis) Der Schlitten féhrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile

nicht beriihrt.

CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar.
www.elecylinder.eu

)
CAD

M.E.: Mechanischer Endpunkt
S.E.: Hub-Endpunkt

129.5 (ohne Bremse)
Schmiernippel fiir 147.5 (mit Bremse)
KnglumIaufspindel/ . L _Sicherstellung
Fihrung a O A von min. 100
(auch gegen- o\ _A\,&\Q ™
iiberli 197.5 ul 120 168.5 315
{iberliegend) B 20 *1 Wenn die LED fir die Lade-
5 1]5 zustandsanzeige aufleuchtet,
ME JINSE tome TINME. tritt innerhalb der Steuerung
06 Nippel- eine Belastung auf.
Durch- & S & ) ry & — Vor Beginn einer Verkabelung
messer ; ! oder Inspektion darf diese LED
**}**** | it | ittt ittt Ity | Gt — 1 nach Trennung der Stomver-
Detailansicht von V [ ] ' sorgung nicht aufleuchten, um
Schmiernippel = = < Z = F < - einen elektrischen Stromschlag
PP b . zu vermeiden.
~ [l 2285 Auf Stérung durch ein auf dem Schiiten
z montiertes Werkstiick st achtzugeben.
] 120 (Passlécher, Abweichung +0.02) 230 y
=] & - Steckbuchse fiir
gl £ 4-M8, Tiefe 20 Stromversorgung
Hi i (134) i 2-98H7 Passloch, Tiefe 10 StatuslED g4  und E/A-Kabel
g g o Ladez LED*1 46 265
SIS o | Steckbuchse fir \ Teaching-Anschluss
ﬂ 1 Motor
| P A0 0 = <] o
NN I 3 3 9
1 Referenzposition —— M4
o 130 der zulissigen Momente \ T-Nut: M4 (beidseitig) mT - 125 (fiir Masseanschluss)
iche 132 - Befestigung fiir
(Abmessungsbereich B) Steckerschutz (M3)
Rahmenboden I
20 B
E-09 Passloch, 50, c Dx200P 50 =~
014 Flachsenkung, K
Tiefe 8.5 (von der
2 Riickseite) Detailansicht von P
g =tZ Details T-Nut
B Langloch
£38 2090 (Abmessungsbereich B)
28 10, 14
YR A28 [~ 4] P
(£ s
%) 2-¢8H7 Passloch, Tiefe 10 ')
Rahmen- (vom Rahmenboden
== Referenzfliche S
Detailansicht von Q £ 50 Querschnitt von Z-Z
Details Rahmen-Langloch Details Senkbohrung fiir Rahmenbefestigung
W Abmessungen pro Hub
Hub 800 850 900 950 | 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500 | 1550 | 1600 | 1650 | 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000
‘ OhneBremse| 1447 | 1497 | 1547 | 1597 | 1647 | 1697 | 1747 | 1797 | 1847 | 1897 | 1947 | 1997 | 2047 | 2097 | 2147 | 2197 | 2247 | 2297 | 2347 | 2397 | 2447 | 2497 | 2547 | 2597 | 2647
‘Mit Bremse | 1465 | 1515 | 1565 | 1615 | 1665 | 1715 | 1765 | 1815 | 1865 | 1915 | 1965 | 2015 | 2065 | 2115 | 2165 | 2215 | 2265 | 2315 | 2365 | 2415 | 2465 | 2515 | 2565 | 2615 | 2665
A 1317.5 | 1367.5 | 1417.5 | 1467.5 | 1517.5 | 1567.5 | 1617.5 | 1667.5 | 1717.5 | 1767.5 | 1817.5 | 1867.5 | 1917.5 | 1967.5 | 2017.5 | 2067.5 | 2117.5 | 2167.5 | 2217.5 | 2267.5 | 2317.5 | 2367.5 | 2417.5 | 2467.5 | 2517.5
B 1266 | 1316 | 1366 | 1416 | 1466 | 1516 | 1566 | 1616 | 1666 | 1716 | 1766 | 1816 | 1866 | 1916 | 1966 | 2016 | 2066 | 2116 | 2166 | 2216 | 2266 | 2316 | 2366 | 2416 | 2466
C 166 216 266 316 166 216 266 316 166 216 266 316 166 216 266 316 166 216 266 316 166 216 266 316 166
D 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 1
E 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26
J 1000 | 1000 | 100 | 1000 | 1200 | 1200 | 1200 | 1200 | 1400 | 1400 | 1400 | 1400 | 1600 | 1600 | 1600 | 1600 | 1800 | 1800 | 1800 | 1800 | 2000 | 2000 | 2000 | 2000 | 2200
K 1166 | 1216 | 1266 | 1316 | 1366 | 1416 | 1466 | 1516 | 1566 | 1616 | 1666 | 1716 | 1766 | 1816 | 1866 | 1916 | 1966 | 2016 | 2066 | 2116 | 2166 | 2216 | 2266 | 2316 | 2366
Hl Gewicht pro Hub
Hub 800 | 850 | 900 | 950 | 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500 | 1550 | 1600 | 1650 | 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000
Gewicht‘ Ohne Bremse | 17.5 | 180 | 185 | 19.0 | 19.5 | 206 | 21.1 216 | 221 226 | 231 236 | 241 246 | 251 256 | 26.1 266 | 27.1 276 | 281 286 | 29.1 296 | 30.1
(ko) ‘ Mit Bremse 181|186 | 19.1 | 195 | 20.0 | 21.2 | 21.7 | 22.2 | 227 | 232 | 237 | 242 | 247 | 252 | 257 | 262 | 267 | 27.2 | 27.7 | 282 | 287 | 29.2 | 29.7 | 30.2 | 30.7
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EC EleCylinder

bmessungen
(Hinweis) 5;Lfct)l';ligﬁzféhrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile @D A TS e s ")
’ www.elecylinder.eu (@A)

Schmiernippel fiir
Kugelumlaufspindel/
Fihrung (auch

129.5 (ohne

M.E.: Mechanischer Endpunkt
S.E.: Hub-Endpunkt

Bremse)

147.5 (mit Bremse)

e i chlittenabstand
gegeniiberliegend) mspamng L /3 5 lrealer & _Sicherstellung
A / von min. 100
gﬁ Nippel- 197.5 Effektiver Hub 120 /120 168.5 315 *1 Wenn die LED fiir die Lade-
urchmesser .
90 s zustandsanzeige aufleuchtet,
Detailansicht von V1 1 tritt innerhalb der Steuerung
Schmiernippel ~ Schmiernippel @ SE Home /1| \M.E. \elineBBeI;stqu au\; bl
fiir Fihrung (auch AUS” | or Beginn einer Verkabelung
gegeniiberliegend) 9‘7;“““9 — & & & S == & - oder Inspektion darf diese LED
50 ,,}7,7,7,7,7777777777 I R nach Trennung der Stomver-
06 Nippel- T : sorgung nicht aufleuchten, um
Durchmesser K:3 52 E:3 3 K 1 einen elektrischen Stromschlag
; . 134 Antriebsschitten] \ Auf Storung durch ein auf dem Schiitten zu vermeiden.
_ Detsallhansmht vor; V2 Freischlitten 3285 montiertes Werkstiick ist achtzugeben.
£ chmiernippel . ;
R g lernipp! 120 (Passldcher, Abweichung +0.02) 230 ; Steckbuchse fiir
- 155 (Abstand Passlocher) 2x4-M8, Tiefe 20 Status-LED Stromversorgung
H 3 (134) 2x2-08H7 Passloch, Tiefe 10 284 und E/A-Kabel
g g 14 14 Lad d LED*1 46 \, /265
s
3 é @ | V2 Vi Steckbuchse fiir Teaching-Anschluss
4 m ] Motorversorgung J{
IAT 0 <l o
= [y 8 g%
i — 1
o 130 Offset-Referenzposition T-Nut: M4 (beidseitig) m_T - e
peterenstscne /< yag | \der2dsigen omante - gfir B\ s
Steckerschutz (M3)
Rahmenboden 20 B 0| ¢
- <L ™S
E-g9 Passloch, 50 C Dx200P 50 [
014 Flachsenkung, Tiefe 8.5 ,\T
ung, ! j N
. (von der Riickseite) ‘ 43 1.8 Rl
5 Jangloch =77 Detailansicht von P
2 7 = ry = rS T = Details T-Nut (Abmessungsbereich B)
i i S O U s
g 10 & T ;i = ot
. E - - = = + P
3 N 2-08H7 Passloch, Tiefe 10 ©
oy Q J <712 (vom Rahmenboden) T
@ T
J K 50 o 2
Detailansicht von Q ' |
Details Rahmen-Langloch Querschnitt von Z-Z
Details Senkbohrung fiir Rahmenbefestigung
Il Abmessungen pro Hub
Nominaler Hub 800 | 850 | 900 | 950 | 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500 | 1550 | 1600 | 1650 | 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000
Effektiver Hub 645 | 695 | 745 | 795 | 845 895 945 995 | 1045 | 1095 | 1145 | 1195 | 1245 | 1295 | 1345 | 1395 | 1445 | 1495 | 1545 | 1595 | 1645 | 1695 | 1745 | 1795 | 1845
‘ Ohne Bremse | 1447 | 1497 | 1547 | 1597 | 1647 | 1697 | 1747 | 1797 | 1847 | 1897 | 1947 | 1997 | 2047 | 2097 | 2147 | 2197 | 2247 | 2297 | 2347 | 2397 | 2447 | 2497 | 2547 | 2597 | 2647
‘ Mit Bremse | 1465 | 1515 | 1565 | 1615 | 1665 | 1715 | 1765 | 1815 | 1865 | 1915 | 1965 | 2015 | 2065 | 2115 | 2165 | 2215 | 2265 | 2315 | 2365 | 2415 | 2465 | 2515 | 2565 | 2615 | 2665
A 13175 | 13675 | 14175 | 14675 | 1517.5 | 1567.5 | 1617.5 | 1667.5 | 17175 | 1767.5 | 1817.5 | 1867.5 | 1917.5 | 1967.5 | 2017.5 | 2067.5 | 2117.5 | 2167.5 | 2217.5 | 22675 | 2317.5 | 2367.5 | 24175 | 24675 | 2517.5
B 1266 | 1316 | 1366 | 1416 | 1466 | 1516 | 1566 | 1616 | 1666 | 1716 | 1766 | 1816 | 1866 | 1916 | 1966 | 2016 | 2066 | 2116 | 2166 | 2216 | 2266 | 2316 | 2366 | 2416 | 2466
C 166 | 216 | 266 | 316 | 166 216 266 316 166 216 266 316 166 216 266 316 166 216 266 316 166 216 266 316 166
D 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 1
E 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26
J 1000 | 1000 | 1000 | 1000 | 1200 | 1200 | 1200 | 1200 | 1400 | 1400 | 1400 | 1400 | 1600 | 1600 | 1600 | 1600 | 1800 | 1800 | 1800 | 1800 | 2000 | 2000 | 2000 | 2000 | 2200
K 1166 | 1216 | 1266 | 1316 | 1366 | 1416 | 1466 | 1516 | 1566 | 1616 | 1666 | 1716 | 1766 | 1816 | 1866 | 1916 | 1966 | 2016 | 2066 | 2116 | 2166 | 2216 | 2266 | 2316 | 2366
(Hinweis) Nominaler Hub: Die in der Modellspezifikation angegebene Hublénge.
Effektiver Hub: Die tatsachlich betreibbare Hublange.
M Gewicht pro Hub
Nominaler Hub 800 | 850 | 900 | 950 | 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 & 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500 | 1550 | 1600 | 1650 | 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000
Effektiver Hub 645 | 695 | 745 | 795 | 845 895 945 995 | 1045 | 1095 | 1145 | 1195 | 1245 | 1295 | 1345 | 1395 | 1445 | 1495 | 1545 | 1595 | 1645 | 1695 | 1745 | 1795 | 1845
Gewicht‘ OhneBremse | 19.2 | 19.7 | 20.2 | 20.7 | 21.2 | 223 | 228 | 233 | 23.8 | 243 | 248 | 253 | 258 | 263 | 268 | 273 | 278 | 283 | 288 | 293 | 29.8 | 303 | 30.8 | 31.3 | 31.8
(kg) ‘ Mit Bremse | 19.8 | 20.3 | 20.8 | 21.2 | 21.7 | 229 | 234 | 239 | 244 | 249 | 254 | 259 | 264 | 269 | 274 | 279 | 284 | 289 | 294 | 299 | 304 | 309 | 314 | 319 | 324

(Hinweis) Das zusétzliche Gewicht des Freischlittens liegt um 1,7 kg tiber dem der Einzelschlitten-Spezifikation.

Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fir Einzelheiten hierzu siehe S. 32.
Fiir den Betrieb von allen EleCylindern mit 230 V-Servomotor ist die 230 V-Motorversorgungseinheit ,PSA-200" erforderlich. Fiir Einzelheiten zur PSA-200 siehe S. 34.
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EC EleCylinder

Achsbreite

Ausfiih- Ol 160
rung einheit mm

B Modellspezifikationen
EC - S15 | |- | |- | - | - |

[ Serie | — | Typ Steigung — Hub — inge E/A — inge Motol — Optionen
H 40 1 Kein Kabel
mm 100 00mm Kabellange siehe Tabelle unten 0 ein Kabel Optionen siehe Tabelle unten
m 20mm 2 1 1 Tm
L 10 mm 1300 1300 mm 2 v
(Schrittweite 50 mm) 10 10m

(1) Bei zunehmender Hublénge sinkt die Geschwindigkeit aufgrund tibermaBiger
Schwingungen der Kugelumlaufspindel. Die Hochstgeschwindigkeit bei gewtin-
schtem Hub ist mittes , Tabelle Hub und max. Geschwindigkeit” zu tiberpriifen.

(2) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an.
Einzelheiten dazu siehe , Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung”.

(3) Zum Betrieb dieser Achsen ist fir den Motorantrieb die Versorgungseinheit
,PSA-200" notwendig. Eine ,PSA-200" kann bis zu 6 Achsen mit Strom
versorgen. Siehe S. 34 fiir weitere Einzelheiten.

(4) Abhéngig von den Betriebsbedingungen (Zuladung, Beschleunigung/
Verzégerung) variieren die Richtwerte fiir die mogliche Einschaltdauer.
Siehe S. 30 flr weitere Einzelheiten.

(5) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.
Einzelheiten dazu siehe S. 4.

(6) Der Referenzwert fiir die zuldssige Auskragung liegt bei max. 750 mm (max.
1050 mm flr die Doppelschlitten-Spezifikation) in Ma-, Mb- und Mc-Richtung.

Kabellngen E/A-Spannungsversorgung

Name Code Seite

Kabel- Kabel- Kundsenvgrdrahtungs- RCON_FC_AF‘SChLUSS_ RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 1) ACR 29
. pezifikation Spezifikation (*2)

code lange Bremse B 29
Diskrete Verdrahtung Mit Steckern an beiden Enden Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G5 29
[} Kein Kabel Klemmleiste mitgeliefert (*1) Umgekehrte Referenzposition NM 29
1~3 1~3m PNP-Spezifikation (Hinweis 1) PN 29
4~5 4~5m CB-EC-PWBIOCIII-RB CB'REC'EWB|.ODDD’RB Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung (Hinweis 1) TMD2 29
6~7 6~7m mitgeliefert mitgeliefert Doppelschlitten-Spezifikation (Hinweis 2) w 29
8~10 8~10m Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL 29
(*1) Bei Auswahl ,Kein Kabel” wird nur ein Klemmleisten-Anschluss mitgeliefert. Fiir Einzelheiten siehe Seite 33. Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle WwL2 29

(*2) Dies gilt, wenn die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) als Option mit ausgewahlt wird.

Hi is) Rob Kabel (Hinweis 1) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Spezifikation (PN)
inweis) Roboterkabel.

oder einer getrennten Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) gewéhlt werden.
(Hinweis 2) Bei der Doppelschlitten-Spezifikation sind die Werte fiir die erlaubte Zuladung, das Gewicht und

Kabellingen Motor-Spannungsversorgung die Abmessungen unterschiedlich.

Kabelcode Kabelldnge Kundenverdrahtungs-/RCON-EC-Anschluss-Spez.
0 Kein Kabel
=5 1 =B CB-EC-PWOICICI-RB mitgeliefert
4~5 4~5m
6~10 6~10m

(Hinweis) Roboterkabel.
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EC EleCylinder

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 40 20 10 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 20 mm, gerollt C10 (dquivalent)
Zuladung | Maximale Zuladung (kg) (*1) 36 81 108 Wiederholgenauigkeit +0.01 mm
Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 2000 1000 500 Spiel —
Horizontal | keit/Beschleu- | Nominale Beschleunigung/Verzéger. (G)| 0.3 03 0.3 Grundrahmen Stranggepresstes Aluminium (entsprechend A6063SS-T6), schwarz eloxiert
nigung/ Maximale Beschleunigung/ 1 1 07 Linearfiihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
Verzégerung | Verzégerung (G) | . . Ma: 852 N-m [4460 N-m]
Zuladung Maximale Zuladung (kg) (*1) 9 18 36 Zuléssiges StaESCheS Mb: 852 Nem [4460 N-m]
Geschwindig- | Maximum speed (mm/s) 2000 1000 500 iy Mc: 2010 N-m [4030 N-m]
Vertikal keit/Beschleu- | Nominale Beschleunigung/Verzoger. (G) 0.3 0.3 0.3 Ma: 162 Nem [691 Nem]
nigung/ Maximale Beschleunigung/ Zulassiges dynamisches v, oo G 691 N-m]
Verzbgerung | Verzigerung (G) 0.7 0.7 0.5 Lastmoment (*2) (*3) Mc: 384 Nem (624 Nem]
c: m m
Schubbetriebskraft Wirksame Langskraft (N) 169.6 339.1 678.3 Zulsssige Temperat
. = u i ratur, . Q N .
bremse Brems-Spezifikation Nlch’\tnear;engetﬂa:esrl\:ss:nde Feuchtigkeit 0 bis 40°C, max. 85% RH (nicht-kondensierend)
Bremshaltekraft (kgf) 9 18 36 Schutzart —
Minimale Hublange (mm) 100 100 100 i L )
Hub Maximale Hublénge (mm) 1300 | 1300 | 1300 SeivEUEE IR | A0
Hubléngen-Schrittweite (mm) 50 50 50 Produktkonformitit CE-Kennzeichnung, RoHS-Richtline
(*1) Die max. Zuladung verringert sich bei Auswahl der Doppelschlitten-Spezifikation. Siehe die Tabelle unten. Motortyp AC-Servomotor (230 V)
Motornennleistung 400 W
Enkodertyp Batterielos-Absolut
H Richtung des Schlittentyp-Lastmoments Anzahl der Enkoderpulse | 16384 Pulse / Umdrehung
(¥2) Werte in Klammern [] gelten fiir die Spezifikation mit Doppelschlitten (W).
(*3) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 10000 km. Die Lebensdauer féllt je nach Betriebs- und
Installationsbedingungen unterschiedlich aus.
Ma Mb Mc
(Nicken) (Gieren) (Verwindung)

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

Einheit fur die Zuladung ist kg.

Steigung 40 Steigung 20 Steigung 10
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Gfisi;'l‘(:liitn- Beschleunigung (G) stl;wtﬂ Beschleunigung (G) Gzifg';‘:'ltﬂ' Beschleunigung (G)
(mm/s) 03| 05|07 | 10[03/05|0.7 (mm/s) | 0.3 05|07 |1.0|03|05]|0.7 (mm/s) 0.3 0.5 0.7 | 03 0.5
0 36 | 288207 153 |9 |77 63 0 81 | 63 | 423 | 27 | 18 | 153|126 0 108 82.8 54 36 30.6
2000 36 | 288|207 |153| 9 |77 |63 1000 | 81 | 63 | 423 | 27 | 18 | 153 | 126 500 108 | 828 | 54 | 36 | 306

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung (Doppelschlitten-Spezifikation)

Einheit fur die Zuladung ist kg. Leere Zellen bedeuten, dass die Achse nicht unter diesen Bedingungen betrieben werden kann.

Steigung 40 Steigung 20 Steigung 10
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Gﬁ;mitﬂ' Beschleunigung (G) Gisi;mitﬂ- Beschleunigung (G) sti;mi‘n- Beschleunigung (G)
(mm/s) 03 05|07 |10|03|/05 07 (mm/s) | 03 /05|07 |10)03| 05|07 (mm/s) 03 0.5 07 | 03 0.5
0 31 | 238 157|103 4 |27 0 76 | 58 |373| 22 | 13 | 103 |76 0 103 77.8 49 31 256
2000 31 | 238|157 (103 | 4 |27 1000 | 76 | 58 |373| 22 | 13 | 103 | 7.6 500 103 | 778 | 49 | 31 25.6

Hub und max. Geschwindigkeit

Hub 100 ~ 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300
. (50 mm-Schritte) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm)
40 2000 1922 1736 1575 1436 1315 1208 1114 1030 955 889 829
20 1000 961 868 788 718 657 604 557 515 478 444 414
10 500 481 434 394 359 329 302 278 258 239 222 207
(Einheit: mm/s)
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Ec EleCylinder

bmessungen

(Hinweis) Der Schlitten féhrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile

nicht beriihrt.

CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar.

www.elecylinder.eu

Sicherstellung

2D
@AD

M.E.: Mechanischer Endpunkt
S.E.: Hub-Endpunkt

L von min. 100
147.5 (ohne Bremse)
A 184.5 (mit Bremse)
55 Hub 150 43 385 i ir di
; C— GOt delsie
Kugelumlaufspindel/ '
Fibrun 9 P! me RsE one/| ot tritt innerhalb der Steuerung
(auch gegen- o eine Belastung auf.
iiberliegend) o2 & oy %4% 1l | Vor Beginn einer Verkabelung
T | oder Inspektion darf diese LED
26 Nippel- nach Trennung der Stomver-
Durch- gl sorgung nicht aufleuchten, um
messer T T T T T T T T T T T T T — — einen elektrischen Stromschlag
& zu vermeiden.
Detailansicht von V
Schmiernippel ?@7 _ [l @ | > =i ] — o
| i i i Steckbuchse fiir
150 (Passlocher, Abweichung +0.02) 48, Tiefe 2_0 112.5 :gr?t(w::er;g\ls:r::;é: ;:‘fagﬁgusg?g::n Stromversorgung
2-¢8H7 Passloch, Tiefe 10 118 —_—
Status-LED und E/A-Kabel
(166) 8.4
o [ 16 Ladezustandsanzeige-LED *1 46 265
v _ Steckbuchse fiir Motor- Teaching-Anschluss
b I —
< ¥|o ell=isn)
8| i HEe—=—ae—— 3 e
El0l : | ! aecrie g ~
! 151 T-Nut: M4 (beidseitig) | i fiir 125 }\M4 (fiir Masseanschluss)
(Aomessungsbereich) | | | 156 ~ Steckerschutz (M3),
Rahmenboden] Offset-Referenzposition
derzulissigen Momente 7
@
ES E-09 Passloch, o
H 014 Flachsenkung, 22 B a|n[q
H Tiefe 8.5 (von der 50 C Dx200P 50 ~2)
. §% Ruckseite) - :
S, £ 10 Langloch eZ
wEE ngoc Detailansicht von P
4 & 14 Details T-Nut
1] @ (Abmessungsbereich B)
®
J 8 & @ —Ht+—--—-— —_————— - — —— H—
Detailansicht von Q \ o L
Details Rahmen-Langloch p 3 e
i = = ) Querschnitt von Z-Z
Rahmen- Q J = 2-08H7 Passloch, Tiefe 10 petails Senkbohrung fiir Rahmenbefestigung
Referenzflache Z (vom Rahmenboden)
K 50
l Abmessungen pro Hub
Hub 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 750 800 850 900 950 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300
‘ OhneBremse | 534 | 584 | 634 | 684 | 734 | 784 | 834 | 884 | 934 | 984 | 1034 | 1084 | 1134 | 1184 1234 1284 1334 1384 1434 1484 1534 1584 1634 1684 1734
‘ Mit Bremse | 571 621 671 721 771 821 871 921 971 | 1021 | 1071 | 1121 | 1171 | 1221 1271 1321 1371 1421 1471 1521 1571 1621 1671 1721 1771
A 386.5 | 436.5 | 486.5 | 536.5 | 586.5 | 636.5 | 686.5 | 736.5 | 786.5 | 836.5 | 886.5 | 936.5 | 986.5 | 1036.5 | 1086.5 | 11365 | 11865 | 1236.5 | 1286.5 | 1336.5 | 13865 | 14365 | 1486.5 | 1536.5 | 1586.5
B 326 | 376 | 426 | 476 | 526 | 576 | 626 | 676 | 726 | 776 | 826 | 876 | 926 976 1026 | 1076 | 1126 | 1176 | 1226 | 1276 | 1326 | 1376 | 1426 | 1476 | 1526
C 226 | 276 126 | 176 | 226 | 276 126 176 | 226 | 276 126 176 | 226 276 126 176 226 276 126 176 226 276 126 176 226
D 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6
E 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16
J 113 | 138 | 263 | 288 | 313 | 338 | 463 | 488 | 513 | 538 | 663 | 688 | 713 738 863 888 913 938 1063 | 1088 | 1113 | 1138 | 1263 | 1288 | 1313
K 226 | 276 | 326 | 376 | 426 | 476 | 526 | 576 | 626 | 676 | 726 | 776 | 826 876 926 976 1026 1076 1126 1176 1226 1276 1326 1376 1426
H Gewicht pro Hub
Hub 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 | 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300
Gewicht‘ Ohne Bremse 9.9 105 | 110 | 116 | 122 | 127 | 133 | 138 | 144 | 149 | 155 | 16.1 | 166 | 17.2 | 17.7 | 183 | 188 | 194 | 20.0 205 211 216 222 227 233
(kg) ‘ Mit Bremse 105 | 11.1 | 11.7 | 122 | 128 | 133 | 139 | 144 | 150 | 156 | 16.1 | 16.7 | 17.2 | 178 | 183 | 189 | 19.5 | 20.0 | 20.6 21.1 21.7 22.2 22.8 234 239
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EC EleCylinder

bmessungen

(Hinweis) Der Schlitten féhrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile

nicht beriihrt.

Schmiernippel fiir
Kugelumlaufspindel/
Fihrung (auch gegen-
iiberliegend)

6 Nippel-
Durchmesser
Detailansicht von V1
Schmiernippel
Schmiernippel
fiir Fiihrung
(auch gegen-
uberliegend)

2R
Spam\'\g

26 Nippel-
Durchmesser

Detailansicht von V2

CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar.

www.elecylinder.eu

L Sicherstellun:
) 147.5 (ohne Bremse)| VO MIN- 100
A 50 (realer Schlittenabstand) 184.5 (mit Bremse)
Effektiver Hub 150 150 43 385
920 L 5
o T
& s & & 71— $ & 7 1
S x
& To,9 76 |t 5 o ¢ o
166 Freischlitten 2x4-M8, Tiefe 20 Antriebsschlitten| Auf Stérung durch ein auf dem Schlitten

2y
@AD

M.E.: Mechanischer Endpunkt
S.E.: Hub-Endpunkt

*1 Wenn die LED fiir die Lade-
zustandsanzeige aufleuchtet,
tritt innerhalb der Steuerung
eine Belastung auf.

Vor Beginn einer Verkabelung
oder Inspektion darf diese LED
nach Trennung der Stomver-
sorgung nicht aufleuchten, um
einen elektrischen Stromschlag
zu vermeiden.

H Schmiernippel 200 (Abstand Passlocher) 125 montiertes Werkstiickist achtzugeben. Steckbuchse fiir
= 150 (Passlécher, Abweichung +0.02) 1 Stromversorgung
s —_— 2 18 Status-LED d E/AKabel
] ( 2x2-@8H7 Passloch, Tiefe 10 Lad: d ige-LED *1 284 un
£ 1 56) adezustandsanzeige- 46 26.5
& .
9 V2 Vi Steckbuchse fiir Motor- Teaching-Anschluss
)
i ] e U
) ~ < o
3 | [ &= 113
e |
f -
T-Nut: M4 (beidseitig) o) igung fiir 125 \ M4 (fur
& J Steckerschutz (M3) Masseanschluss
Rahmenboden Q o=
Offset-Referenzposition o}
der zulassigen Momente - ,Q‘ &
= E-09 Passloch, 2 il
£ 014 Flachsenkung, B 43 1.8
g A
3 ::(f:saei sE‘i’on der 50 C Dx200p 50 Detailansicht von P
E 10 Langloch 4 Details T-Nut (Abmessungsbereich B)
E N & 014
B ] NED
o F P .,!‘
i 7 Y
& 2 «‘———ﬂf——— B <—————~I» ! 1}
J = \ T
Detailansicht von Q P i ‘\“ o
Details Rahmen-Langloch 2 & | «
Q/ J 7 | \ 20847 Passioch, Tiefe 10
(vom Rahmenboden) Querschnitt von Z-Z
K 50 Details Senkbohrung fiir Rahmenbefestigung
W Abmessungen pro Hub
Nominaler Hub 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300
Effektiver Hub 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100
‘ Ohne Bremse 734 784 834 884 934 984 1034 | 1084 | 1134 | 1184 | 1234 | 1284 | 1334 | 1384 1434 1484 1534 1584 1634 1684 1734
‘ Mit Bremse 771 821 871 921 971 1021 1071 121 171 1221 1271 1321 1371 1421 1471 1521 1571 1621 1671 1721 177
A 586.5 | 636.5 | 686.5 | 736.5 | 786.5 | 836.5 | 886.5 | 936.5 | 986.5 | 1036.5 | 1086.5 | 1136.5 | 1186.5 | 1236.5 | 1286.5 | 1336.5 | 1386.5 | 1436.5 | 1486.5 | 1536.5 | 1586.5
B 526 576 626 676 726 776 826 876 926 976 1026 | 1076 | 1126 | 1176 1226 1276 1326 1376 1426 1476 1526
C 226 276 126 176 226 276 126 176 226 276 126 176 226 276 126 176 226 276 126 176 226
D 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6
E 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16
J 313 338 463 488 513 538 663 688 713 738 863 888 913 938 1063 1088 1113 1138 1263 1288 1313
K 426 476 526 576 626 676 726 776 826 876 926 976 1026 | 1076 1126 1176 1226 1276 1326 1376 1426
(Hinweis) Nominaler Hub: Die in der Modellspezifikation angegebene Hublange.
Effektiver Hub: Die tatsachlich betreibbare Hublénge.
M Gewicht pro Hub
Nominaler Hub 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300
Effektiver Hub 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100
Gewicht| OhneBremse | 150 | 155 | 161 | 166 | 172 | 177 [ 183 [ 189 | 194 [ 200 [ 205 | 211 | 216 | 222 | 228 | 233 | 239 [ 244 | 250 [ 255 [ 26
(kg) Mit Bremse 15.6 16.1 16.7 17.2 17.8 184 18.9 19.5 20.0 20.6 21.1 217 223 228 234 239 245 25.0 256 26.2 26.7

(Hinweis) Das zuséatzliche Gewicht des Freischlittens liegt um 1,7 kg tiber dem der Einzelschlitten-Spezifikation.

Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fir Einzelheiten hierzu siehe S. 32.
Fiir den Betrieb von allen EleCylindern mit 230 V-Servomotor ist die 230 V-Motorversorgungseinheit ,PSA-200" erforderlich. Fiir Einzelheiten zur PSA-200 siehe S. 34.
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EC EleCylinder

E C' S 1 5 X (mit einem Zwischenlager)

Motor-
einheit

Ausfiih-

Achsbreite

160

B Modellspezifikationen

[ Serie | — | Typ Steigung — Hub — E/A — Motol — Optionen
H 40 1 Kein Kabel
mm 1000 000mm Kabellange siehe Tabelle unten 0 ein Kabel Optionen siehe Tabelle unten
m 20mm 2 1 1 Tm
L 10 mm 2500 2500 mm 2 v
(Schrittweite 50 mm) 10 10m

versorgen. Siehe S. 34 fiir weitere Einzelheiten.

Siehe S. 30 fir weitere Einzelheiten.

Einzelheiten dazu siehe S. 4.

(1) Bei zunehmender Hubldnge sinkt die Geschwindigkeit aufgrund tibermaBiger
Schwingungen der Kugelumlaufspindel. Die Hochstgeschwindigkeit bei gew(in-
schtem Hub ist mittes , Tabelle Hub und max. Geschwindigkeit” zu tGberpriifen.

(2) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an.
Einzelheiten dazu siehe ,Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung”.

(3) Zum Betrieb dieser Achsen ist fir den Motorantrieb die Versorgungseinheit
,PSA-200" notwendig. Eine ,PSA-200" kann bis zu 6 Achsen mit Strom

(4) Abhédngig von den Betriebsbedingungen (Zuladung, Beschleunigung/
Verzégerung) variieren die Richtwerte fiir die mogliche Einschaltdauer.

(5) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.

(6) Der Referenzwert fiir die zuldssige Auskragung liegt bei max. 750 mm (max.
1065 mm flr die Doppelschlitten-Spezifikation) in Ma-, Mb- und Mc-Richtung.

(7) Beim Zwischenlager-Typ kann wéhrend des Betriebs ein Stogerausch
auftreten aufgrund der Struktur des Stiitzmechanismus.

Kabelldngen E/A-Spannungsversorgung

Name Code Seite

Kabel- Kabel- Kundsenve:rdral"\tungs— RCON_FC_APSChLUSS_ RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 1) ACR 29
w pezifikation Spezifikation (*2)

code lange Bremse B 29
Diskrete Verdrahtung Mit Steckern an beiden Enden Aufhingehalterung EB 29
0 Kein Kabel | Klemmleiste mitgeliefert (*1) Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G5 29
1~3 1~3m Umgekehrte Referenzposition NM 29
4-~5 4~5m CB-EC-PWBIOCICICI-RB CB-REC-PWBIOLIILI-RB PNP-Spezifikation (Hinweis 1) PN 29
6~7 6~7m mitgeliefert mitgeliefert Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung (Hinweis 1) TMD2 29
8~10 8~10m Doppelschlitten-Spezifikation (Hinweis 2) w 29
(*1) Bei Auswahl ,Kein Kabel” wird nur ein Klemmleisten-Anschluss mitgeliefert. Fiir Einzelheiten siehe Seite 33. Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL 29
(*2) Dies gilt, wenn die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) als Option mit ausgewéhlt wird. Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle WL2 29

(Hinweis) Roboterkabel.

Kabelldngen Motor-Spannungsversorgung

(Hinweis 1) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Spezifikation (PN)
oder einer getrennten Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) gewéhlt werden.

die Abmessungen unterschiedlich.

Kabelcode Kabellénge Kundenverdrahtungs-/RCON-EC-Anschluss-Spez.
0 Kein Kabel
=5 =9l CB-EC-PWOICITI-RB mitgeliefert
4~5 4~5m
6~10 6~10m

(Hinweis) Roboterkabel.

2 ccsisx

(Hinweis 2) Bei der Doppelschlitten-Spezifikation sind die Werte fiir die erlaubte Zuladung, das Gewicht und



EC EleCylinder

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 40 20 10 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 20 mm, gerollt C10 (dquivalent)
Zuladung | Maximale Zuladung (kg) (*1) 36 81 108 Wiederholgenauigkeit +0.01 mm
Geschwindig- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 2000 1000 500 Spiel —
Horizontal | keit/Beschleu- | Nominale Beschleunigung/Verzéger. (G)| 0.3 03 0.3 Grundrahmen Stranggepresstes Aluminium (entsprechend A6063SS-T6), schwarz eloxiert
nigung/ Maximale Beschleunigung/ 1 1 07 Linearfiihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
Verzégerung | Verzégerung (G) ) L X Ma: 852 N-m [4590 N-m]
Zuladung Maximale Zuladung (kg) (*1) 9 18 36 Zulassiges StaESCheS Mb: 852 Nem [4590 N-m]
Geschwindig- | Maximum speed (mm/s) 2000 1000 500 iy Mc: 2010 N-m [4030 N-m]
Vertikal keit/Beschleu- | Nominale Beschleunigung/Verzoger. (G) 0.3 0.3 0.3 Ma: 162 Nem [711 Nem]
nigung/ Maximale Beschleunigung/ Zulassiges dynamisches v, oo G 711 N-m]
Verzégerung | Verzégerung (G) 07 07 05 Lastmoment (*2) (*3) Mc: 384 Nem [624 N-m]
Schubbetriebskraft Wirksame Langskraft (N) 169.6 339.1 678.3 Zulsssige Temperat
. = u i ratur, . Q N .
bremse Brems-Spezifikation Nlch’\tnear;engetﬂa:esrl\:ss:nde Feuchtigkeit 0 bis 40°C, max. 85% RH (nicht-kondensierend)
Bremshaltekraft (kgf) 9 18 36 Schutzart —
Minimale Hublange (mm) 1000 1000 1000 i L )
Hub Maximale Hublénge (mm) 2500 | 2500 | 2500 Schwingungsfestigkeit | 49 m/s
Hubléngen-Schrittweite (mm) 50 50 50 Produktkonformitit CE-Kennzeichnung, RoHS-Richtline
(*1) Die max. Zuladung verringert sich bei Auswahl der Doppelschlitten-Spezifikation. Siehe die Tabelle unten. Motortyp AC-Servomotor (230 V)
Motornennleistung 400 W
Enkodertyp Batterielos-Absolut
H Richtung des Schlittentyp-Lastmoments Anzahl der Enkoderpulse | 16384 Pulse / Umdrehung
(¥2) Werte in Klammern [] gelten fiir die Spezifikation mit Doppelschlitten (W).
(*3) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 10000 km. Die Lebensdauer féllt je nach Betriebs- und
Installationsbedingungen unterschiedlich aus.
Ma Mb Mc
(Nicken) (Gieren) (Verwindung)

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

Einheit fur die Zuladung ist kg.

Steigung 40 Steigung 20 Steigung 10
Lage Horizontal Vertikal Lage Horizontal Vertikal Lage Horizontal Vertikal
Gfisi;'l‘(:liitn- Beschleunigung (G) stl;wtﬂ Beschleunigung (G) Gzifg';‘:'ltﬂ' Beschleunigung (G)
(mm/s) 03| 05|07 | 10[03/05|0.7 (mm/s) | 0.3 05|07 |1.0|03|05]|0.7 (mm/s) 0.3 0.5 0.7 | 03 0.5
0 36 | 288207 153 |9 |77 63 0 81 | 63 | 423 | 27 | 18 | 153|126 0 108 82.8 54 36 30.6
2000 36 | 288|207 |153| 9 |77 |63 1000 | 81 | 63 | 423 | 27 | 18 | 153 | 126 500 108 | 828 | 54 | 36 | 306

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung (Doppelschlitten-Spezifikation)

Einheit fur die Zuladung ist kg. Leere Zellen bedeuten, dass die Achse nicht unter diesen Bedingungen betrieben werden kann.

Steigung 40 Steigung 20 Steigung 10
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Gﬁ;mitﬂ' Beschleunigung (G) Gisi;mitﬂ- Beschleunigung (G) sti;mi‘n- Beschleunigung (G)
(mm/s) 03 05|07 |10|03|/05 07 (mm/s) | 03 /05|07 |10)03| 05|07 (mm/s) 03 0.5 07 | 03 0.5
0 31 | 238 157|103 4 |27 0 76 | 58 |373| 22 | 13 | 103 |76 0 103 77.8 49 31 256
2000 31 | 238|157 (103 | 4 |27 1000 | 76 | 58 |373| 22 | 13 | 103 | 7.6 500 103 | 778 | 49 | 31 25.6

Hub und max. Geschwindigkeit

Hub 1000~1750 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000 | 2050 | 2100 | 2150 | 2200 | 2250 | 2300 | 2350 | 2400 | 2450 | 2500
;f;g(mmj, (50 mm-Schritte) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm)
40 1500 1486 1431 1378 1329 1282 1237 1195 1155
20 1000 | 991 | 948 | o909 | 811 | 86 | 803 | 772 743 715 689 664 641 619 598 578
10 500 | 495 | 474 | 454 | 436 | 418 | 402 | 386 371 358 345 332 320 309 299 289
(Einheit: mm/s)
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Ec EleCylinder

bmessungen

(Hinweis) Der Schlitten féhrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile

nicht beriihrt.

Schmiernippel far

CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar. D)
www.elecylinder.eu (@A)

M.E.: Mechanischer Endpunkt
S.E.: Hub-Endpunkt

N 147.5 (ohne Bremse)
K‘L.Agelumlaufsplndell 184.5 (mit Bremse)
Fiihrung
(auch gegen- L _Sicherstellung
uberliegend) 2R 3 A von min. 100
N . T
e 102 Hub 150 165 385 *1 Wenn die LED fiir die Lade-
50 zustandsanzeige aufleuchtet,
5 - E 5 tritt innerhalb der Steuerung
ﬁ eine Belastung auf.
ME. / iSE. Home | \WLE. Vor Beginn einer Verkabelung
oder Inspektion darf diese LED
messer 2 2 = = = = = 1 nach Trennung der Stomver-
T | ‘ sorgung nicht aufleuchten, um
Detailansicht von V ! einen elektrischen Stromschlag
Schmiernippel - - - - - - - | zu vermeiden.
Auf Stérung durch ein auf dem Schlitten
8 2345 montiertes Werkstiick ist achtzugeben.

- . ) o ) 20 ] Steckbuchse fir
3| & 150 (Passlocher, Abweichung +£0.02) /' 4-M8, Tiefe 20 Stromversorgung
2| & 2-@8H7 Passloch, Tiefe 10 Status-LED 284 und E/A-Kabel
E| £
gl 2 L ige-LED*1 46 \ / 265
z Steckbuchse fiir Teaching-Anschluss
2 \ Motorversorgung

i ]
3 ~ =17 o
o | N 2N
T M4
Referenzfliche T-Nut: M4 (beidseitig) 2 20 (fiir Masseanschluss)
Offset-Refe Befestigung fii
Rahmenboden i, eesuungfur
E-09 Passloch, S
o 014 Flachsenkung, Tiefe 8.5 7
= (von der Riickseite) 4 o | T
2 2 B AR
2 43 1.8
S 50 C Dx200P 50
£ Langloch Detailansicht von P
£ 10 A Details T-Nut
éa S F / ry S S S = (Abmessungsbereich B)
o2 14
A gam frr—p—————————————— i e p
(7[ ! o a
\ 52 52 52 52 K2 2l |
& pahmen/ o/ ) =N 2087 Passloch, ‘ N
f] Referenzfliche Tiefe 10 (vom . o
~— K 50 Rahmenboden) Querschnltt von Z-Z
Detailansicht von Q Details Senkbohrung fiir Rahmenbefestigung
Details Rahmen-Langloch
Hl Abmessungen pro Hub
Hub 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500 | 1550 | 1600 | 1650 | 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000 | 2050 | 2100 | 2150 | 2200 | 2250 | 2300 | 2350 | 2400 | 2450 | 2500
‘ OhneBremse | 1693 | 1743 | 1793 | 1843 | 1893 | 1943 | 1993 | 2043 | 2093 | 2143 | 2193 | 2243 | 2293 | 2343 | 2393 | 2443 | 2493 | 2543 | 2593 | 2643 | 2693 | 2743 | 2793 | 2843 | 2893 | 2943 | 2993 | 3043 | 3093 | 3143 | 3193
‘ Mit Bremse | 1730 | 1780 | 1830 | 1880 | 1930 | 1980 | 2030 | 2080 | 2130 | 2180 | 2230 | 2280 | 2330 | 2380 | 2430 | 2480 | 2530 | 2580 | 2630 | 2680 | 2730 | 2780 | 2830 | 2880 | 2930 | 2980 | 3030 | 3080 | 3130 | 3180 | 3230

A 15455 | 15955 | 16455 | 16955 | 17455 | 17955 | 18455 | 18955 | 19455 | 19955 | 20455 | 20955 | 21455 | 21955 | 22455 | 22955 | 23455 | 23955 | 24455 | 24955 | 25455 | 25955 | 26455 | 26955 | 27455 | 27955 | 28455 | 28955 | 29455 | 29955 | 30455

B 1485 | 1535 | 1585 | 1635 | 1685 | 1735 | 1785 | 1835 | 1885 | 1935 | 1985 | 2035 | 2085 | 2135 | 2185 | 2235 | 2285 | 2335 | 2385 | 2435 | 2485 | 2535 | 2585 | 2635 | 2685 | 2735 | 2785 | 2835 | 2885 | 2935 | 2985

C 185 | 235 | 285 | 335 | 185 | 235 | 285 | 335 | 185 | 235 | 285 | 335 | 185 | 235 | 285 | 335 | 185 | 235 | 285 | 335 | 185 | 235 | 285 | 335 | 185 | 235 | 285 | 335 | 185 | 235 | 285

D 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 1 1 1 1 12 12 12 12 13 13 13

E 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30 30

J 1200 | 1200 | 1200 | 1200 | 1400 | 1400 | 1400 | 1400 | 1600 | 1600 | 1600 | 1600 | 1800 | 1800 | 1800 | 1800 | 2000 | 2000 | 2000 | 2000 | 2200 | 2200 | 2200 | 2200 | 2400 | 2400 | 2400 | 2400 | 2600 | 2600 | 2600

K 1385 | 1435 | 1485 | 1535 | 1585 | 1635 | 1685 | 1735 | 1785 | 1835 | 1885 | 1935 | 1985 | 2035 | 2085 | 2135 | 2185 | 2235 | 2285 | 2335 | 2385 | 2435 | 2485 | 2535 | 2585 | 2635 | 2685 | 2735 | 2785 | 2835 | 2885

M Gewicht pro Hub
Hub 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500 | 1550 | 1600 | 1650 | 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000 | 2050 | 2100 | 2150 | 2200 | 2250 | 2300 | 2350 | 2400 | 2450 | 2500
Gewi(ht‘ OhneBremse | 23.8 | 24.4 | 249 | 25.5 | 26.1 | 27.4 | 28.0 | 286 | 29.2 | 29.7 | 30.3 | 30.9 | 31.5 | 32.1 | 32.6 | 33.2 | 33.8 | 344 | 349 | 355 | 36.1 | 36.7 | 37.3 | 37.8 | 38.4 | 39.0 | 39.6 | 40.1 | 40.7 | 41.3 | 41.9
kgl ‘ MitBremse | 24.4 | 25.0 | 25.6 | 26.1 | 26.7 | 28.0 | 28.6 | 29.2 | 29.8 | 30.4 | 30.9 | 31.5 | 32.1 | 32.7 | 33.2 | 33.8 | 344 | 35.0 | 35.6 | 36.1 | 36.7 | 37.3 | 37.9 | 38.5 | 39.0 | 39.6 | 40.2 | 40.8 | 41.3 | 41.9 | 42,5
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EC EleCylinder

bmessungen

(Hinweis) Der Schlitten féhrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile

nicht beriihrt CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar. D)
’ www.elecylinder.eu (@A)

M.E.: Mechanischer Endpunkt
S.E.: Hub-Endpunkt

Schmiernippel fiir
147.5 (ohne Bremse)

Kugelumlaufspindel/

Fiihrung (auch gegen- 1. Nﬁq 55 (realer Schlittenabstand) 184.5 (mit Bremse)
tiberliegend) O s L / Sich llung
° / von min. 100
26 Nippel- A . . o
Durch- 192 Effektiver Hub 150 | is0 165 | 385 1Wenn die LED fiir die Lade-
messer 90 zustandsanzeige aufleuchtet,
=20 P
5 5 tritt innerhalb der Steuerung

Detailansicht von V1 M E Home % ME. eine Belastung auf.

Schmiernippel Vor Beginn einer Verkabelung

Schmiernippel N 5 = 5 — — 5 3 oder Inspektion darf diese LED
fiir Fiihrung ARt Y - nach Trennung der Stomver-
{auch gegen- I Y I 77777777777777;@» ‘ sorgung nicht aufleuchten, um
Giberliegend) ] | einen elektrischen Stromschlag
zu vermeiden.
< = — = 2 S —TF p.31 AutStorung durcheinauf dem Schlen
= Detailansicht von V2 166 Freischlitten 2x4-M8, Tiefe ZOT Antriebsschlitten montertes Werkstk st achtaugeber.
£ Schmierniopel 150 (Passlocher, Abweichung +0.02) 2345 §
z 3 pp 205 (Abstand Passlocher) 240 Steckbuchse fir
sl 2 Status-LED Stromversorgung
El 3 2x2-98H7 Passloch, Tiefe 10 . d E/A-Kabel
g g 16 (166) 6 Ladezustandsanzeige-LED *1 46 M\ ;6"5
o 2 “ ir Motor- Teaching-Anschluss
5] Jeaching-Anschiuss
= o versorgung
- ]
3 IAT t ~ <
~ = Y w|
o Y 2
154 o “"T M4 (firr
i 156 T-Nut: M4 (beidseitig) ~ 25 Masseanschluss)
S pfrpoten, Befestigung ir
Steckerschutz (M3) o
E-09 Passloch, 14 Flachsenkung, (
Tiefe 8.5 (von der Riickseite) &z ]
22 B o ol &
° <~
< 50 C Dx200P 50 43 1.8
5
3
H o Langloch |z Detailansicht von P
E ; = rs r S 3 Details T-Nut (Abmessungsbereich B)
3 / i
214
F] § 1 g ar—t " 777777777777777777777777777777&74%777' 29
Sog i i
=3 (- P2
© K ko ko i k2 ka 0|
G Q/ VA \
) J 2-08H7 Passloch, Tiefe 10 € o
K 50 (vom Rahmenboden) ﬂj NI o
i &
Detailansicht von Q
Details Rahmen-Langloch Querschnitt von Z-Z
Details Senkbohrung fiir Rat t igung
Il Abmessungen pro Hub

Nominaler Hub | 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500 | 1550 | 1600 | 1650 | 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000 | 2050 | 2100 | 2150 | 2200 | 2250 | 2300 | 2350 | 2400 | 2450 | 2500
Effektiver Hub | 795 | 845 | 895 | 945 | 995 | 1045 | 1095 | 1145 | 1195 | 1245 | 1295 | 1345 | 1395 | 1445 | 1495 | 1545 | 1595 | 1645 | 1695 | 1745 | 1795 | 1845 | 1895 | 1945 | 1995 | 2045 | 2095 | 2145 | 2195 | 2245 | 2295
‘ Ohne Bremse | 1693 | 1743 | 1793 | 1843 | 1893 | 1943 | 1993 | 2043 | 2093 | 2143 | 2193 | 2243 | 2293 | 2343 | 2393 | 2443 | 2493 | 2543 | 2593 | 2643 | 2693 | 2743 | 2793 | 2843 | 2893 | 2943 | 2993 | 3043 | 3093 | 3143 | 3193

‘ Mit Bremse | 1730 | 1780 | 1830 | 1880 | 1930 | 1980 | 2030 | 2080 | 2130 | 2180 | 2230 | 2280 | 2330 | 2380 | 2430 | 2480 | 2530 | 2580 | 2630 | 2680 | 2730 | 2780 | 2830 | 2880 | 2930 | 2980 | 3030 | 3080 | 3130 | 3180 | 3230

A 15455 | 15955 | 16455 | 16955 | 17455 | 17955 | 18455 | 18955 | 19455 | 1995.5 | 20455 | 2095.5 | 21455 | 21955 | 22455 | 22955 | 23455 | 23955 | 24455 | 24955 | 25455 | 25955 | 26455 | 26955 | 27455 | 27955 | 28455 | 28955 | 29455 | 29955 | 30455

1485 | 1535 | 1585 | 1635 | 1685 | 1735 | 1785 | 1835 | 1885 | 1935 | 1985 | 2035 | 2085 | 2135 | 2185 | 2235 | 2285 | 2335 | 2385 | 2435 | 2485 | 2535 | 2585 | 2635 | 2685 | 2735 | 2785 | 2835 | 2885 | 2935 | 2985
185 | 235 | 285 | 335 | 185 | 235 | 285 | 335 | 185 | 235 | 285 | 335 | 185 | 235 | 285 | 335 | 185 | 235 | 285 | 335 | 185 | 235 | 285 | 335 | 185 | 235 | 285 | 335 | 185 | 235 | 285
6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 | 10 | 10 | 10 | 11 11 11 1 12 | 12 | 12 | 12 | 13 | 13 | 13
16 | 16 | 16 | 16 | 18 | 18 | 18 | 18 | 20 | 20 | 20 | 20 | 22 | 22 | 22 | 22 | 24 | 24 | 24 | 24 | 26 | 26 | 26 | 26 | 28 | 28 | 28 | 28 | 30 | 30 | 30

1200 | 1200 | 1200 | 1200 | 1400 | 1400 | 1400 | 1400 | 1600 | 1600 | 1600 | 1600 | 1800 | 1800 | 1800 | 1800 | 2000 | 2000 | 2000 | 2000 | 2200 | 2200 | 2200 | 2200 | 2400 | 2400 | 2400 | 2400 | 2600 | 2600 | 2600

K 1385 | 1435 | 1485 | 1535 | 1585 | 1635 | 1685 | 1735 | 1785 | 1835 | 1885 | 1935 | 1985 | 2035 | 2085 | 2135 | 2185 | 2235 | 2285 | 2335 | 2385 | 2435 | 2485 | 2535 | 2585 | 2635 | 2685 | 2735 | 2785 | 2835 | 2885

- mO nNnw®

(Hinweis) Nominaler Hub: Die in der Modellspezifikation angegebene Hublange.
Effektiver Hub: Die tatsachlich betreibbare Hublédnge.

M Gewicht pro Hub

Nominaler Hub | 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500 | 1550 | 1600 | 1650 | 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000 | 2050 | 2100 | 2150 | 2200 | 2250 | 2300 | 2350 | 2400 | 2450 | 2500
Effektiver Hub | 795 | 845 | 895 | 945 | 995 | 1045 | 1095 | 1145 | 1195 | 1245 | 1295 | 1345 | 1395 | 1445 | 1495 | 1545 | 1595 | 1645 | 1695 | 1745 | 1795 | 1845 | 1895 | 1945 | 1995 | 2045 | 2095 | 2145 | 2195 | 2245 | 2295
(‘fwi(ht‘ Ohne Bremse | 26.6 | 27.2 | 27.7 | 28.3 | 289 | 30.2 | 30.8 | 31.4 | 32.0 | 32.5 | 33.1 | 33.7 | 343 | 349 | 354 | 36.0 | 36.6 | 37.2 | 37.7 | 383 | 389 | 39.5 | 40.1 | 40.6 | 41.2 | 41.8 | 424 | 42.9 | 435 | 44.1 | 447
(k9) ‘ Mit Bremse | 27.2 | 27.8 | 28.4 | 289 | 29.5 | 30.8 | 314 | 32.0 | 32.6 | 33.2 | 33.7 | 343 | 349 | 35.5 | 36.0 | 36.6 | 37.2 | 37.8 | 384 | 389 | 39.5 | 40.1 | 40.7 | 41.3 | 41.8 | 424 | 43.0 | 43.6 | 44.1 | 44.7 | 453

s

(Hinweis) Das zusétzliche Gewicht des Freischlittens liegt um 1,7 kg tiber dem der Einzelschlitten-Spezifikation.

Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fir Einzelheiten hierzu siehe S. 32.
Fiir den Betrieb von allen EleCylindern mit 230 V-Servomotor ist die 230 V-Motorversorgungseinheit ,PSA-200" erforderlich. Fiir Einzelheiten zur PSA-200 siehe S. 34.
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EC EleCylinder

Einschaltdauer

Der Verfahrbetrieb ist mit dem zuldssigen bzw. darunter liegenden Wert fiir die Einschaltdauer moglich.
Die Einschaltdauer gibt den Nutzungsgrad in % an, um die Betriebszeit der Achse in einem Zyklus aufzuzeigen.

& Achtung: Wenn ein Uberlastfehler auftritt, ist die Einschaltdauer kleiner zu halten
Uber langere Haltezeiten oder verringerte Beschleunigung/Verzégerung

Berechnungsmethode fiir die Einschaltdauer

Nach Berechnung des Lastfaktors und Zeitverhaltnisses von Beschleunigung/Verzégerung ist die Einschaltdauer aus dem
Diagramm ablesbar. Bei einem Lastfaktor von max. 50 % ist der Betrieb mit 100 %-Einschaltdauer méglich (Dauerbetrieb).

Werte fiir die max. Zuladung bei Nennbeschleunigung sowie flir Nennbeschleunigung/-verzégerung siehe die jeweilige Produktmodellseite.

Wenn die Ist-Beschleunigung gleich Wenn die Ist-Beschleunigung groBler
oder kleiner als die Nennbeschleunigung ist als die Nennbeschleunigung ist
Mx a Mxa M
Lastfaktor: LF=———1[%] Lastfaktor: LF= = —[%]
M X ay Md Xa Md
Max. Zuladung bei Nennbeschleunigung: M[kg] Zuladung bei Ist-Beschleunigung . Mdlkg]
Nennbeschleunigung/-verz6gerung - arlGl Tatsachliche Zuladung im Betrieb : M [kg]
Tatsachllchg Zuladung .|.m Betngb ) : M kgl Ist-Beschleunigung/-Verzégerung im Betrieb : a [G]
Ist-Beschleunigung/-Verzogerung im Betrieb : a [G]

Zeitverhdltnis der Beschleu- Beschleunigungszeit im Betrieb + Verzogerungszeit im Betrieb (%]
nigung/Verzégerung tod: Betriebszeit
Beschleuni- Geschwindigkeit im Betrieb [mm/s] . Verzége- Geschwindigkeit im Betrieb [mm/s] .
. = S PP S
t rungszeit N . .
gungszel Beschleunigung im Betrieb [mm/s?] 9 Verzégerung im Betrieb [mm/s?]
Beschleuni-

~ . R Verzoge- _
Beschleunigung [G] x 9800 mm/s rung [mm/s?]

gung imm/st] = Verzégerung [G] x 9800 mm/s’

Beispiel: Wenn der Lastfaktor LF 80 % und das Zeitverhaltniss der Beschleunigung/Verzégerung tod 80 % betragen, liegt der Ndherungswert fiir die
vorgegebene

Einschaltdauer 100 \ — = LF = unter 50 %
bei ca. 75 %. & L N

= \ .

[ ‘.

2 8 LF =60 %

2 T M N e LF=70%

= ca.75% o

< LF=80 % s

g 60 [ = e =

k= =90 % 5

jim} LF=100% £

5 £

g 40 kA
©

& -

=

=]

T 20

K=

Hd

z

0
0 20 40 60 80 100

Zeitverhaltnis Beschleunigung/Verzégerung tod (%)
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EC EleCylinder

Systemkonfiguration

SPS

DC24Vv
Spannungs-
versorgung

24VO
ovVe
FG®

werden.

<Verdrahtung>
Fir 24 V*und ,0 V” sollte die Aderstarke AWG18 betragen.
Andere Signalleiter sollten mindestens AWG26 besitzen.

* Alle Kabel sollten 10 m oder kiirzer sein.

Spannungsversor-
gungs-E/A-Stecker
Stecker flr kundenseitige
Kabelverdahtung
<Modell: 1-1871940-6>

Bedingte Option

DC-Spannungs-
versorgung fiir
Motorantrieb
(Siehe Seite 34)

<Modell: PSA-200-2>
Versorgt den
Motorantrieb
mit Strom.

Motorversorgungs-Kabel
(Siehe Seite 37)

<Modell: CB-EC-PWIJI-RB>

Kabel fiir Versorgungs-
spannung des
Achsmotor-

Antriebs

FI_

Bremswider-
standsmodul

(Siehe Seite 36)

<Modell: RESU-1/RESUD-1>
Dieser Widerstand wandelt
den beim Abbremsen des
Motors erzeugten Ruick-
strom in Warme um.

L]

Spannungs-

(Siehe Seite 37)

8

24 VDC-Spannungs-

versorgung
kundenseitig bereitgestellt

*Kann

24 VDC-
Spannungs-
versorgung
<Modell: PSA-24>

* Erscheint demndchst.

versorgungs-E/A-Kabel

<Modell: CB-EC-PWBIOJII-RB>

Kabel fuir Versorgungspannung
und E/A-Signale der SPS

EC-Anschlusseinheit
<Modell: REC-GW-[]
+ RCON-EC-4>

Einheit fir Verbindung zu
einem Feldnetzwerk

Spannungsversorgungs-E/A-Kabel
(Siehe Seite 37)
<Modell: CB-REC-PWBIOIJ[J-RB>

Verbindungskabel von Achse mit
EC-Anschlusseinheit

m

\§

' Touch-Panel-
! Handprogrammiergerat
a <Modell: TB-03-[1>

Touch-Panel-

Handprogrammiergerat
<Modell: TB-02-[1>

PC-Teaching-
Software
(Siehe Seite 36)

RS232-Anschluss-Typ
<Modell: RCM-101-MW>

USB-Anschluss-Typ

<Modell: RCM-101-USB>

Zubehorliste

B Spannungsversorgungs-E/A-Kabel

Produktklassifizierung

Spannungsversorgungs-E/A-Kabellange
(Auswahl bei Achsmodellspezifikation)

Auswahl mit RCON-EC-Anschluss-
Spezifikation (ACR)

Zubehor

0 Nein Spannungsversorgungs-E/A-Stecker (1-1871940-6)
Ja -
1 bis 10 Nein Spannungsversorg.-E/A-Kabel (CB-EC-PWBIOLI[][]-RB)
Ja Spannungsversorg.-E/A-Kabel (CB-REC-PWBIOLI[I[-RB)

B Motorversorgungs-Kabel

Produktklassifizierung

Motorversorgungs-Kabellange Auswahl mit RCON-EC-Anschluss- Zubehor
(Auswahl bei Achsmodellspezifikation) Spezifikation (ACR)
0 Nein
Ja
. Nein
1 bis 10 Ia Motorversorgungs-Kabel (CB-EC-PWLI[][]-RB)
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EC EleCylinder

Technische Daten

Parameter Spezifikation
Anzahl ansteuerbarer Achsen 1 Achse
Motor-Spannungversorgung Versorgung tiber PSA-200 (280 VDC-Typ)
Steuerungs-Spannungsversorgung 24VDC £10 %
Steuern 320 mA
Steuerungs- —
SEmEriielmne Teachen (Hinweis 1)| 150 mA
Bremsen (Hinweis 2)| [S10(X)] 220 mA (ohne Ubererregung) | [S13(X),S15(X)] Bei Ubererregung: 875 mA, normal: 85 mA
Steuern 76 W
Steuerungs- T
Leistungskapazitat Teachen (Hinweis 1)| 3.6 W ] )
Bremsen (Hinweis 2)| [S10(X)] 5.3 W (ohne Ubererregung) | [S13(X),515(X)] Bei Ubererregung: 21.0 W, normal: 2.0 W

Einschaltstromspitze

Voriibergehende Spannungsfehler-Resistenz

max. 500 ps

Kompatible Motorleistung

200 W/ 400 W

Motor-Steuerungsmethode

Vektorstromregelung tber Sinus-PWM (Pulsweitenmodulation)

Enkoder-Unterstiitzung

Batterieloser Absolut-Enkoder (Auflosung: 16384 Pulse/U)

Serielle Kommunikationsschnittstelle (SEA-Port)

RS485: 1 Kanal (konform mit Modbus-Protokoll)

Anzahl d
.nza“ e 3 Eingangskontakte (Vorwarts, Rlickwarts, Alarm-Rucksetzung)
Eingange
Speziﬁka- Eingangsspannung| 24 VDC +10%
tion der Ei 5 mA / Schalt
in s ingangsstrom m chaltun
Parallele Eingange .g d d
Ko Kriechstrom max. T mA / Kontakt
kations- Trennung Potentialgebunden
schnitt- A hid
stelle Azigéngzr 3 Ausgangskontakte (Vorwarts beendet, Riickwarts beendet, Alarm-Meldung)
(PEA-Port) .
Spezifika- Ausgangsspannung| 24 VDC +10%
tion der
Ausginge Ausgangsstrom 50 mA / Schaltung
Restspannung max. 2V
Trennung Potentialgebunden

Dateneinstellung und Eingabemethode

Teaching-PC-Software, Touch-Panel-Handprogrammiergerat

Datenspeicherung

Positionsdaten und Parameter werden in Permanentspeicher abgelegt (unbegrenzte Uberschreibméglichkeit)

Statusanzeige der
Steuerung (rechts)

Servo EIN (griin) / Alarm (rot) / Initialisierung bei Spannung EIN (orange) /
Nebenfehler-Alarm (griin blinkend) /
Bei Teachingmodus: Wechsel zurtick in Normalbetrieb (rot) / Servo AUS (unbeleuchtet)

Statusanzeige der

LED- Motorversorgung (Mitte)

Motorversorgung EIN (griin) / Motorversorgung AUS (griin blinkend)

Anzeigen
Statusanzeige der
Drahtlosverbindung (links)

Initialisierung von Wireless-Hardware ohne Drahtlosverbindung oder Anschluss von
Handprogrammier-Gerat (unbeleuchtet) / Drahtlosverbindung (griin blinkend) /
Fehler Wireless-Hardware (rot blinkend) / Initialisierung bei Spannung EIN (orange)

Statusanzeige des Ladevorgangs
(neben dem E/A-Anschluss)

Ladevorgang des internen Schaltkreises EIN (rot) /
Ladevorgang des internen Schaltkreises AUS (unbeleuchtet) (Hinweis 3)

Vorausschauende Instandhaltung /
Vorbeugende Wartung

Wenn die Anzahl der Verfahrbewegungen oder die zuriickgelegte Wegstrecke den eingestellten Wert tiber-
schritten hat und wenn als Uberlastwamung die LED—Anzeige (rechte Seite) gr(]n blinkt. *Nurwenn im Voraus konfiguriert

Betriebstemperatur

0 bis 40 °C

Luftfeuchtigkeit

max. 85% RH (nicht kondensierend oder gefrierend)

Umgebungsbedingungen

Frei von korrosiven Gasen, insbesondere kein Aussetzen starker Staubentwicklung

Dielektrische Spannungsfestigkeit

10 MQ bei 500 VDC

Berlihrungsschutz gegen elektrischen Schlag

Klasse 1 (Basisisolierung)

Kihlmethode

Natrliche Luftkiihlung

(Hinweis 1) Dieser Wert ist bei Anschluss eines Handprogrammiergerats hinzuzufiigen.

(Hinweis 2) Dieser Wert ist bei Verwendung einer Achse mit Bremse hinzuzufiigen.

(Hinweis 3) Solange die Statusanzeige fiir den Ladevorgang leuchtet, befindet sich das Innenleben der Steuerung im Ladezustand. Bevor mit einer Verkabelung oder Inspektion
begonnen wird ist darauf zu achten, dass die LED nach Abschalten der Spannungsversorgung nicht mehr aufleuchtet, um einen elektrischen Schlag zu vermeiden.

Pneumatikzylinder-Verfahren

EleCylinder verwenden im Normalfall die Doppelwege-Ventil-Verfahrensart.
Fir die Umstellung auf Einzelwege-Ventil-Verfahrensart ist Parameter-Nr. 9 (,Auswahl des Magnetventil-Typs“) zu andern.
<Achtung> Ein Betrieb im Einzelwege-Ventil-Verfahren ist nicht durchfiihrbar tGiber eine AnschluBverbindung mit RCON-EC.
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Ec EleCylinder

E/A-Spezifika

E/A Eingange Ausgdnge
Eingangsspannung 24VDC +10% Lastspannung 24VDC £10%
Eingangsstrom 5 mA/Schaltung Maximaler Laststrom 50 mA/Kontakt
Spezifikation - - “mi
: I e
Kriechstrom Max. 1 mA/Kontakt Kriechstrom Max. 0.1 mA/Kontakt
Trennung Keine Trennung von externer Schaltung Keine Trennung von externer Schaltung

NPN

E/A-

Interne Spannungsver-
sorgung 24V

Interne
Eingangs- echuling
emme

Externe
Spannungsver-
sorgung 24V

Last

Ausgangs-
Interne Henme

Schaltung

Logik

PNP

Exteme
Spannungsver-
sorgung 24V

Interme
Schaltung

Eingangs- i
Kemme

Interne Spannungs-
versorgung 24V

Interne
Schaltung
Last
Ausgangs-
Kemme

(Hinweis) Bei Anschluss eines externen Gerates (wie eine SPS) ohne Schaltkreistrennung ist dieses an derselben Masse wie der des EleCylinders zu erden.

Verdrahtung

E/A Standard-Spezifikation Doppelstromkreis-Spezifikation (Option TMD2)

Bei der TMD2-Spezifikation ist zwar ein Eingang fiir den Verfahrstop der Achse enthalten,
ohne diese aber von der Antriebs-Spannungsversorgung zu trennen. Hierzu sind die AC-
Eingangsleiter (L1, L2) fur die separate DC-Motorversorgung PSA-200 zu unterbrechen.

Spannungs- 0VA1 B124V 0VA1 B124V (Achsstop) *

(Reserve) A2 B2 Bremsfreigabe 24V (Steuerung) A2 B2 Bremsfreigabe
versorgungs- JRuckwarts” abgeschlossen A3 B3 ,Ruckwarts"-Befehl ** JRuckwarts” abgeschlossen A3 B3 ,Ruickwarts"-Befehl **
E/A-Stecker Vorwérts” abgeschlossen A4 B4 ,Vorwérts"-Befehl ** ,Vorwarts” abgeschlossen A4 B4 ,Vorwarts"-Befehl **

Alarm-Ausgang A5 B5 Alarm-Reset

Alarm-Ausgang A5 B5 Alarm-Reset

(Reserve) A6 B6 (Reserve) (Reserve) A6 B6 (Reserve)
ov 24V ov 24V
ov Al B1— 24V ov Al B1f— 24V (Achsstop) *
B2— Bremsfreigabe B2— Bremsfreigabe
NPN A2|— 24V (Steuerung)
JRuckwarts” LRuckwarts”
JRiickwérts-Befehl ** @—">—B3 A3 abgeschlossen JRiickwarts"Befehl ** @—">—B3 A3 abgeschlossen
. JVorwarts” . Vorwarts”
Norwirts"-Befeh| ** B4 A4 abgeschlossen Norwirts"-Befeh| ** @—"~—B4 A4 abgeschlossen
Alarm-Reset ~~—1B5 A5 Alarm-Ausgang Alarm-Reset ~—185 A5 Alarm-Ausgang
E/A-
Logik
24V (% 24V ov
24V @—>—B1 Al ov 24V (Achsstop) * @— ~—{B1 Al ov
Bremsfreigabe ~—B2 Bremsfreigabe ~~—B2
PNP 24V (Steuerung) (A2
JRuckwarts” Riickwirts”
Riickwarts"-Befeh! ** @—"~—B3 A3 abgeschlossen L Riickwarts“-Befehl ** @—~— B3 A3 gbl;ces\gﬁlroisen
Py ~ Norwarts” Sy ~ Norwirts”
Vorwirts"-Befehl ** B4 A4 sbgeschlossen Vorwarts"-Befehl ** B4 A abgeschlossen
Alarm-Reset ~—1B5 A5 Alarm-Ausgang Alarm-Reset ~—B5 A5 Alarm-Ausgang

33 Steuerung

*Wenn die 24 VDC-Spannungsversorgung einen ,Achsstop” erzeugt, wird der Achsbetrieb angehalten. (Die Antriebsversorgung wird nicht getrennt.)
** Bei Verwendung des Einzelwege-Ventil-Verfahrens steht B3 fiir den ,Vorwarts/Riickwarts”-Befehl und B4 bleibt ungenutzt.



Ec EleCylinder

E/A-Signaltabelle

Pin-Belegung der Steckbuchse fiir Stromversorgung und E/A-Kabel

Pin-Nr. Stecker-Signal Signalkiirzel Funktionsbeschreibung
B3 (Hinweis 1) ,Ruckwarts” STO Einfahrt zum hinteren Ende
B4 (Hinweis 1) Norwarts” ST1 Ausfahrt zum vorderen Ende
B5 Alarm-Reset RES Riicksetzung der Alarmmeldung
A3 JRickwarts” abgeschlossen LSO/PEO Abschluss der Einfahrt/Zugbewegung
A4 ,Vorwarts” abgeschlossen LS1/PE1 Abschluss der Ausfahrt/Druckbewegung
A5 Alarm ,Steuerungsstatus” *ALM Alarmerkennung (Kontakt B)
B2 Bremsfreigabe BKRLS Zwangslosen der Bremse (bei Spezifikation ,mit Bremse”)
B1 (Hinweis 2) 24V 24V Eingang 24V
Al ov ov Eingang 0V
A2 (Hinweis 2) (24 V) (24 V) Eingang 24V

(Hinweis 1) Bei Verwendung des Einzelwege-Ventil-Verfahrens steht B3 fiir den ,Vorwarts/Rickwarts”-Befehl und B4 bleibt ungenutzt.
Allerdings gibt es keine Anderung fiir den Spannungsversorgungs-E/A-Stecker, sondern wie gezeigt fiir B3: ,Riickwérts” und B4: ,Vorwarts".
(Hinweis 2) Im Fall der Spezifikation mit getrennter Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) steht B1 flir 24 V (Achsstop) und A2 flir 24 V (Steuerung).

Bedingte Option

DC-Spannungsversorgung fiir Motorantrieb ! spezfikation

I Merkmale Einheit zur DC-Spannungsversorgung des Motorantriebs der Achse.

Eine Einheit kann bis zu 6 Achsen mit Strom versorgen.

Eingangsspannungen

(insgesamt nicht tiber der max. Wattleistung aller angeschlossenen Achsen)

I Modell  PSA-200-2

(Eingangsspannung: Einphasig 230 VAC. Achsen bis zu 1600 W kénnen

angeschlossen werden.)

[l Konfiguration Verbunden mit Motorversorgungs-Kabel

Hauptstromversorgung
Einphasig 230 VAC

* Bei Anschluss der Strom-
versorgung ist ein
Storfilter einzusetzen.

<Empfohlenes Modell>
NF2010A-UP (Hersteller: Soshin
Electric)

NAC-10-472 (Hersteller: COSEL)

[l Teilebezeichnung

CB-EC-PWLIICI-RB

Einphasen-230 VAC-Spezifikation: 200 bis 230 VAC
+10%

Eingangsfrequenzbereich

50 Hz + 5%

Einschaltstrom-

spitze (Hinweis 1) 55°C

Steuerungsstrom: 60 A Motorstrom: 70 A

Ausgangsspannung

280 VDC-Typ

Maximale Wattleistung mit
angeschlossenen Motoren

Einphasen-230 VAC-Spezifikation: 1600 W

Maximale Anzahl

Wattleistung der Achsmotor-Ausriistung

anzutreibender Achsen

6 Achsen

Kurzzeitige Spannungs-
fehler-Resistenz

50 Hz: 20 ms

Dielektrische Stofspannung

Zwischen Primédr-/Masseleiter: 1500 VAC tiber 1 Minute

Dielektr. Spannungsfestigkeit

Zwischen Sekundér-/Masseleiter: min. 10 MQ bei 500 VDC

Kriechstrom

3.1 mAinsgesamt (wenn die empfohlenen Storfilter
eingesetzt und 6 Achsen angeschlossen werden)

Bertihrungsschutz gegen

EC-S10/510X

EC-513/513X

EC-S15/515X

) Basis-Isolierung (Klasse 1
100w elektrischen Schlag 9 )
200 W T ) e )
(Hinweis 1) Der Einschaltstrom flie3t fuir ca. 20 ms nach Einschalten der Versorgungsspannung.
400 W Der Stromwert hangt ab von der Impedanz der Spannungsversorgungslinie sowie dem internen

|I| Liifter-Einheit

[ AuBere Abmessungen

Anschluss fiir Ausgange-Status

|E| LED-Statusanzeige

IE Erdungsklemme

LED-Ladezustandsanzeige *1

E Anschluss fir Bremswiderstand

|E| Anschluss fiir Stromversorgung

Anschluss Motorversorgungs-Kabel

*1 Wenn die LED fir die Ladezustandsanzeige

Unterseite

aufeuchtet, tritt innerhalb der PSA-200 eine
Belastung auf.

Vor Beginn einer Verkabelung oder Inspektion
darf diese LED nach Trennung der Stomversor-
gung nicht aufleuchten, um einen elektrischen
Stromschlag zu vermeiden.

Temperaturregler-Element (Thermistor).
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EC EleCylinder

Bremswiderstandsmodul

[ Merkmale Dieser Widerstand wandelt den beim Abbremsen des Motors erzeugten
Ruickstrom in Warme um. Nach Priifung der Gesamtleistung aller einzu-
setzenden Achsen sind bei Bedarf ein oder mehrere Bremswiderstands-
module beizustellen (siehe “Anzahl erforderlicher Widerstandsmodule”).

I Modell RESU-1 RESUD-1
(Standard-Spezifikation) (Hutschienenmontage-Spezikation)
[l Konfigu-
ration Modell RESU-1 RESUD-1

Gewicht ca. 0.4 kg
El.ngebauter Regenerativ- 2350 80W
widerstand
Montagemethode Befestigungs- Hutschienen-
fur Gehduse gewinde montage
Anschlusskabel Steuerung CB-SC-REU010

Il AuBere Abmessungen
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[ Richtwert fiir die Anzahl erforderlicher Widerstandsmodule

Wattleistung der Achsmotor-Ausriistung

EC-S10/S10X 100 W
EC-S13/S13X 200 W
EC-S15/S15X 400 W
Horizontal
Wattleistung
0 200 400 600 800 | 1000 | 1200 | 1400 | 1600
0 0 0 0 0 0 0 1 1 1
200 0 1 1 1 1 1 1 1 =
400 1 1 1 1 2 2 2 - -
600 1 1 2 2 2 2 - > -
Vertikal | 800 1 2 2 2 2 - - 5 -
1000| 2 2 2 2 - - = - -
1200 2 2 3 - - B = - _
1400( 2 3 - - - - o - -
1600| 3 - - - - = o - -
<Hinweis>

1. Die Tabelle oben gibt einen Richtwert an fiir Vor- und Zurtick-Betrieb bei Nennbeschleu-
nigung unter Normallast, einer Hublénge von1000 mm und einer Dauerlaufrate von 50 %.
. Die Regenerativ-Energie wird auch innerhalb der Steuerung absorbiert. Wenn jedoch
die Regenerativ-Energie das zuldssige MaB tiberschreitet, kann ein geschétzter tiber-
massiger Regenerativ-Strom einen Entladealarm ausl6sen. In diesem Fall sind extern
zusatzliche Bremswiderstandsmodule einzusetzen. Falls die Betriebs-Dauerlaufrate
bei tiber 50 % liegt oder die Last aufgrund vertikaler Installation hoher ist, sind mehr
als die in der Tabelle oben vorgesehenen Bremswiderstandsmodule einzusetzen.
Dabei ist zu beachten, dass maximal eine Anzahl von 5 Bremswiderstandsmodulen
angeschlossen werden kann. Der Anschluss von mehr als 5 Modulen sollte auf jeden
Fall vermieden werden, da dies zu einem Ausfall fiihren kann.
Um die optimale Anzahl von Modulen unter bestimmten Betriebsbedingungen zu
ermitteln, kann eine Kalkulations-Software verwendet werden.

N

w

Touch-Panel-Dateneingabegerait fiir drahtlose und drahtgebundene Verbindung

Il Merkmale Handeingabegerit fiir drahtlosen Datenaustausch.
Startpunkt, Zielpunkt und BGV bzw. Achs-Verfahrbetrieb
konnen kabellos eingegeben werden.

TB-03-[ ]

Bzgl. kompatibler Versionen besuchen Sie unsere Webseite.

I Modell

Drahtlose oder drahtgebundene Verbindung

>>>)>>> 1
L,

Teaching-PC-Software (nur Windows)

[l Konfiguration

[l Spezifikation

Nennspannung 24VDC

Leistungsaufnahme max. 3.6 W (max. 150 mA)
Umgebungstemperatur 0 bis 40 °C

Luftfeuchtigkeit 20 ~ 85 % RH (nicht kondensierend)

Schutzart IPX0

Gewicht ca. 485 g (Eingabegerat) + ca. 175 g (Batterie)
Lademethode Kabel-Verbindung mit AC-Netzadapter / Steuerung
Drahtlos-Verbindung Bluetooth 4.2, Klasse 2

I Merkmale PC-Software zur Eingabe von Programmen und Positionen, Testabldufen und Uberwachung.
Erweiterte Funktionen zur Fehlersuche, um die Stillstandzeit zu verringern.

o Modell RCM-101-MW (Software-Kit mit Kommunikationskabel und RS232-Adapter)

(Bzg\. der aktuellen Versionsunterstiitzung kontaktieren Sie \A\,)

I Konfiguration

Ensprechendes Kabel
«— [RCB-CV—MW/CB—RCA-SIOOSO} —_—

PC-Software (CD)

®m Modell RCM-101-USB  (Software-Kit mit Kommunikationskabel, USB-Adapter und USB-Kabel)

(Bzg\. der aktuellen Versionsunterstiitzung kontaktieren Sie \A\.)

M Konfiguration
USB-Adapter
RCB-CV-USB

3m
O Ll B PR
USB-Kabel
CB-SEL-USB030

5m

Kommunikationskabel

PC-Software (CD) CB-RCA-S10050

3 5 Optionen



Ec EleCylinder

Bei Bestellung von Ersatzkabeln nach dem Produkteinkauf siehe die unten aufgefiihrten Modellbezeichnungen.

M Tabelle fur passende Kabelverwendung

Kabeltyp Kabelmodell

Spannungsversorgungs-E/A-Kabel (kundenseitige Kabelverdahtung) CB-EC-PWBIO[][][]-RB
Spannungsversorgungs-E/A-Kabel (RCON-EC-Anschluss-Spezifikation) CB-REC-PWBIO[J[J[]-RB
Motorversorgungs-Kabel CB-EC-PWLI[J[J-RB

modell CB-EC-PWBIO [ ][ I[ I-RB abelingenspeafinng ()i OEIC.

Farbe ‘ Signal ‘ Pin-Nr.
Schwarz (AWG18) oV Al
Rot (AWG18) 24V B1
1) L , 500 Hellblau (AWG22) inwes) | A2
R Orange (AWG26) INO B3
3 Gelb (AWG26) IN1 B4
9 — Griin (AWG26) IN2 B5S
< Rosa (AWG26) (Reserve) B6
Blau (AWG26) OouTo A3
Violett (AWG26) ouT1 A4
Bei sich bewegendem Kabel: Biegeradius r > 58 mm MGI::S((TV\\IZZZ?) (Rgize) ::
* Dieses Modell ist standardméBig ein Roboterkabel.
Braun (AWG26) BKRLS B2

(Hinweis 1) Bei Spezifikationsauswahl mit getrennter Motor/Steuerungs-
Stromversorgung (TMD2) steht ein 24 V-Signal (Steuerung) an.

Mode" C B - R Ec_ PW B I o l:‘ |:| l:I - R B *Kabelldngenspezifizierung (L) in CJCIC).

Beispiel: 030=3m

Farbe Signal [Pin-Nr. Pin-Nr.| Signal ‘ Farbe
Schwarz (AWG18) | OV | Al P 2 OV | Schwarz (AWG22)
(18) Rot (AWG18) 24V(MP) | B1 1 24V(MP) Rot (AWG22)
B L ‘ CN2 Hellblau (AWG22) | 24V(CP) | A2 12| 24V(CP) | Hellblau (AWG22)
= (30) M) Orange (AWG26) | INO_| B3 7 | OUT0 | Orange (AWG26)
5 = Gelb (AWG26) IN1 B4 8 OUT1 | Gelb (AWG26)
| . — Griin (AWG26) IN2_[ B5 9 OUT2 | Griin (AWG26)
q —> n i A\ 7
3 | ‘ | 2 Fellrin (WG9 | SD+_| 86 |——p——— 6 [ S+ | Hellyln AWGz0)
< = Hellgrau (AWG26) | sD- | A6 |— = 10 | SD-|Hellgrau (AWG26)
Blau (AWG26) | OUTO | A3 3 INO Blau (AWG26)
Ei b i i Violett (AWG26) | OUT1 | A4 4 INT Violett (AWG26)
R Emhelt Sel[lg Grau (AWG26) ouT2 A5 \ / 5 IN2 Grau (AWG26)
i ci - Ri i Braun (AWG26) BKRLS B2 1 BKRLS Braun (AWG26)
>
Achsenseitig Bei sich bewegendem Kabel: Biegeradius r = 58 mm 5 o i (WG

* Dieses Modell ist standardmaBig ein Roboterkabel.

*Kabelldngenspezifizierung (L) in CJCIC).
Modell CB'EC'PW I:”:H:"RB Beispiel:030=3m

(14) CN1 L | CN2 (72) signal  |Pin-Nr. Pin-Nr.|  Signal
5] ‘ Rot (AWG18) MP == mP Rot (AWG18)
g T [ schwarzawig)| M 2 — 2 MN Schwarz (AWG18)

| — | _ | Grin/Gelb - ; s o Griin/Gelb

o — o —

& L ‘ V /( ‘ ‘ & g  (Aweis) (AWG18)

8 =) <

0
T —t

(55.7)

Bei sich bewegendem Kabel: Biegeradius r > 58 mm PSA-200-seitig

* Dieses Modell ist standardmaBig ein Roboterkabel.

Ersatzteile 3 6



Ec EleCylinder

Schematische Darstellung der Ersatzteile

Typen S10(X)/S13(X)/S15(X)

@\

N

S

(D Baugruppe Motorabdeckung (einschlieBlich Steuerungsplatine)
(2 Motor-Einheit

(3 Baugruppe Endabdeckung (mit Platinenkabel Drahtlos-Kommunikation)
@ Zwischenlager-Puffer

37 Ersatzteile



EC EleCylinder

Modell-Liste der Ersatzteile

Typen S10(X)/S13(X)/S15(X)

(D-1 Motorabdeckung zusammen mit der WL-Spezifikation *

Typ Bremse E/A Modellcode
) NPN MWB-EC-S10
Nein
S10 PNP | MWB-EC-S10-P
S10X I NPN | MWB-EC-S10B
PNP | MWB-EC-S10B-P
) NPN MWB-EC-S13
Nein
S13 PNP | MWB-EC-S13-P
513X Ja NPN | MWB-EC-S13BS15
PNP | MWB-EC-S13BS15-P
Nein NPN | MWB-EC-S13BS15
515 PNP | MWB-EC-S13BS15-P
S15X Ja NPN | MWB-EC-S15B
PNP | MWB-EC-S15B-P

* Keine Treiberkarte fiir Drahtlos-kommunikation enthalten.

(-2 Motorabdeckung

Drahtlose Achsverfahr-Schnittstellen-Spez. (WL2) *

Typ Bremse E/A Modellcode
Nein NPN MWB-EC-S10-WL2
s10 PNP | MWB-EC-S10-P-WL2
S10X Ja NPN | MWB-EC-S10B-WL2
PNP MWB-EC-S10B-P-WL2
. NPN MWB-EC-S13-WL2
513 Nein PNP | MWB-EC-S13-P-WL2
S13X Ja NPN | MWB-EC-S13BS15-WL2
PNP MWB-EC-S13BS15-P-WL2
Nein NPN MWB-EC-S13BS15-WL2
s15 PNP | MWB-EC-S13BS15-P-WL2
S15X Ja NPN | MWB-EC-S15B-WL2
PNP MWB-EC-S15B-P-WL2

* Keine Treiberkarte fir Drahtlos-Kommunikation enthalten.

(D -3 Motorabdeckung fiir getrennte Motor/  7,cmmen mit der

(-5 Motorabdeckung fiir getrennte Motor/Steuerungs-Strom-
versorgung mit RCON-EC-Anschluss-Spez. (ACR-Option)
Zusammen mit der WL-Spezifikation *

Typ Bremse Modellcode
S10 Nein | MWB-EC-S10-ACR
S10X Ja MWB-EC-S10B-ACR
S13 Nein | MWB-EC-S13-ACR
S13X Ja | MWB-EC-S13BS15-ACR
S15 Nein | MWB-EC-S13BS15-ACR
515X Ja MWB-EC-S15B-ACR

* Keine Treiberkarte fuir Drahtlos-Kommunikation enthalten.

(-6 Motorabdeckung fiir getrennte Motor/Steuerungs-Strom-
versorgung mit RCON-EC-Anschluss-Spez. (ACR-Option)
Drahtlose Achsverfahr-Schnittstellen-Spez. (WL2) *

Typ Bremse Modellcode
510 Nein | MWB-EC-S10-ACR-WL2
S10X Ja MWB-EC-S10B-ACR-WL2
513 Nein | MWB-EC-S13-ACR-WL2
S13X Ja MWB-EC-S13BS15-ACR-WL2
515 Nein | MWB-EC-513BS15-ACR-WL2
S15X Ja MWB-EC-S15B-ACR-WL2

* Keine Treiberkarte fiir Drahtlos-Kommunikation enthalten.

(2 Motor-Einheit

Typ Bremse Modellcode
510 Nein | EC-MUS10
510X Ja EC-MUS10-B
S13 Nein | EC-MUS13
S13X Ja EC-MUS13-B
S15 Nein | EC-MUS15
515X Ja EC-MUS15-B

Steuerungs-Stromversorgung WL-Spezifikation * (3 Endabdeckung (mit Drahtlos-Platinenkabel)
Typ Bremse E/A Modellcode Typ Modellcode
Nein NPN | MWB-EC-510-TMD2 $10 WB-EC.S10
S10 PNP MWB-EC-S10-P-TMD2 S10X
S10X Ja NPN MWB-EC-S10B-TMD2 513
PNP | MWB-EC-S10B-P-TMD2 S13X
\ein NPN | MWB-EC-513-TMD2 515 |EWBECSISSIS
513 PNP | MWB-EC-513-P-TMD2 515X
S13X Ja NPN MWB-EC-S13BS15-TMD2
PNP | MWB-EC-S13BS15-P-TMD2 @ zwischenlager-Puffer *
Nein NPN | MWB-EC-513B515-TMD2 Typ Modellcode Erforderliche Menge
S15 PNP MWB-EC-S13BS15-P-TMD2
S15X | NPN | MWB-EC-S15B-TMD2 S10X 8 Stiick (alle Hubldngen)
a
L . . PNP_| MWB-EC-5138 P TMD2 8 Stiick (Hublangen 800-1000 mm)
Keine Treiberkarte fiir Drahtlos-Kommunikation enthalten. 513X IMSC-EC-513515 12 Stiick (Hublangen 1050-2000 mm)
(-4 Motorabdeckung fiir getrennte Motor/  prpose Achsverfah- 8 Stiick (Hublingen 1000-1200 mm)
Steuerungs-Stromversorgung Schnittstellen-Spez. (WL2)* S15X 12 Stiick (Hublangen 1250-2500 mm)
Typ Bremse E/A Modellcode * Das obige Modell wird mit 12 Stticken geliefert.
Nein NPN | MWB-EC-S10-TMD2-WL2 Der Kunde kann Uberschissige Stlicke entsorgen oder aufbewahren.
S10 PNP | MWB-EC-S10-P-TMD2-WL2
S10X Ja NPN | MWB-EC-ST10B-TMD2-WL2
PNP MWB-EC-S10B-P-TMD2-WL2
Nein NPN MWB-EC-S13-TMD2-WL2
S13 PNP | MWB-EC-513-P-TMD2-WL2
S13X Ja NPN | MWB-EC-S13BS15-TMD2-WL2
PNP | MWB-EC-513BS15-P-TMD2-WL2
Nein NPN MWB-EC-513BS15-TMD2-WL2
S15 PNP | MWB-EC-513BS15-P-TMD2-WL2
S15X Ja NPN | MWB-EC-S15B-TMD2-WL2
PNP | MWB-EC-S15B-P-TMD2-WL2

Ersatzteile 3 8
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Irrtimer und Anderungen als Folge des
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IAl Industrieroboter GmbH
Ober der Réth 4
D-65824 Schwalbach/ Frankfurt
Deutschland
Tel.: +49-6196-8895-0
Fax: +49-6196-8895-24
E-Mail: info@IlAl-automation.com
Internet: 1Al-automation.com

IAl America, Inc.
2690 W. 237th Street, Torrance, CA 90505, U.S.A
Tel.: +1-310-891-6015, Fax: +1-310-891-0815

1Al (Shanghai) Co., Ltd

Shanghai Jiahua Business Center A8-303, 808,
Honggiao Rd., Shanghai 200030, China

Tel.: +86-21-6448-4753, Fax: +86-21-6448-3992

IAl CORPORATION
577-1 Obane, Shimizu-Ku, Shizuoka, 424-0103 Japan
Tel.: +81-543-64-5105, Fax: +81-543-64-5192

IAl Robot (Thailand) Co., Ltd

825 PhairojKijja Tower 12th Floor, Bangna-Trad RD.,
Bangna, Bangna, Bangkok 10260, Thailand

Tel.: +66-2-361-4457, Fax: +66-2-361-4456

IAl, das IAl-Logo, EleCylinder™ und das EleCylinder™-Logo sind Marken oder Produktnamen der IAl Corporation oder ihrer Tochtergesellschaften in den USA, China, Thailand oder Deutschland
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