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Ideal fiir lange Transportdistanzen zwischen den Prozessen

Hochgeschwindigkeits-Zahnriemenachse

|FA

Langer Niedriger Hohe
Hub Preis Zuladung
Hochge- Batterielos-Absolut-
schwindigkeit Enkoder-Ausriistung
Leichte Einfach
Wartung Staubgeschiitzt

IFA-SAL] ‘ 2600 mm ‘ 20 kg ‘ 2000 mm/s ‘ 20G

20G

IFA-MALI ‘ 3200 mm ‘ 40 kg ‘ 3000 mm/s

* Maximalwert fir jede GroRe



M Einfacher Fremdpartikel-Schutz
durch Edelstahlband-Ausristung

IF IFA
(Herkdmmliches

-
B Doppelschlitten-

Produkt)

Spezifikation erhéltlich

\ \ Freischlitten Antriebsschlitten

Mit Offnung Edelstahl- Fur groBere Lastmomente und

(beide Seitenflichen) band hohere Auskragungen

AL EEFLEEEE Belader/Entlader fur Maschinen

ALEFLEHITEE Transporter zum Leiterplatten-Prifverfahren

Bl eichte Schlitten-/Antriebsriemen-
Justierung

.

Einstellen der Spannkraft durch

Schraubenverdrehung maoglich )

M Nachfetten und Ersetzen des Edelstahlbands / Zahmriemens sind
ohne Entfernen der Montageteile auf dem Schlitten maglich

Schlitten
N\ -

T T

Schmiernippel Schlittengleiter-
Y (auch gegentberliegend) Aufbau Antriebsriemen

Schlitten/ Rjemenku pp-
Iungs-Aufbau/

~

2




Produktiibersicht

Motor- Motor- . Wiederhol- Max. Max. e
Typ  |Montage-| Achsbreite *1 | leistung St(e |gu;19 genauigkeit| Hu)b %y |Geschwindig-| horizontale ip?zr:?‘ka:wr:{
lage (W) S (mm) i keit (mm/s) |Zuladung (kg)| “*'""4N9¢
Nach 200 to 1450 20
oben 280d
SAIL |gerichtet| [EE 100 , 2o oger +0.04 2000 S.7~12
links 9 ||h AT g aquivalent
; T 1500 ~ 2600 15
montiert 105
h’\ilr?tc:n —8 200 ~ 1450 20
SA2L |gerichtet| 3 Pp #A# 100 | 28oder +0.04 2000 S.7~12
links e aquivalent
: 1500 to 2600 15
montiert
Nach - B——a
unten | | dp TAT g 200 ~ 1450 20
SA3L |gerichtet 100 | 28oder +0.04 2000 5. 7~12
links aquivalent
montiert 1500 ~ 2600 15
105
Egg: 200 ~ 1450 20
SAIR |gerichtet| 100 | 280der | 504 2000 5.7~12
rechts <l b ﬁzﬂﬁj aquivalent
i s 1500 ~ 2600 15
montiert 105
Nach
hir?tcen Y= 200 ~ 1450 20
SA2R |gerichtet| 3, ¢ 4 100 | 28oder +0.04 2000 S.7~12
rechts - dquivalent
montiert 1500 ~ 2600 15
Nach —H
unten | 3 s L 200 ~ 1450 20
SA3R |gerichtet| ] 100 | 28oder +0.04 5000 <71
rechts aquivalent
montiert 105 1500 ~ 2600 15
IFA
Nach 200 25 5.13~18
oben 2 0d
MAI1L |gerichtet| ] .+ oder +0.04 200 ~ 3200 3000
links S L par d aquivalent
; 400 40 S.19~24
montiert 134
Nach
hinten fL——T9 200 25 S.13~18
MA2L |gerichtet| ®\B , TAT 42 oder +0.04 200 ~ 3200 3000
links e aquivalent
montiert 134 | 400 40 S.19~24
L\lnatg:] g] o OAT 200 25 S.13~18
MA3L |gerichtet A2 oder +0.04 200 ~ 3200 3000
links dquivalent
: 400 40 S.19~24
montiert 134
Nach 200 25 5.13~18
oben 42 oder
MA1R |gerichtet TEL’— e +0.04 200 ~ 3200 3000
IR i aquivalent
rechts 400 40 |S.19~24
montiert 134
h’\ilr?tc:n —— 200 25 S.13~18
MA2R |gerichtet| & A < A2 oder +0.04 200 ~ 3200 3000
rechts ——a dquivalent
montiert 134 400 40 S.19~24
Nach
unat(f:en B, oA 200 25 S.13~18
MA3R |gerichtet _ 42 oder +0.04 200 ~ 3200 3000
rechts aquivalent
montiert 134 400 40 S.19~24

*1 Bei Auswahl der Option mit Grenzschalter (L/LL) vergroBert sich die Achsbreite um 12 mm. Fir weitere Informationen siehe die Abmessungen auf
der jeweiligen Produktseite.
*2 Erhaltlich in Abstandsintervallen von 50 mm.

3 Produktiibersicht



Modellbezeichnungen

e Tp el Meer o fomede b

IFA - WA-[__ || ‘ L] ‘ | - | | |

<IFA-SA[]>
61l 100 W (Typ SALD) 2(110 ZOOme

10 200 W (Typ MAL]) LD 2600 mm
<IFA-MALI>

200 200 mm

2 1
_ _ cPLI 3200 mm
Linksmontierter

obenliegender Motor (Schrittweite 50 mm)
Linksmontierter
hintenliegender Motor
_ | Linksmontierter
Achs untenliegender Motor
breite Rechtsmontierter
105 mm | obenliegender Motor
Rechtsmontierter
hintenliegender Motor
Rechtsmontierter
untenliegender Motor
Rechtsmontierter
obenliegender Motor
Rechtsmontierter
hintenliegender Motor
Achs- | Rechtsmontierter
. untenliegender Motor
breite Rechtsmontierter
134 mm | obenliegender Motor
Rechtsmontierter
hintenliegender Motor
Rechtsmontierter
untenliegender Motor

Optionen

Kein Kabel

Batterielos-
WA Absolut

3m

5m

XSEL-P/Q
XSEL-RA/SA

2N 400 W (Typ MAD))

Spezifiz. Linge
(max. 20 m)

*Roboterkabel

Kabelaustrittsrichtung auf Gegenseite

AQ-Dauerschmierung (Standard) *1

Decken-/seitenmontierte Einbaulage

Aufhdngehalterung *2

Grenzschalter

Grenzschalter auf Gegenseite

Umgekehrte Referenzposition

Doppelschlitten-Spezifikation

Runde Kabelsteckverbinder

*1 Istimmer bei der Modellspezifikation
im Feld Optionen anzugeben.

*2 Nur fuir den Typ IFA-MAL] verfligbar.

Typenbeschreibung

Fiir die Position des Motors sind die in den folgenden Abbildungen gezeigten sechs Typen erhéltlich.
Bei einem Motor an der Hinter- oder Unterseite ist die Motorposition niedriger als die des Schlittens, weshalb Lastberiihrungen
bzw. Stérung von Werkstiicken kein Grund zur Sorge sind.

Linksmontierter obenliegender Motor Linksmontierter hintenliegender Motor | | Linksmontierter untenliegender Motor
SATL/MA1L SA2L/MA2L SA3L/MA3L

Rechtsmontierter obenliegender Motor | | Rechtsmontierter hintenliegender Motor | | Rechtsmontierter untenliegender Motor
SATR/MA1R SA2R/MA2R SA3R/MA3R

Modellbezeichnungen 4



Montageausrichtung

O: Montierbar —: Nicht montierbar

Montageausrichtung

: Horizontal-Montage auf | Horizontal-Montage auf Horizontal-Montage .
S Typ flacher Oberflache der Seite abgehangt (an Decke) R RoE
SAO
* *
IFA @ o)) o) —
MALC

(*1) Die Horizontal-Montage des Produkts auf der Seite oder abgehangt kann einen Durchhang oder Versatz am Edelstahlband bewirken.
Ein fortlaufender Einsatz auf diese Weise kann zum Bruch des Edelstahlbands fiihren. Daher sollte eine tagliche Inspektion stattfinden und das
Band nachjustiert werden, falls irgendein Schlupf oder Ausrichtungsfehler gefunden wird.

(*2) Die Auswahl der Option ,Decken-/seitenmontierte Einbaulage” (CSM) ist sicherzustellen. Ein Produkt mit dieser Auswahloption kann auch fir
Horizontal-Montage auf flacher Oberfldche verwendet werden.

VorsichtsmaBnahmen zur Installation

@ Die Montageflachen des Grundrahmens und Werkstiicks miissen eine Ebenheit von 0,05 mm/m oder weniger aufweisen.
Unebenheit erhoht den Gleitwiderstand des Schlittens und kann Stérungen verursachen.

@ Die Unterseite der Montageflache des Grundrahmens und die linke Rahmenseite (aus Sicht der dem Motor g.g.ii. liegenden Seite) gelten
als Referenzflachen fiir die Laufgenauigkeit des Schlittens. Bei geforderter Laufgenauigkeit erfolgt die Montage mit diesen als Referenz.

@ Grundsétzlich sind alle Bohrungen zu nutzen und damit alle Flachen zu sichern.

Bei Montage liber Nutzung der seitlichen Referenzflache ist
die Installationsflache anzupassen wie in der Abb. unten gezeigt.

Referenzflache

(linke Seite) Referenzfldche

(Unterseite)

MaB A (mm)

Referenzflache Wirkungsbereich 3~5

Zulassige Auskragung / Lange der tliberstehenden Last

Dies ist eine Vorgabe fiir das Offset-MaB fiir einen reibungslosen Betrieb der Achse, wenn ein Werkstiick oder eine Halterung versetzt auf
dem Schlitten montiert wird. Schwingungen o.a. Faktoren kénnen zu Stérungen fiihren bei zu groBer Uberschreitung der Lingenvorgabe.
Fiir den Betriebseinsatz sollte diese zuldssige Auskragung

eingehalten bzw. unterschritten werden.

5 Montageausrichtung



Montagemethode

® Montage des Grundrahmens
Fiir die Montage dieser Achse befinden sich Durchgangsbohrungen auf der oberen Rahmenflache.

Bei Verwendung der M8-Schrauben mit dem
Typ IFA-MAQO sind die passend mitgelieferten
Unterlegscheiben fiir hochfeste Schrauben

pudh- einzusetzen, um den Rahmen zu schiitzen.
bohrung

MaBe (mm) Durchmesser
[k A B Montagebohrung (mm) Sl
@7 Bohrung, 912 Flach- .
SAC] 83 36 senkung, Tiefe 12 o6H7, Tiefe 6
29 Bohrung, 916 Flach- ]
MAL] 109 48 senkung, Tiefe 12 o8H7, Tiefe 6

® Montage des Transporttragers
Zur Montage des Transporttragers sind die Gewindebohrungen auf der oberen Schlittenflache bestimmt.

. MaBe (mm) Passloch Montagebohrung
A B C Durchmesser (mm)| Anzahl
SA1L/SA2L/SA3L
90 | 70 | - |@6H7,Tiefe 10| M6, Tiefe 15| 4
SA1R/SA2R/SA3R
MA1L/MA2L/MA3L - 170 M6, Tiefe 20
120 @8H7, Tiefe 10 -
MA1R/MA2R/MA3R 2 | - M8, Tiefe 20

<Achtung>
Bei der Spezifikation mit obenliegendem Motor (IFA-SA1L1/MA1) ragt der Motorteil (Motorgehduse) Gber die
obere Schlittenflache heraus.
Es ist darauf achtzugeben, dass das transportierte Objekt nicht mit dem Motorgehduse interferiert.
[Abstand des Motorgeh&uses zur Schlittenmitte am mech. Endpunkt: A]

Typ A (mm)
SATL/SATR 9%
[ E— MATL/MA1R 124

@ Montage des Anschlusskastens und T-Nut

An der Grundrahmenflache sind T-Nuten in M4-Gré8e zur Montage von in Kombination benétigter Anschlusskasten,
Flihrungsschienen etc. vorhanden. Bei Bedarf sind diese auch zur Sensormontage, Kabelbefestigung o.4. einsetzbar.

In Verwendung mit T-Nuten werden Vierkantmuttern empfohlen,
aber auch normale Sechskantmuttern kdnnen eingesetzt werden.
Bei der Montage ist auf die Schraubenldnge zu achten, damit die
Schraubenspitze nicht den T-Nut-Boden berihrt.

7.3

Montagemethode 6



I FA Einachs-Roboter

IFA-SALI[1-100

Zahn-
riemen-
Ausfiih-
rung

Batterie- | Achsbreite

B Modellspezifikationen
IFA | - WA - 100 -| | | |

[ Serie |— Typ. — Enkodertyp | —[ Motortyp  |— Hub - d. g |— bella Optionen
SA1L [Motor links montiert [wA [ Batterielos-Absolut | [ 100 [ 100w | 200 200 mm T2 SCON N Ohne Filr weitere Optionen
SA2L | Motor hintenliegend, links montiert 1 ? SSEL S 3m siehe Tabelle unten.
SA3L_|Motor i links montiert 2600 2600 mm XSEL-P/Q M 5m
SATR [Motor d, rechts montiert (in 50 mm-Schritten) XSEL-RA/SA XOIC]_|Spezifiz.Linge
SA2R_|Motor hi d, rechts montiert T4 RCON
SA3R_|Motor rechts montiert RSEL

=
-
=

3
>

(Hinweis) Die Abbildung zeigt den obenliegenden, links montierten Motortyp (SA1L).

(1) Auf die Montageausrichtung der Achse ist zu achten. Einzelheiten
dazu siehe S. 5.

(2) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an.
Weitere Angaben siehe , Tabelle Zuladung zu Geschwindigk./Beschleunigung”.

(3) Anwendungen mit Schubbetrieb konnen nicht ausgefiihrt werden.

(4) Die geschatzte zuldssige Einschaltdauer ist abhangig vom Lastfaktor.
Fur weitere Informationen siehe S. 27.

(5) Der Schwerpunkt der Zuladung sollte unter der Hafte des Uber-
hang-Abstands liegen. Auch wenn der Uberhang-Abstand und
das Lastmoment innerhalb des zuldssigen Bereichs liegen, sollten
bei auftretenden abnormalen Vibrationen oder Gerduschen die
Einsatzbedingungen abgeschwécht werden.

(6) Der Referenzwert fiir die zuldssige Auskragung liegt bei max. 450 mm
in Ma-, Mb- und Mc-Richtung. Fiir die Doppelschlitten-Spezifikation
liegt dieser bei max. 1200 mm [bei kleinstem Schlittenabstand 60 mm]
bzw. max. 1350 mm [bei groBtem Schlittenabstand 90 mm].

Fur weitere Informationen bzgl. der zuldssigen Auskragung siehe S. 5.

(7) Bei Auswahl der Doppelschlitten-Spezifikation siehe S. 26 hinsichtlich

Modellbestellungen und VorsichtsmaBBnahmen.

Kabellangen

Optionen *Jede Option sollte auf der Options-Referenzseite gepriift werden.

Typ Kabelcode Name Code Seite
S(3m) Kabelaustrittsrichtung auf der Gegenseite A6 25
Standardkabel M (5 m) AQ-Dauerschmierung (Standard-Opt.) (Hinweis 1) AQ 25
Decken-/seitenmontierte Einbaulage (Hinweis 2) csm 25
- X06 (6 m) ~ X10 (10 m) Grenzschalter Referenzpunktfahren L 25
Spezialléingen EET (01 1) =205 (05 ) Grenzschalter Referenzpunktfahren gegeniber LL 25
X16 (16 m) ~ X20 (20 m) Umgekehrte Referenzposition NM 25
(Hinweis) Dies ist ein Roboterkabel. Doppelschlitten-Spezifikation (Hinweis 3) w 25
Runde Kabelsteckverbinder mit Schraubverschluss EU 25

7 IFA-SAI-100

(Hinweis 1) Dieser Code ist bei der Modellspez. in der Spalte fir Optionen immer anzugeben.

(Hinweis 2) Auch fur Horizontal-Montage geeignet.

(Hinweis 3) Bei Auswahl der Doppelschlitten-Spezifikation sind Zuladung, Abmessungen
und Gewicht abweichend. Firr Einzelheiten siehe S. 8 und S. 12.



I FA Einachs-Roboter

Hauptspezifikationen

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung
Hub 200 ~ 1450 1500 ~ 2600 Antriebssystem Zahnriemen, Steigung 28 mm (dquivalent)
Steigung Steigung (mm) 28 0.4quivalent | 28 o. dquivalent Wiederholgenauigkeit | £0.04 mm
= Zuladung Maximale Zuladung (kg) (*1) 20 15 Spiel max. 0.1 mm
€ | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 2000 2000 Grundrahmen Material: Aluminium, hell eloxiert
2 geschWImjlgkelt/ Min. Geschwindigkeit (mm/s) 1.71 1.71 Linearfiihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
= | Beschleunigung/ : - o -
S |Verzogerung  Nom.Beschleunigung/Verzdg. (G) 03 03 Zulassiges statisches | Ma: 109 N-m
Max. Beschleunigung/Verzdg. (G) 2.0 20 Lastmoment (Einzel- | Mb: 156 N-m
Zuladung Maximale Zuladung (kg) — — schlitten-Spez.) Mc: 255 N-m
S Geschwindigkeit/ Max. Geschwindigkeit (mm/s) — — Zulassiges statisches | Ma: 744 N-m
g Beschleunig%ng / Min. Geschwindigkeit (mm/s) — — Lastmoment (DoEpeI— Mb: 1060 N-m
> | Verzogerung Nom. Beschleunigung/Verzdg. (G) — — schlitten-Spez) (*2)  [Mc: 510 N-m
Max. Beschleunigung/Verzog. (G) = — Zuldss. dynamisches | Ma: 32.9 N-m
Schubbetriebskraft Wirksame Léngskraft (N) 53.5 53.5 Lastmoment (Einzel- | Mb: 47.0 N-m
Bremse Brems-Spezifikation — — schlitten-Spez.) (*3) | Mc:76.8 N-m
Bremshaltekraft (kgf) — — Zulass. dynamisches | Ma: 182 N-m [min. Schlittenabst. 60 mm], 228 N-m [max. Schlittenabst. 90 mm]
Minimale Hubldnge (mm) 200 1500 Lastmoment (Doppel- | Mb: 260 N-m [min. Schlittenabst. 60 mm], 325 N-m [max. Schlittenabst. 90 mm]
Hub Maximale Hublénge (mm) 1450 2600 schlitten-Spez.) (*3) | Mc: 125 N-m [min. Schlittenabst. 60 mm], 125 N-m [max. Schlittenabst. 90 mm]
Hubléngen-Schrittweite (mm) 50 50 Zuldssige Temperatur, .o . .
(*1) Die max. Zuladung verringert sich bei Auswahl der Doppelschlitten-Spezifikation. Feuchtigkeit 0 bis 40°C, max. 85% RH (nicht-kondensierend)
Fur weitere Informationen siehe die Tabelle unten. Schutzart 1P20
Schwingungsfestigkeit| 4.9 m/s
Produktkonformitat | CE-Kennzeichnung, RoHS-Richtline
Motortyp AC-Servomotor
Enkodertyp Batterielos-Absolut
Anzahl der Enkoderpulse | 16384 Pulse / Umdrehung

u RIChtung des SChIIttentyp Lastmoments (*2) Die Werte gelten einheitlich unabhéangig vom Schlittenabstand.

(*3) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 10000 km. Die Lebensdauer fallt je nach
Betriebs- und Installationsbedingungen unterschiedlich aus. Zur Prifung der Lebens-
dauer kontaktieren Sie IAl.

Ma Mb
(Nicken) (Gieren)

Mc
(Verwindung)

Tabelle Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung
Einheit fur die Zuladung ist kg.

Lage Horizontal
Steigung |Max. Geschwin- Hub Beschleunigung (G)
(mm) | digkeit (mm/s) (mm) 0.3 0.4 0.5 06 | 07 | 08 09 | 10 | 11|12 13 14 | 15|16 17 18 19 | 20
28 2000 200 ~ 1450 20 15.5 12.5 10 8.5 7.5 6.5 55 4.7 4.3 3.9 35 3.2 3 2.7 24 2.2 2
1500 ~ 2600 15 15 12.5 10 8.5 7.5 6.5 5.5 4.7 4.3 39 3.5 3.2 3 2.7 24 2.2 2

(Hinweis) Die Angaben gelten gleichbleibend auch bei unterschiedlichen Spannungsversorgungen der Steuerung.

Tabelle Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung (Doppelschlitten-Spezifikation)

Einheit flr die Zuladung ist kg. Leere Zellen bedeuten, dass die Achse nicht unter diesen Bedingungen betrieben werden kann.

Lage Horizontal
Steigung |Max. Geschwin-|  Nominal-Hub Beschleunigung (G)
(mm) digkeit (mm/s) (mm) 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7 0.8 0.9 1.0 1.1 1.2 1.3 1.4 1.5 1.6 1.7 1.8 1.9 2.0
28 2000 350 ~ 1450 18 13.5 10.5 8 6.5 5.5 4.5 35 2.7 23 1.9 1.5 1.2 1 0.7 0.4 0.2
1500 ~ 2600 13 13 10.5 8 6.5 5.5 4.5 3.5 2.7 2.3 1.9 1.5 1.2 1 0.7 0.4 0.2

(Hinweis) Der Nominal-Hub ist die im Modellnamen angegebene Hublénge, nicht die wirklich betreibbare Hublénge (Effektiv-Hub).
(Hinweis) Die Angaben gelten gleichbleibend auch bei unterschiedlichen Spannungsversorgungen der Steuerung.

Hub und max. Geschwindigkeit

200 ~ 2600
(50 mm-Schritte)
2000

(Einheit: mm/s)

IFA-SACI-100 8



[/ Abmessungen

H IFA-SA1 (obenliegender Motor)

)
Hinweis)
Hinweis)

)

(
(
(Hinweis) Die Abbildung unten zeigt den Typ SA

Schmieranschluss
fiir Fihrung (auch
gegentiberliegend)

Pfeilansicht von V
Schmierfett-Anschluss

(Schlitten-Oberfliche)

‘°‘ der Momen

64

1L

CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar.
www.intelligentactuator.eu

3D
CAD

21)]
CAD

Offset-Referenzposition

te

|

48

!
of

Referenzflache
(Abmessungs-,
bereich B)

Rahmenmontagefléche

25

105

Hinweis) Das Motorkabel und das Enkoderkabel werden mit dem Kabelverbindungsstecker verbunden. Fur Einzelheiten zu den Kabeln siehe S.30.
Der Schlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Es ist darauf zu achten, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht bertihrt.
Zu beachten ist, dass das Produkt zur Anderung der Homing-Richtung an IAl zuriickgesendet werden muss.

M.E: Mechanischer Endpunkt
S.E: Hub-Endpunkt

L v
16.5
12 1285 Hub 148 \ 705
ﬁAE 2-06H7 Passloch, Tiefe 10 @» Coe
M.E. SE. 4-M6 Bohrung (Einsc 15) 90
70 A6
20
90 (Passlocher, Abweichung +0.02 = 90.5
. 5 % & an
7%77777777717777777777 I 1 W :
: |
O = T & L2 = =N ‘
Kabelaustrittsrichtung auf
Gegenseite (Option)
1279 S
55 525 _754 =
2-M3, Tiefe 6 £
(auch gegeniiberliegend 14 19 5+ 15
| g (10.5)
r\¢ )|
- o - = i ‘ N @|
I i - | <
=5 A S 1] Il ul

T-Nut: M4 (beidseitig)

H-07 Bohrung, 212 Flachsenkung, Tiefe 12
(von der Ruickseite)

2-06H7 Passloch, Tiefe 6

M4-Schraube mit Unterleg-
scheibe fiir Erdungsanschluss

Zulassiger
Biegeradius des Achskabels 50

Kabelverbindungs-
stecker

. 0w Langloch 2] (vom Rahmenboden) )ez 3;2
Standard Gegeniiber- = - ‘L ]
\Q.@m ihegende Seite Q[ | N W NS = -
Kl& = = J =" 45 15
Grenzschalter K ez l A2 ‘
(Option) ] Querschnitt von Z-Z _ {}I I
67002 163 E Gx200P 63 Details Senkbohrung fiir 5
® 8 Ezf:\ékahmenboden) B Rahmenbefestigung Detailansicht von Q
@ Details T-Nut
Detailansicht von P
Details Rahmen-Langloch
M Abmessungen pro Hub
Hub | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 [ 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 [ 1000 1050 | 1100 1150 1200 [ 1250 | 1300 | 1350 | 1400
L 5755|6255 675.5|725.5|775.5 | 825.5 |875.5 | 925.5 | 975.5 1025510755 11255 1175512255 1275513255 13755 1425.5|1475.5|1525.5 15755 1625.5| 16755 1725.5|1775.5
B 493 | 543 | 593 | 643 | 693 | 743 | 793 | 843 | 893 | 943 | 993 | 1043 | 1093 | 1143 | 1193 | 1243 | 1293 | 1343 | 1393 | 1443 | 1493 | 1543 | 1593 | 1643 | 1693
F 67 | 117 [ 167 [ 217 | 67 | 117 | 167 | 217 | 67 | 117 | 167 | 217 | 67 | 117 | 167 | 217 | 67 | 117 | 167 | 217 | 67 | 117 | 167 | 217 | 67
G 1 1 1 1 2 [ 2] 2] 2]3[3[3[3[4]a]a]a]5 55566667
H 6 | 6 | 6 | 6 8 8 8 | 8 101010 10 12 1212121414 14 1416|1616 | 16 | 18
J 297 | 347 | 397 | 447 | 497 | 547 | 597 | 647 | 697 | 747 | 797 | 847 | 897 | 947 | 997 | 1047 | 1097 | 1147 | 1197 | 1247 | 1297 | 1347 | 1397 | 1447 | 1497
K 267 | 317 | 367 | 417 | 467 | 517 | 567 | 617 | 667 | 717 | 767 | 817 | 867 | 917 | 967 | 1017 1067 | 1117 | 1167 | 1217 | 1267 | 1317 | 1367 | 1417 | 1467
Hub [ 1450 1500 | 1550 [ 1600 | 1650 [ 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000 | 2050 | 2100 | 2150 | 2200 | 2250 [ 2300 | 2350 | 2400 | 2450 | 2500 | 2550 | 2600
L 1825518755 1925519755 2025.5|2075.5|2125.5|2175.5 | 2225.5 | 2275.5| 2325.5 | 2375.5| 2425.5| 2475.5] 25255 2575.5| 2625.5 | 2675.5| 2725.5| 2775.52825.5 | 2875.5 | 2925.5 | 2975.5
B 1743 [ 1793 | 1843 | 1893 | 1943 | 1993 | 2043 | 2093 | 2143 | 2193 | 2243 | 2293 | 2343 | 2393 | 2443 | 2493 | 2543 | 2593 | 2643 | 2693 | 2743 | 2793 | 2843 | 2893
F 117 [ 167 [ 217 | 67 | 117 [ 167 | 217 | 67 | 117 | 167 | 217 | 67 | 117 | 167 | 217 | 67 | 117 | 167 | 217 | 67 | 117 | 167 | 217 | 67
G 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 [ 10 [ 10|10 10| 1| 1|1 nn]12]12]122]12]13
H 18 | 18 | 18 | 20 | 20 | 20 | 20 | 22 | 22 | 22 | 22 | 24 | 24 | 24 [ 24 | 26 | 26 | 26 | 26 | 28 | 28 | 28 | 28 | 30
J 1547 | 1597 | 1647 | 1697 | 1747 | 1797 | 1847 | 1897 | 1947 | 1997 | 2047 | 2097 | 2147 | 2197 | 2247 | 2297 | 2347 | 2397 | 2447 | 2497 | 2547 | 2597 | 2647 | 2697
K 1517 | 1567 | 1617 | 1667 | 1717 | 1767 | 1817 | 1867 | 1917 | 1967 | 2017 | 2067 | 2117 | 2167 | 2217 | 2267 | 2317 | 2367 | 2417 | 2467 | 2517 | 2567 | 2617 | 2667
H Gewicht pro Hub
| Hub [ 200 [ 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 [ 1000 | 1050 [ 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 |

| Gewicht (kg)| 6.0 | 63 | 66 | 70 [ 73 [ 76 | 79 | 83 | 86 | 89 | 92 | 95 [ 99 [102[ 105108 11.2] 11.5 [ 11.8 | 12.1 | 124 [ 128 [ 13.1[ 134 [ 13.7 |

Hub

[ 1450 [ 1500 | 1550 [ 1600 | 1650 | 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000 | 2050 | 2100 | 2150 | 2200 | 2250 | 2300 | 2350 | 2400 | 2450 | 2500 | 2550 | 2600 |

| Gewicht (kg)| 14.1 | 14.4 | 147 | 15.0 | 154 [ 157 [ 160 | 163 | 167 | 170 | 173 [ 176 | 17.9 | 183 [ 186 | 189 [ 192 | 19.6 | 199 | 202 | 20.5 | 20.9 | 21.2 | 215 |

IFA-SAI-100



M IFA-SA2 (hintenliegender Motor)

Hinweis) Das Motorkabel und das Enkoderkabel werden mit dem Kabelverbindungsstecker verbunden. Fur Einzelheiten zu den Kabeln siehe S.30.

( )
(Hinweis)
(Hinweis)
(Hinweis) Die Abbildung unten zeigt den Typ SA2L.

Der Schlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Es ist darauf zu achten, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht bertihrt.
Zu beachten ist, dass das Produkt zur Anderung der Homing-Richtung an IAl zuriickgesendet werden muss.

M.E: Mechanischer Endpunkt
S.E: Hub-Endpunkt

(300)
Vom Motorgehause

Zulassiger
Biegeradius des Achskabels 50

Ay in—.
L v I b
16.5 ]
12 1285 Hub 148 142 Kabelver-
& 10 1001 bindungs- (12) @
& I 2-96H7 Passloch, Tiefe 10 Home/| [\MLE. stecker 2
(‘5“(\ M.E. ; ;S.E R 90 Sicherstellung .
Schmieranschluss 4-M6 Bohrung (Einschraubtiefe 15) 70 von min. 100 Achskabel-Anschlussteil
fiir Fihrung (auch é\QQ <—’45 Achskabel
gegeniiberliegend) 9 90 (Passlocher, Abweichung +0.02 90.5 A6
. % 3§ 0
,Eer,ﬂ ,,,,, — 1 7 _
Pfeilansicht von V g 3 T — 2 2 e
A . M4-Schraube mit Unterleg-
_ Schmierfett-Anschluss scheibe fiir Erdungsanschluss Kabelaustrittsrichtung auf
§ Gegenseite (Option)
€
8
g 18000 2-M3, Tiefe 6 1419
= Offset-Referenzposition (auch tiberli d
33 ?9»‘ der zuldssigen Momente SuC Gegeninerneden '\‘L
L} - = i i ;;x[. ]
i e i d . 1] S— f ‘
T
of /)l 150 Rahmenmontagefliche T-Nut: M4 (beidseitig) l 525|754
Referenzfliche (74) 127.9
100
bereich B) 105
H-07 Bohrung, @12 Flachsenkung, Tiefe 12
(von der Riickseite)
2-@6H7 Passloch, Tiefe 6
. 0w Langloch P (vom Rahmenboden) ’ez 012
Standard Gegeniiber- ; | o7 o~
o = = 1
gl I ¥ A 1
I 4113
. | )
| = 45 15
Grenzschalter « ~ t ‘
(Option) ] Querschnitt von Z-Z 7{2[ o
163 F Gx200P 63 Details Senkbohrung fiir —
%:::6 B Rahmenbefestigung Detailansicht von Q
& :@5 (vom Rahmenboden) Details T-Nut
Detailansicht von P
Details Rahmen-Langloch
l Abmessungen pro Hub
Hub 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 & 650 | 700 | 750 | 800 | 850 & 900 | 950 | 1000 | 1050 1100 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 1400
L 647 | 697 | 747 | 797 | 847 | 897 | 947 | 997 | 1047 | 1097 | 1147 | 1197 | 1247 | 1297 | 1347 | 1397 | 1447 | 1497 | 1547 | 1597 | 1647 | 1697 | 1747 | 1797 | 1847
B 493 | 543 | 593 | 643 | 693 | 743 | 793 | 843 | 893 | 943 | 993 | 1043 | 1093 | 1143 | 1193 | 1243 | 1293 | 1343 | 1393 | 1443 | 1493 | 1543 | 1593 | 1643 | 1693
F 67 | 117 | 167 | 217 | 67 | 117 | 167 | 217 | 67 | 117 | 167 | 217 | 67 | 117 | 167 | 217 | 67 | 117 | 167 | 217 | 67 | 117 | 167 | 217 | 67
G 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7
H 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18
J 297 | 347 | 397 | 447 | 497 | 547 | 597 | 647 | 697 | 747 | 797 | 847 | 897 | 947 | 997 | 1047 | 1097 | 1147 | 1197 | 1247 | 1297 | 1347 | 1397 | 1447 | 1497
K 267 | 317 | 367 | 417 | 467 | 517 | 567 | 617 | 667 | 717 | 767 | 817 | 867 | 917 | 967 | 1017 | 1067 | 1117 | 1167 | 1217 | 1267 | 1317 | 1367 | 1417 | 1467
Hub 1450 | 1500 | 1550 | 1600 | 1650 | 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000 | 2050 | 2100 | 2150 | 2200 | 2250 | 2300 | 2350 | 2400 | 2450 | 2500 | 2550 | 2600
L 1897 | 1947 | 1997 | 2047 | 2097 | 2147 | 2197 | 2247 | 2297 | 2347 | 2397 | 2447 | 2497 | 2547 | 2597 | 2647 | 2697 | 2747 | 2797 | 2847 | 2897 | 2947 | 2997 | 3047
B 1743 | 1793 | 1843 | 1893 | 1943 | 1993 | 2043 | 2093 | 2143 | 2193 | 2243 | 2293 | 2343 | 2393 | 2443 | 2493 | 2543 | 2593 | 2643 | 2693 | 2743 | 2793 | 2843 | 2893
F 117 | 167 | 217 67 117 | 167 | 217 67 117 | 167 | 217 67 117 | 167 | 217 67 117 | 167 | 217 67 117 | 167 | 217 67
G 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 1 11 12 12 12 12 13
H 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30
J 1547 | 1597 | 1647 | 1697 | 1747 | 1797 | 1847 | 1897 | 1947 | 1997 | 2047 | 2097 | 2147 | 2197 | 2247 | 2297 | 2347 | 2397 | 2447 | 2497 | 2547 | 2597 | 2647 | 2697
K 1517 | 1567 | 1617 | 1667 | 1717 | 1767 | 1817 | 1867 | 1917 | 1967 | 2017 | 2067 | 2117 | 2167 | 2217 | 2267 | 2317 | 2367 | 2417 | 2467 | 2517 | 2567 | 2617 | 2667
H Gewicht pro Hub
| Hub | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 | 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 |

| Gewicht (kg) 60 | 63 | 66 | 70 | 73 | 76 | 79 | 83 | 86 | 89 | 92 | 95 | 99 [ 102|105 | 108 | 11.2 | 11.5 | 11.8 | 12.1 | 124 | 128 | 13.1 | 134 | 13.7 |

[ Hub

[ 1450 [ 1500 | 1550 | 1600 | 1650 | 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000 | 2050 | 2100 | 2150 | 2200 | 2250 | 2300 | 2350 | 2400 | 2450 | 2500 | 2550 | 2600 |

| Gewicht (kg)| 14.1 | 14.4 | 147 | 150 | 154 [ 157 [ 160 ] 163 | 167 | 170 | 173 [ 176 | 17.9 | 183 [ 186 | 189 [ 192 | 19.6 | 199 | 202 | 20.5 | 20.9 | 21.2 | 215 |

IFA-SACI-100



H IFA-SA3 (untenliegender Motor)

(Hinweis) Das Motorkabel und das Enkoderkabel werden mit dem Kabelverbindungsstecker verbunden. Fur Einzelheiten zu den Kabeln siehe S.30. .
(Hinweis) Der Schlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Es ist darauf zu achten, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht beriihrt. M.E: Mechanischer Endpunkt
(Hinweis) Zu beachten ist, dass das Produkt zur Anderung der Homing-Richtung an IAl zuriickgesendet werden muss. S.E: Hub-Endpunkt
(Hinweis) Die Abbildung unten zeigt den Typ SA3L.
L v
165
12 128.5 ST 148 705
>3
T 10| ) § 0]l
&«z j 1 2-96H7 Passloch, Tiefe 10 @ ME.
Schmieranschluss o ME. SE. 4-M6 Bohrung (Einschraubiefe 15) 90
fiir Fijh__rung_(auch 70
gegeniiberliegend) 90 (Passlocher, Abweichung +0.02 45 90.5
5 T © ) &
4 Hi,,,,i,i,ii,i,i,i,i, I R 1 Kabelaustrittsrichtung auf
Pfeilansicht von V 5 t= —— 5 — — Gegenseite (Option)
Schmierfett-Anschluss
2
zé Zulassiger Kabelver-
g Biegeradius des Achskabels 50 bindungs-  (12)
] stecker
g 100 g " M4-Schraube mit Unterleg-
g 80 . 2:M3, Tiefe 6.. . 14 19 scheibe fiir Erdungsanschluss O
£ ol Offset-Referenzposition (auch gegeniiberliegend =~
3 2 "“ der zuldssigen Momente ) $ D
$ H — T e —— T X “r —= —7
I & T g “ : (300) 7
< <
s B >
\DT Rahmenmontagefliche 2 ‘ - (10.5) -
50 —_— T-Nut: M4 (beidseitig) ~ k! 2o
Referenzfliche (74) ElE
(Abmessungs-, 55 52.5| 754 | 8| ¢
bereich B) 25 :82 - 1579 2 E
<lc
Llo
(2
H-07 Bohrung, @12 Flachsenkung, Tiefe 12
(von der Riickseite)
2-96H7 Passloch, Tiefe 6
. n Langloch P (vom Rahmenboden) z 012
Standard Gegeniiber- ! o7 ~
iz | = = ? o) o~
@ ,,LLX%»f,f,f,f,f,f,f,stk, gl
| 4T 9
= | =l ®
= 45 1.5
Grenzschalter « == T - ‘
(Option) ] z Querschnitt von Z-Z ( ﬂj -
6»0011 . . TSN
e s 163 3 Gx200P 63 Details Senkbohrung fiir 5—1

®) 8 " X B Rahmenbefestigun
4 {vom ) 9ung Detailansicht von Q
Details T-Nut

Detailansicht von P
Details Rahmen-Langloch

Hl Abmessungen pro Hub
Hub | 200 | 250 | 300 [ 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 1000 [1050 | 1100 [ 1150 | 1200 [ 1250 | 1300 | 1350 | 1400

L 575.5|625.5|675.5|725.5|775.5|825.5|875.5|925.5|975.5|1025.5/1075.5|1125.5|1175.5|1225.5/1275.5|1325.5|1375.5| 1425.5/ 1475.5|1525.5|1575.5| 1625.5/1675.5|1725.51775.5
B | 493 | 543 | 593 | 643 | 693 | 743 | 793 | 843 | 893 | 943 | 993 | 1043|1093 | 1143|1193 | 1243 | 1293 | 1343 | 1393 | 1443 | 1493 | 1543 | 1593 | 1643 | 1693
F 67 | 117 | 167 | 217 | 67 | 117 | 167 | 217 | 67 | 117 | 167 | 217 | 67 | 117 | 167 | 217 | 67 | 117 | 167 | 217 | 67 | 117 | 167 | 217 | 67
G 1 1 1 1 [2 [ 222333344445 5[s5]5 666|667
H 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18
J 297 | 347 | 397 | 447 | 497 | 547 | 597 | 647 | 697 | 747 | 797 | 847 | 897 | 947 | 997 | 1047 | 1097 | 1147 | 1197 | 1247 | 1297 | 1347 1397 | 1447 | 1497
K 267 | 317 | 367 | 417 | 467 | 517 | 567 | 617 | 667 | 717 | 767 | 817 | 867 | 917 | 967 | 1017 | 1067 | 1117 | 1167 | 1217 | 1267 | 1317 | 1367 | 1417 | 1467
Hub [ 1450 [ 1500 | 1550 | 1600 | 1650 | 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000 | 2050 [ 2100 [ 2150 | 2200 | 2250 | 2300 | 2350 | 2400 | 2450 | 2500 | 2550 | 2600
L [1825:5]1875.51925.5(1975.5/2025.5|2075.5| 21255 | 2175.5 | 2225.5 | 2275.52325.5|2375.5 | 2425.5| 2475.5| 2525.5| 2575.5] 2625.5 | 2675.5|2725.5| 2775.5 | 2825.5| 2875.5|2925.5 2975.5
B | 1743|1793 1843 | 1893 | 1943 | 1993 | 2043 | 2093 | 2143 | 2193 | 2243 | 2293 | 2343 | 2393 | 2443 | 2493 | 2543 | 2593 | 2643 | 2693 | 2743 | 2793 | 2843 | 2893
F 117 | 167 | 217 67 117 | 167 | 217 67 117 | 167 | 217 67 117 | 167 | 217 67 117 | 167 | 217 67 117 | 167 | 217 67
G 7 |7 71 8 8 | 8 | 8 9 9| 9| 9 10 101010 | 1 [ 11 [ 11 ]12]12]122]12]13
H 18 | 18 | 18 | 20 | 20 | 20 | 20 | 22 | 22 | 22 | 22 | 24 | 24 | 24 | 24 | 26 | 26 | 26 | 26 | 28 | 28 | 28 | 28 | 30
J 1547 | 1597 | 1647 | 1697 | 1747 | 1797 | 1847 | 1897 | 1947 | 1997 | 2047 | 2097 | 2147 | 2197 | 2247 | 2297 | 2347 | 2397 | 2447 | 2497 | 2547 | 2597 | 2647 | 2697
K 1517 | 1567 | 1617 | 1667 | 1717 | 1767 | 1817 | 1867 | 1917 | 1967 | 2017 | 2067 | 2117 | 2167 | 2217 | 2267 | 2317 | 2367 | 2417 | 2467 | 2517 | 2567 | 2617 | 2667
H Gewicht pro Hub

| Hub | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 1000 |1050 1100 |1150 1200 1250 |1300 1350 1400 |
| Gewicht (k)| 6.0 | 63 | 66 | 70 | 73 | 76 | 79 | 83 | 86 | 89 | 92 [ 95 | 99 102105 108 | 112 | 115 | 11.8 | 121 | 124 | 12.8 | 13.1 | 134 | 13.7 |

| Hub [1450 [1500 [ 1550 [ 1600 | 1650 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 |2000 |2050 | 2100 | 2150 [2200 [ 2250 [2300 | 2350 | 2400 | 2450 | 2500 |2550 | 2600 |
|Gewicht (k)| 14.1 | 14.4 | 147 | 15.0 | 154 | 157 [ 160 | 163 | 167 | 17.0 | 173 [ 176 | 179 | 183 [ 186 | 189 | 19.2 | 196 | 19.9 [ 202 | 20.5 [ 20.9 | 21.2 | 215 |

1 1 IFA-SACI-100



[ Abmessungen fiir Doppelschlitten-Spezifikation

(Hinweis) Das Motorkabel und das Enkoderkabel werden mit dem Kabelverbindungsstecker verbunden. . - : B
Eiir Einzelheiten zu den Kabeln siehe S.30. CAD—Zelchnu?genslnd.uberunsereWebseltedownloadbar. r‘_‘)_r) 3D
(Hinweis) Der Schlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Der Schlitten darf die umgebenden Teile nicht beriihren. www.intelligentactuator.eu cAu CAD
(Hinweis) Zu beachten ist, dass das Produkt zur Anderung der Homing-Richtung an |Al zuriickgesendet werden muss.
(Hinweis) Die Abbildung unten zeigt den Typ SA1L.
(Hinweis) Die Abbildung unten zeigt die Mal3e bei realem Mindest-Schlittenabstand.
\b M.E: Mechanischer Endpunkt
e L Vv S.E: Hub-Endpunkt
sehmieranschi 7 2 (Schiittengehéuse-Abstand [min) 16.5
chmieranschluss i aub . 1az
fiir Fiihrung (auch 12 128.150 Effektiver Hub 148 148 5 705
gegentiberliegend) 1 90 (Passlécher, N
E E. , 2x4-M6 Bohrung H: N M.E.
E Kis— Abweichung +0.02 (Einschraubtiefe 15) 70 ome
I . i <) :#
i
Pfeilansicht von V I ! i ﬁi
Schmierfett-Anschluss - = L -
Antriebsschlitten, 45 [~ Freischlitten
] 90 90 2 % 2-g6H7 Passloch, Tiefe 10
-;C; 60 (realer Schlitten-Abstand [min.])
?’ 100 150 (Passloch-Intervallabstand [min.]) 90.5 127.9 8
[} 80 * 55 525 754 <
< €
g c
E g . g . - 14 19 i g
. é ﬁ‘ ‘ 3£frset Beferenzposl(lon 2 x 2-M3, Tiefe 6 (auch gegeniiberliegend *)H—r? ‘ " > (105)
i - — e e W0 Y *—»Fi*lﬁ ‘ R &
IE’OI | o A d - | J (300) 4
: Ll
o . T-Nut: M4 (beidseitig) M4-Schraube mit
50 [Rahmenmontagefliche Unterlegscheibe fiir Erdungsanschluss
Referenzflache (74)
25 100 Zulassiger Bi ius des Achskabels 50
bereich B) 105 H-07 Bohrung, 812 Flachsenkung, Tiefe 12 (von der Riickseite) Kabelverbindungs-

Langloch p 2-06 H7 Passloch, Tiefe 6 (vom Rahmenboden) ’eZ . 12
| _
[ N < E !
8 Tiefe 6 3 [
%) (vom Rahmenboden) M{
o JK jez Querschnitt von Z-Z L
Dfeta|lan5|cht von P 163 F GX200P 7 63 Details Senkbohrung fiir Deta|lan15|cht von Q
Details Rahmen-Langloch ] Rahmenbefestigung Details T-Nut
l Abmessungen pro Hub
Nominaler Hub 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 A 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 | 1000 1050 1100  1150| 1200| 1250| 1300 | 1350 1400 1450
Effektiver \RealerMindest—Sd\Iittenabst,[ﬁOmm] 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 1000|1050 1100|1150 1200|1250 | 1300
Hub ‘Rea\erHﬁchst-SchITttenabst.[90mm] — | 220 | 270 | 320 | 370 | 420 | 470 | 520 | 570 | 620 | 670 | 720 | 770 | 820 | 870 | 920 | 970 | 1020 | 1070|1120 1170 1220 1270
L 725.5|775.5/825.5/875.5/925.5/975.51025.5(1075.5| 1125.5|1175.5| 1225.5|1275.5| 1325.5|1375.5 | 1425.5 | 1475.5|1525.5 | 1575.5|1625.5 | 1675.5 17255 1775.5|1825.5
B 643 | 693 | 743 | 793 | 843 | 893 | 943 | 993 [ 1043 | 1093|1143 | 1193|1243 | 1293 | 1343 | 1393 | 1443 | 1493 | 1543 | 1593 | 1643 | 1693 | 1743
F 217 | 67 | 117 | 167 | 217 | 67 | 117 | 167 | 217 | 67 | 117 | 167 | 217 | 67 | 117 | 167 | 217 | 67 | 117 | 167 | 217 | 67 | 117
G 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7
H 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18
J 447 | 497 | 547 | 597 | 647 | 697 | 747 | 797 | 847 | 897 | 947 | 997 | 1047 | 1097 | 1147 | 1197 | 1247 | 1297 | 1347 | 1397 | 1447 | 1497 | 1547
K 417 | 467 | 517 | 567 | 617 | 667 | 717 | 767 | 817 | 867 | 917 | 967 | 1017|1067 | 1117 | 1167 | 1217 | 1267 | 1317 | 1367 | 1417 | 1467 | 1517
Nominaler Hub 1500 | 1550 | 1600 | 1650 | 1700 | 1750 | 1800 1850 | 1900 1950 |2000 2050 [2100 |2150 |2200 |2250 {2300 |2350 | 2400 |2450 2500 2550 2600

Effektiver ‘RealerMindest—SchI'menabsL[ﬁOmm] 1350 | 1400 | 1450 | 1500 | 1550 | 1600 | 1650 | 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000 | 2050 | 2100 | 2150 | 2200 | 2250 | 2300 | 2350 | 2400 | 2450
Hub \Rea\erHéchst—SchImenabst.[90mm] 1320|1370 | 1420 1470 1520|1570 | 1620 | 1670 | 1720 | 1770 | 1820 1870 1920 | 1970 | 2020 | 2070 | 2120 | 2170 | 2220 | 2270 | 2320 | 2370 | 2420
L 1875.5/1925.5]1975.5]2025.5|2075.5| 2125.5|2175.5|2225.5 | 2275.5|2325.5| 2375.5| 2425.5| 2475.5 | 2525.5 | 2575.5| 2625.5 | 2675.5 | 2725.5| 2775.5| 2825.5 | 2875.5 | 2925.5 | 2975.5

B 1793 | 1843 | 1893 | 1943 | 1993 | 2043 | 2093 | 2143 | 2193 | 2243 | 2293 | 2343 | 2393 | 2443 | 2493 | 2543 | 2593 | 2643 | 2693 | 2743 | 2793 | 2843 | 2893
F 167 | 217 | 67 | 117 | 167 | 217 | 67 | 117 | 167 | 217 | 67 | 117 | 167 | 217 | 67 | 117 | 167 | 217 | 67 | 117 | 167 | 217 | 67
G 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13
H 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 | 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30
J 1597 | 1647 | 1697 | 1747 | 1797 | 1847 | 1897 | 1947 | 1997 | 2047 | 2097 | 2147 | 2197 | 2247 | 2297 | 2347 | 2397 | 2447 | 2497 | 2547 | 2597 | 2647 | 2697
K 1567 | 1617|1667 | 1717 | 1767 | 1817 | 1867 | 1917 | 1967 | 2017 | 2067 | 2117 | 2167 | 2217 | 2267 | 2317 | 2367 | 2417 | 2467 | 2517 | 2567 | 2617 | 2667

(Hinweis) Nominaler Hub: Die in der Modellspezifikation angegebene Hublange. Effektiver Hub: Die tatsachlich betreibbare Hublange.

M Gewicht pro Hub

Nominaler Hub 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 700 750 800 | 850 | 900 | 950 1000| 1050| 1100| 1150| 1200 1250 1300 1350 1400 1450
Effektiver \RealerMindest—Sd\Imenabst,[somm] 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 /1000|1050 1100|1150 1200|1250 | 1300
Hub ‘Rea\erHéchst-SchI'rttenabst.[90mm] — | 220 | 270 | 320 | 370 | 420 | 470 | 520 | 570 | 620 | 670 | 720 | 770 | 820 | 870 | 920 | 970 | 1020 | 1070|1120 1170 1220 1270
Gewicht (kg) 77 | 80 | 83 | 86 | 90 | 93 | 96 | 99 102 | 106|109 | 11.2 | 11.5 | 119|122 | 125|128 | 13.1 | 13.5| 13.8 | 14.1 | 144 | 148
Nominaler Hub 1500 | 1550 [1600 | 1650 |1700 | 1750 | 1800 1850 | 1900 1950 2000 2050 {2100 2150 [2200 2250 |2300 2350 |2400 2450 |2500 | 2550 |2600

Effektiver\RealerMindest—SchIiﬁenabsL[GOmm] 1350 | 1400 | 1450 | 1500 | 1550 | 1600 1650 1700 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000 | 2050 | 2100 | 2150 | 2200 | 2250 | 2300 | 2350 | 2400 | 2450
Hub \Rea\erHbchst—SchlinenabsL[90mm] 1320|1370 1420|1470 1520 1570 1620 1670 1720|1770 | 1820 | 1870 | 1920 | 1970 | 2020 | 2070 | 2120 | 2170 | 2220 | 2270 2320 | 2370 | 2420
Gewicht (kg) 15.1 /154 /157 | 16.1 | 164 | 16.7 | 17.0 | 174 | 17.7 | 180 | 183 | 186 | 19.0 | 193 | 19.6 | 19.9 | 20.3 | 20.6 | 20.9 | 21.2 | 21.6 | 21.9 | 22.2
(Hinweis) Die Gewichts-Werte gelten fiir die Doppelschlitten-Spezifikation. Diese ergeben sich aus der Summe der Gewichte der Einzelschlitten-Spezifikation und des Freischlittens (0,7 kg).

[ Passende Steuerungen

Die Achsmodelle auf diesen Seiten kdnnen mit folgenden Steuerungen betrieben werden. Wahlen Sie den fiir hre Anwendung geeigneten Typ aus.

Bezeich- | An- | Max.Anzahlan- | Eingangs- | Steuerungs—Bet'r\:Ei)zs:’retrekn*o tion Max. Anzahl von Referenz-
nung | sicht| steuerbarer Achsen | spannung | Position trel;bsér Programm ovIcCTCEPRICN | MLI M EC EP [PRT [ SSN [ ECH Positionierpunkten seite
RCON 16 g —  — — eeee_ _ —eee o 128
[)23.0\|4Aqg
RSEL 8 VA | — — | & e 0o 00— 0006 | 36000 Siche ent-
) ) 512 sprechendes
SCON-CB/CGB 1 5'1”5”\')2?3 ° ® — 00000 0000 O iiiNcwerksper) | Prospekt
oder
SSEL-CS 2 230 VAC ° — | o ej@ -0 —|— | — —® — | — — 20000 Betriebs-
- - handbuch.
N Einphasig _ _ _ [ I I P N R
XSEL-P/Q 6 230 VAC e o o [ [ ] 20000
Dreiphasig 55000
XSEL-RA/SA 8 230 VAC — — e o6 o6 060 — — 00 - (je nach Steuerungstyp)

* Netzwerk-Kilrzel: DV - DeviceNet | CC - CC-Link | CIE - CC-Link IE | PR - Profibus-DP | CN - CompoNet | ML - Mechatrolink | ML3 - Mechatrolink-lll| EC - EtherCAT | EP - Ethernet/IP | PRT - Profinet-10 | SSN - SSCNET lli/H | ECM - EtherCAT Motion

IFA-SACI-100 1 2



I FA Einachs-Roboter

IFA-MAL[I[1-200 =

B Modellspezifikationen
IFA | - WA - 200 | - - -|

Zahn-
riemen-
Ausfiih-
rung

Batterie- || Achsbreite

[ Serie |— Typ — Enkodertyp | —[ Motortyp  |— Hub — di g |— belld Optionen
MATL [Motor obenli links montiert [wA [ Batterielos-Absolut | [ 200 [ 200w | 200 200 mm T2 SCON N Ohne Filr weitere Optionen
MA2L | Motor hintenliegend, links montiert 1 ? SSEL S 3m siehe Tabelle unten.
MA3L | Motor i links montiert 3200 3200 mm XSEL-P/Q M 5m
MA1R |Motor i d, rechts montiert (in 50 mm-Schritten) XSEL-RA/SA XOO |Spezifiz. Linge
MA2R_|Motor hintenli d, rechts montiert T4 RCON
MA3R_|Motor i rechts montiert RSEL

(1) Auf die Montageausrichtung der Achse ist zu achten. Einzelheiten
dazu siehe S. 5.

(2) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an.
Weitere Angaben siehe , Tabelle Zuladung zu Geschwindigk./Beschleunigung”.

(3) Anwendungen mit Schubbetrieb kénnen nicht ausgefiihrt werden.

(4) Die geschatzte zulassige Einschaltdauer ist abhangig vom Lastfaktor.
Fir weitere Informationen siehe S. 27.

(5) Der Schwerpunkt der Zuladung sollte unter der Hafte des Uber-
hang-Abstands liegen. Auch wenn der Uberhang-Abstand und
das Lastmoment innerhalb des zulédssigen Bereichs liegen, sollten
bei auftretenden abnormalen Vibrationen oder Gerduschen die
Einsatzbedingungen abgeschwacht werden.

(6) Der Referenzwert fiir die zuldssige Auskragung liegt bei max. 600 mm
in Ma-, Mb- und Mc-Richtung. Fiir die Doppelschlitten-Spezifikation
liegt dieser bei max. 1600 mm [bei kleinstem Schlittenabstand 80 mm]
bzw. max. 1800 mm [bei grétem Schlittenabstand 120 mm].

Fur weitere Informationen bzgl. der zuldssigen Auskragung siehe S. 5.

(7) Bei Auswahl der Doppelschlitten-Spezifikation siehe S. 26 hinsichtlich
Modellbestellungen und VorsichtsmalBnahmen.

(Hinweis) Die Abbildung zeigt den obenliegenden, links montierten Motortyp (MA1L).
Bitte

heachten

Kabelldngen Optionen * Jede Option sollte auf der Options-Referenzseite gepriift werden.

Typ Kabelcode Name Code Seite

S Kabelaustrittsrichtung auf der Gegenseite A6 25
(B3 m)

Standardkabel M (5 m) AQ-Dauerschmierung (Standard-Opt.) (Hinweis 1) AQ 25
X06 (6 m) ~X10 (10 m) Decksn—/senenmontl?r‘ce ‘Elnbaulage (Hinweis 2) csm 25
Spezialli S (1 Y1515 Aufhdngehalterung (Hinweis 3) EB 25
peziaflangen (1m)~ (15m) Grenzschalter Referenzpunktfahren (Hinweis 3) L 25
X16 (16 m) ~ X20 (20 m) Grenzschalter Referenzpunktf. gegentiber (Hinweis 3) LL 25
(Hinweis) Dies ist ein Roboterkabel. Umgekehrte Referenzposition NM 25
Doppelschlitten-Spezifikation (Hinweis 4) w 25
Runde Kabelsteckverbinder mit Schraubverschluss EU 25

(Hinweis 1) Dieser Code ist bei der Modellspez. in der Spalte fiir Optionen immer anzugeben.

(Hinweis 2) Auch furr Horizontal-Montage geeignet.

(Hinweis 3) Aufgrund gegenseitiger Beeinflussung kdnnen Aufhéngehalterung (EB) und
Grenzschalter (L/LL) nicht zusammen verwendet werden.

(Hinweis 4) Bei Auswahl der Doppelschlitten-Spezifikation sind Zuladung, Abmessungen
und Gewicht abweichend. Fir Einzelheiten siehe S. 14 und S. 18.

1 3 IFA-MA-200



I FA Einachs-Roboter

Hauptspezifikationen

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung
Steigung Steigung (mm) 42 0.aquivalent; Antriebssystem Zahnriemen, Steigung 42 mm (dquivalent)
Maximale Zuladung (kg) Wiederhol-
Zuladung [Spannungsversorgung/Steuerung 230 VAC] (*1) 2 genauigkeit O G
K] Maximale Zuladung (kg) 17 Spiel max. 0.1 mm
5 [Spannungsversorgung/Steuerung 115 VAC] (*1) Grundrahmen Material: Aluminium, hell eloxiert
g Geschwindigk/ Max. Geschwindigkeit (mm/s) 3000 Linearfiihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
I Beschleunigj Min. Geschwindi.gkeit (mm/f) 2.57 Zulissiges statisches | Ma: 259 N'm
Verzdgerung Nom. Beschleur‘ngungNerz-pgerung (G) 0.3 Lastmoment (Einzel- | Mb: 369 N-m
Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 2.0 schlitten-Spez.) Mc: 604 N-m
Zuladung Maximale Zuladung (kg) — Zulassiges statisches | Ma: 1760 N-m
E Geschwindigk/ Méx. Geschw.ind.igke.it (mm/s) — Lastmoment (Doppel- | Mb: 2520 N-m
g Beschleunig./ Min. Geschwindigkeit (mm/s) — schlitten-Spez) (2) | Mc: 1210 Nem
> | Verzégerung Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) — Zulass. dynamisches | Ma: 81.0 N-m
Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) — Lastmoment (Einzel- | Mb: 116 N-m
Schubbetriebskraft| Wirksame Léangskraft (N) 71.2 schlitten-Spez.) (*3)  [Mc: 189 N-m
Bremse Brems-Spezifikation — Zuldss. dynamisches | Ma: 448 N-m [min. Schlittenabst. 80 mm], 561 N-m [max. Schlittenabst. 120 mm]
Bremshaltekraft (kgf) — Lastmoment (Doppel- | Mb: 640 N-m [min. Schlittenabst. 80 mm], 801 N-m [max. Schlittenabst. 120 mm]
Minimale Hublange (mm) 200 schlitten-Spez.) (*3) | Mc:307 N-m [min. Schlittenabst. 80 mm], 307 N-m [max. Schlittenabst. 120 mm]
Hub Maximale Hubldnge (mm) 3200 Zuldssige Temperatur, . . .
(05 B Gl () 50 Feuchtiggkeit p 0 bis 40°C, max. 85% RH (nicht-kondensierend)
(*1) Die max. Zuladung verringert sich bei Auswahl der Doppelschlitten-Spezifikation. Schutzart 1P20
Fir weitere Informationen siehe die Tabelle unten. Schwingungsfestigkeit| 4.9 m/s’
Produktkonformitédt | CE-Kennzeichnung, RoHS-Richtline
Motortyp AC-Servomotor
Enkodertyp Batterielos-Absolut

M Richtung des Schlittentyp-Lastmoments

Ma
(Nicken)

Mc
(Verwindung)

Mb

(Gieren)

Anzahl der Enkoderpulse

16384 Pulse / Umdrehung

(¥2) Die Werte gelten einheitlich unabhédngig vom Schlittenabstand.

(*3) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 10000 km. Die Lebensdauer féllt je nach
Betriebs- und Installationsbedingungen unterschiedlich aus. Zur Priifung der Lebens-
dauer kontaktieren Sie IAl

Tabelle Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

Einheit fur die Zuladung ist kg.

Lage Horizontal
Steigung | Max. Geschwin-| Spannungsversorgung Beschleunigung (G)
(mm) | digkeit (mm/s) der Steuerung 03 [ 04 |05 )06 07 08[09 ] 1011 12[13]14][15]16][17]18]19]20
2 3000 230 VAC 25 18 14 11 9 75 | 65 | 55 | 46 | 38 | 32 | 26 | 23 2 1.7 14 12 1
115 VAC 17 11 8 6.5 55 | 45 4 35 | 32 | 29 | 27 | 26 | 23 2 1.7 1.4 1.2 1

Einheit fur die Zuladung ist kg. Leere Zellen bedeuten, dass die Achse nicht unter diesen Bedingungen betrieben werden kann.

Lage Horizontal
Steigung | Max. Geschwin-| Spannungsversorgung Beschleunigung (G)
(mm) digkeit (mm/s) der Steuerung 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7 0.8 0.9 1.0 1.1 1.2 1.3 1.4 1.5 1.6 1.7 1.8 1.9 2.0
230 VAC 21 14 10 7 5 35 25 1.5 0.6
42 3000 115 VAC 13 7 4 2.5 1.5 0.5

Hub und max. Geschwindigkeit

200 ~ 3200
(50 mm-Schritte)

3000

(Einheit: mm/s)
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[/ Abmessungen

CCAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar. D) 3 D
www.intelligentactuator.eu <Ay CAD

H IFA-MA1 (obenliegender Motor)

(Hinweis) Das Motorkabel und das Enkoderkabel werden mit dem Kabelverbindungsstecker verbunden. Fur Einzelheiten zu den Kabeln siehe S.30. )
(Hinweis) Der Schlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Es ist darauf zu achten, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht bertihrt. M.E: Mechanischer Endpunkt
(Hinweis) Zu beachten ist, dass das Produkt zur Anderung der Homing-Richtung an IAl zurlickgesendet werden muss. S.E: Hub-Endpunkt
(Hinweis) Die Abbildung unten zeigt den Typ MA1L.
L A4
16.5 A6
12 141.5 Hub 190 89.5
. Home
. x 10| 2-g8H7 Passloch, Tiefe 10 120 7"y 110
Schmieranschiuss & ME AN SE. 4M6 Bohrung (Einsc fefe 20) 90 A ME.
g (auch < 70
gegeniiberliegend) & 4-M8 Bohrung (Einschraubtiefe 20) 60
m 1115
120 (Passlocher, Abweichung +0.02 &
=0 F S — & . & & 1 i
Kabelaustrittsrichtung auf
Pfeilansicht von V Gegenseite (Option)
Schmierfett-Anschluss NS K¢ ] K2 0 <3 S 1 =T U ©
2z 1405
B o
£ 67 67, 735 |£I8
2 — ==
2 2-M3, Tiefe 6 gl
£ 134 Offset- . (auch gegentiberliegend 24 8 2 E
Z| w9 106 Referenzposition ol 2|8
I3 2 | ]| derzuliss Momente 2 B 105)
E{g i m— - o% 7] Tiu 2 -t .
= 7, o
“] L U7 %P7 9 pahmen- X i 3
; -
\oT 65 montage- T-Nut: M4 (beidseitig) M4-Schraube mit Unterleg-
(96) flache = scheibe fiir Erdungsanschluss D
Referenzfliche 2 130 Zulassiger ul |
bi 134 Biegeradius des Achskabels 50 @
bereichB) H-09 Bohrung, 616 Flachsenkung, Tiefe 12 (12) o
(von der Riickseite) stecker =
2-98H7 Passloch, Tiefe 6
Langloch p (vom Rahmenboden) Z
LL = £ £ 3
L Gegentiber- 2 ; \ 216
Standard liegende Seite g H-o— D - — - N Moo
I = o
‘ o
1Al L . = i ‘ |
; J o
iie »LL 171 F Gx200P 66 i N
B ! N
f

Grenzschalter '

40015
o

(Option) 10 8 Querschnittvon Z-Z  Detailansicht von Q

® Tiefe 6 (vom Rahmenbod ) . N
2 fefe 6 (vom Rahmenboden) Details Senkbohrung fir ~ Details T-Nut
Rahmenbefestigung

Detailansicht von P
Details Rahmen-Langloch

l Abmessungen pro Hub
Hub_[200 | 250 | 300 | 350 [ 400 [ 450 [ 500 [ 550 [600 | 650 | 700 | 750 [800 [ 850 900 | 950 [1000[1050[1100[1150[1200]1250]1300[1350|1400[1450[ 1500 1550 160016501700

L [649.5(699.5749.5|799.5|849.5899.5949.5999.5 ] 10495 10995 | 11495 | 1199512495 12995 13495 13995 | 14495 |1499.5 1549515995 16495 16995 17495 | 1799518495 | 1899.5 1949519995 20495 20995 | 21495
B |548 598 648 | 698 | 748 | 798 | 848 | 898 | 948 | 998 [1048|1098| 1148|1198 1248 1298 1348 1398|1448| 1498| 1548 1598 | 1648 1698 | 1748|1798 1848 1898 1948 1998 2048
F o [111]161]211] 61 [ 111161211 61 [111] 161|211 61 | 111|161 211] 61 | 111161211 | 61 | 111]161| 211 61 | 111 | 161|211 | 61 | 111 | 161211
G |1 [ [ 122223333444 ]a][5][5]5|s5|e6|6|6|6|7 |77 ]7][8][8]8]s

H 6 |6 6 8|8 |8 |8 10[10/10]10 1212121214 14|14 14|16 16 16 |16 | 18 | 18 |18 | 18 | 20 | 20 | 20 | 20

J 341391 441 491 |541 | 591 | 641|691 741|791 | 841 891|941 | 991 104110911141 |1191 1241 1291/ 1341]1391] 1441|1491 | 1541 1591 | 1641]1691| 1741|1791 | 1841
K [311361 411 461|511 561 611|661 711 761 811|861 911 961 1011 1061/1111/1161]1211/12611311]1361] 1411|1461 |1511|1561| 1611|1661/ 1711|1761 1811
Hub [1750[1800/1850]1900]1950/2000/2050]2100]2150]2200|2250]2300] 2350(2400] 2450]2500] 2550| 2600] 2650 2700/ 2750|2800 2850] 2900[ 2950/ 3000/3050 3100/ 3150(3200
L [21995]22495] 2299523495 2399.5| 24495 | 24995 | 25495 2599.5| 2649.5 | 26995 27495 2799.5 | 2849.5] 2899.5 29495 2999.5 | 3049.5 3099.5 31495 3199.5|3249.5|3299.5 3349533995 34495 3499.5 3549535995 |3649.5
B |2098|2148|2198|2248| 2298|2348 | 2398| 2448|2498 | 2548 | 2598 | 2648|2698 | 2748 | 2798 | 2848| 2898|2948 | 2998| 3048|3098 3148 |3198| 3248|3298 3348 | 3398 | 3448 | 3498 3548
F |61 111161 211 ] 61 [111] 161211 61 | 111 161|211 | 61 | 111|161 211 | 61 | 111161211 61 | 111|161 |211| 61 | 111 161 211 | 61 | 111
G 9 |9l 99010 o101 11 m | nn[12[12]12 121313131314 14141415 15|15 1516 | 16
H | 222222 222424 24|24 26 26|26 26| 28|28 2828|3030 30 30 |32|32 3232|3434 34 34 36| 36
J [1891/1941/1991(2041(2091(2141]2191]2241|2291|2341|2391( 2441|2491 2541 | 2591 | 2641|2691 2741|2791/ 2841|2891 | 2941|2991 3041(3091| 314131913241 3291|3341
K |1861]1911]1961/2011/20612111/2161|2211/2261|2311]23612411 246125112561 |2611/2661]2711]2761|2811|2861|2911/2961/3011/3061 /3111|3161 /3211/3261/3311

H Gewicht pro Hub

| Hub [200 [250 [ 300 | 350 | 400 | 450 [ 500 | 550 [ 600 | 650 | 700 | 750 | 800 [ 850 [ 900 | 950 [1000]1050]1100]1150[1200]1250[ 13001350 1400|1450 1500]1550] 1600 1650 1700|
|Gewicht (kg)| 10.8[11.311.8]12.3]12.8113.3/13.8/14.3]14.9/15.4/15.9/16.4]16.9/17.417.9/18.4[19.0[19.520.0/ 205 21.021.522.0/22.5(23.0 | 23.6 | 24.1]24.6 | 25.1[25.6 | 26.1|

| Hub [1750[1800]1850]1900(1950[2000(2050[2100[2150]2200/2250/23002350/2400[2450(2500[2550(2600] 2650/ 27002750 2800/ 2850[ 2900(2950[3000(3050/3100/3150]3200|
| Gewicht (kg)| 26.6 | 27.1127.7[28.2[28.7[29.229.7[30.2[30.731.231.8 [32.3[32.833.3[33.8 343 34.8 353 35.936.4 | 36.9 | 37.4 | 37.9]38.438.9]39.4|40.0 | 40.5]41.0 | 41.5|
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M IFA-MA2 (hintenliegender Motor)

(Hinweis) Das Motorkabel und das Enkoderkabel werden mit dem Kabelverbindungsstecker verbunden. Fur Einzelheiten zu den Kabeln siehe S.30.

(Hinweis) Der Schlitten féhrt bei der Home-Fahrt zum ME. Es ist darauf zu achten, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht berihrt. M.E: Mechanischer Endpunkt
(Hinweis) Zu beachten ist, dass das Produkt zur Anderung der Homing-Richtung an 1Al zuriickgesendet werden muss. S.E: Hub-Endpunkt
(Hinweis) Die Abbildung unten zeigt den Typ MA2L.

(300)
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e B
) v —
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1 10 von min. 100 -
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gegeniiberliegend) 4-M8 Bohrung (Einschraubtiefe 20) 60| ———
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3| 9 | der zuléss. Momente |
— = [ m—— - N Y
3| b i/ I B — 1N = le| |
Rahmen- [l 1 Hle ;
65 | montage- . o 1
o 56 | [\fiache T-Nut: M4 (beidseitig) 67 | 735
Referenzflache /2 | gg 140.5
bereich B) H-09 Bohrung, 216 Flachsenkung, Tiefe 12
(von der Riickseite)
2-08H7 Passloch, Tiefe 6
Langloch p (vom Rahmenboden) Z

LL S

L Gegeniiber- X U
Standard liegende Seite o [ -—— N 216
ﬁ][ e ay D10
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‘ E
o &
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12 12 J
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B | N
Grenzschalter |
. 10 8o T
(Option) G Tiefe 6 (vom Rahmenboden) Querschnittvon Z-Z  Detailansicht von Q

Details Senkbohrung fiir Details T-Nut

Rahmenbefestigung
Detailansicht von P

Details Rahmen-Langloch

Hl Abmessungen pro Hub
Hub_[200 [ 250 300 [350 [ 400 [ 450 | 500 | 550 [600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 |900 | 950 [1000/1050]1100] 1150 1200]1250] 1300/ 1350/ 1400 1450 1500 1550| 16001650/ 1700

L 749.5799.5|849.5899.5/949.5999.5 1049.5 1099.5 | 1149.5| 1199.5 |1249.5 | 1299.5 | 1349.5 | 1399.5 | 1449.5 | 1499.5 | 1549.5 | 1599.5 | 1649.5 | 1699.5 | 1749.5|1799.5| 1849.5|1899.5| 1949.51999.5| 2049.512099.5| 21495 |2199.5 | 2249.5
B 548 | 598 | 648 | 698 | 748 | 798 | 848 | 898 | 948 | 998 |1048|1098|1148 1198|1248 1298 1348|1398 | 1448|1498 | 1548 1598|1648 1698|1748 | 1798|1848|1898| 1948|1998 2048
F 1110161211 61 [ 111161 (211 | 61 [ 111161 211 61 [ 111161 211 | 61 [111]161 211 ] 61 111 161|211 | 61 | 111 161211 | 61 | 111|161 | 211
G |1 [rv[1[2]2]2]2]3[3[3[3|4]|a[a[a]5]5]5[5]6|6|6|6 77|77 |8|8|8]s

H 6 6 6 8 8 8 8 10 |10 |10 |10 [ 12 |12 |12 |12 |14 |14 |14 |14 |16 |16 | 16 | 16 |18 | 18 | 18 | 18 | 20 | 20 | 20 | 20

J 341 1391 | 441 | 491 | 541 | 591 | 641 | 691 | 741 | 791 | 841 | 891 | 941 | 991 [1041 1091 1141|1191|1241|1291|1341{1391|1441|1491 1541 1591|1641 1691|1741 (1791|1841
K [311]361]411]461 511 561 611 661 | 711|761 811|861 911 961 101110611111 1161 1211]1261]1311]1361 1411 1461/ 1511|1561 1611 16611711 17611811
Hub_ [1750[1800]1850[1900] 1950]2000/2050[2100]2150/2200[2250|2300[2350] 2400 2450 2500[ 2550|2600 2650[ 2700] 2750|2800/ 2850 2900|2950/ 3000]3050/3100[ 31503200
L [22995(234952399.5| 2449524995 [ 2549.5 | 25995 2649.5 [ 2699.5 | 27495 2799.5 | 2849.5 | 2899.5 | 2949.5[2999.5 | 30495 3099.5[3149.5 | 3199.53249.5[3299.5|3349.53399.5 [ 3449.5 | 3499.5 3549.53599.5|3649.5 | 3699.5 37495
B [2098|21482198 (2248|2298 2348 | 2398|2448 | 2498 | 2548|2598 | 2648 | 2698| 2748 | 2798 | 2848 | 2898 | 2948 | 2998|3048 3098 3148|3198 3248|3298/ 3348|3398 3448|3498 3548
F 61 | 111161211 | 61 | 111 161211 61 | 111|161 |211| 61 | 111161 211 | 61 | 111|161 | 211 | 61 | 111|161 211 | 61 | 111 161 211 | 61 | 111
G 9 9 9 9 10 |10 | 10 | 10 | 11 | 11 | 11 | 11 12 112 |12 |12 |13 |13 |13 |13 |14 |14 |14 | 14 | 15| 15|15 | 15| 16 | 16
H [ 22122222224 24|24 24|26 | 26 26|26 | 28|28 28|28 30|30 30 30|32 32|3232[34]34|34|34 36|36
J |1891]1941]1991|20412091| 2141|2191 2241]2291 234123912441 2491 | 2541|2591 | 2641|2691/ 2741|2791 28412891 | 29412991/ 3041|3091 3141|3191 324132913341
K 1861/1911/1961/2011/2061|2111/2161|2211|2261|2311|2361 (2411|2461 |2511{2561|2611)2661|2711/2761|2811|2861/2911|2961|3011/3061(3111|3161/3211|3261 /3311

H Gewicht pro Hub

| Hub [200 250 [300 [350 [400 [450 [ 500 | 550 [600 | 650 [ 700 [ 750 | 800 | 850 [900 [ 950 [1000]1050(1100]1150/1200/1250[ 1300/ 1350/ 1400 1450|1500/ 155016001650 1700]
| Gewicht (kg)| 10.811.311.8/12.3]12.8/13.3/13.8/14.3/14.9/15.415.9/16.4|16.9/17.4|17.9/18.4/19.0/ 19.520.0| 20.5] 21.0 | 21.5|22.0 | 22.5|23.0 | 23.6 | 24.1|24.6 | 25.1(25.6 | 26.1|

| Hub 175011800 1850|1900 195020002050 2100/2150|2200 2250|2300|2350 2400|2450 2500 2550 2600 2650|2700 2750 2800 2850|2900 2950/ 3000|3050 3100|3150 3200/
| Gewicht (kg)| 26.6 | 27.1127.7[28.2[28.7[29.229.7[30.2[30.7 31.2[31.8 [32.3[32.833.3[33.8 343 34.835.3[ 35.9 36.4 | 36.9 | 37.4 | 37.9[ 38.438.9]39.4 | 40.0 40.541.0 | 41.5|
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M IFA-MA3 (untenliegender Motor)

(Hinweis) Das Motorkabel und das Enkoderkabel werden mit dem Kabelverbindungsstecker verbunden. Fur Einzelheiten zu den Kabeln siehe S.30.
(Hinweis) Der Schlitten féhrt bei der Home-Fahrt zum ME. Es ist darauf zu achten, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht berihrt. M.E: Mechanischer Endpunkt
(Hinweis) Zu beachten ist, dass das Produkt zur Anderung der Homing-Richtung an 1Al zuriickgesendet werden muss. S.E: Hub-Endpunkt
(Hinweis) Die Abbildung unten zeigt den Typ MA3L.
L bv
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12 1415 Hub 190 89.5 7]
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4-M8 Bohrung (Einschraubtiefe 20) 60
gegeniiberliegend) - il

120 (Passl6cher, Abweichung +0.02 A6
Iy y: S— 0 ey o Fo) S 1 :L:;;
I e e e Kabelaustrittsrichtungauf

Pfeilansicht von V = T — = (3 0 I3 & 1 — Gegenseite (Option)
Schmierfett-Anschluss

Kabelver-
bindungs-
stecker

2
8
= Zulassiger (12)
3 Biegeradius des Achskabels 50 @A
z 2:M3,Tiefe 6 a
g 134 Offset- N (auch gegeniiberliegend) 24 8 M4—§chra_ybe mit Unterleg- ) = [
=R 106 Referen o scheibe fiir Erdungsanschluss
83 ¢ der zuléss. Momente = D
il — ) By 1T ur|
8 -4 LT : il \f (300) 2
Sy U 9 Rahmen- T X Al | " : (105) 3
- S
AT e o RN
R Tache T-Nut: M4 (beidseiti) P | a
&
Referenzfliche (96) I 5|8
(Abmessungs-/ 2 130 &<
bereich B) 12 67 67 | 735 |8|E
5|6
H-09 Bohrung, 816 Flachsenkung, Tiefe 12 140.5 v >
(von der Riickseite)
2-@8H7 Passloch, Tiefe 6
Langloch P (vom Rahmenboden) Z
L 016
L Gegeniiber- = = X 2 [ @ | 09
Standard liegende Seite o \ | o
77 & H-—- e T TR B BN
U oho | = : | 2
K < i N
120 a2 ) Z J
Grenzschalter - £ 5 Gx200P 56 Querschnittvon Z-Z  Detailansicht von Q
(Option) Details Senkbohrung fur  Details T-Nut
813" Rahmenbefestigung

10
& @ Tiefe 6 (vom Rahmenboden)

Detailansicht von P
Details Rahmen-Langloch

Hl Abmessungen pro Hub
Hub_[200 [ 250 | 300 | 350 | 400 [450 | 500 | 550 |600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 |900 | 950 [1000/1050]1100]1150]1200]1250/ 1300/ 1350/ 1400] 1450 1500 1550| 16001650/ 1700

L |649.5699.5749.5(799.5|849.5(899.5949.5(999.5 10495 10995 | 11495 | 1199512495 | 12995 1349513995 | 14495 | 14995 | 15495 15995 16495 1699.5 | 17495 1799.5| 18495 1899519495 |1999.5 20495 2099521495
B |548 598 648 | 698 | 748 | 798 | 848 | 898 | 948 | 998 [1048|1098| 1148|1198 1248 1298 1348 1398|1448| 1498| 1548 1598 | 1648 1698 | 1748| 1798|1848 1898|1948 1998 2048
F |11 ]1e1]211] 61 [ 111161211 ] 61 [111] 161|211 61 | 111|161 |211] 61 | 111161211 | 61 | 111]161 211 61 | 111 | 161|211 | 61 | 111 | 161211
G |1 [ [1[2]2]2]2[3[3[3[3[4 44455556 |6]|6]|6|7 77 ]7|8]8]|8]s

H 6 |6 6 8|8 |8 8 10[10/10/[10 1212|1212 14 14|14 |14 |16 16 16 |16 | 18 | 18 |18 | 18 | 20 | 20 | 20 | 20

J 341391 441 (491 |541 | 591 | 641|691 741|791 841 891 | 941|991 10411091 |1141|1191 1241 12911341/ 1391 1441|1491 | 15411591 | 1641]1691| 1741|1791 | 1841
K 311361411 461|511 561 611|661 711 761 811861 911 961 1011 1061/1111/1161]1211/12611311]1361) 1411|1461 |1511|1561 1611|1661/ 171117611811
Hub_[1750[1800/1850]19001950/2000/20502100]2150]2200|2250]2300] 2350/ 2400 24502500/ 2550| 2600] 2650 2700/ 2750|2800 2850] 2900[2950/3000/30503100/3150(3200
L [21995]22495] 2299523495 2399.5| 24495 | 24995 | 25495 2599.5| 26495 | 26995 27495 2799.5 | 2849.5] 28995 29495 2999.5 | 3049.5 3099.5 31495 3199.5|3249.5|3299.5 3349533995 34495 3499.5 3549535995 |3649.5
B |2098|2148|21982248| 2298|2348 | 2398| 2448|2498 | 2548 | 2598 | 2648|2698 | 2748 | 2798 | 2848| 2898|2948 | 2998| 3048|3098 | 3148 |3198| 3248|3298 3348 | 3398 | 3448| 3498 3548
F |61 111161 211 ] 61 [111 161211 61 | 111161 [211| 61 | 111161 211 | 61 | 111161211 61 | 111|161 |211| 61 | 111 161 211 | 61 | 111
G 9 |9l 991010 10101111 m | nn[12]12]12 121313131314 141414 [15 15|15 15|16 | 16
H | 222222 2224|2424 |24 26 26|26 26| 28|28 2828|3030 30 30 |32|32 3232|3434 34 34 36| 36
J [1891/1941/1991|2041(2091(2141]2191]2241|2291|2341|2391(2441( 2491|2541 | 2591 | 2641|2691 2741|2791/ 2841|2891 2941|2991 3041(3091| 314131913241 3291|3341
K |1861]1911]1961/2011]2061|2111 2161]2211]2261|2311|2361/2411|2461|25112561/2611| 2661|2711 2761/ 2811|2861/ 2911/2961/3011|3061|3111/3161|3211|32613311

H Gewicht pro Hub

| Hub 200|250 300 |350 | 400 450 500 | 550 |600 | 650 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 |1000|1050 1100/ 1150|1200|1250| 1300/ 1350|1400 1450 1500 1550 1600|1650 1700|
|Gewicht (kg)| 10.811.311.8]12.3]12.8113.3/13.8/14.3]14.9/15.4/15.9/16.4]16.9/17.417.9/18.4[19.0[ 19.5 20.0/ 20.5/21.0[21.522.0/22.5(23.0 | 23.6 | 24.1]24.6 | 25.1[25.6 | 26.1|

| Hub [1750]1800]1850(1900(1950[2000(2050[2100]2150]2200/2250/2300/2350/2400[2450(2500[ 2550|2600] 2650/ 2700|2750 2800 2850[ 2900/2950[3000(3050/3100/31503200|
| Gewicht (kg)| 26.6 | 27.1]27.7 | 28.2 | 28.7 | 29.2[29.7 | 30.2 | 30.7 | 31.2 | 31.8]32.3[32.833.3[33.8 | 34.3 | 34.8 | 35.3 359|364 |36.9|37.4|37.9|38.4 | 38.9|39.4/40.0  40.5]41.0 41.5|
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[ Abmessungen fiir Doppelschlitten-Spezifikation

(Hinweis) Das Motorkabel und das Enkoderkabel werden mit dem Kabelverbindungsstecker verbunden. GRS — . ~ 3D
Fiir Einzelheiten zu den Kabeln siehe S.30. ETIEIRANEE 2]
(Hinweis) Der Schlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Der Schlitten darf die umgebenden Teile nicht beriihren. www.intelligentactuator.eu CAD CAD

(Hinweis) Die Abbildung unten zeigt den Typ MAT1L.

)
(Hinweis) Zu beachten ist, dass das Produkt zur Anderung der Homing-Richtung an Al zurtickgesendet werden muss.
)
(Hinweis) Die Abbildung unten zeigt die MaBe bei realem Mindest-Schlittenabstand.

\L M.E: Mechanischer Endpunkt
L v S.E: Hub-Endpunkt
& 10 (Schlittengeh&use-Abstand [min.)) 16.5
& 2 1415 Effektiver Hub 190 190 895
S 101 2 4-M6 Bohrung %0 1o
Schmieranschluss FIN 120 (Einschraubtiefe 20) 70 j
fir Fihrung (auch M.E. SE. (Passlécher, Abweichung +0.02 2x4-M8 Bohrung Home/| || \M.E.
gegeniiberliegend) (Einschraubtiefe 20)
e [c E— =l Q o © X i e |
o —— 0 H 5155 oy
Pfeilansicht von V = = e = o
f Antriebsschlitten 60 Freischlitten
R Schmierfett-Anschluss 120 20 2% 2-08 H7 Passloch, 1405
% 80 (realer Schlitten-Abstand [min.]) Tiefe 10
et 134 67 735
g 106 200 (Passloch-Intervallabstand [min.]) 115 67 °
<
% ) i Offset-Referenz- 2 x2-M3, Tiefe 6 (auch gegeniiberliegend 24 8 i €
a8 ¢ ‘ position der P 9 o ‘ s (105)
T zuldss.Momente _— T | -V | ] © @
%I 7 AT o T Lem || @
f Rahmen- e — = D
© Lies | montagefldche T-Nut: M4 (beidseitig) Untereascheibe i Extanmmmachivns o—
. (96) oo "
he N . ) Zuldssiger des Achskabels 50 ]
(Abmessungs- 2 :gg H-09 Bohrung, 216 Flachsenkung, Tiefe 12 (von der Riickseite) Kabelverbindungs- (12) o
bereich B) 2
Langloch P 2-08 H7 Passloch, Tiefe 6 (vom Rahmenboden) ,éz . Z;a stecker
il
S A A A i ‘—
Tiefe 6 ‘ R ?
® (vom Rahmenboden) 178
K ~7 T
e ] Querschnitt von Z-Z o
Dgtallansmht von P 171 F . Gx200P 66 Details Senkbohrung fr Detallan'5|cht von Q
Details Rahmen-Langloch Rahmenbefestigung Details T-Nut
M Abmessungen pro Hub
Nominaler Hub 400450/500 550/ 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 /1000 1050|1100/ 1150 1200|1250/ 1300 1350 140014501500 1550 1600 1650|1700 1750 1800
Effektiver‘RealerMindesI—S(hl'ﬂtenabﬂ,[ﬂOmm] 200250300350 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 | 1000|1050 1100 1150/1200| 1250|1300 1350|1400 1450|1500 1550 1600
Hub \RealerHﬁdmst-SchI‘menabst,[uﬂmm] — /210260310 360 | 410 | 460 | 510 | 560 | 610 | 660 | 710 | 760 | 810 | 860 | 910 | 960 [1010/1060 1110/ 116012101260/ 1310|1360 1410|1460 1510 1560
L 849.5/899.5|949.5]999.5 1049.5[1099.5 1149.5| 1199.5| 1249.51299.5 | 13495 | 1399.5| 1449.5 | 1499.5| 1549.5] 1599.5 | 1649.5| 1699.5 | 1749.5|1799.5| 1849.5 | 1899.5| 1949.5|1999.5 | 2049.5|2099.5| 2149.5 | 21995 | 2249.5
B 748|798 848|898 | 948 | 998 |1048|1098 1148 1198|1248 1298 | 1348|1398 | 1448|1498 1548 | 1598 | 1648 | 1698 | 1748|1798 | 1848 | 1898|1948 | 1998 | 2048 2098 2148
F 111161/211] 61 [ 111161 1211 61 | 111161211 | 61 [ 111161211 ] 61 [ 111 161|211 61 | 111 161|211 61 |111 161|211 | 61 | 111
G 22233 3 3 4 | 4 | 4| 4 5 5 5 5 6 | 6 | 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9
H 8|88 |10/10/10[10|12]12|12]12|14 14|14 14|16 |16 |16 |16 | 18| 18 | 18 | 18 | 20| 20 | 20| 20 | 22 | 22
J 541/591|641|691| 741 | 791 | 841 | 891 | 941 | 991 | 1041|1091 | 11411191 1241|1291 1341 1391|1441 1491 | 1541|1591 | 1641|1691 1741 1791|1841 1891|1941
K 511/561/611/661] 711761 811|861 911|961 |1011/1061|11111161]1211]12611311]1361|1411|1461|1511]1561|1611]16611711|1761/18111861|1911
Nominaler Hub 18501900 19502000 2050|2100 215022002250 2300|2350 2400 | 2450|2500 25502600 2650|2700 2750 2800|2850 2900|2950 300030503100 /3150 3200

Effektiver‘Rea\e«MindesI—SthIiﬂenahst[&Omm] 1650|1700/ 1750|1800 | 1850|1900 | 1950|2000 | 2050 2100 21502200 2250|2300 2350|2400 2450|2500 2550|2600 2650|2700 2750|2800 2850 2900|2950 3000
Hub ‘RealerHﬁchst—S(hliltenabsl,[1ZUmm] 1610/1660/1710/1760|1810/1860 1910|1960 | 20102060 21102160 2210|2260 2310|2360 2410|2460 2510|2560 2610|2660 2710|2760 281028602910 2960
L 2299.5|2349.512399.5 | 2449.5 | 2499.5| 2549.5 | 2599.5| 2649.5 | 2699.5| 2749.5| 2799.5| 2849.5| 2899.5| 29495 2999.53049.53099.53149.5|3199.53249.5|3299.5 | 3349.5 | 3399.5 | 3449.5 | 3499.5 | 3549.5| 3599.5 | 3649.5
2198|2248|2298 2348|2398 | 2448|2498 | 2548 | 2598 | 2648 | 2698 | 2748 | 2798 | 2848 | 2898 | 2948 | 2998 | 3048|3098 | 3148 3198|3248 3298|3348 3398|3448 | 3498|3548

B
F 161211 61 [ 111161211 | 61 | 111|161 |211| 61 | 111 161|211 | 61 | 111161211 61 | 111|161 |211| 61 | 111161 211 61 | 111
G 9 9 [10 10 10 |10 [ 11 | 11 {11 [ 11 [ 12|12 12|12 |13 13 |13 |13 14|14 14|14 |15 15| 15|15 |16 | 16
H 22 |22 |24 |24 | 24|24 |26 | 26 |26 | 26| 28|28 28|28 |30 30|30 |30 32|32|32|32|34|34 34|34 36 | 36
J 1991|20412091 2141|2191 2241|2291 2341 2391|2441 2491 | 2541|2591 2641|2691 2741|2791 |2841|2891 2941|2991 3041 |3091|3141 (3191|3241 3291 |3341
K 1961]2011/2061|2111]2161/2211{22612311|2361|24112461|2511]2561/2611|2661|2711|2761{28112861/2911{2961/3011|3061|3111|3161|3211/3261|3311

(Hinweis) Nominaler Hub: Die in der Modellspezifikation angegebene Hubldnge. Effektiver Hub: Die tatséchlich betreibbare Hubldnge.

H Gewicht pro Hub

Nominaler Hub 400/450/500|550| 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 | 1000(1050|1100|1150|1200|1250 1300| 1350|1400 14501500 1550|1600 1650|1700 1750|1800

Effektiver‘RealerMindest—SchI'menabst.[BOmm] 200/250/300{350| 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 1000|1050 1100|1150|1200 1250|1300 13501400 1450|1500 1550|1600
Hub \RealerHﬁd\st—S(hIktenabﬂ,[]ZOmm] — [210/260/310) 360 | 410 | 460 | 510 | 560 | 610 | 660 | 710 | 760 | 810 | 860 | 910 | 960 |1010/1060|1110]1160|1210/1260 1310|1360 14101460 1510|1560
Gewicht (kg) 14.3]14.8(153/15.8/16.4/16.9|17.4/17.9]/18.4|18.9/19.4]/19.9/20.5/21.0/21.5/22.0/22.5/23.0|23.5|24.0| 24.5|25.1 | 25.6|26.1/26.6 | 27.1|27.6 | 28.1| 28.6

Nominaler Hub 18501900 1950|2000 2050 2100 2150|2200 | 22502300 | 2350 | 2400 2450 2500|2550 2600 2650|2700 2750 2800 2850|2900 2950 3000 3050 3100|3150 3200
Effektiver | RederMindestSchtenast [0m] | 1650 1700 17501800 1850/ 19001950 2000|2050 2100 2150|2200 2250 2300|2350 2400 | 2450|2500 2550 | 2600|2650 2700 | 2750|2800 2850 2900 2950 3000
Hub | hederochstSchlterabst 120nm] [ 1610 1660 1710|1760 1810] 1860|1910/ 1960 2010|2060 2110 2160|2210/ 2260 2310|2360 | 2410 2460 2510|2560 2610|2660 2710 276028102860 29102960
Gewicht (kg) 29.2129.7/30.2|30.731.2/31.7|32.2|32.7 | 33.3|33.8 | 34.3 34.8|35.3/35.836.3/36.8 |37.4|37.9/38.438.9/39.4|39.9 40.4|40.9 |41.542.0/42.5 |43.0
(Hinweis) Die Gewichts-Werte gelten fiir die Doppelschlitten-Spezifikation. Diese ergeben sich aus der Summe der Gewichte der Einzelschlitten-Spezifikation und des Freischlittens (1,5 kg).

[ Passende Steuerungen

Die Achsmodelle auf diesen Seiten kénnen mit folgenden Steuerungen betrieben werden. Wahlen Sie den furr Inre Anwendung geeigneten Typ aus.

Bezeich- | An- | Max.Anzahlan- | Eingangs- Steuerungs—Bet'r\;:i)zs;retrekn*o o Max. Anzahl von Referenz-
nung |sicht| steuerbarer Achsen | spannung | Position trel;Lse_sr Programm DV CCCEIPRICN| ML M3 FI;C EP | PRT | SSN [ECM Positionierpunkten seite
24 VDC
RCON 16 Einphasi — — — o o0/ — — 0006 — O 128
[230VAC
RSEL 8 Zr%)V?\SCIg — — ® o 0 00— — — 000 — — 36000 Siehe ent-
) ) 512 sprechendes
SCON-CB/CGB 1 Egnspcli?s} ° ® — |©006 0606 — 000 O .iNetzwerkSpez) | Prospekt
oder
SSEL-CS 2 230 VAC o — e o0 —0 | — — | —\® —|—|— 20000 Betriebs-
Einphasig ° °le ° ° handbuch.
XSEL-P/Q 6 30 VAC — — — — === S N p— 20000
Dreiphasig 55000
XSEL-RA/SA 8 230 VAC — — [ ] o e e 6o — — o0 | (e nach Steuerungstyp)

* Netzwerk-Kiirzel: DV - DeviceNet | CC - CC-Link | CIE - CC-Link IE | PR - Profibus-DP | CN - CompoNet | ML - Mechatrolink | ML3 - Mechatrolink-1Il | EC - EtherCAT | EP - Ethernet/IP | PRT - Profinet-I0 | SSN - SSCNET III/H | ECM - EtherCAT Motion
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I FA Einachs-Roboter

IFA-MAL[I[1-400 =

B Modellspezifikationen
IFA | - WA - 400 | - - -|

Zahn-
riemen-
Ausfiih-
rung

Batterie- || Achsbreite

[ Serie |— Typ — Enkodertyp | —[ Motortyp  |— Hub — di g |— belld Optionen
MATL [Motor obenli links montiert [ WA | Batterielos-Absolut | [ 400 [ 400w | 200 200 mm T2 SCON N Ohne Filr weitere Optionen
MA2L | Motor hintenliegend, links montiert 1 ? SSEL S 3m siehe Tabelle unten.
MA3L | Motor i links montiert 3200 3200 mm XSEL-P/Q M 5m
MA1R |Motor i d, rechts montiert (in 50 mm-Schritten) XSEL-RA/SA XOO |Spezifiz. Linge
MA2R_|Motor hintenli d, rechts montiert T4 RCON
MA3R_|Motor i rechts montiert RSEL

(1) Auf die Montageausrichtung der Achse ist zu achten. Einzelheiten
dazu siehe S. 5.

(2) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an.
Weitere Angaben siehe , Tabelle Zuladung zu Geschwindigk./Beschleunigung”.

(3) Anwendungen mit Schubbetrieb kénnen nicht ausgefiihrt werden.

(4) Die geschatzte zuldssige Einschaltdauer ist abhdngig vom Lastfaktor.
Fur weitere Informationen siehe S. 27.

(5) Der Schwerpunkt der Zuladung sollte unter der Hafte des Uber-
hang-Abstands liegen. Auch wenn der Uberhang-Abstand und
das Lastmoment innerhalb des zuldssigen Bereichs liegen, sollten
bei auftretenden abnormalen Vibrationen oder Gerduschen die
Einsatzbedingungen abgeschwacht werden.

(Hinweis) Die Abbildung zeigt den obenliegenden, links montierten Motortyp (MA1L).

(6) Der Referenzwert fiir die zuldssige Auskragung liegt bei max. 600 mm
in Ma-, Mb- und Mc-Richtung. Fur die Doppelschlitten-Spezifikation
liegt dieser bei max. 1600 mm [bei kleinstem Schlittenabstand 80 mm]
bzw. max. 1800 mm [bei grétem Schlittenabstand 120 mm].

Fur weitere Informationen bzgl. der zuldssigen Auskragung siehe S. 5.

(7) Bei Auswahl der Doppelschlitten-Spezifikation siehe S. 26 hinsichtlich
Modellbestellungen und VorsichtsmaBnahmen.

Kabelldngen Optionen * Jede Option sollte auf der Options-Referenzseite gepriift werden.

Typ Kabelcode Name Code Seite
S(3m) Kabelaustrittsrichtung auf der Gegenseite A6 25
Standardkabel M (5 m) AQ-Dauerschmierung (Standard-Opt.) (Hinweis 1) AQ 25
X06 (6 m) ~X10 (10 m) Deck?n-/seitenmontigne _Einbaulage (Hinweis 2) c<sm 25
Speziallingen X11 (11 m) ~X15 (15 m) Aufhangehalterung (Hinweis 3) _— EB 25
P 9 Grenzschalter Referenzpunktfahren (Hinweis 3) L 25
X16 (16 m) ~ X20 (20 m) Grenzschalter Referenzpunktf. gegentiber (Hinweis 3) LL 25
(Hinweis) Dies ist ein Roboterkabel. Umgekehrte Referenzposition NM 25
Doppelschlitten-Spezifikation (Hinweis 4) w 25
Runde Kabelsteckverbinder mit Schraubverschluss EU 25

(Hinweis 1) Dieser Code ist bei der Modellspez. in der Spalte fiir Optionen immer anzugeben.

(Hinweis 2) Auch fiir Horizontal-Montage geeignet.

(Hinweis 3) Aufgrund gegenseitiger Beeinflussung kénnen Aufhdngehalterung (EB) und
Grenzschalter (L/LL) nicht zusammen verwendet werden.

(Hinweis 4) Bei Auswahl der Doppelschlitten-Spezifikation sind Zuladung, Abmessungen
und Gewicht abweichend. Fir Einzelheiten siehe S. 20 und S. 24.
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I FA Single Axis Robot

Hauptspezifikationen

(*1) Die max. Zuladung verringert sich bei Auswahl der Doppelschlitten-Spezifikation.
Fir weitere Informationen siehe die Tabelle unten.

H Richtung des Schlittentyp-Lastmoments

Ma
(Nicken)

Mb

(Gieren)

Mc
(Verwindung)

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung
Hub Steigung (mm) 42 0. dquivalent Antriebssystem Zahnriemen, Steigung 42 mm (dquivalent)
— | Zuladun Maximale Zuladung (kg) (*1) 40 Wiederhol-
*3 ) g- Max. Geschwindigke?c (mm/s) 3000 genauigkeit #H00) GED
N gescmvmd.lglj(/ Min. Geschwindigkeit (mm/s) 2.57 Spiel max. 0.1 mm
5 Vescu UG/ Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 Grundrahmen Material: Aluminium, hell eloxiert
T | Verzégerung - P - = -
Max. Beschleunigung/Verzdgerung (G) 2.0 Linearfiihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
Zuladung Maximale Zuladung (kg) — Zulassiges statisches | Ma: 259 N'm
E Geschwindigk/ Max. Geschwindigkeit (mm/s) — Lastmoment (Einzel- | Mb: 369 N-m
= Beschleunig "/ | Min. Geschwindigkeit (mm/s) — schlitten-Spez.) Mc: 604 N-m
L Verzdgerung Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) — Zulassiges statisches | Ma: 1760 N-m
Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) — Lastmoment (Doppel- | Mb: 2520 N-m
Schubbetriebskraft| Wirksame Langskraft (N) 1424 schlitten-Spez) (*2) | Mc: 1210 N'-m
Bremse Brems-Spezifikation — Zulass. dynamisches Ma: 81.0 N-m
Bremshaltekraft (kgf) — Lastmoment (Einzel- | Mb: 116 N-m
Minimale Hublange (mm) 200 schlitten-Spez,) (*3)  [Mc: 189 N'm
Hub Maximale Hublénge (mm) 3200 Zuléss. dynamisches | Ma: 448 N-m [min. Schlittenabst. 80 mm], 561 N-m [max. Schlittenabst. 120 mm]
Hubléngen-Schrittweite (mm) 50 Lastmoment (Doppel- | Mb: 640 N-m [min. Schlittenabst. 80 mm], 801 N-m [max. Schlittenabst. 120 mm]

schlitten-Spez.) (*3)

Mc: 307 N-m [min. Schlittenabst. 80 mm], 307 N-m [max. Schlittenabst. 120 mm]

Zuldssige Temperatur,

0 bis 40°C, max. 85% RH (nicht-kondensierend)

Feuchtigkeit

Schutzart 1P20

Schwingungsfestigkeit| 4.9 m/s

Produktkonformitédt | CE-Kennzeichnung, RoHS-Richtline
Motortyp AC-Servomotor

Enkodertyp Batterielos-Absolut

Anzahl der Enkoderpulse

16384 Pulse / Umdrehung

(*2) Die Werte gelten einheitlich unabhédngig vom Schlittenabstand.

(*3) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 10000 km. Die Lebensdauer féllt je nach
Betriebs- und Installationsbedingungen unterschiedlich aus. Zur Priifung der Lebens-
dauer kontaktieren Sie IAl

Tabelle Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung
Einheit fur die Zuladung ist kg.

Lage Horizontal
Steigung | Max. Geschwin- Beschleunigung (G)
(mm) digkeit(mm/s) | 03 | 04 [ 05 [ 06 | 07 [ 08 | 09 | 10 | 11 [ 12 [ 13 | 14 | 15 | 16 | 17 | 18 | 19 | 20
42 3000 40 [ 30 | 23 [ 19 [ 16 [ 13 ] 12 [ 10 ] 9 | 8 [ 7 | 63| | 5 | 46 | 42 | 38 | 35

(Hinweis) Die Angaben gelten gleichbleibend auch bei unterschiedlichen Spannungsversorgungen der Steuerung.

Tabelle Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung (Doppelschlitten-Spezifikation)

Einheit fiir die Zuladung ist kg. Leere Zellen bedeuten, dass die Achse nicht unter diesen Bedingungen betrieben werden kann.

Lage Horizontal
Steigung | Max. Geschwin- Beschleunigung (G)
(mm) digkeit(mm/s) | 03 | 04 | o5 | o6 | 07 | 08 [ 09 [ 10 | 11 |12 [ 13 ] 14 | [ 16 [ 17 [ 18 [ 19 [ 20
42 3000 365 | 265 | 195 | 155 | 125 | 95 | 85 | 65 | 55 | 45 | 35 | 28 | 15 [ 11 | 07 | |

(Hinweis) Die Angaben gelten gleichbleibend auch bei unterschiedlichen Spannungsversorgungen der Steuerung.

Hub und max. Geschwindigkeit

200 ~ 3200
(50 mm-Schritte)
3000

(Einheit: mm/s)
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[/ Abmessungen

CCAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar. 0 3 D
www.intelligentactuator.eu <Ay CAD

H IFA-MA1 (obenliegender Motor)

(Hinweis) Das Motorkabel und das Enkoderkabel werden mit dem Kabelverbindungsstecker verbunden. Fur Einzelheiten zu den Kabeln siehe S.30. )
(Hinweis) Der Schlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Es ist darauf zu achten, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht bertihrt. M.E: Mechanischer Endpunkt
(Hinweis) Zu beachten ist, dass das Produkt zur Anderung der Homing-Richtung an IAl zurlickgesendet werden muss. S.E: Hub-Endpunkt
(Hinweis) Die Abbildung unten zeigt den Typ MA1L.
L A4
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M H-@9 Bohrung, 16 Flachsenkung, Tiefe 12 (12) ?_"
(von der Riickseite) stecker =
2-08H7 Passloch, Tiefe 6
Langloch p (vom Rahmenboden) VA
LL r S % %

L Gegentiber- 2; \ 216
Standard liegende Seite g H-o— D - — - N Mg
| | o

74 ; ‘ o

el
tAn = — ! I
i ] z
ii‘* **‘LL 171 F GXx200P 66 ‘ ~| ¢
B 7
Grenzschalter ! f
sgos

(Option) 10 8 Querschnittvon Z-Z  Detailansicht von Q

® Tiefe 6 (vom Rahmenbod . . )
2 fefe 6 (vom Rahmenboden) Details Senkbohrung fur ~ Details T-Nut
Rahmenbefestigung

Detailansicht von P
Details Rahmen-Langloch

M Abmessungen pro Hub
Hub [200] 250] 300] 350/ 400[ 450] 500[ 550] 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 [1000[1050[1100]1150/1200[ 1250/ 1300[ 1350 1400[ 1450/ 1500[ 1550/ 1600 1650|1700
L 6495699517495 799.5 8495 899.5[949.5 9995 1049.5 [ 1099.5 [ 1149.5 [ 1199.5 1249.5[1299.5 1349513995 1449514995 |1549.5|1599.5|1649.5|1699.5 | 1749517995 1849.5| 18995 1949.5 | 1999.52049.52099.5 21495
B [548)598 648 698 748|798 848|898 948 | 998 1048|1098 1148|1198 1248 1298 1348|1398 1448|1498 | 1548|1598 | 1648|1698 1748|1798 1848| 1898|1948 1998|2048
F o |111]161/211] 61 [111]161]211] 61 [ 111 161|211 61 | 111 161 211 | 61 | 111|161 | 211 | 61 | 111|161 | 211 | 61 | 111|161 211 | 61 | 111|161 211
G |11 2]2]2]2|3[3[3[3][4]4]4]4a|5]5]5|5|6|6|6|6 |7 |7 778888
H |6 6 6 8|8 8|8 |10/ 1010]10 12121212 14|14 14|14 16 16|16 | 16 18 | 18| 18 | 18 | 20 | 20 | 20 | 20
1 [341]391/441 491 541|591 641691 741 | 791 | 841 | 891 | 941 | 991 |1041/1091 /1141|1191 124112911341 139114411491 1541|1591 | 1641|1691|1741|1791| 1841
K [311/361/411 461 511|561 611 661 711 | 761 811 | 861 | 911 | 961 |1011/1061/1111/1161]1211/1261|13111361|1411|1461|1511|1561|1611|1661| 1711|1761/ 1811
Hub [1750]1800] 1850/ 1900[ 19502000/ 2050(2100/2150/2200] 22502300 2350|2400 2450 2500] 2550|2600 2650] 2700  2750] 2800] 2850] 2900/ 2950/ 3000/3050/3100/3150/3200
L 21995]22495|2299.5 123495 2399.5 | 2449.5] 2499.5 | 25495 25995 26495 2699.5  2749.5 | 2799.5 | 28495 2899.5 | 29495 2999.5 30495 3099.5|3149.5|3199.5 32495132995 |3349.513399.5 3449.5 34995 35495 35995 3649.5
B [2098|2148|2198|2248 2298|2348 | 2398|2448 | 2498| 2548 | 2598| 2648| 2698 | 2748| 2798| 2848| 2898|2948/ 2998| 3048|3098 3148|3198 3248|3298 | 3348 3398 3448|3498 3548
F |61 [111 161211 61 | 111161 | 211 61 | 111 161|211 | 61 | 111|161 | 211 | 61 | 111|161 | 211 | 61 | 111|161 | 211 61 | 111|161 211| 61 | 111
G | 9[99 o lmolto[tolt0[nn|[nn |11 [12[12[12[12[13[13 13|13 14|14 14|14 15|15 | 15| 15| 16 | 16
H | 22 2222|2224 24 | 24| 24| 26|26 26 26| 28 | 28 | 28 | 28 | 30 | 30 | 30 | 30 | 32 | 32 | 32|32 | 34| 34 34|34 36| 36
J|1891]1941/1991/20412091/2141(2191/2241(2291/2341(2391|2441|2491 2541|2591 | 2641|2691 | 2741|2791 2841|2891 2941/ 29913041/ 3091|3141(3191(3241/3291(3341
K [1861/1911/1961]2011/2061(2111/2161/2211]2261|2311(23612411|2461|2511|2561|2611]2661|2711/2761]2811|2861]2911/2961/3011/3061/3111[3161/3211/3261|3311
H Gewicht pro Hub

| Hub [200]250]300]350]400] 450] 500|550 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 [1000/1050/1100]1150[12001250/1300 13501400/ 14501500 1550] 1600 1650|1700]
|Gewichtlg[ 11.2]11.7]12.2]12.7]13.2/13.8/14.3]14.8] 153 [ 15.8[ 16.3[ 16.8[17.3]17.9] 18.4 [ 18.9] 19.4 | 19.920.4 [ 20.9 21.4| 22.0 22.5[23.0| 23.5 | 24.0 | 24.5 | 25.0| 25.5 | 26.1 | 26.6 |

| Hub [1750[1800[1850]1900]1950]2000/2050/2100/2150] 2200 2250/2300/2350/2400 2450[2500/2550(2600]2650] 2700[ 2750/ 2800/ 2850/ 2900/ 2950/3000/3050/3100/3150/3200|
| Gewichthg)| 27.1 | 27.6 | 28.1 | 28.6 | 29.1|29.6 | 30.2 | 30.7 | 31.2|31.732.2|32.7 | 33.2[33.7 | 34.2|34.8|35.335.8 | 36.3|36.8|37.3|37.8|38.3/38.939.4/39.9/404 409 |41.4[41.9|
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M IFA-MA2 (hintenliegender Motor)

Hinweis) Das Motorkabel und das Enkoderkabel werden mit dem Kabelverbindungsstecker verbunden. Fur Einzelheiten zu den Kabeln siehe S.30.
Hinweis) Der Schlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Es ist darauf zu achten, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht beruihrt.

( )
( )
(Hinweis)
( )

Hinweis) Die Abbildung unten zeigt den Typ MA2L.

Zu beachten ist, dass das Produkt zur Anderung der Homing-Richtung an IAl zuriickgesendet werden muss.

Vom Motorgehéuse

M.E: Mechanischer Endpunkt
S.E: Hub-Endpunkt

(300)
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= = [ — ) o8 Y-
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2-98H7 Passloch, Tiefe 6
Langloch P (vom Rahmenboden) ’ez
. (LSL ib S 3 U
egenuber-
Standard liegende Seite g Mo \X ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, A — 216
7 29
A — ‘ =
sA : = il
2 e ] |
171 F Gx200P 66 \%/ Nk
Grenzschalter & 7B
X 10 gaos
(Option) s Tisfe 6 (vor Rahmenboden) QuerschnittvonZ-Z  Detailansicht von Q
Details Senkbohrung fuir Details T-Nut
o Rahmenbefestigung
Detailansicht von P
Details Rahmen-Langloch
H Abmessungen pro Hub
Hub |200 |250 |300 /350 |400 450 | 500 |550 600 650 |700 | 750 | 800 850 |900 | 950 |1000 1050|1100 11501200 1250|1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700
L |749.5]799.5|849.5(899.5(949.5/999.5 | 1049.5|1099.5 | 1149.5|1199.5|1249.5|1299.5 | 1349.5|1399.5| 1449.5|1499.5| 1549.5|1599.5| 1649.5|1699.5| 1749.5|1799.51849.51899.51949.5/1999.5 2049.5| 2099.5 | 2149.5|2199.5| 2249.5
B |548 598 648|698|748|798| 848 | 898 | 948 | 998 | 1048 /1098|1148 1198|1248/ 1298 |1348| 1398 1448|1498 | 1548|1598 | 1648|1698 1748|1798 | 1848|1898 1948|1998 2048
F [111]161]211| 61 [111161| 211 | 61 | 111|161 | 211 | 61 | 111|161 211 | 61 | 111|161 211 | 61 | 111|161 211 | 61 | 111 161 211 | 61 | 111161 | 211
G 1 11121222 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8
H 6 6 688 |8|8 |10|10[10|10[12[12[12|12|14|14|14|14|16| 16|16 16 18 18 | 18 | 18 | 20 | 20 | 20 | 20
J 341391 441|491 |541 591 | 641 | 691 | 741 | 791 | 841 | 891 | 941 | 991 |1041|1091|1141|1191|1241|1291|1341|1391 14411491 1541 159116411691 174117911841
K |311]361]411]461|511 /561|611 | 661 | 711|761 | 811|861 | 911 | 961 |1011|1061|1111|1161|1211|1261|1311|1361 /141114611511 /1561/1611,1661/1711/1761 1811
Hub 1750|1800 1850 1900|1950|2000 2050 210021502200 225023002350 2400|2450 2500 2550|2600 2650 2700 2750|2800 2850 2900 2950/3000/3050|3100 3150|3200
L 12299.5|2349.5|2399.5|2449.5 | 2499.5 | 2549.5| 2599.5 | 2649.5 2699.5 | 2749.5 | 2799.5 | 2849.5 | 2899.5 | 2949.5(2999.5|3049.5| 3099.5 | 3149.5 | 3199.5| 3249.53299.5 | 3349.5|3399.5|3449.5|3499.5| 3549.5 |3599.5 | 3649.5 | 3699.5 | 3749.5
B |2098 2148|2198 2248 2298 2348 2398 | 2448|2498 |2548|2598|2648|2698 27482798 2848 289829482998 |3048|3098|3148|3198 3248|3298 | 3348 3398|3448 3498|3548
F 61 | 111161211 61 [ 111161 | 211 | 61 | 111|161 |211| 61 | 111 161|211 61 | 111|161 211 | 61 | 111|161 | 211 | 61 | 111|161 | 211 | 61 | 111
G 9 9 9 9 [ 101010 | 10 | 11 | 11 | 11 | 11 |12 12 12 12 | 13 |13 |13 |13 |14 |14 |14 |14 |15 | 15| 15| 15| 16 | 16
H 22 | 22 |22 |22 |24 | 24 | 24 | 24 |26 | 26 | 26 | 26 | 28 | 28 | 28 | 28 | 30 | 30 | 30 | 30 | 32 | 32 | 32 | 32| 34| 34 | 34 34 36| 36
J|1891/1941|1991 /2041|2091 2141|2191 224122912341 2391|2441 |2491|2541|2591|2641|2691|2741|2791| 2841|2891 2941|2991 30413091 3141|3191 |3241|3291|3341
K |1861/1911|1961/2011/2061/2111/2161|2211|2261|2311|2361|2411|2461|2511|2561|2611|2661|2711|2761/2811/2861/2911/2961|3011|3061|3111|3161|3211|3261 3311
H Gewicht pro Hub

| Hub [200] 250300350400 450/ 500/ 550] 600 | 650 [ 700 [ 750 [ 800 | 850 | 900 | 950 [1000]1050/1100]1150]1200]1250/1300/1350] 1400/ 14501500 155016001650 1700|

| Gewichthg)| 11.2/11.712.2/12.7/13.2/113.8/14.3/14.8/ 15.3 | 15.8 | 16.3|16.8 | 17.317.918.418.9|19.4 | 19.9]20.4 | 20.9 | 21.4|22.0 | 22.5|23.0| 23.5 | 24.0 | 24.5|25.0 | 25.5 | 26.1 | 26.6 |

| Hub 175011800 1850|1900 1950 2000|2050 210021502200 2250 2300 2350|2400 2450 2500|2550 2600 2650|2700 2750 2800 2850|2900 2950 3000|3050 3100 3150|3200/

| Gewichtlg[ 27.1 [ 27.6 [ 28.1]28.6 [ 29.1]29.630.2[30.7 |31.2[31.7[32.2[32.7[33.2[33.7 | 34.2[ 34.8[35.3[35.8 | 36.3[ 36.8 [ 37.3]37.8|38.3|38.9(39.4 | 39.9]40.4 409 41.4 | 41.9|
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M IFA-MA3 (untenliegender Motor)

(Hinweis) Das Motorkabel und das Enkoderkabel werden mit dem Kabelverbindungsstecker verbunden. Fur Einzelheiten zu den Kabeln siehe S.30. )
(Hinweis) Der Schlitten féhrt bei der Home-Fahrt zum ME. Es ist darauf zu achten, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht berihrt. M.E: Mechanischer Endpunkt
(Hinweis) Zu beachten ist, dass das Produkt zur Anderung der Homing-Richtung an 1Al zuriickgesendet werden muss. S.E: Hub-Endpunkt
(Hinweis) Die Abbildung unten zeigt den Typ MA3L.
L bV
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Sicherstellung
von min. 100

H-09 Bohrung, @16 Flachsenkung, Tiefe 12 164.5
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2-¢8H7 Passloch, Tiefe 6
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w _ 216
L Gegendiber- S 3 oS (o] 29
Standard lfg% o - N, N i
L IAD 4 ' ‘ [
K < | IN]
el ] z i
Grenzschalter 7 F 5 Gx200P & Querschnittvon Z-Z  Detailansicht von Q
(Option)

Details Senkbohrung fir ~ Details T-Nut
Rahmenbefestigung

0015
8%

& @10 Tiefe 6 (vom Rahmenboden)

Detailansicht von P
Details Rahmen-Langloch

l Abmessungen pro Hub
Hub [200] 250] 300] 350/ 400] 450] 500[ 550 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 [1000]1050/ 1100|1150/ 12001250/ 1300[ 1350/ 1400[ 1450/ 1500[ 1550/ 1600 1650|1700

L [649.5(699.5(749.5|799.5|849.5(899.51949.5|999.5 1049.5|1099.5 1149.5/1199.51249.5/1299.5 | 1349.5 1399.5 | 1449.5 | 1499.5 | 1549.51599.5 | 1649.5 | 1699.5 | 1749.5 1799.5 | 1849.5 | 1899.5 | 1949.5|1999.5 | 2049.5 | 2099.5 | 2149.5
B [548)598 648 698 748|798 848|898 948 | 998 1048|1098 1148|1198 1248 1298 1348|1398 1448|1498 | 1548|1598 | 1648|1698 1748|1798 1848| 1898|1948 1998|2048
F|111]161/211] 61 [111]161]211] 61 [ 111 161|211 61 | 111 161|211 | 61 | 111|161 | 211 | 61 | 111|161 | 211 | 61 | 111|161 211 | 61 | 111|161 211
G |11 [2]2]2]2|3[3[3[3[4]4][4]4|5]s5|5 |56 |6|6|6 |7 |7 77 ]8[8[8]s

H 6 | 6 6 888 g8 10 10 | 10 | 10 | 12 |12 |12 |12 | 14 | 14 | 14 | 14 | 16 | 16 | 16 16 18 | 18 | 18 | 18 | 20 | 20 | 20 | 20
) [341]391/441 491 541|591 641691 741 | 791 | 841 | 891 | 941 | 991 104110911141 119112411291 13411391 1441|1491 1541|1591 | 1641|1691|1741|1791| 1841
K 311/361[411 461|511 /561|611 /661|711 | 761 | 811 | 861 | 911 | 961 [1011|1061|1111|1161|1211|1261|1311|1361|1411|1461|1511|1561|1611|1661|1711|1761|1811
Hub [1750]1800[ 1850/ 1900[ 1950(2000/2050(2100/2150/2200/2250(2300] 23502400 2450 2500] 2550|2600 2650| 2700 2750] 2800| 28502900/ 2950/ 3000[3050/3100[3150/3200
L 21995]2249522995 23495 2399.5 | 2449.5] 2499.5 | 25495 2599.5 26495 2699.5 27495 2799.5 28495 2899.5 29495 2999.5 30495 3099.5|3149.5|3199.5 32495132995 [3349.5|3399.5 3449.5 34995 35495 35995 3649.5
B [2098|2148|2198|2248 2298|2348 | 2398|2448 | 2498|2548 | 2598| 2648|2698 | 2748| 2798| 2848| 2898|2948/ 2998|3048 | 3098 | 3148|3198 3248|3298 | 3348 3398|3448 3498|3548
F 61 | 111 161211 | 61 | 111 161 | 211 | 61 | 111|161 211 | 61 | 111 161|211 | 61 | 111161211 | 61 | 111|161 | 211 | 61 | 111|161 |211 | 61 | 111
G |99 9l o lmolto[t0o /10 nn|[nn|[n|[n 121212121313 |13|13 14|14 14|14 15|15 15| 15| 16| 16

H |22 (2222 22|24 | 24 | 24 | 24 | 26 | 26 | 26 | 26 | 28 | 28 | 28 | 28 | 30 | 30 | 30 | 30 | 32 |32 | 32|32 34|34 34|34 |36 36

J 1891(1941/19912041/2091|2141|2191|2241 2291|2341 2391|2441 2491|2541 2591|2641/ 2691|2741|2791|2841 (2891|2941 /2991|3041 /3091|31413191|3241|3291 3341
K 1861[1911/1961/2011/2061/2111|2161]2211/2261|2311|2361 (2411|2461 |2511/2561|2611|2661|2711/2761|2811|2861|2911/2961|3011/3061|{3111/3161{3211|3261|3311

H Gewicht pro Hub

| Hub | 200|250/ 300 350 400 450 500 550| 600 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 |1000/1050|1100 1150|1200 1250 1300|1350] 1400|1450 15001550 1600 1650 1700|
| Gewichthg)| 11.2/11.7/12.2/12.7/13.2/113.8/14.3/14.8| 15.3 | 15.8 | 16.3|16.8 | 17.317.9 18.418.9|19.4 | 19.9]20.4 | 20.9 | 21.4| 22.0 | 22.5|23.0| 23.5 | 24.0 | 24.5|25.0 | 25.5 | 26.1 | 26.6 |

| Hub [175011800/1850(1900/1950/2000/2050 2100/2150/2200/ 22502300 2350]2400 2450/ 2500|2550 2600/ 2650|2700/ 2750|2800 2850/ 29002950/ 3000/3050 3100/3150/3200]
|Gewichthg | 27.1[27.6 [ 28.1]28.6 [ 29.1]29.6[30.2[30.7 |31.2[31.7[32.2[32.7[33.2[33.7 | 342 34.8[35.3[35.8 | 36.3[ 36.8 ] 37.3]37.8|38.3|38.9]39.439.9/40.4 409 41.4 | 41.9|
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[ Abmessungen fiir Doppelschlitten-Spezifikation

(Hinweis) Das Motorkabel und das Enkoderkabel werden mit dem Kabelverbindungsstecker verbunden.

Fir Einzelheiten zu den Kabeln
( )
(Hinweis)
( )
( )

siehe S.30.

CAl

Hinweis) Der Schlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Der Schlitten darf die umgebenden Teile nicht beriihren.

Zu beachten ist, dass das Produkt zur Anderung der Homing-Richtung an |Al zuriickgesendet werden muss.
Hinweis) Die Abbildung unten zeigt den Typ MA1L.
Hinweis) Die Abbildung unten zeigt die MaBe bei realem Mindest-Schlittenabstand.

vV

D-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar.
www.intelligentactuator.eu

21D}

M.E: Mechan
S.E: Hub-End|

L
10 (Schlittengeh&use-Abstand [min.])

Effektiver Hub

190 190

16.5
89.5

Schmieranschluss
fiir Fihrung (auch
gegentiberliegend)

Pfeilansicht von V
Schmierfett-Anschluss

(Schlitten-Oberfliche)

45.5

position der

82

120
(Passlécher, Abweichung +0.02

2% 4-M6 Bohrung
(Einschraubtiefe 20)
2x4-M8 Bohrung
(Einschraubtiefe 20)

10

e,

90
70
= =1 Home
I3

®

Offset-Referenz-

2uldss. Momente |

Antriebsschlitten

80 (realer Schlitten-Abstand [min.])

Freischlitten
2 x 2-68 H7 Passloch,

120

164.5

200 (Passloch-Inter

[min.])

111.5

Tiefe 10

67 97.5

67

2x2-M3, Tiefe

6 (auch gegeniiberliegend) 24

Sicherstellung

von min. 100

168.5

60

¥ Rahmen-

Referenzfliche

bereich B)

Langloch

montagefliche

P

H-09 Bohrung, 816 Flachsenkung, Tiefe 1

T-Nut: M4 (beidseitig)

;
Mé-Schraube mit

heibe fiir Erdungsanschluss

Zuldssiger Biegeradius des Achskabels 50

2 (von der Riickseite)

2-¢8 H7 Passloch, Tiefe 6 (vom Rahmenboden)

Kabelverbindungs-

g0
Tiefe 6
(vom Rahmenboden)

10

109

N2

48

G
Detailansicht von P

Details Rahmen-Langloch

Hl Abmessungen pro Hub

171

Gx200P

Querschnitt von Z-Z

Details Senkbohrung fir Deta

D

Rahmenbefestigung

CAD

3D
CAD

ischer Endpunkt
punkt

ilansicht von Q
etails T-Nut

Nominaler Hub 400450/ 500

550/ 600 | 650

700

750

800 | 850 | 900 | 950 |1000

10501100/ 115012001250

1300

13501400/ 14501500 1550|1600 1650 1

7001750 1800

Effektivgr‘R&alerMindest—SchIktenabsl.[BOmm] 200|250 300

350|400 | 450

500

550

600 | 650 | 700 | 750 | 800

850 | 900 | 950 | 1000|1050

1100

11501200/ 12501300 1350|1400 1450 1

50015501600

Hub | RelerHichstchiterabs [120mml| — 210260

310,360 | 410

460

510

560 610|660 | 710 | 760

810 860 | 910 | 960 1010

1060

1110/1160/1210/1260 1310{1360 14101

46015101560

L 849.5/899.5 | 949.5

999.5]1049.511099.5

114951

199.5[1249.511299.5| 13495 | 1399.5 | 1449.5

1499.5]1549.5/1599.5] 1649.5 | 16995

17495

1799.5]1849.5)1899.5| 19495 1999.5 | 2049.5| 20995

2

149.5|2199.5 | 2249.5

748|798 848

898 948 | 998

10481

0981148 1198|1248 1298 | 1348

1398 1448|1498 | 1548 | 1598

1648|1698 | 1748|1798 | 1848|1898 | 1948 | 1998

2048

2098|2148

111/161|211

61 111|161

211

61 [ 111[161 211 | 61 | 111

161211| 61 [ 111|161

211 61 [111 161211 ] 61 | 111|161

211

61 [ 111

2122

33 3

3

444|455

5|5|6 |6 |6

6 | 7 717 7 /888

8 1919

888

1010 10

10

12112 112 11214 | 14

14114 |16 | 16 | 16

16 | 18 | 18 | 18 | 18 | 20 | 20 | 20

20 | 22 | 22

541591641

691|741 | 791

841

891

941 991 |1041{1091|1141

1191{1241]1291 13411391

1441|1491 1541 (1591|1641 1691 | 17411791

1841

1891|1941

X—| IT|OM®

511/561|611

661]711|761

811

861

911961 [1011]1061|1111

1161]12111261]1311]1361

1411]1461|1511/1561|1611/1661|1711]1761

1811

1861]1911

Nominaler Hub 18501900

1950

20002050

2100

21

502200 /22502300 2350 2400

2450

2500|2550 26002650

2700

2750|2800 2850|2900 2950|3000 3050

3100

31503200

1650|1700

1750

1800 1850

1900

19

5012000 |2050/2100 2150 2200

2250

2300|2350 24002450

2500

2550|2600 2650|2700 2750 2800 2850

2900

2950|3000

Effektiver |Rederindes Scltenabst B0mn]

Hub ‘RealerHiichst—SchI'membsl.[lZUmm] 1610|1660

1710

17601810

1860

19

10/1960/2010/2060/2110|2160

2210

2260/2310 2360|2410

2460

25102560 2610|2660 2710|2760 2810

2860

29102960

L 2299.5|2349.5

23995

24495124995

25495

2599.5

2649.512699.5|2749.5| 2799.5 | 2849.5

2899.5

2949.512999.5(3049.53099.5 |3

149.513199.53249.5|3299.5|3349.5|3399.5 | 3449.5 34995 | 3

549.5(3599.5 |3649.5

2198|2248

2298

2348|2398

2448

24

982548 | 2598 | 2648 | 2698 | 2748

2798

2848|2898 2948|2998

3048

3098 3148|3198 3248|3298 | 3348 3398

3448

3498|3548

161 | 211

61

111|161

211 6

11117161211 ] 61 | 111

161211 61 | 111|161

211

61 [ 111161 |211| 61 | 111161

211] 61 | 111

9 9 |1

010 10

10 | 1

111 1111|1212

12 |12 |13 | 13 | 13

1314 |14 14 14 | 15 | 15 | 15

15 | 16 | 16

22 | 22

24

24 | 24

24 | 2

6 | 26 | 26 | 26 | 28 | 28

28 | 28 | 30 | 30 | 30

30 | 32 | 3232|3234 | 34 34

34 | 36 | 36

— | I o|m®m

19912041

2091

214112191

2241

22

912341 2391|2441 2491|2541

2591

26412691 27412791

2841

289129412991 30413091 31413191

3241

32913341

K 1961/2011

2061

2111]2161

2211

22

61/2311/2361]2411|2461|2511

2561

2611/26612711/2761

2811

2861/2911{29613011(3061|3111|3161

3211

3261|3311

M Gewicht pro Hub

(Hinweis) Nominaler Hub: Die in der Modellspezifikation angegebene Hubldnge. Effektiver Hub: Die tatséchlich betreibbare Hubldnge.

Nominaler Hub 400450/ 500

550/ 600 | 650

700

750 | 800 | 850 | 900 | 950 1000

10501100/ 115012001250

130013501400 1450|1500 1550|1600 | 1650

170017501800

Effektiver |RederindestSchitenast 80nm] | 200 250/ 300

350|400 | 450

500

550 600 | 650 | 700 | 750 | 800

850 | 900 | 950 | 1000|1050

110011501200 1250 1300|1350 1400 | 1450

150015501600

210|260

Hub | RealerHochst st [120mm]

310360 | 410

460

510|560 | 610 | 660 | 710 | 760

810|860 910 960 1010

1060/1110/1160(1210/1260| 1310|1360 | 1410

1460|1510 1560

Gewicht (kg) 14.7/15.3(15.8

16.3/16.8

173

17.8

18.3/18.8/19.4/19.9/20.4|20.9

21.4/21.9]22.4|22.9|235

24.0/124.5/25.0]25.5/26.0/26.5/27.0|27.6

28.1/28.6/29.1

Nominaler Hub 18501900

1950

200012050

2100

21

501220022502300| 2350 2400

2450

2500|2550 26002650

2700

27502800 2850|2900 29503000 3050

3100

31503200

Effektiver | RederindestSchtenast (0mn] | 1650 1700

1750

18001850

1900

1950

200020502100/ 21502200

2250

2300|2350 24002450

2500

255026002650 |2700 2750 2800 2850

2900

2950|3000

Hub ‘RealerHﬁchst—SchIMenabﬂ.[lZDmm] 1610|1660

1710

17601810

1860

1910

1960/2010/2060/2110 2160

221022602310/ 2360 2410

2460

25102560 2610|2660 2710|2760 2810

2860

29102960

Gewicht (kg) 29.630.1

30.6

31.1/31.7

322

32.7

33.2|33.7|34.2|34.7|35.2

35.7/36.3/36.8/37.3|37.8

383

38.8139.3/39.8/40.440.9|41.4 419

4241429 434

(Hinweis) Die Gewichts-Werte gelten fiir die Doppelschlitten-Spezifikation. Diese ergeben sich aus der Summe der Gewichte der Einzelschlitten-Spezifikation und des Freischlittens (1,5 kg).

[ Passende Steuerungen

Die Achsmodelle auf diesen Seiten kdnnen mit folgenden Steuerungen betrieben werden. Wahlen Sie den fiir hre Anwendung geeigneten Typ aus.

Bezeich- | An- | Max.Anzahlan- | Eingangs- Steuerungs-Bet;:zl:;:’retfkn*o o Max. Anzahl von Referenz-
nung | sicht| steuerbarer Achsen | spannung | Position treLiIEér Programm DVICCCETPRICN ML M3 FI;C EP [ PRTTSSN [ ECM Positionierpunkten seite
24VDC
RCON 16 Einphasi — — — o e 606 — — 06006 o 128
(230 VAC
RSEL 8 sovacy | — = e 6 0 0606 000 36000 Siehe ent-
) ) 512 sprechendes
SCON-CB/CGB 1 Eansp\?zzg/ ® (&6 — 006060606 — 000 — O iiNetzwerksSpez) | Prospekt
oder
SSEL-CS 2 230 VAC ) — O |O]0]|=[0ll=|=|=|=|0|=|=|= 20000 Betriebs-
Einphasig e lole ° ° handbuch.
XSEL-P/Q 6 230 VAC — — — — == |— — = — 20000
Dreiphasig 55000
XSEL-RA/SA 8 230 VAC — — e e o6 060 — — 00 - (j& nach Steuerungstyp)

* Netzwerk-Kiirzel: DV - DeviceNet | CC - CC-Link | CIE - CC-Link IE| PR - Profibus-DP | CN - CompoNet | ML - Mechatrolink | ML3 -

Mechatrolink-lll| EC - EtherCAT | EP - Ethernet/IP | PRT - Profinet-I0 | SSN - SSCNET lll/H | ECM - EtherCAT Motion

IFA-MAI-400 2 4



Kabelaustrittsrichtung auf Gegenseite

CEZza AG

Diese Option legt den Kabelausgang der Achse auf die entgegengesetzte Seite des Kabelgehauses.

Typ SATL/MA1L SA2L/MA2L SA3L/MA3L SATR/MATR SA2R/MA2R SA3R/MA3R

Standard

A6

AQ -Dauerschmierung

AO (Standard-Ausriistung)

EAENTE]  Die AQ-Dauerschmierung ist eine Schmiereinrichtung, die groe Schmierdl-Mengen aus einem mehrporigen Werkstoff liefert. Der Rollfachen-Kontakt
der Fiihrungs-Stahlkugeln unterstitzt eine dauerhafte Schmierél-Versorgung, was dank Wechselwirkung mit Fett eine lange wartungsfreie Zeit ergibt.

Decken-/seitenmontierte Einbaulage

CSM

UEAENTE]  Diese Option ist bei Einbau unter der Decke oder in Seitenlage auszuwahlen.
Wahrend des Betriebs kann ein Ton wie bei einem Aufschlag des Edelstahlbands zu horen sein. Dieser wird verursacht durch die Vibration des Zahnriemens
bei Beschleunigung/Verzégerung des Schlittens, wenn Zahnriemen und Edelstahlband in Kontakt geraten.
Dies ist keine funktionale Angelegenheit; aber sollte dies zum Problem werden, ist der Antriebs-/Schlittenriemen-Abstand nachzujustieren oder die verwendete
Geschwindigkeit bei Beschleunigung/Verzégerung zu senken.

Aufhdngevorrichtung

cz=a EB

Enthalt Montagehalterungen, Ringschrauben, Sechskantschrauben und Sechskantmuttern, um die Achse zur Montage anzuheben. Die Verbindungs-
muttern zur Fixierung der Montagehalterung werden in den T-Nuten der Rahmenseite eingebettet geliefert. * Weitere Einzelheiten siehe Betriebshandbuch.

Grenzschalter fiir Referenz-Endpunkt

L (Standard) LL (Anordnung gegeniiberliegend)

Das normale Referenzpunktfahren erfolgt nach der ,Kontaktmethode”.
Der Schlitten féhrt den Anschlag an und kehrt seine Verfahrrichtung um.
Danach wird die Z-Phase ausgelost und der Referenzpunkt gesetzt. o
Bei der Option L (Grenzschalter Referenzpunktfahrt) wird das Referenz- & — —L
punktfahren so realisiert, indem die Verfahrrichtung des Schlittens beim | ———
Anfahren des Naherungssensors umgekehrt wird, ohne den Anschlag zu
beriihren. Wenn diese Option gewdhlt wird, werden drei Ndherungs-
sensoren eingebaut: Referenzpunktfahren (fiir das Ausl6sen des Referenz- Jodecung Jodecung
punktfahrens), +OT (Uberlauf auf der dem Motor gegenuberliegenden
Seite) und -OT (Uberlauf auf der Motorseite). < . L
Diese Option ist fiir eine Feineinstellung der Umkehrposition oder zur - ] i
Erhohung der Zuverldssigkeit zu wéhlen. (Bei erheblicher Bewegung des LH < C— L e
Home-Sensors ist die Hublange zu verkirzen.)
Die normale Einbaulage des Grenzschalters und der Abdeckung befindet
sich auf der rechten Achsgehauseseite, vom Motor aus gesehen (Option L).
Zum Einbau des Schalters auf der gegentiiberliegenden Seite ist LL zu wahlen (Spezifikation fiir gegeniiberliegende Anordnung).

Umgekehrte Referenzposition

rrzl NM

JEUEN]  Die normale Referenzposition befindet sich auf der Motorseite, aber wahlweise kann diese Position auf die entgegengesetzte Seite gelegt
werden, um z.B. andere Konfigurationen beim Geratelayout zu erméglichen.
(Zu beachten ist, dass nach Auslieferung der Achse diese fiir ein Reset an Al zurlickzusenden ist.)

Doppel-Schlitten

'}
Diese Option erganzt einen frei bewegbaren Schlitten auf der zahnriemengetriebenen Motorseite. Doppelschlitten kénnen das zuldssige Lastmoment
und die Auskragung erhéhen. Ab Werk sind der Antriebsschlitten und Freischlitten nicht gekoppelt. Dies hat fiir den Einsatz kundenseitig zu erfolgen.

Runde Kabelsteckverbinder mit Schraubverschluss (EU-Standard)

EZEa EU

EAENTE  Option fiir ein Motor-/Enkoderkabel mit Metall/Kunststoff-Rundstecker mit Schraubverchluss. Ohne diese sind Flachstecker vorgegeben.
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Doppelschlitten-Spezifikation

B Vorkehrungen bei der Doppelschlitten-Spezifikation
(1) Das zuldssige dynamische Lastmoment und die Auskragung (Lénge der iberstehenden Last) ist abhangig vom Abstand zwischen beiden Schlitten.

Darstellung des zuldssigen dynamischen Lastmoments Darstellung der Auskragung
Diese Werte fiir das zuldssige dynamische Lastmoment basieren auf der Standard-Lebensdauer. Eine Uberschreitung der zuldssigen Lange kann zu Schwingungen fiihren, weshalb
Zu beachten ist, dass ein Einsatz mit Uberschreitung der Lastmoment-Wertvorgaben die Lebensdauer der eine Anwendung immer innerhalb der zuldssigen Werte zu erfolgen hat.

Flhrung verkdrzt.

‘ Richtung der Lastmomente ‘

Darstellung der Doppelschlitten-Spezifikation Schlittenteil-Kopplung (Abbildung)

Werksseitig sind der Antriebsschlitten und der Freischlitten nicht miteinander gekoppelt.
Tatsiichlicher Diese sind fiir den Einsatz von Kundenseite her miteinander zu koppeln.
Schlittenabstand (Hinweis) Die Schlitten-Kopplung hat mit dem spezifizierten Schlittenabstand wie

entsprechend bestellt zu erfolgen.
5—o——o 5——o—o E

%
e b o

Schlittenlange Abstand Schlittenabdeckung

(2) Beider Bestellung ist der Effektiv-Hub zu bestimmen.

Beispiel IFA-SATL-WA-100-1650-T2-M-AQ-W (Effektiv-Hub: 1500 mm)

(3) Bei Spezifizierung der Option mit Doppelschlitten ergibt sich der Effektiv-Hub (tatsachlich nutzbarer Hub) aus der Nominal-Hubldnge (Hub
nach Modellspezifikation) minus ® (Schlittenlinge + Abstand Schlittenabdeckung). Bei der Bestellung ist eine Hublinge zu wahlen, welche
mindestens die erforderliche Lange plus ® mit einschlieRt. Auch darf der Effektiv-Hub nicht unter der Mindestldnge des nutzbaren Effektiv-
Hubs mit Doppelschlitten-Spezifikation liegen (siehe Tabelle unten rechts).

®
Nominal-Hub > Effektiv-Hub + ®  Nutbare EffkivHub S
mit Doppelschlitten-Spezifikation Abstand
(Hub nach Modellspezifikation) (tatsachlich nutzbarer Hub) (mm) Schlitten-
Abdeckung
200 ~ 2450 (Nominal-Hub 350 ~ 2600) 150
Beispiel IFA-SA 220 ~ 2420 (Nominal-Hub 400 ~ 2600) 180
Effektiv—H ub: 1500 mm @ : 150 mm (bei tatsachlichem Schlittenabstand von 60 mm) S 200 ~ 3000 (Nominal-Hub 400 ~ 3200) 200
. " 210 ~ 2960 (Nominal-Hub 450 ~ 3200) 240
1500 mm + 150 mm = 1650 mm -> Modell-Bestellung mit 1650 mm oder lénger (

(4) Die Zuladung fir die Doppelschlitten-Spezifikation ist in der ,Tabelle Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung (Doppelschlitten-
Spezifikation)” auf den Produktmodellseiten zu tberpriifen.

M Doppelschlitten-Spezifikationstabelle

Zuldssiges dynamisches Lastmoment Aus(l;:ia;lng
Seri Standard- Schlittenabstand Schlitten- | Schlitten- Nutzbarer Effektiv-Hub Schiittenlénge
etrlen— Nenn- (mm) Ma- Mb- Mc- Ma/ | gewicht | ldnge mit Doppelschlitten-Spezifikation Abs:and
yp Lebens- | Tatsichlicher| Abstand |Richtung | Richtung|Richtung | Mb/Mc- |  (kg) (mm) (mm) Schlitten-
dauer | Schlitten- | Schlitten- | (N-m) | (N:m) | (N-m) |Richtung Abdeckung
(km) abstand | Abdeckung
Min. 60 2 182 260 125 1200 200 ~ 2450 (Nominal-Hub 350 ~ 2600) 150
IFA-SA 10000 0.7 148
Max. 90 32 228 325 125 1350 220 ~ 2420 (Nominal-Hub 400 ~ 2600) 180
Min. 80 10 448 640 307 1600 200 ~ 3000 (Nominal-Hub 400 ~ 3200) 200
IFA-MA 10000 15 190
Max. 120 50 561 801 307 1800 210 ~ 2960 (Nominal-Hub 450 ~ 3200) 240
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Einschaltdauer

Die veranschlagte zuldssige Einschaltdauer hédngt von den Betriebsbedingungen 4 (Einschaltdauer] M
. . I inschaltdauer
ab (Zuladung und Beschleunigung/Verzogerung). Uber die Formel unten ist der Die Einschaltdauer gibt den prozentualen aktiven
. s . . Nut d der Achse fiir einen Arbeitszyklus an.
Lastfaktor LF und das Zeitverhaltniss der Beschleunigung/Verzégerung (tod) zu utzungsgrac der Achse T elnen Arbeltszyidus an
berechnen, welche sich im Diagramm zur Einschaltdauer wiederfinden. D= T X100(%) 7L
Senabbcires)
Geschwin- Ts : Stillstandszeit
o @ . — ) digkeit
& Achtung: Wenn ein Uberlastfehler auftritt, ist die Einschaltdauer kleiner zu halten
Uiber langere Haltezeiten oder verringerte Beschleunigung/Verzégerung.
Biml‘e;r Ges!é?‘r‘:‘fitr?glﬁ;kei( ;/E"m Haltbereich Zeit
it Tw il it To
Berechnung der Einschaltdauer
_ )

Nach Berechnung des Lastfaktors und Zeitverhaltnisses von Beschleunigung/Verzégerung ist die Einschaltdauer aus dem
Diagramm ablesbar. Bei einem Lastfaktor von max. 50 % ist der Betrieb mit 100 %-Einschaltdauer méglich (Dauerbetrieb).

1 Lastfaktor LF

Die Nennbeschleunigung/-verzégerund fiir die IFA-Achse betréagt 0.3 G. Fiir die max. Zuladung bei 0.3 G siehe die jeweilige Produktmodellseite.

Bei einer Nennbeschleunigung im Betrieb a unter 0.3 G

X
Lastfaktor: LF = [%]
M;x 0.3
Max. Zuladung bei Nennbeschleunigung : M, [kg]
Tatsachliche Zuladung im Betrieb :M [kal

Ist-Beschleunigung/-Verzégerung im Betrieb: a [G]

Bei einer Nennbeschleunigung im Betrieb a iiber 0.3 G

X a M
Lastfaktor: LF = =— [%]
Maxa Mg
Zuladung bei Soll-Beschleunigung : Mqlkgl
Tatsdchliche Zuladung im Betrieb :M [kal

Ist-Beschleunigung/-Verzégerung im Betrieb: a [G]

2 Zeitverhaltniss der Beschleunigung/Verzégerung tod

Beschleunigungszeit im Betrieb + Verzégerungszeit im Betrieb

Zeitverhaltnis der Beschleunig./Verzdg. tod = [%]
Betriebszeit

Geschwindigkeit im Betrieb [mm/s]
Verzégerung im Betrieb [mm/s?]

Geschwindigkeit im Betrieb [mm/s]

Beschleunigungszeit = " - - 7 IS
Verzégerung im Betrieb [mm/s?]

[s] Verzégerungszeit =

Beschleunigung [mm/s] = Beschleunigung [G] x 9800 mm/s*>  Verzégerung [mm/s’] = Verzégerung [G] x 9800 mm/s’

3 Ablesung der Einschaltdauer aus berechnetem Lastfaktor LF und Zeitverhaltniss Beschleunigung/Verzégerung tod

Beispiel: Wenn der Lastfaktor LF 80 % und das Zeitverhaltnis der Beschleunigung/Verzégerung tod 80 % betragen, liegt der
Naherungswert fur die vorgegebene Einschaltdauer bei ca. 75 %.

100

LF = unter 50%

80

LF =60 %
LF=70%
LF=80%
LF =90 %
LF =100 %

ca.75%

60

40

Lastfaktor (%)

Néherungswert Einschaltdauer (%)

20

0 20 40 60 80 100

Zeitverhaltnis Beschleunigung/Verzégerung tod (%)
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Ersatzteile (Achse)

B Schematische Darstellung der IFA-Ersatzteile

B Modell-Liste der IFA-Ersatzteile

!

@

(D Motor-Einheit (mit Umlenkrolle)
(@ Zahnriemen

(3 Schlittenriemen/Antriebsriemen
@ Edelstahlband

(® Schlittengleiter

(© Achskabel

@ Antriebsriemenscheibe

Die Zahlen in der Tabelle entsprechen den Zahlen in der schematischen Darstellung.

(D Motor-Einheit (mit Umlenkrolle)

(® Schlittengleiter

Typ Motorleistung (W) Modellcode Typ Modellcode
SA 100 M-IFA-TMA100-WA-PU SA SR-IFA-SA
200 M-IFA-TMA200-WA-PU MA SR-IFA-MA
MA 400 M-IFA-TMA400-WA-PU
@ zahnriemen (® Achskabel (*)
Typ Modellcode Typ Modellcode
SA TB-IFA-SA SA CB-IFA-SA-MPA-AS
MA TB-IFA-MA MA CB-IFA-MA-MPA-AS

(3 Schlittenriemen/Antriebsriemen

(*) Bitte kontaktieren Sie Al bzgl. Ersatz fiir Achskabel
mit runden Kabelsteckverbindern (EU-Stecker).

@ Antriebsriemenscheibe

Typ Modellcode Typ Modellcode
SA LB-IFA-SA-OOO SA PLY-IFA-SA
MA LB-IFA-MA-OOO MA PLY-IFA-MA

*O0OO steht fur den Hub.
@ Edelstahlband

T Modellcode
yp Einzelschlitten Doppelschlitten
SA ST-IFA-SA-OOO | ST-IFA-SAD-OOO

MA ST-IFA-MA-OOO | ST-IFA-MAD-OOO
*OQOO steht fir den Hub in der Modellbezeichnung.

Ersatzteile (Achse) 2 8




Steuerungen/Optionen

Fiir weitere Informationen zu Steuerungen und Optionen siehe Band Steuerungen als
Auszug des IAl Gesamt-Katalogs.

Einzelachs-Steuerung

Bei Ansteuerung einer Achse mit einer Steuerung

Unterstltzte SCON
Ansteuerungsart Impuls-Ausgang fiir SCON vorhanden.
PEA (E/A) Geeignet zur Verkniipfung von zugehérigen Steuerungsgeraten.
Pulstreiber (Bei IAl ist anzufragen, wenn die Steuerung sowohl tber Feldnetzwerk als
Feld- auch Impuls-Ausgang erfolgen soll)
netzwerk o .
Seriell @ Niedriger Preis
Komn?trjlr?ikeation @ Gleiche Steuerungs-Betriebsart wie fiir ein Magnetventil wahlbar
(Modbus) @ Kein zugehdriges Steuerungsprogramm erforderlich

Mehrachs-Steuerung

Bei Ansteuerung mehrerer Achsen mit einer Steuerung

RCON

RSEL SSEL XSEL

Unterstlitzte
Ansteuerungsart

SEL-Sprache
(IAl-eigenes
Programm)

PEA (E/A)

Feld-
netzwerk

@ Kompakt @ Kompakt @ Synchrone ® Synchrone

@ Niedriger Preis @ Niedriger Preis Ansteuerung Ansteuerung

@ Bis zu 16 Achsen ® Bis zu 8 Achsen von 2 Achsen von 2 Achsen
anschlieBbar anschlieBbar moglich moglich
(abhangig von der @ Interpolation
Betriebsart gelten einige mit bis zu 8
Einschrankungen) Achsen mogllch

Zu verwenden fiir Verfahrbetrieb mit Interpolation.

Teaching-PC-Software Handprogrammiergerat

Zwei Software-Typen stehen zur Verfligung fur die
Eingabe von Positionen und Parrametern.

RC/EC IA/RC
Positioning Software Programming Software

(bownLoADY,) (DOWNLOADL,) TB-02 TB-03
@ Mit Vollfarb-Touch-Panel ausgestattet
@ Ermoglicht Positiosregistrierungen und
Testablaufe ebenso wie Fehlerbehebung
RCM-101-0J IA-101-0 und Rickmeldung der Wartungsstiickliste

Unterstlitzt Steuerungen
mit dem Seriennamen
,LJCON”

Unterstlitzt Steuerungen
mit dem Seriennamen
,LISEL”

2 9 Steuerungen/Optionen




Ersatzteile (Kabel)

Bei Bestellung von Ersatzkabeln nach dem Produkteinkauf siehe die unten aufgefiihrten Modellbezeichnungen.

* Kabellangenspezifizierung (L) in O, max. 20 m

H Tabelle fiir passende Kabelverwendung Beispiel: 080 =8 m
Motor-Roboterkabel Enkoder-Roboterkabel
SCON/SSEL/XSEL RCON/RSEL Fiir alle Steuerungen gemeinsam
IFA Standardausfiihrung CB-X1-PAOOO / CB-XEU1-PACIOIO
CB-X-MAOOO / CB-XEU-MACIOO CB-X2-MAOOO / CB-XEU1-MACIOO
IFA mit Grenzschalter CB-X1-PLACJIO] / CB-XEU1-PLACICICD

model: CB-X-MALILI[]/ CB-XEU-MALILI[]

(Abb.: Motor-Roboterkabel CB-X-MAOOO mit Kunststoff-Flachstecker)

‘ L (20) 10 A .
(16) N = ‘ ‘ ‘ x . ! I
o)) ~ n
= = ! @0.75 2 2 | V [Weiss| 20.75
j._ D [ i [ g@ Da Weiss| V | 3 3T W ISchwarz9ectimpt)
; B = Schwarzl W | 4 4 | PE | Grin
(Vorderansicht) 4 (Vorderansicht)

Bei dynamischer Biegebeanspruchung des Kabels: Biegeradius r > 51 mm

(Abb.: EU-Motor-Roboterkabel CB-XEU-MALOOO, EU-Version mit M18-Kunststoff-Rundstecker und Schraubverschluss)

L

16 17 Querchnt] __Farbe |Signal| Nr. Nr. [Signal| _Farbe _|Querschnit
uﬁ* Griin/gelb | PE | 1 © | PE | Grin/gelb
4 @0.75 Shwazfweisse '] U | 2 1 U [Schwarziweisse"’| @0.75
gTD H [ |ezal @D Schwarziweisse’?] V| 3 2 |V |schwarneisse"7gecrmpt)
1 Schwarz/weisse'3’] W | 4 3 | W |Schwarz/weisse '3’
(Vorderansicht) (Vorderansicht)

Bei dynamischer Biegebeanspruchung des Kabels: Biegeradius r > 51 mm

model: CB-X2-MALILI[] / CB-XEU1-MALILI[]

(Abb.: Motor-Roboterkabel CB-X2-MALCCO mit Kunststoff-Flachstecker)

| L |

3| Lo ‘ a : Nr. | Signal | Farbe] Querschnitt

3 i ___ — Rot| U B1 1 U | Rot
o)
[ BB | == L] [ c @075 |weiss] v | B2 2 |V |Weiss| go7s

T (Vorderansicht) 2 (Vorderansicht) |(98Crimpt) |schwarl W Al 3 W |Schwarz|(gecrimpt)
- o Grin| PE | A2 4 | pPE |
rin rin

Bei dynamischer Biegebeanspruchung des Kabels: Biegeradius r > 51 mm

(Abb.: EU-Motor-Roboterkabel CB-XEU1-MADOOO, EU-Version mit M18-Kunststoff-Rundstecker und Schraubverschluss)

L L
(20) 9
5 z
Bei dynamischer Biegebeanspruchung des Kabels: Biegeradius r > 48 mm
Querschnitt ‘ Farbe ‘ Signal ‘ 5 5 ‘ Signal ‘ Farbe ‘ Querschnitt
Schwarz mit Schwarz mit
. " u B1 1 U : w
weisser 1 weisser 1
Schwarz mit v - ) v Schwarz mit
00:75 weisser ,2" weisser ,2" 00_'75
(gecrimpt) (gecrimpt)
Schwarz mit Schwarz mit
. " w Al 3 w : u
weisser ,3' weisser ,3
Griin/gelb PE A2 [©] PE Griin/gelb

Ersatzteile (Kabel) 3 0



IFA-Serie V2, Katalog-Nr. 0322-D, Version CJ0288-2A /A ACTUGATOR

Ersatzteile (Kabel)

model: CB-X1-PALILIL]/ CB-XEU1-PALILIL] ek osoam oz

Querschnitt __Farbe Signal _Nr.

E24V
oV

LS
CREEP
oT
RSV

— 18
— 19

(Abb.: Enkoder-Roboterkabel CB-X1-PALCICO mit Kunststoff-Flachstecker)

iP5 ] e

1) L (14).

N[NNI

(13)

@ =

14([ml|1

D | H
6l o

d icht)
(Vorderansicht) Steuerun

AWG26
(gelotet)

(28)

=

SD | Grin | AWG26
fi 5 | VCC | Rot | (gecrimpt)
Z

Bei dynamischer Biegebeanspruchung des Kabels: Biegeradius r > 44 mm Schwarz| GND
Bla Bl

— 22 9 BK+ Gelb

‘Abschitmung wird an Abdeck mittes Schelle geki
\Masseleiter und Abschirmgefiecht
Querschnitt Farbe

(Abb.: EU-Enkoder-Roboterkabel CB-XEU1-PAOOO, EU-Version mit = = 2
M18-Metall-Rundstecker und Schraubverschluss) - eV 12
- LS 26
- CLEEP | 25
p (41) L - oT 24
(13) T = RSV_| 23
- = 9
= = 18 Nr. | Sianal | Farbe |
® < = = 19 1 SD Orage
4 14 1 I I D ‘ o“’ H - A+ 2 SD Grln
| - AWG26 - A 3 - -
= 26|13 ®h O — (geldtet) - s 4 . -
— - 4 5
(Vorderansicht) . (Vorderansicht) = ; . ;3 - -
Orange | SRoT f ) — ] AWG26
rin RD- 9 - - (gelotet)
\(/:O\ell AT+ 4 1] 10 vcc Rot
. . . . . rau AT— 5 11 GND_| Schwarz
Bei dynamischer Biegebeanspruchung des Kabels: Biegeradius r > 44 mm ot cc 16 f 12 [ BAT+ | Viokt
Schwarz | GND 7 13 BAT- | Grau
Blau BKR- 0 \ J 14 - -
Gelb BKR+ 1 15 BK- Blau
— - 22 16 BK+ Gelb
wird an g ‘Abschirmung wird mit L verbunden.
| mitiels Schelle geklemmt.___|'\ yasseleiter und Abschirmgeflecht

model: CB-X1-PLALIL L] / CB-XEU1-PLALILIL]

chnitt  Farbe Signal .
— — 10

(Abb.: GS-Enkoder-Roboterkabel CB-X1-PLACOO mit Kunststoff-Flachstecker)

Weiss/Blau | E24V | 12 fi 1| E24V | Weiss/Blau
Weiss/Gelb | OV | 13 2 oV 1b
(41) L (14) Weiss/Rot s | 2 fl 3 LS Weiss/Rot | AWG26
(8) i CREEP | 25 4| CREEP |W (gecrimpt)
m »'—'« oT | 24 5 or i
Goseitig | Weiss/Grau | _RSV_| 23 g 6 | RV
— 9

(13)

o — A+ 1
14 1 8 AWG26 — ~ 2
= ‘ [ (gelstet) — B 3
— B- 4
@ 26|13 = 2 [ s
— Z- 6
Vord: ich 9 (Vorderansicht) Oéanqe SSD':ID; ; f ; i/:? V(isorlael:[
(Vorderansich Vil ars |14 i 51 50 | Orange
Grau BAT- | 15 4 SD Griin AWG26
Rot vee 16 il 5 vee Rot (gecrimpt)
i i i . Rj, i Schwarz GND 17 6 GND Schwarz
Bei dynamischer Biegebeanspruchung des Kabels: Biegeradius r > 54 mm hwarz D17 i TR s
Gelb BKR+ 21 8 BK- Blau
— — 2 9 BK+ Gelb

'\ Masseleiter und Abschirmgeflecht

(Eine Leiter-Farbangabe wie ,Weiss/Blau” bezeichnet die Farben von Streifen und Isolierung.)

Nr. | Signal | Farbe

(Abb.: EU-GS-Enkoder-Roboterkabel CB-XEU1-PLACIOC, EU-Version mit 0 1 TE24v | WeissBau
M18-Metall-Rundstecker und Schraubverschluss) = - 111 2 | oV |WeissGeby
Weiss/Blau | E24V | 12 f 3 B B
Weiss/Gelb | OV | 13 4 LS | WeissRot | AWG26
41) L Weiss/Rot LS 26 f 5 |CREEP|WessSthiar| (gelotet)
Weiss/Schwarz] CREEP| 25 6 OT _|WeissViokett
Weiss/Violett| OT 24 f 7 RSV |WeissiGrau
Weiss/Grau | RSV | 23 819/10 N -
- .
~ = 18 Nr. | Signal | Farbe |Querschnitt
- - 19 1 SD | Orange
- AT 2 Sb_| Grin
@ AWG26 - = 2 - -
D ‘ (gelotet) — B 5 - .
- Z+ | 5 6 - -
deransich - (Vorderansicht) - 15 L AWG26
(Vorderansicht) orderansicht Orange | SRD+ | 7 |- H 8 B .
G sro 6 o
Violett | BAT+ | 14 f] 10 | vCC | Rot
Grau BAT- | 15 11 GND _| Schwarz
f H H . Rj i > Rot VCC | 16 | 12 | BAT+ | Violett
Bei dynamischer Biegebeanspruchung des Kabels: Biegeradius r = 54 mm T il e
Blau BKR- 0 f] 14 N B
Gelb BKR+ | 21 15 BK- Blau
- - 2 16 | BK+ | Gelb
wird an \bsck g L
mittels Schelle geklemmt.
Masseleiter und Abschirmgeflecht
(Eine Leiter-Farbangabe wie ,Weiss/Blau" bezeichnet die Farben von Streifen und Isolierung)
IAl CORPORATION IAl Industrieroboter GmbH IAl America Inc. IAl (Shanghai) Co., Ltd
Unternehmenszentrale Europa-Zentrale Amerika-Zentrale China-Zentrale
: . 577-1 Obane, Shimizu-Ku, Shizuoka 424-0103, Japan Ober der Roth 4, D-65824 Schwalbach, Deutschland 2690 W. 237th Street, Torrance, CA 90505, U.S.A Shanghai Jiahua Business Centee A8-303.808,
Quality and Innovation Tel.: +81-543-64-5105 Fax: +81-543-64-5192 Tel.: +49-6196-8895-0 Fax: +49-6196-8895-24 Tel: +1-310-891-6015 Fax: +1-310-891-0815 Honggiao Rd., Shanghai 200030, China

Tel.: +86-21-6448-4753 Fax: +86-21-6448-3992

www.intelligentactuator.eu



	S1_IFA_0322_deu_213x303mm_X3
	S2_IFA_0322_deu_213x303mm_X3
	S3_IFA_0322_deu_213x303mm_X3
	S4_IFA_0322_deu_213x303mm_X3
	S5_IFA_0322_deu_213x303mm_X3
	S6_IFA_0322_deu_213x303mm_X3
	S7_IFA_0322_deu_213x303mm_X3
	S8_IFA_0322_deu_213x303mm_X3
	S9_IFA_0322_deu_213x303mm_X3
	S10_IFA_0322_deu_213x303mm_X3
	S11_IFA_0322_deu_213x303mm_X3
	S12_IFA_0322_deu_213x303mm_X3
	S13_IFA_0322_deu_213x303mm_X3
	S14_IFA_0322_deu_213x303mm_X3
	S15_IFA_0322_deu_213x303mm_X3
	S16_IFA_0322_deu_213x303mm_X3
	S17_IFA_0322_deu_213x303mm_X3
	S18_IFA_0322_deu_213x303mm_X3
	S19_IFA_0322_deu_213x303mm_X3
	S20_IFA_0322_deu_213x303mm_X3
	S21_IFA_0322_deu_213x303mm_X3
	S22_IFA_0322_deu_213x303mm_X3
	S23_IFA_0322_deu_213x303mm_X3
	S24_IFA_0322_deu_213x303mm_X3
	S25_IFA_0322_deu_213x303mm_X3
	S26_IFA_0322_deu_213x303mm_X3
	S27_IFA_0322_deu_213x303mm_X3
	S28_IFA_0322_deu_213x303mm_X3
	S29_IFA_0322_deu_213x303mm_X3
	S30_IFA_0322_deu_213x303mm_X3



