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Quality and Innovation

Simple to use - ELECYLINDER mit integrierter Steuerung E c R RB AH
Hochsteifer Radialzylinder Standard-Typ
Simple to use - ELECYLINDER mit integrierter Steuerung E c R R6 XAH
Hochsteifer Langhub-Radialzylinder Stutzlager-Typ
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Elektrischer Zylinder ohne externe Fithrung

€C Hochsteifer Radialzylinder

ELECYLINDER

Maximale Hublange 1 000 mm
PUNKT Maximale Geschwindigkeit 860 mm/s

Hub und max. Geschwindigkeit
Das Stiitzlager unterstitzt die Kugelumlauf- 1200

spindel, was deren Resonanzbereich erhéht und

eine hohere Maximal-Geschwindigkeit ergibt.

€ g60--------=—--—===—~---- ----a
£ so00 ‘ :
= [
x
2 600 Standard- Langhub-
= . . . .
E Radialzylinder Radialzylinder
g 400 —
(U] 1
1
200 —
1
1
0 ]
0 200 400 600 800 1000 1200

Hub (mm)

PUNKT 2

4-Bahn-Linearfiihrung eingebaut

Kugelumlauf-Typ mit Die Last ist auf 4 Bahnen von Stahlkugeln verteilt, was eine

eingebauter Linearfiihrung dynamische Radiallast von bis zu 10 N am Fiihrungskopf der

Stange selbst bei maximalem Hub zuldsst.




Neue Modelle mit einer Hublange bis zu 1 000 mm!

3 Unterstiitzung
PUNKT jeder Montagelage

Unterstutzt vertikale Montage

auch bei langen Hiiben zur
Forderung unterschiedlicher
Anwendungen.

* Bei Hublange von 750 mm




Modellbezeichnungen

EleCylinder
EC - [ ][ _] AH
Serie Typ Gewinde-  Spezifi-
steigung kation

(L_1)

Motorbauform

Radial-Zylinder, Achsbreite: 63 mm
Radial-Zylinder, Achsbreite: 75 mm
Radial-Zylinder, Achsbreite: 63 mm

(mit Stutzlager)
Radial-Zylinder, Achsbreite: 75 mm
(mit Stitzlager)
Hoch-
steifigkeit
<RR6/RR6X> <RR7/RR7X>
S 20 mm S 24 mm
H 12 mm H 16 mm
/B 6 mm BN 8 mm
L 3mm B 4 mm

* Der Auswahlbereich variiert je nach Achstyp.

Kabellange

Ohne Kabel
Tm

10m

(Auswahl alle 1 m)

(Angabe in 50 mm-
Schritten)

Standard
Seitenmontiert

Nahere Angaben dazu siehe die entsprechende Modell-Seite.
Fir Typen mit seitenmontiertem Motor siehe EleCylinder-Katalog V10.

Spezifikationstabelle

- (L)

Optionen

Inkremental-Enkodertyp,
NPN-Spezifikation, ohne Optionen

RCON-EC-Anschluss-Spezifikation

Bremse

Adapter Spindelspitze (Flansch)

Flansch (vorne)

Abgewinkelter Motor links (Stnda)

Abgewinkelter Motor rechts

Adapter Spindelspitze (Innengewinde)

Scharniergelenk

Schamiergelenk + Schwingungsdampfer

Umgekehrte Referenzposition

PNP-Spezifikation

Schwenkbare FuB3halterung

Schwenkbare FuBhatt. + Schwingungsdampfer

Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung

Batterielos-Absolut-
Enkodertyp

Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle

Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle

Stei Hub (mm) und max. Geschwindigkeit (mm/s) Max Max. Zuladung
teigung *Balkenlange = Hub, * Wert in Balken = max. Geschwindigkeit zu Hublédnge, Wert in < > bei Vertikal-Betrieb SChUl;- (kg) )
Motorbauform Typ Referenzseite
Modell- mm 100 200 300 400 500 600 700 800 ~ 900 1000 kraft Horizontal I =y
code 50 ‘ 150 ‘ 250 ‘ 350 ‘ 450 ‘ 550 ‘ 650 ‘ 750 ‘ 850 ‘ 950 ‘ (N) S =
S- 800 67 6 1.5
|
H- 700 112 25 4
RR6JAH | S.7
M- 450 224 40 10
|
Gerader L- 225 449 60 20
Motor S- 20 800 67 6 1.5
H- 12 700 112 25 4
RR6XCIAH S.15
M- 6 330 224 40 10
L= 3 145 449 60 20
S- ‘ 800 67 6 1.5
) H- 700 112 25 4 Siehe
Seitmotor RR6LJAHR | EleCylinder-
M- ‘ 450 224 40 10 Katalog V10
L- : 225 449 60 20
S- ‘ 860 <640> 182 20 3
|
H- 700 <560> 273 50 8
RR7CIAH | S.11
M- 350 547 60 18
|
Gerader L 175 1094 80 28
Motor S- 24 860 <640> 182 20 3
ik 16 700 <560> 273 50 8
RR7XCJAH S.19
M- 8 350 547 60 18
L 4 175 1094 80 28
S- 860 <640> 182 20 3
| .
) H- 640 <560> 273 50 8 Siehe
Seitmotor RR7CJAHR | EleCylinder-
M- ‘ 320 <280> 547 60 18 Katalog V10
= 150 <140> 1094 80 28




Montagemethode

@ Nutzung der Durchgangsbohrungen

an der Oberseite des
Rahmenbodens

@ Nutzung der stirnseitigen Montage-

Halterungsschrauben

Montageausrichtung

@ Nutzung der Gewindebohrungen

an der Unterseite des

Rahmenbodens

O: Montierbar

Montageausrichtung

Ausfithrung| Serie Typ Hg:ifzﬂgcr}‘garlélglé?ﬂggﬁge Vertikal-Montage (*) Seiten-Montage Decken-Montage
RR6JAH O O O O
RR7CJAH
Schub- © © © ©
stange EC
RR6XCIAH O O O O
RR7XCJAH @] O O O

(*) Bei vertikaler Montage wird empfohlen, dass sich bei geraden Motortypen der Motor auf der Oberseite befindet.
Falls der Motor auf der Unterseite liegt, konnen Steuerung und Motor-Enkoder durch abgeschiedenes Schmierfett und
herunterflieBendes Rahmendl in den Motor beschadigt werden.
Von einer Montage mit dem Motor auf der Unterseite wird daher abgeraten.




EC EleCylinder

EC-RR6LIAH

E——1"1] |j Achsbreite

Gerade
Bauform

B Modellspezifikationen

[ Serie | - Typ ifikati | - Hub - bellange M E/A - Optionen
‘ RRS Standard S 20mm Al ‘Hochstelﬁgkelt‘ &2 50 mm Kabelldngen siehe Tabelle unten Optionen siehe Tabelle unten
H 12mm 2 1
M 6mm 550 550 mm
L 3mm (Schrittweite 50 mm)

Radial-Last-Spezifikation

Radialzylinder

)

der Stange siehe S. 20.

(1) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an. Bei Einschaltung des Energiespar-Modus
andern sich die Achsspezifikationswerte. Einzelheiten dazu siehe ,Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung”.

(2) Der Radial-Zylinder ist mit einer eingebauten Flihrung ausgestattet. Fiir die zuldssige Radiallast am Fiihrungskopf

(3) Die horizontale Zuladung gilt unter der Annahme, dass eine externe Fiihrung verwendet wird.

(4) Fur Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im ,Korrelogramm von Schubkraft und Stromgrenzwert”
zu Uberprifen. Die Schubkraft ist nur ein Richtwert. Siehe S. 21 fir Anwendungshinweise.

(5) Die Umgebungstemperatur kann die Einschaltdauer begrenzen. Siehe S. 21 fiir weitere Einzelheiten.
(6) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden. Einzelheiten dazu siehe S. 4.

Kabellangen Motor-E/A-Spannungsversorgung

H Standard-Anschlusskabel

Kabel- K“abel- Nutzereigene Verdrahtung Sptigltlafigr??r:::g:ig:iti—
code lange (ohne Steckbuchsen) gen Steckbuchsen) (Hinweis 1
0 Kein Kabel [Mit Klemmleisten-Stecker (Hinweis2)
1~3 1~3m
4~5 | 4~5m | cpecpwpionomiRs | B RECPWBIODILIEIRE
6~7 6~7m enthalten
8~10 8~10m

(Hinweis 1) Wenn als Option die RCON-EC Anbindungs-Spezifikation (ACR) gewahlt wird.

(Hinweis 2) Nur ein Klemmleisten-Anschluss wird mitgeliefert. Fur Einzelheiten siehe Seite 24.

(Hinweis) Roboterkabel ist Standard.
H 4-direktionales Anschlusskabel

Kabel- Kabel- | Nutzereigene Verdrahtung i80S
code lange (ohne Steckbuchsen) Spedfitetiom (uft e
gen Steckbuchsen) (Hinweis 1)
S1~S3 1~3m
S4-~S5 4~5m | CB-EC2-PWBIOLJTIIJ-RB CB-REC2-PWBIOCIII-RB
S6 ~S7 6~7m enthalten enthalten
S8~S10 | 8~10m

(Hinweis 1) Wenn als Option die RCON-EC Anbindungs-Spezifikation (ACR) gewahlt wird.
(Hinweis) Roboterkabel ist Standard.

5 EC-RR6JAH

Name Code Seite
RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 1) ACR 17
Bremse B 17
Adapter Spindelspitze (Flansch) FFA 17
Flansch (vorne) FL 17
Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G5 17
Adapter Spindelspitze (Innengewinde) NFA 18
Scharniergelenk (Hinweis 2) NJ 18
Scharniergelenk +
Schwingu?'\gsdémpfer—Vorsatz (Hinweis 2) WL 1G]
Umgekehrte Referenzposition NM 18
PNP-Spezifikation PN 18
Schwenkbare FuBhalterung (Hinweis 2) QR 19
Schwenkbare FuBhalterung + QRPB 19
Schwingungsddampfer-Untersatz (Hinweis 2)

Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung TMD2 19
Batterieloser Absolut-Enkoder WA 19
Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL 19
Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle WL2 19

(Hinweis 1) Die RCON-EC-Spezifikation (ACR) ist nicht zusammen wéhlbar mit der PNP-Spezi-
fikation (PN) und der mit getrennter Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2).
(Hinweis 2) Nur fir eine Hublange von 50 ~ 400 mm wéhlbar. Die schwenkbare FuBBhalterung
(QR oder QRPB) und das Scharniergelenk (NJ oder NJPB) werden als Set verkauft.

Die Montage hat kundenseitig zu erfolgen.



Ec EleCylinder

Hauptspezifikationen

Bezeichnung Beschreibun Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm)| 20 12 6 3 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 210 mm, gerollt C10
Zuladun Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung), 6 25 | 40 | 60 Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
g ’ '\MAax Zlgadunﬁ (kg)((irpitkEn'etr%iespa;u;\g) 880 72050 :5% ;205 Spiel - (2-Punkt-Positionier-Funktion; nicht darstellbar)
Q | Geschwindigkeit/ aXIRESCNWINAIGREITUMIMY/S - = 5
S | Beschleuniguna/ Min. Geschwindigkeit (mm/s) 25 15 8 4 Linearfiihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
T Versd erung 9 'Nom. Beschleunigung/Verzégerung(G) | 0.3 | 03 | 03 | 0.3 Schubstange ©25 mm Material: Aluminium, mit Hart-Alumit-Behandlung
gerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 1 1 1 1 Schubstangen- 0Grad
— Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung)| 1.5 | 4 | 10 | 20 Rotationsspiel (Hinweis 1)
— 9 Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) | 1 4 [ 10 | 20 Zulassige Temperatur, | o\ 46 9c max. 85% RH (nicht kondensierend)
2 | Geschwindiakeit/ | Max. Geschwindigkeit (mmy/s) | 800 | 700 | 450 | 225 | |Feuchtigkeit i
3 9 Min. Geschwindigkeit (mm/s) 25 [ 15 [ 8 4 Schutzart 1P20
= | Beschleunigung/ n - N
Verzdgerung Nom. Beschleunigung/Verzégerung(G) | 0.3 | 03 | 03 | 0.3 Schwingungsfestigkeit | 4.9 m/s
Max. Beschleunigung/Verzogerung(G) | 0.5 | 0.5 | 0.5 | 0.5 — . E—
Max. Schubbetriebs-Langskraft (N) | 67 | 112 | 224 | 449 Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS-Richtline
SEnUB L Max. Schubgeschwindigkeit(mm/s) | 20 | 20 | 20 | 20 Motortyp Schrittmotor .
Brems-Spezifikation Nichterregt auslGsende Magnetb Enkodertyp Inkremental / Batterielos-Absolut
Bremse <
Bremshalte-Kraft (kgf) 1.5 4 | 10 | 20 Anzahl der Enkoderpulse | 800 Pulse / Umdrehung
Min. Hubldnge (mm) 50 50 50 50
Hub Max. Hublénge (mm) 550 | 550 | 550 | 550 (Hinweis 1) Genauigkeit des Stangenversatzes in Rotationsrichtung ohne Lastaufname der Stange.
Hubldngen-Schrittweite (mm) 50 | 50 | 50 | 50

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

| Energiespar-EinsteIIung inaktiv Einheit fiir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb moglich.

Steigung 20 Steigung 12 Steigung 6 Steigung 3
Lage Horizontal \ Vertikal Lage Horizontal \ Vertikal Lage Horizontal \ Vertikal Lage Horizontal \ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit(mm/s) | 03 | 0.5 07 | 1] 03] 05 keit(mm/s) | 03 | 0.5 07 | 1 |03 |05 keit(mm/s) | 03| 05 | 07 | 1]03]05 keit(mm/s) | 03 |05 07 | 1 |03 |05
0 6 6 5 |5/15]15 0 25 18 116 |12 4 | 4 0 40 | 35 | 30 |25|10 10 0 60 | 50 | 45 |40 | 20 | 20
160 6 6 5 |5/15]15 100 25 18 |16 |12 4 | 4 50 40 | 35 | 30 |25|/10 10 50 60 | 50 | 45 |40 | 20 | 20
320 6 6 5 3/15]15 200 2518 116 |10 4 | 4 100 40 | 35 | 30 |25|/10 10 100 60 | 50 | 45 |40 | 20 | 20
480 6 6 5 |3/15]15 400 2014 10| 6 | 4| 4 200 40| 30 | 25 |20/ 10 10 125 60 | 50 | 40 |30 10 | 10
640 6 4 3 12/15]15 500 15| 8 6 | 4 35| 3 250 40 | 275/225(18| 9 | 8 175 40 {3525 /20| 6 | 5
800 4 3 1 1 700 6 2 2 1 350 30| 14 | 12 |10 5 | 5 200 3513020 |14| 5 |45
(Hinweis) Bei Auswahl der Option ,G5" siehe 400 18] 10 6 | 5/3/3 225 16 /161065 |4
VorsichtsmaBnahme unten. 450 |8 | 3 2 1 (Hinweis) Bei Auswahl der Option ,G5" siche

M Energiespar-Einstellung aktiv Einheit fiir die Zuladung ist Kilogramm (kg).

(Hinweis) Bei Auswahl der Option ,G5" siehe

VorsichtsmaBnahme unten.

Vorsichtsma3nahme unten.

Steigung 20 Steigung 12 Steigung 6 Steigung 3
Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal

Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3 keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3 keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3 keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3

0 6 5 1 0 25 10 4 0 40 20 10 0 40 25 20

160 6 5 1 100 25 10 4 50 40 20 10 25 40 25 20

320 6 5 1 200 25 10 4 100 40 20 10 50 40 25 20

480 4 3 1 300 20 8 3 150 40 20 8 75 40 25 12

640 3 1 0.5 400 10 5 2 200 35 18 5 100 40 25 9

500 5 2 1 250 10 6 3 125 40 25 5

(Hinweis) Bei Auswahl der Option ,G5" siehe

VorsichtsmaBnahme unten.

(Hinweis) Bei Auswahl der Option ,G5" sieche
Vorsichtsma3nahme unten.

(Hinweis) Bei Auswahl der Option ,G5" siehe
VorsichtsmaBnahme unten.

<VorsichtsmaBnahme bei Optionsauswahl ,G5" (speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation)>
Fir Einsatze bei Umgebungstemperaturen von 10 °C und darunter gelten die folgenden Hochstgeschwindigkeiten:

- Steigung 12 : max. 400 mm/s
« Steigung 6 : max. 200 mm/s
- Steigung 3 : max. 100 mm/s

Hub und max. Geschwindigkeit

Korrelogramm Schubkraft und Stromgrenzwert

Biegungsreferenzwerte bei Radiallast

Steigung Energiespar- 50 ~ 550
(mm) Modus (50 mm-Schritte)
20 Ausgeschaltet 800
Eingeschaltet 640
12 Ausgeschaltet 700
Eingeschaltet 500
6 Ausgeschaltet 450
Eingeschaltet 250
3 Ausgeschaltet 225
Eingeschaltet 125

(Einheit: mm/s)

Empfohlener Bereich
500
= 400 Steig-3—
z 9
£ 300 ] .
£ Steig. 6
S 200 — -
§ 100 / — Steig. 12|
1 [ —]
0 | Steig. 20
0 10 20 30 40 50 60 70 80
Stromgrenzwert (%)

6 Hub (mm)
— 550
5 —— 500

— 450
4 — 400
/ — 350
3 / #
W/
1
— 1

— 300
— 250
200
0 —
0 50 100 150
Radiallast (N)

Biegung (mm)

— 150
— 100
— 50

200

EC-RR6JAH 6



EC EleCylinder

Abmessungen
CAD-Zeichnungen sind {iber unsere Webseite downloadbar. 1) 3D
www.elecylinder.eu cAv - CAD
M EC-RR6JAH
*1 Die Schubstange fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass die Schubstange die umgebenden Teile nicht bertihrt.
*2 Die Ausrichtung der Achsmutter variiert je nach Modell. Deren Kanten kénnen nicht als Referenzfliche verwendet werden. M.E: Michagischir Endpunkt
S.E: Hub-Endpunkt
F&
g Schmiernippel %556'1?
17 6 & 2 fiir Kugelumlauf- A;o§
a2 S spindel/Fahrung \ &
=EE 7 Eo
a — I
M10x1.25 H = s
Schubstangen-Endmutter 20 48.5
22 165 ) Pfeilansicht von V
Lo S ) Schmierfett-Anschluss
Sicherstellung
Hub 46 L von min. 100,
118 (ohne Bremse) Si:gﬁf\l,’:’fs';i;&l:‘;
o 13 A 158 (mit Bremse) | (1.3) nd B bel
ny . Status-LED
Q7 4-M5, Tiefe 10 ME H ME*
2 N7 Home/] 1 ¢ v Teaching-
1T Anschluss
52 *ﬂﬂ* ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, - L ‘ m
Referenz- © é 2 1 ¢ 2
flache (Ab- = |
maecssings- 7 ¢ - t
bereich B) Die Ausrichtung der Achsmutter ist unbesti *2 ,_T - 22275
31 -
14 (Schlii
35 c
62 E E-04.5 Bohrung ©4H7 Passloch, Tiefe 5
63 5 E-M4, Tiefe 8 Langloch  (vom Rahmenboden) eZ 04.5
£
s S ARG = =3 I
£ B
L A e e — R —- ﬁ‘ o8
5_ 2| % )
8 @ pos - + G ) 44'
V J (Abst. 4 Bohrung zu Langloch) Z 05 | '
C Dx100P 45 .
C Dx100P 55 Querschnitt von Z-Z
Detailansicht von P X 8 205 Details Rahmen-Durchgangsbohrung
Details Rahmen-Langloch
Hl Abmessungen pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550
L ‘ Ohne Bremse 345 395 445 495 545 595 645 695 745 795 845
‘ Mit Bremse 385 435 485 535 585 635 685 735 785 835 885
A 227 277 327 377 427 477 527 577 627 677 727
186.5 236.5 286.5 336.5 386.5 436.5 486.5 536.5 586.5 636.5 686.5
C 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0
D 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6
E 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14
J 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600
M Gewicht pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550
Gewicht \ Ohne Bremse 2 2.2 25 28 3 33 36 3.8 4.1 4.4 4.7
(kg) | Mit Bremse 23 2.5 2.8 3.1 33 3.6 3.9 4.1 44 46 49

7 EC-RR6JAH



Ec EleCylinder

EC-RR7LIAH

E——1"1] |j Achsbreite
Gerade
Bauform

H Modellspezifikationen

[ Serie | - Typ ifikati | - Hub - bellange M E/A - Optionen
‘ RR7 Standard S 24 mm AH ‘Hochstelﬁgkelt‘ &2 50mm Kabelldngen siehe Tabelle unten Optionen siehe Tabelle unten
H 16 mm 2 1
M 8mm 700 700 mm
L 4mm (Schrittweite 50 mm)

Radial-Last-Spezifikation
Radialzylinder

C

A
=

il

An Decke

Vertikal

HH

)

der Stange siehe S. 20.

(1) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an. Bei Einschaltung des Energiespar-Modus
andern sich die Achsspezifikationswerte. Einzelheiten dazu siehe ,Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung”.

(2) Der Radial-Zylinder ist mit einer eingebauten Flihrung ausgestattet. Fir die zuldssige Radiallast am Fiihrungskopf

(3) Die horizontale Zuladung gilt unter der Annahme, dass eine externe Fiihrung verwendet wird.
(4) Fur Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im ,Korrelogramm von Schubkraft und Stromgrenzwert”

zu Uberprifen. Die Schubkraft ist nur ein Richtwert. Siehe S. 21 fiir Anwendungshinweise.

(5) Die Umgebungstemperatur kann die Einschaltdauer begrenzen. Siehe S. 21 fiir weitere Einzelheiten.
(6) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden. Einzelheiten dazu siehe S. 4.

Kabellangen Motor-E/A-Spannungsversorgung

M Standard-Anschlusskabel

Kabel- Kabel- | Nutzereigene Verdrahtung RCON-EC Anbindungs-
code lange (ohne Steckbuchsen) rzileil (il s eEa
9 u gen Steckbuchsen) (Hinweis 1)
0 Kein Kabel |Mit Klemmleisten-Stecker (Hinweis2)
1-3 jo3m CB-REC-PWBIOCICICI-RB
4~5 4~5m | CB-EC-PWBIOLICICI-RB T enthalten
6~7 6~7m enthalten
8~10 8~10m

(Hinweis 1) Wenn als Option die RCON-EC Anbindungs-Spezifikation (ACR) gewahlt wird.

(Hinweis 2) Nur ein Klemmleisten-Anschluss wird mitgeliefert. Fur Einzelheiten siehe Seite 24.

(Hinweis) Roboterkabel ist Standard.
M 4-direktionales Anschlusskabel

Kabel- Kabel- | Nutzereigene Verdrahtung e
code lange (ohne Steckbuchsen) Syl e (i i
gen Steckbuchsen) (Hinweis 1)
S1~S3 1~3m
S$4~S5 4~5m CB-EC2-PWBIOLIICI-RB CB-REC2-PWBIOCIIJ-RB
S6 ~S7 6~7m enthalten enthalten
S8~S10 | 8~10m

(Hinweis 1) Wenn als Option die RCON-EC Anbindungs-Spezifikation (ACR) gewahlt wird.

(Hinweis) Roboterkabel ist Standard.

Name Code Seite
RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 1) ACR 17
Bremse B 17
Adapter Spindelspitze (Flansch) FFA 17
Flansch (vorne) FL 17
Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G5 17
Adapter Spindelspitze (Innengewinde) NFA 18
Scharniergelenk (Hinweis 2) NJ 18
Scharniergelenk +
Schwingungsddampfer-Vorsatz (Hinweis 2) NJPB 18
Umgekehrte Referenzposition NM 18
PNP-Spezifikation PN 18
Schwenkbare Fu3halterung (Hinweis 2) QR 19
Schwenkbare FuBRhalterung +
Schwingungsddampfer-Untersatz (Hinweis 2) OREE 19
Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung TMD2 19
Batterieloser Absolut-Enkoder WA 19
Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL 19
Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle WL2 19

(Hinweis 1) Die RCON-EC-Spezifikation (ACR) ist nicht zusammen wahlbar mit der PNP-Spezi-
fikation (PN) und der mit getrennter Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2).
(Hinweis 2) Nur fur eine Hubldnge von 50 ~ 500 mm wahlbar. Die schwenkbare FuBBhalterung
(QR oder QRPB) und das Scharniergelenk (NJ oder NJPB) werden als Set verkauft.

Die Montage hat kundenseitig zu erfolgen.

EC-RR7CJAH 8



EC EleCylinder

Hauptspezifikationen

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm)| 24 | 16 8 4 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 212 mm, gerollt C10
Zuladun Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung) 20 | 50 | 60 80 Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
§ 2 Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) | _18 | 40 | 50 | 55 Spiel - (2-Punkt-Positionier-Funktion; nicht darstellbar)
£ T ;
S | Geschwindigkeit/ Max. Geschw-lndllgke‘n (mm/s) 860 | 700 | 350 | 175 - _ i
5 | petitnitnmsy Min. Geschwindigkeit (mm/s) 30 | 20 | 10 5 Linearfiihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
2 Verzé eurulngu 9 Nom. Beschleunigung/Verzogerung (G) | 0.3 | 0.3 | 0.3 0.3 Schubstange 30 mm Material: Aluminium, mit Hart-Alumit-Behandlung
gerung Max. Beschleunigung/Verzogerung (G) | 1 1 1 1 Schul{)stanggn— o 0Grad
Zuladung Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung) 3 | 8 | 18 | 28 Rotationsspiel (Hinweis 1)
= Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) | 3 5 | 175 ] 26 Eulas;lgekT_emperatur, 0 bis 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend)
= Geschwindigkeit/, Max- Geschwindigkeit (mm/s) | 640 | 560 | 350 | 175 euchtigkeit
g Beschleuniggung/ Min. Geschwindigkeit (mm/s) 30 | 20 | 10 5 Schutzart 1P20
Verzbgerung Nom. Beschleunigung/Verzogerung(G) | 0.3 | 0.3 | 03 | 03 Schwingungsfestigkeit | 4.9 m/s?
Max. Beschleunigung/Verzogerung (G) | 0.5 | 0.5 | 0.5 | 0.5 — . E—
Max. Schubbetriebs-Langskraft (N) | 182 | 273 | 547 | 1094 Produktkonformitét CE-Kennzeichnung, RoHS-Richtline
e Max. Schubgeschwindigkeit (mm/s) | 20 | 20 | 20 | 20 Motortyp Schrittmotor i
Bremse Brems-Spezifikation Nichterregt auslosende Magnet Enkodertyp Inkremental / Batterielos-Absolut
Bremshalte-Kraft (kgf) 3 8 | 18 | 28 Anzahl der Enkoderpulse | 800 Pulse / Umdrehung
Min. Hublénge (mm) 50 | 50 | 50 50
Hub Max. Hublénge (mm) 700 | 700 | 700 700 (Hinweis 1) Genauigkeit des Stangenversatzes in Rotationsrichtung ohne Lastaufname der Stange.
Hubldngen-Schrittweite (mm) 50 | 50 | 50 50

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

M Energiespar-Einstellung inaktiv Einheit fiir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb méglich.

Steigung 24 Steigung 16 Steigung 8 Steigung 4
Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal

Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)

keitmm/s) | 03 0507 1 [ 03] 05 keitmm/s) | 0.3 | 0.5 | 0.7 | 1 | 03|05 keit(mm/s) | 0.3 | 0507 | 1 | 03] 05 keitmm/s) | 0.3 | 0507 1 |03 05
0 2018 |15 12| 3 3 0 50 | 40 | 35 |30 | 8 8 0 60 | 50 | 45 | 40| 18 | 18 0 80 | 70 | 65 | 60 | 28 | 28
200 20 | 18 |15 12| 3 3 140 50 | 40 | 35 |30 | 8 8 70 60 | 50 | 45 | 40| 18 | 18 35 80 | 70 | 65 | 60 | 28 | 28
400 2014 |12 | 8 3 3 280 50 | 35[25/20| 7 7 140 60 | 50 | 45 | 40| 16 | 12 70 80 | 70 | 65 | 60| 28 | 28
420 17112 | 10 | 6 3 3 420 2518 |14 |10|45 | 4 210 60 | 40 | 31 |26| 10 | 9 105 80 | 60 | 50 | 40| 18 | 18
600 14| 6 5 4 3 2 560 10| 5 3122 1 280 341201511 | 5 4 140 50 30|20 15|12 10
640 5 3 2 |15] 2 1 700 2 350 12 | 4 1 2 1 175 15 2
800 51 1 (Hinweis) Bei Auswahl der Option ,G5" siehe (Hinweis) Bei Auswahl der Option ,G5” siche  (Hinweis) Bei Auswahl der Option ,G5" siehe
860 2 105 VorsichtsmaBnahme unten. Vorsichtsmanahme unten. VorsichtsmaBnahme unten.

| Energiespar—EinsteIIung aktiv Einheit fir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb moglich.

Steigung 24 Steigung 16 Steigung 8 Steigung 4

Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal

Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)

keit (mm/s) 03 | 07 03 ket (mm/s) 03 | 07 03 keit (mmy/s) 03 | 07 03 keit (mmy/s) 03 | 07 03

0 18 9.5 3 0 40 25 5 0 50 30 17.5 0 55 50 26

200 18 9.5 3 140 40 25 5 70 50 30 175 35 55 50 26

420 10 5 15 280 18 12 2 140 50 30 7 70 55 50 13

630 1 420 15 1 210 14 7 2 105 30 15 2

<VorsichtsmaBBnahme bei Optionsauswahl ,G5” (speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation)>
Flr Einsatze bei Umgebungstemperaturen von 10 °C und darunter gelten die folgenden Hochstgeschwindigkeiten:

- Steigung 16 : max. 560 mm/s

« Steigung 8 : max. 280 mm/s

- Steigung 4 : max. 140 mm/s

Hub und max. Geschwindigkeit

50 ~ 700

Korrelogramm Schubkraft und Stromgrenzwert Biegungsreferenzwerte bei Radiallast

Steigung

Energiespar- 5 Empfohlener Bereich 6 _Hub (mm)_
(mm) Modus (50 mm-Schritte) 1200 bl
Ausgeschaltet 860 <640> Steig. 4 5 — 650
1000 —
24 Eingeschaltet 630 <420> _ £ 4 / —%
16 Ausgeschaltet 700 <560> E 800 £ / — 500
Eingeschaltet 420 <280> £ w0 / reig. 8 2 3 - :gg
8 Ausgeschaltet 350 s = 2 5 // — 350
Eingeschaltet 210 $ 400 T @ B — 300
Ausgeschaltet 175 L— “ﬁy 1 — 20
4 5 200 200
Eingeschaltet 105 11 1 | — 150
— qtei
(Hinweis) Werte in <> bei vertikalem Einsatz  (Einheit: mm/s) 0 30 30 H0 o0 égﬂg' 27‘:) 0 O0 50 100 150 200 250 | T ;go
Stromgrenzwert (%) Radiallast (N)
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leCylinder
Abmessungen
CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar. D) 3 D
www.elecylinder.eu cAu- CAD
M EC-RR7LJAH

*1 Die Schubstange féhrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass die Schubstange die umgebenden Teile nicht beriihrt.

*2 Die Ausrichtung der Achsmutter variiert je nach Modell. Deren Kanten kénnen nicht als Referenzflache verwendet werden.

M.E: Mechanischer Endpunkt
S.E: Hub-Endpunkt

. [
g o $E§
22 8 | 2 Schmiernippel 58
gl 9 e fiir Kugelumlauf- 576#
E E X spindel/Fiihrung —
T Y 3 = |
8 y [ I
M14x1.5 =
o o oo
Schubstangen-Endmutter -
Pfeilansicht von V
Sicherstellung Schmierfett-Anschluss
Hub vonmin. 100
157 (ohne Bremse) "
,5? e Tefer2 i A 207 (mit Bremse) 13 Sffscmk‘?e”é';ﬁ;:‘r‘];
s S MEA/ANsE41 Home ANM.E# \L v und E/A-Kabel  Status-LED
e y/\ﬁ o =0
IrH@p—=it =t - -+
Refe- ™ a A
reeni ¢ B ¥ = |
fléiche T
(Abmessungs- / ’P
bereich B) Die Ausrichtung der Achsmutter ist unbestimmt *2 "
Rahmenboden,
37
19 (Schliisselweite)
45 - E-05.5 Bohrun: 04H7 Passloch, Tiefe 5
74 3 E-M5, Tiefe 10 Langloch  (vom Rahmenboden) z 05.5
75 £ = |
g 5 EX3 £ ) 7z
5 s s ﬂ}—i;cﬂ ————————————— o + ‘ 8
t3e 2 7R
e 4 4@ ¢ ‘/ U
- P J (Abst. 94 Bohrung zu Langloch) (0.5) i
C Dx100P 305 .
o c Dx100P. 225 Querschnitt von Z-Z
Detailansicht von P 275 B 245 Details Rahmen-Durchgangsbohrung
Details Rahmen-Langloch
M Abmessungen pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700
‘ Ohne Bremse 4175 467.5 517.5 567.5 617.5 667.5 717.5 767.5 817.5 867.5 917.5 967.5 1017.5 1067.5
‘ Mit Bremse 467.5 517.5 567.5 617.5 667.5 717.5 767.5 817.5 867.5 917.5 967.5 1017.5 1067.5 1117.5
A 260.5 310.5 360.5 4105 460.5 510.5 560.5 610.5 660.5 710.5 760.5 810.5 860.5 910.5
B 208.5 258.5 308.5 3585 408.5 458.5 508.5 558.5 608.5 658.5 708.5 758.5 808.5 858.5
C 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0
D 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8
E 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18
J 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800
H Gewicht pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700
Gewicht ‘ Ohne Bremse 4 4.4 4.7 5 5.4 57 6 6.4 6.7 7 7.5 7.8 8.2 8.6
(kg) ‘ Mit Bremse 4.5 4.9 5.2 5.5 5.9 6.2 6.5 6.9 7.2 7.5 8 8.3 8.7 el
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B Modellspezifikationen

[ Serie | - Typ ifikati | - Hub - bellange M E/A - Optionen
‘ RRGX Stiitzlager : fg rmnz AH ‘Hochstelﬁgkelt‘ G?O 6001mm Kabelldngen siehe Tabelle unten Optionen siehe Tabelle unten
M 6 mm 1000 1000 mm
L 3mm (Schrittweite 50 mm)

Radialzylinder

Vertikal -l?
=] °§

ce
=
=

AnD

@
2
=
o

Radial-Last-Spezifikation )

(1) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an. Bei Einschaltung des Energiespar-Modus

andern sich die Achsspezifikationswerte. Einzelheiten dazu siehe , Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung”.

der Stange siehe S. 20.

(2) Der Radial-Zylinder ist mit einer eingebauten Flihrung ausgestattet. Fiir die zuldssige Radiallast am Fiihrungskopf

(3) Die horizontale Zuladung gilt unter der Annahme, dass eine externe Fiihrung verwendet wird.

(4) Fur Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im ,Korrelogramm von Schubkraft und Stromgrenzwert”
zu Uberprifen. Die Schubkraft ist nur ein Richtwert. Siehe S. 21 fiir Anwendungshinweise.

(5) Die Umgebungstemperatur kann die Einschaltdauer begrenzen. Siehe S. 21 fiir weitere Einzelheiten.
(6) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden. Einzelheiten dazu siehe S. 4.
(7) Der Stutzlager-Typ kann nicht fiir Schwenkbewegungen eingesetzt werden.

Kabellangen Motor-E/A-Spannungsversorgung

M Standard-Anschlusskabel

Kabel- l(‘{abel- Nutzereigene Verdrahtung sz(;gltlafii:?nl::?g:ig;ti—
code ldnge (ohne Steckbuchsen) gen Steckbuchsen) (Hinweis 1)
0 Kein Kabel [Mit Klemmleisten-Stecker (Hinweis2)
1~3 1~3m
4~5 4~5m | CB-EC-PWBIOOOI-RB CB'REC;PXhB;ﬁS]DD'RB
6~7 6~7m enthalten
8~10 8~10m

(Hinweis 1) Wenn als Option die RCON-EC Anbindungs-Spezifikation (ACR) gewahlt wird.
(Hinweis 2) Nur ein Klemmleisten-Anschluss wird mitgeliefert. Fur Einzelheiten siehe Seite 24.

(Hinweis) Roboterkabel ist Standard.
M 4-direktionales Anschlusskabel

Kabel- Kabel- | Nutzereigene Verdrahtung RCQN-E.C Anb!ndu'n 9
code lénge (ohne Steckbuchsen) Spediileiiten (it b
gen Steckbuchsen) (Hinweis 1)
S1~S3 1~3m
S4~S5 | 4~5m | CB-EC2-PWBIOCJJ-RB | CB-REC2-PWBIOLIICI-RB
S6 ~S7 6~7m enthalten enthalten
S8~S10 | 8~10m

(Hinweis 1) Wenn als Option die RCON-EC Anbindungs-Spezifikation (ACR) gewahlt wird.

(Hinweis) Roboterkabel ist Standard.

1 1 EC-RR6XCIAH

Name Code Seite
RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 1) ACR 17
Bremse B 17
Adapter Spindelspitze (Flansch) FFA 17
Flansch (vorne) FL 17
Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G5 17
Adapter Spindelspitze (Innengewinde) NFA 18
Umgekehrte Referenzposition NM 18
PNP-Spezifikation PN 18
Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung TMD2 19
Batterieloser Absolut-Enkoder WA 19
Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL 19
Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle wL2 19

(Hinweis 1) Die RCON-EC-Spezifikation (ACR) ist nicht zusammen wéhlbar mit der PNP-Spezi-
fikation (PN) und der mit getrennter Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2).




Ec EleCylinder

Hauptspezifikationen

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm)| 20 12 6 3 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 10 mm, gerollt C10
Zuladun Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung) 6 25 40 60 Wiederholgenauigkeit +0.05mm
= 9 Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) | 6 25 40 40 Spiel -Punkt-Positionier-Funktion: nicht d m
£ . Max. Geschwindigkeit (mm/s) | 800 | 700 | 330 | 145 pie - {2-Punkt-Positionier-Funktion; nicht darstellbar)
Q | Geschwindigkeit/ |~ &= T - - -
£ Beschleunigung/ Min. Geschwindigkeit (mm/s) 25 15 8 4 Linearfiihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
5o Verzigerung Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) | 0.3 0.3 0.3 0.3 Schubstange ©25 mm Material: Aluminium, mit Hart-Alumit-Behandlung
Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) | 1 1 1 1 Schubstangen- 0Grad
— Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung)| 1.5 4 10 | 20 Rotationsspiel (Hinweis 1)
— 9 Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) | 1 4 10 | 20 Zuldssige Temperatur, |\ 46 0C max. 85% RH (nicht kondensierend)
2 | Geschindigkeiy Max. Geschwindigkeit (mm/s) | 800 | 700 | 330 | 145 | |Feuchtigkeit R
S | Beschleunigung/  Min- Geschwindigkeit (mm/s) | 25 | 15 8 4 Schutzart 1P20
Verzdgerung Nom. Beschleunigung/Verzgerung (G) | 0.3 | 0.3 | 03 | 03 Schwingungsfestigkeit | 4.9 m/s?
Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) | 0.5 0.5 0.5 0.5 — . S
Max. Schubbetriebs-Langskraft (N) | 67 112 | 224 | 449 Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS-Richtline
SanUBEL Max. Schubgeschwindigkeit (mm/s) | 20 | 20 | 20 | 20 Motortyp Schrittmotor :
5 Brems-Spezifikation Nichterregt auslosende Magnett Enkodertyp Inkremental / Batterielos-Absolut
remse .
Bremshalte-Kraft (kgf) 15 4 10 | 20 Anzahl der Enkoderpulse | 800 Pulse / Umdrehung
Min. Hubldnge (mm) 600 | 600 | 600 | 600 - — - —
Hub Max. Hublénge (mm) 1000 | 1000 | 1000 | 1000 (Hinweis 1) Genauigkeit des Stangenversatzes in Rotationsrichtung ohne Lastaufname der Stange.
Hubldngen-Schrittweite (mm) | 50 50 50 50

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

| Energiespar-EinsteIIung inaktiv Einheit fiir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb moglich.

Steigung 20 Steigung 12 Steigung 6 Steigung 3
Lage Horizontal \ Vertikal Lage Horizontal \ Vertikal Lage Horizontal \ Vertikal Lage Horizontal \ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig Beschleunigung (G) Geschwindi Beschleunigung (G)
keit (mm/s) | 0.3 | 0.5 | 0.7 |1 03 | 0.5 keit (mm/s) | 0.3 | 0.5/ 0.7 | 1 |03 | 0.5 keit(mm/s) | 0.3 | 0.5 | 0.7 | 1 /03|05 keit(mm/s) | 0.3 | 0.5 0.7 | 1 |03 | 0.5
0 6 6 5 |5/15|15 0 25118 |16 | 12| 4 4 0 40 | 35 30 [25]/10 10 0 60 | 50 | 45 |40 | 20 | 20
160 6 6 5 |5/15]|15 100 25 18|16 |12 4 4 50 40 | 35 30 [25]/10 10 50 60 | 50 | 45 |40 | 20 | 20
320 6 6 5 [3/15]|15 200 23 118 |16 | 10| 4 4 100 40 | 35 30 [25]/10 10 100 60 | 50 | 45 |40 | 20 | 20
480 6 6 3 (215|115 400 20 14|10 | 6 | 4 4 200 40 | 30 25 |20]10 10 125 60 | 50 | 40 | 30| 10 | 10
640 6 4 2 1 1 500 15| 8 6 | 2| 3 |25 250 40 | 275122518 9 | 8 145 40 | 35|25 /20 6 5
800 & 3 0.5 700 6 2 0.5 330 29| 14 10654 (Hinweis) Bei Auswahl der Option ,G5" siehe
(Hinweis) Bei Auswahl der Option ,G5" siehe  (Hinweis) Bei Auswahl der Option ,G5" siche VorsichtsmaBnahme unten.
VorsichtsmaBnahme unten. Vorsichtsma3nahme unten.
M Energiespar-Einstellung aktiv Einheit fiir die Zuladung ist Kilogramm (kg).
Steigung 20 Steigung 12 Steigung 6 Steigung 3
Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit (mmy/s) 03 | 07 0.3 keit (mm/s) 03 | 07 0.3 keit (mm/s) 03 | 07 03 keit (mm/s) 03 | 07 0.3
0 6 5 1 0 25 10 4 0 40 20 10 0 40 25 20
160 6 5 1 100 25 10 4 50 40 20 10 25 40 25 20
320 6 5 1 200 25 10 4 100 40 20 10 50 40 25 20
480 4 3 1 280 20 8 3 150 40 20 8 100 40 25 12
640 3 1 0.5 400 10 5 2 200 35 18 5 125 40 25 5
500 5 2 1 250 10 6 3 (Hinweis) Bei Auswahl der Option ,G5" siehe
(Hinweis) Bei Auswahl der Option ,G5" siehe (Hinweis) Bei Auswahl der Option ,G5" siehe VorsichtsmaBBnahme unten.
VorsichtsmaBnahme unten. VorsichtsmaBnahme unten.

<VorsichtsmaBnahme bei Optionsauswahl ,G5" (speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation)>
Fur Einsatze bei Umgebungstemperaturen von 10 °C und darunter gelten die folgenden Hchstgeschwindigkeiten:

« Steigung 12 : max. 400 mm/s

- Steigung 6 : max. 200 mm/s

« Steigung 3 : max. 100 mm/s

Hub und max. Geschwindigkeit Korrelogramm Schubkraft und Stromgrenzwert Biegungsreferenzwerte bei Radiallast

e | .. crpsteetesc | [
20 Ausgeschaltet 800 450 9 12 / /
Eingeschaltet 640 _. 400 10 4
1 Ausgeschaltet 700 < ;Zg E 4 / //
Eingeschaltet 500 S e stdig. 6] g //
6 Ausgeschaltet 330 S 500 ) g 6
Eingeschaltet 250 3 150 —] . @ 4
3 Ausgeschaltet 145 100 o 5
Eingeschaltet 125 50 p— = ‘
(Einheit: mm/s) o ig 20 % 20 a0 0 80 100
0 10 20 30 40 50 60 70 80 Radiallast (N)
Stromgrenzwert (%)

EC-RR6XJAH 1 2
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Abmessungen

CAD-Zeichnungen sind Giber unsere Webseite downloadbar. L) 3 D
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*1 Die Schubstange féhrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass die Schubstange die umgebenden Teile nicht beriihrt.

*2 Die Ausrichtung der Achsmutter variiert je nach Modell. Deren Kanten kénnen nicht als Referenzflache verwendet werden. M.E: Mechanischer Endpunkt

S.E: Hub-Endpunkt

= N
8 &
2 i S
a4 Schmiernippel 9 &
17 NE fiir Kugelumlauf- 3’00‘
Sln|2 spindel/ =
Sl = Fiihrun: "ﬁ
S| g
S - ]

M10x1.25 ol LLJ
2 165

. ) Pfeilansicht von V
~ 7.5 (Schlisselweite) N
Schubstangen-Endmutter Schmierfett-Anschluss

Sicherstellung
Hub 46 L . von min. 100
118 (ohne Bremse) Steckbuchse fir  Status-LED
3 A 158 (mitBremse) | (1.3) | Stromversorgung Teaching-
= SE*1Home ARME*1 Y] und E/A-Kabel Anschluss
; — . 1 ;
o o = +Hf K
e 1A | * -
(Abmessungs- Die Ausrichtung der Achsmutter ist unbestimmt *2 A é 22 27.5
bereich B)
_Rahmenboden
= 14 (Schliisselweite) H-04.5 Bohrun 04H7 Passloch, Tiefe 5 015
% E-M4, Tiefe8 \ Langloch (vom Rahmenboden) ’ez l &
63 ¥ Ead Ead ¥ T ¥ FFF IF Rz 3
== Tl 1
= pey S + + + EYs 4+ 7 j
K J (Abstand Z
E 94 Bohrung zu Langloch) == ¥
P C Kx100P F 200 F Gx100P 55 o
k 2 < 100 - 205 Querschnitt von Z-Z
€ .
s B Details Rahmen-Durchgangsbohrung
s o @
Detailansicht von P
Details Rahmen-Langloch
H Abmessungen pro Hub
Hub 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
L \ Ohne Bremse 969.5 1019.5 1069.5 1119.5 1169.5 1219.5 1269.5 1319.5 1369.5
‘ Mit Bremse 1009.5 1059.5 1109.5 1159.5 1209.5 1259.5 1309.5 1359.5 1409.5
A 851.5 901.5 951.5 1001.5 1051.5 11015 11515 1201.5 12515
B 811 861 911 961 1011 1061 1111 1161 1211
C 100 50 100 50 100 50 100 50 100
D 6 7 7 8 8 9 9 10 10
E 16 18 18 20 20 22 22 24 24
F 50 0 0 50 50 0 0 50 50
G 2 3 3 3 3 4 4 4 4
H 16 16 16 20 20 20 20 24 24
J 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050
K 1 2 2 2 2 3 3 3 3
H Gewicht pro Hub
Hub 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
Gewicht | Ohne Bremse 5.6 5.9 6.2 6.5 6.8 7 73 76 7.9
(kg) | Mit Bremse 59 6.2 6.5 6.8 7.1 73 7.6 7.9 82

1 EC-RR6XJAH
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Achsbreite

H Modellspezifikationen

[ Serie | - Typ ifikati | - Hub - bellange M E/A - Optionen
‘ RR7X Stiitzlager : f; rmnz Al ‘Hochstelﬁgkelt‘ 7150 7501mm Kabelldngen siehe Tabelle unten Optionen siehe Tabelle unten
M 8mm 1000 1000 mm
L 4mm (Schrittweite 50 mm)

Radial-Last-Spezifikation
Radialzylinder

C

A
=

'ﬁ}

An Decke

Vertikal

HH

)

der Stange siehe S. 20.

zu Uberpriifen. Die Schubkraft ist nur ein Richtwert. Siehe S. 21 fiir Anwendungshinweise.

(7) Der Stutzlager-Typ kann nicht fiir Schwenkbewegungen eingesetzt werden.

(1) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an. Bei Einschaltung des Energiespar-Modus
andern sich die Achssperzifikationswerte. Einzelheiten dazu siehe ,Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung”.
(2) Der Radial-Zylinder ist mit einer eingebauten Flihrung ausgestattet. Fir die zulassige Radiallast am Fiihrungskopf

(3) Die horizontale Zuladung gilt unter der Annahme, dass eine externe Fiihrung verwendet wird.
(4) Fur Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im ,Korrelogramm von Schubkraft und Stromgrenzwert”

(5) Die Umgebungstemperatur kann die Einschaltdauer begrenzen. Siehe S. 21 fiir weitere Einzelheiten.
(6) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden. Einzelheiten dazu siehe S. 4.

Kabellangen Motor-E/A-Spannungsversorgung

M Standard-Anschlusskabel

Kabel- Kabel- Nutzereigene Verdrahtung RC.ON-E.C Anb!ndu.ngs-_ .
d s (el G ), Spezifikation (mit beidseiti-

CCCE 2098 ONpEbIEciblchsen gen Steckbuchsen) (Hinweis 1)
0 Kein Kabel |Mit Klemmleisten-Stecker (Hinweis2)

1-3 1~3m CB-REC-PWBIOLICICI-RB

4~5 | 4~5m | cpec-pweioORE | COReCPWBIODH-

6~7 6~7m enthalten

8~10 8~10m

(Hinweis 1) Wenn als Option die RCON-EC Anbindungs-Spezifikation (ACR) gewahlt wird.

(Hinweis 2) Nur ein Klemmleisten-Anschluss wird mitgeliefert. Fiir Einzelheiten siehe Seite 24.

(Hinweis) Roboterkabel ist Standard.
M 4-direktionales Anschlusskabel

Kabel- Kabel- Nutzereigene Verdrahtung RC.ON_E.C Anb!ndu.n gsj 9
code lénge (ohne Steckbuchsen) Speiileiter (Gt iisaiis
gen Steckbuchsen) (Hinweis 1)
S1~S3 1~3m
S4~S5 | 4~5m | CB-EC2-PWBIOLJO-RB | CB-REC2-PWBIOLIOIC-RB
S6 ~S7 6~7m enthalten enthalten
S8~S10 | 8~10m

(Hinweis 1) Wenn als Option die RCON-EC Anbindungs-Spezifikation (ACR) gewahlt wird.

(Hinweis) Roboterkabel ist Standard.

Name Code Seite
RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 1) ACR 17
Bremse B 17
Adapter Spindelspitze (Flansch) FFA 17
Flansch (vorne) FL 17
Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G5 17
Adapter Spindelspitze (Innengewinde) NFA 18
Umgekehrte Referenzposition NM 18
PNP-Spezifikation PN 18
Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung TMD2 19
Batterieloser Absolut-Enkoder WA 19
Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL 19
Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle WL2 19

(Hinweis 1) Die RCON-EC-Spezifikation (ACR) ist nicht zusammen wahlbar mit der PNP-Spezi-
fikation (PN) und der mit getrennter Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2).

EC-RR7XCJAH 1 4



EC EleCylinder

Hauptspezifikationen

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm)| 24 16 8 4 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 12 mm, gerollt C10
Zuladun Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung) 20 50 60 80 Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
g ’ max. Zlgadung (k9) (g?it IE(ng;g(iespar}m)g) gj 680 71)?) 355% 15755 Spiel - (2-Punkt-Positionier-Funktion; nicht darstellbar)
S | Geschwindigkeit/ XIS CIWINC1OREI IS - = -
R ung/ Min. Geschwindigkeit (mm/s) 30 20 10 5 Linearfiihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
T Verss erur? Nom. Beschleunigung/Verzégerung(G)| 0.3 | 03 | 03 | 03 Schubstange 230 mm Material: Aluminium, mit Hart-Alumit-Behandlung
ogerung Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) | 1 1 1 1 Schul_)stanggn— o 0Grad
bl Max. Zuladung (kg) (ohne Energiesparung)| 3 8 18 | 28 Rotationsspiel (Hinweis 1)
— 9 Max. Zuladung (kg) (mit Energiesparung) |~ 3 5 175 | 26 Zuldssige Temperatur, | | 409C may. 85% RH (nicht kondensierend)
2 | Geschwindigkeiy Max Geschwindigkeit (mm/s) | 640 | 560 | 350 | 175 Feuchtigkeit .
8 Beschleuniggung/ Min. Geschwindigkeit (mm/s) | 30 | 20 | 10 | 5 Schutzart 1P20
Verzigerung Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) | 0.3 | 03 | 03 | 03 Schwingungsfestigkeit | 4.9 m/s
Max. Beschleunigung/Verzogerung(G)| 0.5 | 05 | 05 | 05 — . S—
S Max. Schubbetriebs-Langskraft (N) | 182 | 273 | 547 | 1094 Produktkonformitét CE-K.ennze|chnung, RoHS-Richtline
chubkra Max. Schubgeschwindigkeit (mm/s) | 20 | 20 | 20 | 20 Motortyp Schrittmotor i
Brems-Spezifikation Nichterregt auslasende Magnetb Enkodertyp Inkremental / Batterielos-Absolut
Bremse
Bremshalte-Kraft (kgf) 3 8 18 | 28 Anzahl der Enkoderpulse | 800 Pulse / Umdrehung
Min. Hublénge (mm) 750 | 750 | 750 | 750
Hub Max. Hublénge (mm) 1000 | 1000 | 1000 | 1000 (Hinweis 1) Genauigkeit des Stangenversatzes in Rotationsrichtung ohne Lastaufname der Stange.
Hubldngen-Schrittweite (mm) | 50 50 50 50

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

| Energiespar—EinsteIIung inaktiv Einheit fiir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb moglich.

Steigung 24 Steigung 16 Steigung 8 Steigung 4
Lage Horizontal \ Vertikal Lage Horizontal \ Vertikal Lage Horizontal \ Vertikal Lage Horizontal \ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit(mm/s | 0.3 | 0.5 0.7 | 1 | 03|05 keit(mm/s | 0.3 | 0.5]0.7 | 1 |03 0.5 keit(mm/s | 0.3 1 0.5 0.7 1 | 03|05 keit(mm/s | 0.3 0.5 07 1 | 03|05
0 20 18 |15 12| 3 3 0 50 |40 | 35|30 8 8 0 60 | 50 | 45 | 40| 18 | 18 0 80 | 70 | 65 | 60| 28 | 28
200 20 |18 | 15|12 3 3 140 50 |40 |35 30| 8 8 70 60 | 50 | 45 |40 18 | 18 35 80 | 70 | 65 | 60 | 28 | 28
400 20 (1412|183 3 280 50 302318 7 7 140 60 | 50 | 45 |40 16 | 12 70 80 | 70 | 65 | 60 | 28 | 28
420 17 112 10| 6 | 3 3 420 2517 |12 | 8 |45 |35 210 60 | 40 | 31 |26| 10 | 9 105 80 | 60 | 50 | 40| 18 | 18
560 14| 6 4 3 2 |15 560 10| 5 2 |05 1 1 280 34 20|15 |11| 5 4 140 50 30|20 15|12 10
640 5 3 2 |1 1 1 700 2 350 12| 2 0.5 175 15 2
800 4 1 (Hinweis) Bei Auswahl der Option ,G5" siehe (Hinweis) Bei Auswahl der Option ,G5" siehe (Hinweis) Bei Auswahl der Option ,G5" siehe
860 2 Vorsichtsmanahme unten. Vorsichtsmanahme unten. VorsichtsmaBnahme unten.

| Energiespar-EinsteIIung aktiv Einheit fiir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb moglich.

Steigung 24 Steigung 16 Steigung 8 Steigung 4

Lage Horizontal \ Vertikal Lage Horizontal \Vertikal Lage Horizontal \ Vertikal Orientation Horizontal \ Vertical

Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)

keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3 keit (mm/s) 0.3 0.7 03 keit (mm/s) 03 0.7 03 keit (mm/s) 0.3 0.7 0.3

0 18 9.5 3 0 40 25 5 0 50 30 17.5 0 55 50 26

200 18 9.5 3 140 40 25 5 70 50 30 17.5 35 55 50 26

420 10 5 1.5 280 18 12 2 140 50 30 7 70 55 50 13

630 1 420 1.5 1 210 14 7 2 105 30 15 2

<Vorsichtsma3nahme bei Optionsauswahl ,G5" (speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation)>
Fur Einsatze bei Umgebungstemperaturen von 10 °C und darunter gelten die folgenden Hochstgeschwindigkeiten:
- Steigung 16 : max. 560 mm/s
- Steigung 8 : max. 280 mm/s
- Steigung 4 : max. 140 mm/s

Hub und max. Geschwindigkeit

Korrelogramm Schubkraft und Stromgrenzwert

Biegungsreferenzwerte bei Radiallast

Steigung Energiespar- 750 ~ 1000
(mm) Modus (50 mm-Schritte)
24 Ausgeschaltet 860 <640>
Eingeschaltet 630 <420>
16 Ausgeschaltet 700 <560>
Eingeschaltet 420 <280>
3 Ausgeschaltet 350
Eingeschaltet 210
2 Ausgeschaltet 175
Eingeschaltet 105

(Hinweis) Werte in <> bei

1 5 EC-RR7XCJAH

vertikalem Einsatz  (Einheit: mm/s)

Schubkraft (N)
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Ec EleCylinder

Abmessungen

3D
CAD

CAD-Zeichnungen sind iiber unsere Webseite downloadbar.
www.elecylinder.eu

20
CAD

W EC-RR7XCJAH

*1 Die Schubstange féhrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass die Schubstange die umgebenden Teile nicht berthrt.

*2 Die Ausrichtung der Achsmutter variiert je nach Modell. Deren Kanten kénnen nicht als Referenzflache verwendet werden. M.E: Mechanischer Endpunkt

S.E: Hub-Endpunkt

Schubstangen-Endmutter

g ¢
H e
22 8 b Schmiernippel
~ 3 2 fiir Kugelumlauf-
I ;,3_; 2 spindel/Fihrung
B 3|35 =
8 = 77777777777777777777777777777777%’77777‘3
! &
M14x1.5 275
305 18 Pfeilansicht von V

Schmierfett-Anschluss

Sicherstellung
._von min. 100
QV'? ?i-gf‘gu 21377 ‘(:‘f&n;’g:;gfe) (1.3) ‘ Steckbuchseflr_ - Status-LED
@ ke ing Teaching-
e A, T ] und E/A-Kabel Anschluse
Refe- a 1|
fache 1% g 13 ‘ P B
(Abmessungs- A/ = ) ] A
bereich B) N N . . . ul33 27.5
Rahmenboden Die Ausrichtung der Achsmutter ist unbestimmt *2
37|
Hsl 19 Schl H-05.5 Bohrung 04H7 Passloch, Tiefe 5 05.5
E-M5, Tiefe 10 Langloch (vom Rahmenboden) z
74 \ —Langloch
75 £l % 5% = T % % g3 % 3 m)
e  Emre S ——————— S 1
== = T T = T == =% H
J (Abstand 04 Boh-
p n(mgs;laJnLar?glogh) él
b C Kx100P T S Gx100P 305
T Dx100P [423] i 8
c 5 275 5 | 245 ) Querschnitt von Z-Z
~ 2| Details Rahmen-Durchgangsbohrung
e &
<F
Detailansicht von P
Details Rahmen-Langloch
Hl Abmessungen pro Hub
Hub 750 800 850 900 950 1000
L ‘ Ohne Bremse 1192.5 12425 1292.5 1342.5 13925 14425
‘ Mit Bremse 12425 1292.5 13425 1392.5 14425 1492.5
A 1035.5 1085.5 11355 1185.5 12355 1285.5
B 983.5 1033.5 1083.5 1133.5 1183.5 12335
C 0 50 0 50 0 50
D 9 9 10 10 11 11
E 20 22 22 24 24 26
B 50 0 0 50 50 0
G 3 4 4 4 4 5
H 18 20 20 22 22 24
J 850 900 950 1000 1050 1100
K 3 3 3 3 4 4
S 250 200 250 250 250 200
T 0 0 50 0 0 0
H Gewicht pro Hub
Hub 750 800 850 900 950 1000
Gewicht ‘ Ohne Bremse 9.6 10 10.3 10.7 1 11.4
(kg) | Mit Bremse 10.1 105 10.8 11.2 11.5 1.9

EC-RR7XCJAH



EC EleCylinder

Modelloptionen EIeCyIinder Serie

Optionscode

Beschreibung

Optionscode

Beschreibung

Optionscode

Beschreibung

EC-RR6[JAH / RR6X[JAH . 3 Flachserfung Marde- EC-RR7CJAH / RR7XJAH __ ?ﬂﬂsﬁé‘fﬁ:ﬁ  (Markde-
Modellteil-Nr: Referenliche ol ‘ Modellteil-Nr: Referenzfliche
EC-FFA-RR6 ; ] EC-EFA-RR7
(Einzelgewicht: 0.2 kg / é:‘ & - (Einzelgewicht: 0.44 kg /
Material: Aluminum) Material: Aluminum)

A _

Detailansicht Detailansicht

. » . von
Referenzflache vons Referenzflache (e]

05 H7 26 ) )
Passloch, Tiefe 8 Passloch, Tiefe 8 4-M8, Tiefe 17

4-M6, Tiefe 13 Lan
gloch, Tiefe 8 _I5
Langloch, Tiefe 8 RACARLY

Durc inie Durchgezogene Linie
05-Loch-und @6-Loch-und

Langloch-Mitte Langloch-Mitte
\ E——
oA ¢

N
IN

el

Rahmen-Referenzfliche, 13 *°% (5-Loch zu Rahmen-Referenzfliche) Rahmen-Refenzﬂsch e 14 *°¢ (96-Loch zu Rahmen-Referenzfliche)

08

Optionscode

Beschreibung

EC-RR6LJAH / RR6X[JAH EC-RR7LJAH / RR7XCJAH
Modellteil-Nr: EC-FL-RR6 Modellteil-Nr: EC-FL-RR7
(Einzelgewicht: 0.32 kg / Material: Karbonstahl) (Einzelgewicht: 0.63 kg / Material: Karbonstahl)

406 Bohun st
u Langloch-
Langloch- 08 HT Bohrung
Bohrung | @ 10 PasslochBohrung X
1, ‘ i
Je - { G ok
\54, 3 9 @

Detailansicht 7 - Detailansicht
vonS vonS

Optionscode

Beschreibung

1 7 Optionen



Ec EleCylinder

Optionscode

Beschreibung

EC-RR6JAH / RR6X[JAH EC-RR7LJAH / RR7XCJAH
Modellteil-Nr: EC-NFA-R6 Modellteil-Nr: EC-NFA-R7
(Einzelgewicht: 0.07 kg / Material: Edelstahl) (Einzelgewicht: 0.16 kg / Material: Edelstahl)

218 67 (Home-Position) Die Ausrichtung der 22 88.5 (Home-Position)
41

Die Ausrichtung der 17 026
Achsmutter ist unbestimmt. M10x 1.5, Tief

Achsmutter ist it M12x1.75, Tiefe 20

553
ng 5
& 2

~

Optionscode

Beschreibung

EC-RR6LJAH EC-RR7CJAH
Modellteil-Nr: EC-NJ-RR6 Modellteil-Nr: EC-NJ-RR7
(Material: Edelstahlguss) (Material: Edelstahlguss)

* Wird getrennt ausgeliefert. Fiir die Montage siehe Zeichnung unten. * Wird getrennt ausgeliefert. Flr die Montage siehe Zeichnung unten.
Bei der Anordnung empfehlen wir, iibereinstimmend auf derselben Bei der Anordnung empfehlen wir, tibereinstimmend auf derselben
Ebene wie in der technischen Zeichnung vorzugehen. Ebene wie in der technischen Zeichnung vorzugehen.

Home-Position.

Home-Position,
Home-Fosition 76

Optionscode

Beschreibung

EC-RR6JAH EC-RR7LJAH
Modellteil-Nr: EC-NJPB-RR6 (Material: Edelstahlguss) Modellteil-Nr: EC-NJPB-RR7 (Material: Edelstahlguss)

& 9]
@S@ @ E
(gg) 20 76

Bewegungsbe reich: 75°
Bewegungsbe reich: +75°

Montageabmessungen
Schwingungsdampfer-Vorsatz

Optionscode

Beschreibung

Optionscode

Beschreibung

Optionen 1 8



EC EleCylinder

Optionscode
Beschreibung
EC-RR6LJAH

Modellteil-Nr: ECH-QR-RR6
(Material: Edelstahlguss)

* Wird getrennt ausgeliefert. Fiir die Montage siehe Zeichnung unten.

Bei der Anordnung empfehlen wir, tibereinstimmend auf derselben
Ebene wie in der technischen Zeichnung vorzugehen.

(68.5)
63

=

Querschnitt von S-S

Optionscode

Beschreibung

EC-RR6JAH
Modellteil-Nr: ECH-QRPB-RR6
(Material: Edelstahlguss)

ich: Hub + 74.5
68.5 36,

55

Bewegungsbereich: +50°

Optionscode

Beschreibung

Optionscode

Beschreibung

Optionscode

Beschreibung

Optionscode

Beschreibung

1 9 Optionen

EC-RR7JAH
Modellteil-Nr: ECH-QR-RR7
(Material: Edelstahlguss)

* Wird getrennt ausgeliefert. Flr die Montage siehe Zeichnung unten.
Bei der Anordnung empfehlen wir, tibereinstimmend auf derselben
Ebene wie in der technischen Zeichnung vorzugehen.

5

0050
)

ich: Hub + 96.5

212d9

Querschnitt von S-S

EC-RR7LJAH
Modellteil-Nr: ECH-QRPB-RR7
(Material: Edelstahlguss)

Eﬁq%

ich: Hub + 96.5

5

Bewegungsbe-
reich: +50°




EC EleCylinder

Lasteinwirkungen auf die Radialzylinder-Stange

Der Radialzylinder-Typ hat eine eingebaute Linearfiihrung, sodass auftretende Radiallasten und Lastmomente von
der Schubstange bewiltigt werden kénnen. Die zuldssigen Lasten miissen die folgenden drei Bedingungen erfiillen.

1. Die radiale Belastung darf die zuldssige Radiallast nicht {iberschreiten.

Zuldssige statische Zulassige dynamische Radiallast am Fiihrungskopf (*)
Typ Radjallast am
Fiihrungskopf Hub (mm)
50~250| 300 350 400 |450~500| 550
GG 130N | 40N 35N 25N 20N 15N .
190 N Radiallast
RR6XCIAH 600 ~ 750 800 ~ 900 950 ~ 1000
15N 10N 5N
RR7CIAH 50~250] 300 350 400 450 |500~550{600~650] 700
250N 170N | 50N 45N 40N 35N 30N 25N 20N
RR7XCIAH 750 800 ~ 850 900 ~ 1000
20N 15N 10N

(*) Wert fir eine Standard-Lebensdauer von 5000 km.

2. Das Lastdrehmoment (Mc) darf das zuldssige Lastmoment nicht liberschreiten.

Lastdreh-
T Zuldss. statisches Last- | Zuldss. dynamisches Last- moment
yP moment am Fiihrungskopf | moment am Fiihrungskopf (¥) (Mc)
RR6CJAH / RR6XLJAH 9 Nem 5.5 Nem
RR7CJAH / RR7XCJAH 17.6 Nem 10.5 Nem

(*) Wert fiir eine Standard-Lebensdauer von 5000 km.

3. Die gleichméBig verteilte Stangen-Belastung darf die zuldssige einheitliche Gesamtlast nicht liberschreiten.
Die gesamteinheitliche Belastung wird nach der folgenden Formel erhoben.
Einheitliche Gesamtlast = Ma - Ka + Mb - Kb + Mc - Kc

T Zuldssige statische | Zulassige dynamische Einheitlicher Einheitlicher Einheitlicher
yp einheitliche Gesamtlast | einheitliche Gesamtlast (*) | Abschlagskoeffizient Ka | Abschlagskoeffizient Kb | Abschlagskoeffizient Kc
RR6JAH / RR6X[JAH 6700 N 2400 N 104 m™’ 87 m? 62m?
RR7CJAH / RR7XCJAH 11400 N 3000 N 90 m™* 76 m? 50 m?
(*) Wert fiir eine Standard-Lebensdauer von 5000 km.
Ma, Mb, Mc: Lastmoment

I

T8 IA

o ) [

T I

Typ L
- - RR6JAH 126 mm
‘ a RR6XCJAH 153.5mm

Offset-Referenzposition fiir Lastmoment GRAEA 153.5 mm
RR7XCIAH 183 mm

==

Offset-Referenzposition

(Achtung) - Die an der Schubstange aufgebrachte Radiallast sollte innerhalb des zulissigen Offset- und Uberhang-Abstands liegen.

Typ Zuliiss. Offset-Abstand | Zuldss. Uberhang-Abstand
RR6JAH / RR6XCIAH 100 mm 100 mm
RR7CJAH / RR7XCIAH 150 mm 150 mm

Uberhang-Abstand Offset-Abstand
(axial in Stangenrichtung)  (senkrecht zur Stangenrichtung)

« Auch wenn der Uberhang-Abstand und das Lastmoment innerhalb des zuldssigen Bereichs liegen, sollten bei wahrgenom-
menen anormalen Vibrationen oder Stérgerauschen die Betriebsbedingungen gemafigt werden.

« Der Schubstangen-Abstand des Schwerpunkts des angebrachten Lastobjekts sollte kleiner als der Offset-Wert und kleiner
als der halbe Uberhang-Wert sein.

Referenzdaten 2 0



EC EleCylinder

Einschaltdauer

Die Einschaltdauer (Dauerlauf-Prozentrate) bildet die aktive Betriebszeit der Achse in jedem Arbeitszyklus ab.
Diese ist fiir jede EleCylinder-Modell auf die unten dargestellten Werte einzuschrénken.
Das Korrelogramm unten gilt auch fiir einen Betrieb mit maximaler Geschwindigkeit/Beschleunigung/Verzégerung.

[Prozentuale Einschaltdauer]

Die Einschaltdauer gibt den prozentualen aktiven Nutzungsgrad der Achse fiir einen Arbeitszyklus an.

™ D: Einschaltdauer
D= x 100 (%) . . . o .
™+ TR Tm: Betriebszeit (einschlieBlich Schubbetrieb)
Tr: Stillstandszeit B Umgebungstemperatur und Einschaltdauer
Ge-
schwin- 120 ‘ ‘
digkeit Gerader Motor |

100

80

60

40

Einschaltdauer (%)

Beschleu-  Konstantgeschwin-  Verzé- ; ;
nigung digkeitsbereich gerung Haltbereich Zeit 20
Betriebszeit Tm Stillstandszeit Tr o
0 5 10 15 20 25 30 35 40
1 Arbeitszyklus Umgebungstemperatur (°C)

Schubbetrieb

Schubbetrieb ist eine Funktion, mit der wie bei einem Pneumatikzylinder die Schubstange gegen ein Werkstiick gedriickt wird.
Vor dem Einsatz sind die Nutzeranweisungen und VorsichtsmaBnahmen unten zu priifen.

[Schubkraft-Einstellung] (Beispiel)

« Die Schubkraft-Einstellung wahrend des Schubbetriebs erfolgt EC-RR6

am EleCylinder durch Anderung des Schubkraft-Prozentwerts. -
500 Empfohlener Bereich
« Dazu ist die Schubkraft fiir das Modell auf der Produktseite im )
~Korrelogramm Schubkraft und Stromgrenzwert” zu priifen < 400 / Steig:3-1
und ein die Voraussetzungen erfiillendes Modell auszuwihlen. & 300 -
£ Steig. 6
.. . . S 200
[Auswahlmethode fiir Spindelsteigung] .E:f = | Steig. 12
v 100
Eine Spindelsteigung mit der benétigten Schubkraft ist aus dem /ﬁﬁl_’sfeig. 20
empfohlenen Stromgrenzwert-Bereich zu wahlen (s. Abb. rechts). 00 10 20 30 40 50 60 70 80
Stromgrenzwert (%)

Steigung 6 ware fiir den Typ EC-RR6 in der Abb. rechts bei einer
erforderlichen Schubkraft von 150 N angemessen.
Steigung 3 wiirde den Einstellungsbereich einschranken.

<Korrelation von Schubkraft und Stromgrenzwert>

4 N

A Achtung

« Das ,Korrelogramm Schubkraft und Stromgrenzwert” zeigt die unteren Schubkraft-Leitlinien fiir jeden Stromgrenzwert an.
« Individuelle Abweichungen im Motor und Schwankungen im Maschinenbetrieb konnen den unteren Schubkraft-Grenzwert
um ca. 40 % anheben, auch wenn der Stromgrenzwert gleich bleibt.

Dies gilt insbesondere bei einem Stromgrenzwert von bis zu 30 %, wodurch sich der untere Schubkraft-Grenzwert um 40 %
und mehr erh6hen kann.

2 1 Referenzdaten



Ec EleCylinder

Systemkonfiguration

SPS

<Verdrahtung>

Fir,24 V" und 0 V* sollte die Aderstarke
AWG18 betragen. Andere Signalleiter
sollten mindestens AWG26 besitzen.

* Alle Kabel sollten < 10 m sein.

Spannungsversorg.-E/A-Stecker
Stecker fiir kundenseitigen
Versorgungsanschluss und

L E/A-Kabelverdahtung.

EC-Anschlusseinheit

(Siehe RCON-Katalog V2)

<Modell: REC-GW-[J

+ RCON-EC-4>

Einheit fir Verbindung zu einem

Feldnetzwerk.

Spannungsversorgungs-E/A-Kabel
(Siehe S. 25)

<Modell: CB-REC-PWBIOLIICI-RB
(Standard-Stecker)>

<Modell: CB-REC2-PWBIOLIII-RB
(4-Weg-Stecker)>
Verbindungskabel von Achse

mit EC-Anschlusseinheit.

1

™ <Modell: 1-1871940-6>

(Siehe S. 25)
(Standard-Stecker)>
(4-Weg-Stecker)>

und E/A-Signale der SPS.

DC24V
Spannungs- 24 VDC-
Versorgung Spannungs-

24VO
versorgun
ove 9ung

e

Spannungsversorgungs-E/A-Kabel
<Modell: CB-EC-PWBIOCIII-RB
<Modell: CB-EC2-PWBIOLIJI-RB

Kabel fiir Versorgungsspannung

24 VDC-
Spannungsversorgung

<Modell: PSA-24>
* Erscheint demnachst.

(=1

ﬁ\\/ g Drahtloses/

PC-Teaching-
Software
RS232-Anschluss-Typ
<Modell: RCM-101-MW>
USB-Anschluss-Typ
<Modell: RCM-101-USB>

-gebundenes Hand-
programmiergerat
\ <Modell: TB-03-C1>
\ *AnschlieBbar ist auch das
\ nur-draht-gebundene
\ Handprogrammiergerat
N ,TB-02"

\ffﬁ

Drahtloses/

-gebundenes Hand-
programmiergerat mit
Versorgungs-Einheit
<Modell: TB-03E-SCN-[1>

nur-draht-gebundene

;] ;] %] *Anschliefbar ist auch das

FG® | *Kannkundenseitig

bereitgestellt werden.

Zubehorliste

W Spannungsversorgungs-E/A-Kabel, -Stecker
[Standard-Stecker]

Handprogrammiergerat
mit Spannungsversor-
gungs-Einheit , TB-02E".

Produktkategorie

Spannungsversorgungs-E/A-Kabelldnge

Auswahl mit RCON-EC-Anschluss-

Zubehor

(Auswahl bei Achsmodellspezifikation) Spezifikation (ACR)
Nein Spannungsversorgungs-E/A-Stecker (1-1871940-6)
0 Ja —
1-10 Nein Spannungsversorgungs-E/A-Kabel (CB-EC-PWBIOCICICI-RB)
Ja Spannungsversorgungs-E/A-Kabel (CB-REC-PWBIOCII[J-RB)

[4-Weg-Stecker]

Produktkategorie

Spannungsversorgungs-E/A-Kabelldnge

Auswahl mit RCON-EC-Anschluss-

Zubehor

(Auswahl bei Achsmodellspezifikation) Spezifikation (ACR)
1510 Nein Spannungsversorgungs-E/A-Kabel (CB-EC2-PWBIOCICICI-RB)
Ja Spannungsversorgungs-E/A-Kabel (CB-REC2-PWBIOCICICI-RB)

Steuerung 2 2



EC EleCylinder

Technische Daten

Parameter Spezifikation
Anzahl ansteuerbarer Achsen 1 Achse
Spannungsversorgung 24 VDC £10%
RR6LIAH
Strom- RR7CIAH Bei deaktivierter Energiespar-Einstellung: nom.3.5 A/ max. 4.2 A
aufnahme | RR6XCJAH Bei aktivierter Energiespar-Einstellung: max. 2.2 A
RR7XCJAH

Spannungsversorgung fiir Bremsléseschalter

24 VDC +£10 %, 200 mA (nur fiir externen Bremsldseschalter)

Wérmeabgabe 8 W (bei Einschaltdauer von 100 %)
RR6JAH
Einschalt- RR?DAH
stromspitze 8.3 A (mit Schutzkreis furr Einschaltstromspitze)
L RR6XCIAH
(Hinweis 1)
RR7XCIAH
Vorubergehende Spannungsfehler-Resistenz | max. 500 ps
Motor-GroRRe [J42, 0056
Motor-Nennstrom 1.2A

Motor-Steuerungsmethode

Vektorielle Feldschwachung

Enkoder-Unterstiitzung

Inkremental-Enkoder (Auflosung: 800 Pulse/U), batterieloser Absolut-Enkoder (Auflésung: 800 Pulse/U)

Serielle Kommunikationsschnittstelle (SEA-Port)

RS485: 1 Kanal (konform mit Modbus-Protokoll)

Anzahl Eingénge | 3 Eingangskontakte (Vorwaérts, Rickwarts, Alarm-Riicksetzung)
Eingangsspannung | 24 VDC £10%
Spezifikation Eingangsstrom | 5 mA / Schaltun
Parallele der Eingange 9ang 9
Kommuni- Kriechstrom max. 1 mA / Kontakt
kations- Trennung Potentialgebunden
schnitt- Anzahl Ausgénge| 3 Ausgangskontakte (Vorwarts beendet, Riickwarts beendet, Alarm-Meldung)
stelle
Ausgangsspannung | 24 VDC +£10%
(PEA-Port) | Spegifikation A " e yyT—
e AvEeEge usgangsstrom m chaltung
Restspannung | max.2V
Trennung Potentialgebunden

Dateneinstellung und Eingabemethode

Teaching-PC-Software, Touch-Panel-Handprogrammiergerat

Datenspeicherung

Positionsdaten und Parameter werden in Permanentspeicher abgelegt (unbegrenzte Uberschreibméglichk.)

Statusanzeige der Steuerung
LED-

Servo EIN (griin) / Alarm (rot) / Initialisierung bei Spannung EIN (orange) / Nebenfehler-Alarm (griin/rot im
Wechsel blinkend) / Bei Teachingmodus: Wechsel zuriick in Normalbetrieb (rot) / Servo AUS (unbeleuchtet)

Anzeigen | statysanzeige der

Drahtlosverbindung

Initialisierung von Wirless-Hardware ohne Drahtlosverbindung oder Anschluss von HP-Gerét (unbeleuchtet) /
Drahtlosverbind. (griin blink.) / Fehler Wireless-Hardware (rot blink.) / Initialisierung bei Spannung EIN (orange)

Vorausschauende Instandhaltung /
Vorbeugende Wartung

Wenn die Anzahl der Verfahrbewegungen oder zurlickgelegte Wegstrecke den eingestellten Wert Giberschritten hat und
wenn als Uberlastwarnung die LED-Anzeige (rechte Seite) griin/rot im Wechsel blinkt. * Nur wenn im Voraus konfiguriert

Betriebstemperatur

0~40°C

Luftfeuchtigkeit

5 ~ 85 % RH (nicht kondensierend oder gefrierend)

Umgebungsbedingungen

Vermeidung von korrosiven Gasen und exzessiver Staubbelastung

Dielektrische Spannungsfestigkeit

10 MQ bei 500 VDC

Berlihrungsschutz gegen elektrischen Schlag

Klasse 1 (Basisisolierung)

Kihlmethode

Natdrliche Luftkiihlung

(Hinweis 1) Der Einschaltstrom flieBt fiir ca. 5 ms nach Einschalten der Spannungsversorgung. Der Einschaltstrom-Wert (fiir 40 °C angegeben) variiert bhéngig von der

Impedanz der Spannungsversorgungslinie.

Pneumatikzylinder-Verfahren

EleCylinder-Produkte verwenden im Normalfall die Doppelwege-Ventil-Verfahrensart.
Fir die Umstellung auf Einzelwege-Ventil-Verfahrensart ist Parameter-Nr. 9 zu dndern (,Auswahl des Magnetventil-Typs“).

<Achtung>

Ein Betrieb im Einzelwege-Ventil-Verfahren ist nicht durchfiihrbar tiber eine Anschluverbindung mit RCON-EC.

2 3 Steuerung



EC EleCylinder

E/A-Spezifikationen

E/A Eingange Ausgdnge
Eingangsspannung 24VDC £10% Lastspannung 24VDC +£10%
Eingangsstrom 5 mA/Schaltung Maximaler Laststrom 50 mA/Kontakt
Spezifikation EIN/AUS- EIN-Spannung: min. 18 VDC
T Rest: Max.2V
Spannung AUS-Spannung: max. 6 VDC estspannuing x
Kriechstrom Max. 1 mA/Kontakt Kriechstrom Max. 0.1 mA/Kontakt
Trennung Keine Trennung von externer Schaltung Keine Trennung von externer Schaltung
NPN .
E/A-
Logik
P N P Interne Interne.

(Hinweis) Bei Anschluss eines externen Gerates (wie eine SPS) ohne Schaltkreistrennung ist dieses an derselben Masse wie der des EleCylinders zu erden.

E/A Standard-Spezifikation TMD2-Sperzifikation (Option)
Bei der TMD2-Spezifikation ist die Spannungsversorgung von Motor
und Steuerung getrennt.
0VA1 B124V 0VA1 B124V (Antrieb)
Spannungs- (Reserve) A2 B2 Bremsfreigabe 24V (Steuerung) A2 B2 Bremsfreigabe
versorgungs- 4Ruckwarts” abgeschlossen A3 B3 ,Rickwarts”-Befehl (Hinweis 1) 4Ruckwarts” abgeschlossen A3 B3 ,Riickwarts"-Befehl (Hinweis 1)

E/A-Stecker

,Vorwarts” abgeschlossen A4
Alarm-Ausgang A5

B4 ,Vorwarts“-Befehl (Hinweis 1)
B5 Alarm-Reset

JNVorwérts” abgeschlossen A4
Alarm-Ausgang A5

B4 ,Vorwarts"-Befehl (Hinweis 1)
B5 Alarm-Reset

(Reserve) A6 B6 (Reserve) (Reserve) A6 B6 (Reserve)
ov 24V oV 24V
ov Al B1— 24V ov Al B1— 24V (Antrieb)
B2— Bremsfreigabe B2— Bremsfreigabe
NPN A2|l— 24V (Steuerung)
JRickwarts” JRiickwarts”
(Hinweis 1) ,RUckwarts“-Befehl ~~—B3 A3 abgeschlossen (Hinweis 1) ,RUckwarts“-Befehl ~~—B3 A3 abgeschlossen
) o Norwarts” - P Norwarts”
(Hinweis 1) ,Vorwarts"-Befehl ~~—1B4 A4 abgeschlossen (Hinweis 1) ,Vorwdrts"-Befehl ~—{B4 A4 abgeschlossen
Alarm-Reset ~~—85 A5 Alarm-Ausgang Alarm-Reset @—~—|B5 A5 Alarm-Ausgang
E/A-
Logik
24V ov 24V ov
24V ~~—B1 Al ov 24V (Antrieb) ~~—1{B1 Al ov
Bremsfreigabe ~~—B2 Bremsfreigabe ~~—{B2
PNP 24V (Steuerung) ~—{A2
JRickwarts” Riickwirts”
(Hinweis 1) Rickwéirts"-Befehl @—~—B3 A3 abgeschlossen (Hinweis 1) Riickwéirts"Befehl @—~—B3 A3 4bgeschiossen
- — ~ Norwarts” - —— ~ Norwarts”
(Hinweis 1) ,Vorwarts"-Befehl B4 A4 abgeschlossen (Hinweis 1) ,Vorwérts"-Befehl B4 M abgeschlossen
Alarm-Reset @— >~—{B5 A5 Alarm-Ausgang Alarm-Reset @— ~—{B5 A5 Alarm-Ausgang

(Hinweis 1) Bei Umstellung auf Einzelwege-Ventil-Verfahrensart @ndert sich B3 auf ,Vorwarts/Rickwarts-Befehl” und B4 auf ,Unbelegt”.
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EC EleCylinder
_Esatzteile |

Bei Bestellung von Ersatzkabeln nach dem Produkteinkauf siehe die unten aufgefiihrten Modellbezeichnungen.

H Tabelle fiir passende Kabelverwendung

Kabeltyp Kabelmodell

Spannungsversorgungs-E/A-Kabel (kundenseitige Kabelverdrahtung) CB-EC-PWBIOOIOO-RB
Spannungsversorgungs-E/A-Kabel (kundenseitige Kabelverdraht., 4-Weg-Stecker) CB-EC2-PWBIOTICII-RB
Spannungsversorgungs-E/A-Kabel (RCON-EC-Anschluss-Spezifikation) CB-REC-PWBIOLICICI-RB
Spannungsversorgungs-E/A-Kabel (RCON-EC-Anschluss-Spezif., 4-Weg-Stecker) CB-REC2-PWBIOICII-RB

* Kabellangenspezifizierung (L) in OO0,

Modell CB'EC'PWBIOD D I:I'RB Beispiel: 030 =3 m

Schwarz (AWG18) [ Al
18 Rot (AWG18) 24V B1
L | 500 | Hellolau (AWG22] [(Reserve) s 1| A2
a [Orange (AWG26)| INO B3
1N Gelb (AWG26) INT 4
2 VY Griin (AWG26) IN2 5
] Rosa (AWG26)| (Reserve) 6
) =) // Blau (AWG26) | __OUTO 3
A iolett (AWG26)] __OUT1 A%
Grau (AWG26)[__OUT2 A5
.. . . [Weiss (AWG26)| (Reserve) A6
21| Beisich bewegendem Kabel: Biegeradius r = 58 mm Braun (AWG26) __BKRLS B2

* Dieses Modell ist standardméiBig ein Roboterkabel. (Hinweis 1) Bei Spezifikationsauswahl mit getrennter Motor/Steuerungs-

Stromversorgung (TMD2) steht ein 24 V-Signal (Steuerung) an.

* Kabellangenspezifizierung (L) in JOC.

Modell CB-EC2-PWB|0D|:||:|-RB Beispiel:030=3m

L 500 )

18 393

a

X

s

o
B
Bei sich bewegendem Kabel: Biegeradius r = 58 mm * Dieses Modell ist standardméfig ein Roboterkabel.
Steckermontage-Schaubild

Schwarz (AWG18) ov Al
Rot (AWG18) 24V B1
Hellblau (AWG22) |(Re 0o A2
[Orange (AWG26)| INO B3
Gelb (AWG26) IN1 4
Griin (AWG26) IN2 5
Rosa (AWG26)| (Reserve) 6
Blau (AWG26) ouTo 3
iolett (AWG26) ___OUT1 A4
Grau (AWG26) 0ouT2 A5
[Weiss (AWG26)| (Reserve) A6
Braun (AWG26) BKRLS B2

L-férmige Abdeckkappe (Hinweis 1) Bei Spezifikationsauswahl mit getrennter Motor/Steuerungs-
Stromversorgung (TMD2) steht ein 24 V-Signal (Steuerung) an.

* Kabelldngenspezifizierung (L) in OO,

Modell CB'REC'PWBIOD I:l I:"RB max. 10 m. Beispiel: 030 = 3 m

Pin-Nr.| Signal | _Farbe

Schwarz (AWG18) ov Al 2 ov. |Schwarz (AWG22)

—18 _ L Rot (AWG18) 24V(MP) B1 1 24V(MP) | Rot (AWG22)

(30) Hellblau (AWG22) | 24V(CP) A2 12 24V(CP) | Hellblau (AWG22)

— ) (L5, Orange (AWG26) 0 B3 7 OUTO _[Orange (AWG26)|
‘ 2| Gelb (AWG26) 1 B4 8 OUT1 | Gelb (A\
g Griin (AWG26) 2 B5 9 0ouT2 Griin (A\
) Hellgriin (AWG26) D+ B6 6 D+ Hellgriin
Hellgrau (AWG26) D- A6 H — 10 D-_|Hellgrau
Blau (AWG26) 0uTo A3 3 0 Blau (A\

——=1——I| Beisich bewegendem Kabel: Biegeradius r > 58 mm S, —_— : T on (e

* Dieses Modell ist standardmaBig ein Roboterkabel. Braun (AWG26) | BKRLS [ B2 | BRLS | froun AVGIG)

* Kabellangenspezifizierung (L) in OO,

Modell CB-RECZ-PWBlOD l:l D'RB max. 10 m. Beispiel: 030 = 3 m

(18) (39.3)
30)
(150) ] (115)
N
3
< -
o =
R-Einheit-seitig
Bei sich bewegendem Kabel: Biegeradius r > 58 mm * Dieses Modell ist standardméBig ein Roboterkabel.
g .
Steckermontage-Schaubild ——— 1-1871946-6 DF62C-135-2(18)
Farbe | Signal | Pin-Nr. Pin-Nr. | Signal |  Farbe

Schwarz (AWG18) ov Al 2 0 Schwarz (AWG22)

|_Rot (AWG18) | 24V(MP) B1 1 24V(MP) | Rot (AWG22)

Hellblau (AWG22) | 24V(CP) A2 12 24V(CP) | Hellblau (AWG22)
|Orange (AWG26) 0 B3 7 OUTO _|Orange (AWG26)|

Gelb (AWG26) 1 B4 8 ouT1 elb (AWG26)

| Griin (AWG26) 2 B5 9 out2 rin (AWG26)
| Hellgriin (AWG26) D+ B6 6 D+ Hellgriin (AWG26)
Hellgrau (AWG26) D- A6 | — 10 D-__|Hellgrau (AWG26)

Blau (AWG26) ouTo A 3 INO Blau (AWG26)
Violett (AWG26) ouT1 A 4 1 Violett (AWG26)

Grau (AWG26) 0ouT2 A 5 2 Grau (AWG26)

Braun (AWG26) BKRLS B2 11 BKRLS _|Braun (AWG26)

13 FG Griin (AWG26)

L-formige Abdeckkappe
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R £=C Einfihrung REC
EleCylinder-Anschluss an ein Feldnetzwerk (*)

Diese Feldnetzwerk-Gateway-Einheit ist speziell fir den EleCylinder-Gebrauch bestimmt.
Sie ermoglicht den Anschluss von bis zu 16 EleCylinder-Achsen.

Sie sorgt auf ideale Weise fiir weniger Verdrahtungsaufwand RCON-EC ’ Max.

und Platzbedarf innerhalb des Steuerungs-Panels. (EC Anbindungs-Einheit) = 16 '

*Zur Feldnetzwerk-Verbindung ist als Option die RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (ACR) auszuwahlen. 4'AChS'SPEZiﬁkati0n X A Chsen
4 Einheiten

Kompatible Netzwerke P

CC-Link IE Bield
Devicei'et

Ether'et/IP 2
EtherCAT. + REC o
Saony

BJU|S

Feldnetzwerk- [SPS |
Kommunikationskabel

Spannungs-
versorgungs-E/A-Kabel fir RCON-EC

EleCylinder (eingebaute Steuerung)

Bei Anschluss an die RCON ist ein Einsatz zusammen mit RoboCylindern und Einachs-Robotern méglich.

Rcon i

EC Anbindungs-Einheit

mmp Siche R' unit Katalog fiir Einzelheiten
Einfiihrung REC 26



EC EleCylinder-Serie
Hochsteifer Radialzylinder
Katalog-Nr. 0621-D

Irrtimer und Anderungen als Folge des
technischen Fortschritts vorbehalten

E‘ ELECYLINDER

1A1

IAl Industrieroboter GmbH
Ober der Réth 4
D-65824 Schwalbach/ Frankfurt
Deutschland
Tel.: +49-6196-8895-0
Fax: +49-6196-8895-24
E-Mail: info@IAl-automation.com
Internet: IAl-automation.com

IAl America, Inc.
2690 W. 237th Street, Torrance, CA 90505, U.S.A
Tel.: +1-310-891-6015, Fax: +1-310-891-0815

IAl (Shanghai) Co., Ltd

Shanghai Jiahua Business Center A8-303, 808,
Honggiao Rd., Shanghai 200030, China

Tel.: +86-21-6448-4753, Fax: +86-21-6448-3992

IAl CORPORATION
577-1 Obane, Shimizu-Ku, Shizuoka, 424-0103 Japan
Tel.: +81-543-64-5105, Fax: +81-543-64-5192

IAl Robot (Thailand) Co., Ltd

825 PhairojKijja Tower 12th Floor, Bangna-Trad RD.,
Bangna, Bangna, Bangkok 10260, Thailand

Tel.: +66-2-361-4457, Fax: +66-2-361-4456

IAl, das IAl-Logo, EleCylinder™ und das EleCylinder™-Logo sind Marken oder Produktnamen der IAl Corporation oder ihrer Tochtergesellschaften in den USA, China, Thailand oder Deutschland
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