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Quality and Innovation

ELECYLINDER mit integrierter Steuerung E 1
Ultra-groBer Schlittentyp mit 230 VAC Servomotor
ELECYLINDER mit integrierter Steuerung Ec s1 8X
Ultra-groBer Zwischenlager-Schlittentyp mit 230 VAC Servomotor

¢~ Batterieloser Absolut-Enkoder
s

g7~ ¢ . . [KeineBatterie,Wartung,
\’2@‘ undikeine Referenzfahitmehr. Ec E L E C Y L I N D E R
-

Kein/Zurntickzumiinkremental-Enkoder.

Einfache & Drahtlose
Anwendung

2/3-Punkt-
Positionierachse

www.iai-automation.com



EleCylinder EC-S18 / S18X

Ultra-grof3er Schlittentyp

0.
Maximale Hubldange 2800 mm

. g . — Hub und max. Geschwindigkeit
Der Schlitten kann sich jetzt weiter bewegen 2 2500 EC-S18 | | 9
als zuvor. £ 2000 |- EC-S18X
"q;j (Mit Zwischenlager-Ausriistung)
<, 1500 ;‘
E \, N
£ 1000 \ -
Schnell -
O
Maximale 8 00 500 1000 1500 2000 2500 3000
=
Geschwindigkeit 2000 mm/S Hub (mm)

Modelle mit Zwischenlager sind ebenfalls erhaltlich, was Hochgeschwindigkeitsbetrieb auch

mit langeren Hiilben ermdglicht.

Hohe Lastaufnahme

Maximale zuladung 4000 K@ (Horizontal) 120 Kg (vertikal)

Die erhohte Zuladungskapazitat ermdglicht die Beférderung noch schwererer Arbeitslasten.

Drahtlose Anwendung

Dateneingabe per Funkunterstiitzung

Einfache Einrichtung, auch wenn die Achse aul3er
Reichweite ist.

Horizontal flach Horizontal seitlich

Horizontal hangend

Drahtloser
Fahrt-Handregler

Vertikal-Montage moglich

Kugelumlaufspindel-Mechanismus sorgt fiir jede Einbaulage




€C

ELECYLINDER

Kraftvoll mit langen Huben!

Lange Hubwege auch bei vertikaler Montage moglich,
was fiir Hebeanwendungen ideal ist!

Heben bis zu 120 kg bei
Auswahl der Vertikal-
Hochlast-Spezifikation *

Zur Ansicht
des Demo-Videos

* Die maximale Hublange fir die Vertikal-Hochlast-Spezifikation liegt bei 2800 mm.
UltragroB-Schlittentyp auf Die maximale Zuladung fiir die Standard-Spezifikation betragt 60 kg.
der EleCylinder-Produktseite
von IAl America




EC EleCylinder

Modellbezeichnungen

EleCylinder

EC -| |

| ( ) - |

|- )

Serie Typ

Ultra-groB3e
Schlittenausfiihrung,
Achsbreite: 188 mm

Ultra-groR3e
Schlittenausfiihrung,
Achsbreite: 188 mm
(mit Zwischenlager)

Gewindesteigung

<518/ S518X>
10 mm (Weg je
Spindelumdrehung)

20 mm (Weg je
Spindelumdrehung)

40 mm (Weg je

Spindelumdrehung)
<518/ 518X Hochlast-
Spezifikation>

L

Spindelumdrehung)
<S18/ 518X Vertikal-
Hochlast-Spezifikation>

6 mm (Weg je

Spindelumdrehung)

Spezifikation

Hub Netz- und E/A-Kabellénge

L 2800 mm

(Angabe in 50 mm-
Schritten)

Standard-
Spezifikation

Hochlast-
Spezifikation

Vertikal-Hoch-
last-Spezifik.

Ohne Kabel
Mit Netz- und E/A-Steck-
verbindung (Hinweis)

Tm

1

10m

(Hinweis) Bei Auswahl der Anschluss-
Spezifikation RCON-EC (ACR) wird
keine Netz- und E/A-Steckverbin-
dung mitgeliefert.

Ohne Kabel

* Der Auswahlbereich fir die Hublange variiert je nach Achstyp.
Nahere Angaben dazu siehe die entsprechende Modell-Seite.

3 Modellbezeichnungen

Motor-Kabellange

|

Optionen

NPN-Spezifikation,
ohne Optionen

RCON-EC-Anschluss-
Spezifikation *1

Bremse

Aufhdngehalterung

Anwendungsbezogene
Schmierfett-Spezifikation

3-Punkt-Positioniermodus

Abgewinkelter Motor links

Abgewinkelter Motor rechts

Umgekehrte
Referenzposition

PNP-Spezifikation *1

Getrennte Motor/Steu-
erungs-Stromversorg. *1

Doppelschlitten-

Spezifikation

Drahtlose Kommunika-
tions-Schnittstelle

Drahtlose Achsverfahr-
Schnittstelle

*1: ,ACR" ist nicht zusammen mit
den Optionen ,PN“und ,TMD2"
wahlbar.



EC EleCylinder

Montagehinweise

O : Montierbar

— : Nicht montierbar

Montageausrichtung

- Horizontal auf Horizontal auf Horizontal ab- -
S T Vertikal
erie P flacher Oberflache der Seite gehangt (an Decke) ertka
S18
EC O O @) O %2*3
S18X

*1 Bei horizontaler Seitenmontage treten eventuell Oltropfen auf, welche vom Schmierfett losgelést werden.
Auch Werkstticke und andere Gegenstande konnen tiber die Seitenfldche der Achse eindringen. Falls notwendig, sollten Schutzteile an der Achse befestigt werden.

*2 Bei vertikaler Montage wird empfohlen, dass sich der Motor oberhalb der Kugelumlaufspindel befindet.
Falls der Motor unterhalb der Kugelumlaufspindel liegt, kbnnen Motor, Steuerung und Enkoder von herunterflieBendem Rahmendl in diesen Bereich beschadigt werden.

*3 Wenn die Achse mit der Motorseite nach oben installiert wird, ist eine Schutzkappe auf dem Teaching-Anschluss anzubringen.
Fremdkorper kdnnten am Teaching-Anschluss hangenbleiben, was moglicherweise eine Fehlfunkrion zur Folge hatte.

@ Die Montageflachen des Grundrahmens und Werkstlicks miissen eine Ebenheit von 0,05 mm/m oder weniger aufweisen.

Unebenheit erhoht den Gleitwiderstand des Schlittens und kann Stérungen verursachen.

Spezifikationstabelle

Steigung Hub (mm) und max. Geschwindigkeit (mm/s) Max. Zuladung (kg)
Aus- T " ) . » Referenz-
. yp * Balkenlange = Hub, * Wert in Balken = max. Geschwindigkeit zu Hubléange = X
fuhrung Modell- Horzota 2 seite
d mm Moo- — =
(ode 0 | 800 ‘ 850 | 900 ‘ 950 |1000 | 1050 |11oo |1150 | 1200 | 1250’ 1300| 1350 ’ 1400 | 1450’ 1soo| 1550 ‘ 1600 =
H- | 40 {2000 1811 1640 1492 1364 1251 1152 1064 986 916 853 797 746 699 657 619 584 551, 60 | 14
Il Il Il ! | ! ! ! ! !
S18 | M- | 20 ‘1000 905 820 746 682 626 576 532 493 458 427 398 373 350 329 309 292 276 ‘ 120 | 29 S.5
| | | | | | | | | |
Ui eh L- | 10 (500 453 410 373 341 313 288 266 246 229 213 199 186 175 164 155 146 138, 150 | 60
Schittentyp 518 \ ! N I — ] ] I I
Mgl | LP-| 10 (500 453 410 373 341 313 288 266 246 229 213 199 186 175 164 155 146 138 400 | 80 5.9
peziation \ \ I O — \ \ \ \
S18 30
vetke | LFR-| 6 300 298 277 259 242 227 213 201 189 179, — ~ 15.12-1
Hochlast-Spezif) 120
1326| 1800| 1850‘ 1900‘ 1950|2000| 2050‘ 21 00|2150|2200 ‘2250 |2300 | 2350| 2400‘ 2450| 2500| 2550 ‘ 2600 |2650 |2700 ‘2750 ‘2800
H- | 40 ‘ 1500 14461393 13431295 1250120711671128109110561023 991 961 932‘ 60 | 14
| | | | | | | | | | | | |
Utrz-groier | S18X | M- | 20 1000960 920 882 846 813 781 751 723 697 671 648 625 604 583 564 546 528 512 496 480 466‘ 120 | 29 | S.13
| i | i | i | i | i 1 i 1
SChl'“‘?”typ L- | 10 (500 480 460 441 423 406 391 376 362 348 336 324 313 302 292 282 273 264 256 248 240 233, 150 | 60
T I — — |
Zwischen- JHodies | LP- | 10 (500 480 460 441 423 406 391376 362 348‘ 400 | 80 | S.17
|ager pezii ation; \ J \ J ‘
eX LFR-| 6 300 30
Vertikal- - _ ~ )
Hoc(hlggl—szezif‘) ‘ 130 S.20-1

Montagehinweise / Spezifikationstabelle 4



EC EleCylinder

Ultra-groBe | +10um [ Batterie-

Schlitten-
Ausfiih-
rung

B Modellspezifikationen

[ Serie | = [ Typ Steigung Hub — ange E/A - ange Mot Optionen
H 40 1 Kein Kabel
mm 100 00mm Kabellange siehe Tabelle unten o ein Kabel Optionen siehe Tabelle unten
m 20 mm 2 1 1 m
L 10mm 1600 1600 mm 2 1
(Schrittweite 50 mm) 10 10m

(1) Bei zunehmender Hublange sinkt die Geschwindigkeit aufgrund tibermaBiger
Schwingungen der Kugelumlaufspindel. Die Hochstgeschwindigkeit bei gewiin-
schtem Hub ist mittes , Tabelle Hub und max. Geschwindigkeit” zu Gberpriifen.

(2) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an.
Einzelheiten dazu siehe ,Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung”.

(3) Anwendungen mit Schubbetrieb kdnnen nicht durchgefiihrt werden.

(4) Zum Betrieb dieser Achsen ist fiir den Motorantrieb die Versorgungseinheit
,PSA-200" notwendig. Eine ,PSA-200" kann bis zu 6 Achsen mit Strom
versorgen. Siehe S. 28 fiir weitere Einzelheiten.

(5) Abhéangig von den Betriebsbedingungen (Zuladung, Beschleunigung/
Verzégerung) variieren die Richtwerte fiir die mégliche Einschaltdauer.
Siehe S. 22 fiir weitere Einzelheiten.

(6) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.
Einzelheiten dazu siehe S. 4.

(7) Der Referenzwert fiir die zuldssige Auskragung liegt bei max. 900 mm (max.
1290 mm fiir die Doppelschlitten-Spezifikation) in Ma-, Mb- und Mc-Richtung.

Kabellingen E/A-Spannungsversorgung

Name Code Seite
Kabel- Kabel- Kun(isenv?rdrahtungs- RCON_.EC_APSChLUSS_ RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 1) ACR 21
. pezifikation Spezifikation (*2)

code lange Bremse B 21
Diskrete Verdrahtung Mit Steckern an beiden Enden Aufhingehalterung EB 21
0 Kein Kabel | Klemmleiste mitgeliefert (*1) Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G5 21
1~3 1~3m Umgekehrte Referenzposition NM 21
4-~5 4~5m CB-EC-PWBIOLICICI-RB CB-REC-PWBIOLIILI-RB PNP-Spezifikation (Hinweis 1) PN 21
6~7 6~7m mitgeliefert mitgeliefert Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung (Hinweis 1) TMD2 21
8~10 8~10m Doppelschlitten-Spezifikation (Hinweis 2) w 21
(*1) Bei Auswahl ,Kein Kabel” wird nur ein Klemmleisten-Anschluss mitgeliefert. Fiir Einzelheiten siehe Seite 27. Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL 21
(*2) Dies gilt, wenn die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) als Option mit ausgewahlt wird. Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle WL2 21

(Hinweis) Roboterkabel.

(Hinweis 1) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Spezifikation (PN)
oder einer getrennten Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) gewahlt werden.

Kabell&ngen Motor—Spannungsversorgung (Hinweis 2) Bei der Doppelschlitten-Spezifikation (W) sind die Werte fiir die erlaubte Zuladung, das Gewicht

und die Abmessungen unterschiedlich. Zu Einzelheiten siehe die Seiten 6 und 8.

Kabelcode Kabelldnge Kundenverdrahtungs-/RCON-EC-Anschluss-Spez.
0 Kein Kabel
=B =50 CB-EC-PWOITITI-RB mitgeliefert
4~5 4~5m
6~10 6~10m

(Hinweis) Roboterkabel.

EC-S18



EC EleCylinder

Hauptspezifikationen

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 40 20 10 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 220 mm, gerollt C10 (dquivalent)
Zuladung | Maximale Zuladung (kg) (*1) 60 120 150 Wiederholgenauigkeit +0.01 mm
Geschwin- | Maximale Geschwindigkeit (mm/s) 2000 1000 500 Spiel — (2-Punkt-Positionier-Funktion; nicht darstellbar)
Horizontal | digkeit/ Nominale Beschleunigung/Verzog. (G) 0.3 0.3 0.3 Grundrahmen Stranggepresstes Aluminium (entsprechend A6063SS-T6), schwarz eloxiert
Beschleuni- | Maximale Beschleunigung/ 1 1 07 Linearfiihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
gung/Verzog.| Verzdgerung (G) ) e — Ma: 1030 N-m [5730 N-m]
Zuladung Maximale Zuladung (kg) (*1) 14 29 60 Lastmogment *2) Mb: 1030 Nem [5730 N-m]
Geschwin- | Maximale Geschwindigkeit (mm/s) 2000 1000 500 Mc: 2510 N-m [5030 N-m]
Vertikal digkeit/ Nominale Beschleunigung/Verzég. (G) 0.3 0.3 0.3 L . Ma: 214 Nem [962 Nem]
Beschleuni- | Maximale Beschleunigung/ 07 07 05 fulasages dyrlaml*sches Mb: 214 N-m [962 N-m]
gung/Verzog.| Verzégerung (G) . i i astmoment (*2) (*3) Mc: 520 N-m [845 N-m]
Schubbetriebskraft Wirksame Langskraft (N) 255 510 1020 Zulissige Temperatur,
bremse Brems-Spezifikation Nlch'\tAear;engettE;Jes:::nde Felichtigkeit 0 bis 40°C, max. 85% RH (nicht-kondensierend)
Bremshaltekraft (kgf) 14 29 60 Schutzart —
Minimale Hublédnge (mm) 100 100 100 X L )
Hub Maximale Hublange (mm) 1600 | 1600 | 1600 Schwingungsfestigkeit | 4.9 m/s
Hubléngen-Schrittweite (mm) 50 50 50 Produktkonformitt CE-Kennzeichnung, RoHS-Richtline
(*1) Die max. Zuladung verringert sich bei Auswahl der Doppelschlitten-Spezifikation. Siehe die Tabelle unten. Motortyp AC-Servomotor (230 V)
Motornennleistung 600 W
Enkodertyp Batterielos-Absolut
H Richtung des Schlittentyp-Lastmoments Anzahl der Enkoderpulse | 16384 Pulse / Umdrehung
(*2) Werte in Klammern [] gelten fiir die Spezifikation mit Doppelschlitten (W).
(*3) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 10000 km. Die Lebensdauer féllt je nach Betriebs- und
Installationsbedingungen unterschiedlich aus.
Ma Mb Mc
(Nicken) (Gieren) (Verwindung)

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

Einheit fur die Zuladung ist kg.

Steigung 40 Steigung 20 Steigung 10
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwin- Beschleunigung (G) Geschwin- Beschleunigung (G) Geschwin- Beschleunigung (G)
digkeit digkeit digkeit
(mm/s) 03/05/0.7/1.0 03/0.5/0.7 (mm/s) | 0310507 1.0 0.3 0.5 0.7 (mm/s) 03 | 05 07| 03] 05
0 6036 |26|18|14 |10 6.7 0 120|72|52/31{29|23 175 0 150 | 90 | 45 | 60 | 40
2000 |60 36|26 18|14 |10 6.7 1000 |120|72|52|31|29|23 175 500 150 | 90 | 45 | 60 | 40

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung (Doppelschlitten-Spezifikation)

Einheit fur die Zuladung ist kg.

Steigung 40 Steigung 20 Steigung 10
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Ggsgll\glltn' Beschleunigung (G) Ggﬁigﬂ\gitn- Beschleunigung (G) G?jslgl:\évlltn Beschleunigung (G)
(mm/s) |0.3/0.5/0.71.0/03/0.5|0.7 (mm/s) | 0.3 /0.5/0.7/1.0/0.3|0.5| 0.7 (mm/s) 03 | 05| 07| 03] 05
0 56(32(22|/14|10| 6 |27 0 116 |68 48 |27 | 2519 | 135 0 146 | 86 | 41 | 56 | 36
2000 |56 (32|22 14/10| 6 |27 1000 | 116 |68 48 |27 2519|135 500 146 | 86 | 41 | 56 | 36

Hub und max. Geschwindigkeit

o Hub 100 ~ 750 800 850 900 950 | 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500 | 1550 | 1600
(gung) (50 mm-Schritte) | (mm) | (mm) | (mm) @ (mm) | (mm) (mm) | (mm) (Mmm) | (mm)  (Mmm) | (mm) (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) (mm)
mm)
40 2000 1811 | 1640 | 1492 | 1364 | 1251 | 1152 | 1064 | 986 916 853 797 746 699 657 619 584 551
20 1000 905 820 746 682 626 576 532 493 458 427 398 373 350 329 309 292 276
10 500 453 410 373 341 313 288 266 246 229 213 199 186 175 164 155 146 138

(Einheit: mm/s)

EC-S18 6



EC EleCylinder

Abmessungen

(Hinweis) Qer SchIi?ten féahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile

nicht berthrt.

CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar.

www.iai-automation.com

30)

o)
v \CAD

M.E.: Mechanischer Endpunkt

Sicherstellung S.E.: Hub-Endpunkt

)

L von min. 100
Schmieranschluss A 1845
fir Filhrung auch. 895 Hub 180 108 64

o2 " ot }gg *1 Wenn die LED fiir die Lade-

> Schmieranschluss fiir ;.

Offnung Kugelumlaufspindel j W AR thlstf’indsanzelge aufleuchtet,
‘:\"‘? " Durch (auch gegeniiberlieg) me \se. Home \mE tritt innerhalb der Steuerung
m':f;r'[)mc N © @/ ¢ [ & __|  eineBelastung auf.

\ — i Vor Beginn einer Verkabelung
| e o oder Inspektion darf diese LED
e b Ny L nach Trennung der Stomver-
\\\\ o sorgung nicht aufleuchten, um
einen elektrischen Stromschlag
Detailansicht von V 5 I = —3 _i zuvermeiden.
. . /1 Lo o =
Schmiernippel 168 (Passlocher, Abweichung £0.02) /8-, Tiefe 30 S > Steckbuchse fir
A +0. ] 198 tatus-LE Stromversorg. und E/A-Kabel
(186) 2-08H7 Passloch, Tiefe 10 Ladezustandsanzeige-LED *1 284 Teaching Anschiuss
18 18] Steckbuchse fiir Motorversorgung "\ 4 1L\, 37
= ‘ |¢ N T /T ﬂ
gl \ ] = 5
S5 [AN] g : ol v

o SN | 0 O

EI = & & 8|

FE ; , i

s ¢

n‘ae T-Nut: M4 (beidseitig) 9 Befestigung fiir M4 (fiir
Refe’enzﬂa(he/ { 188 Offset » Steckerschutz (M3) Masseanschluss)
B)
der zuldssigen Momente
Rahmenboden 23.5 B
- H-09 Passloch, 50 F Gx200P 50
K @14 Flachsenkung, 7
8 Tiefe 8.5 (von der Riickseite) Langloch =
2
54
£ ,, ,’, * 45 15
© [N
< 10 i IR
S [A—
=3 3 «‘—k—iy—@——————————\‘———————————————6——7——k—————— . —
; = X N Querschnitt von Z-Z
&
@ |
2

10015

(15)

Details Senkbohrung

@ ] % 5 “l fiir Rahmenbefestigung IS
11 @ Z
Detailansicht von P1 / ilansi
. P1 <~ 2-08H7 Passloch, Tiefe 10 Detallanglcht von P2
Details Rahmen-Langloch J (Abstand 08 Bohrung zu Langloch) b {Vom Rahmenboden) Details T-Nut
K (Abstand @8 Bohrung zu 8 Bohrung) 50 (Abmessungsbereich B)
Hl Abmessungen pro Hub
Hub 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850
L 726 776 826 876 926 976 1026 1076 1126 1176 1226 1276 1326 1376 1426 1476
A 541.5 591.5 641.5 691.5 741.5 791.5 841.5 891.5 941.5 991.5 10415 | 10915 | 11415 | 1191.5 | 12415 | 12915
B 454 504 554 604 654 704 754 804 854 904 954 1004 1054 1104 1154 1204
F 354 204 254 104 154 204 254 104 154 204 254 104 154 204 254 104
G 0 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5
H 4 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14
J 329 379 429 479 529 579 629 679 729 779 829 879 929 979 1029 1079
K 354 404 454 504 554 604 654 704 754 804 854 904 954 1004 1054 1104
Hub 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600
L 1526 1576 1626 1676 1726 1776 1826 1876 1926 1976 2026 2076 2126 2176 2226
A 13415 1391.5 1441.5 1491.5 1541.5 1591.5 1641.5 1691.5 1741.5 1791.5 1841.5 1891.5 1941.5 1991.5 2041.5
B 1254 1304 1354 1404 1454 1504 1554 1604 1654 1704 1754 1804 1854 1904 1954
F 154 204 254 104 154 204 254 104 154 204 254 104 154 204 254
G 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8
H 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20
J 1129 1179 1229 1279 1329 1379 1429 1479 1529 1579 1629 1679 1729 1779 1829
K 1154 1204 1254 1304 1354 1404 1454 1504 1554 1604 1654 1704 1754 1804 1854
H Gewicht pro Hub
Hub 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850
X Ohne 183 19.0 19.8 20.6 213 221 229 23.7 244 252 26.0 26.7 27.5 283 29.0 29.8
Gewicht| Bremse
k .
(ko) Brgllnl’:se 189 19.6 20.4 21.2 21.9 22.7 235 242 25.0 258 26.5 273 28.1 28.8 29.6 30.4
Hub 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600
Ohne
30.6 313 321 329 336 344 35.2 359 36.7 375 38.2 39.0 39.8 40.6 413
Gewicht| Bremse
K .
(ko BrzAnl‘fse 31.1 319 327 334 342 35.0 358 36.5 373 38.1 38.8 39.6 40.4 41.1 41.9

7 EC-S18



EC EleCylinder

Abmessungen (Doppelschlitten-Spezifikation)

(Hinweis) Qer Schli'gten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile

n CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar. W)
nicht bertihrt. aa .
www.iai-automation.com (CA)

. M.E.: Mechanischer Endpunkt
Sicherstellung S.E.: Hub-Endpunkt

von min. 100
Schmieranschluss A t 184.5
fiir Fihrung (auch - -
gegeniiberliegend) 89.5 Effektiver Hub 180 180 108 64 ) e
212 Schmieranschluss fiir 70 160 *1 Wenn die LED fiir die Lade-
Offnung F”gf"”m'a“@’gi”fe' ) 5 (realer Schlittenabstand) 120 5 zustandsanzeige aufleuchtet,
26 (auch gegentiberlieg.) I — ol s
Nippel-Durch- Sieheeraeeninen | ME/NsE. WV Home | 1\me. trittinnerhalb der Steuerung
messer o +— verwendbar [ o 5% 3 X3 -y % X3 © ] eine Belastung auf.
[ i Vor Beginn einer Verkabelung
q = '\\ '\\ =5 oder Inspektion darf diese LED
JE O |- N N I [ | _|_ = nach Trennung der Stomver-
I \\‘\ o0 sorgung nicht aufleuchten, um
| einen elektrischen Stromschlag
il 1 [N
Detailansicht von V L by & suvermeiden.
Schmiernippel @ @/ fee > oo o o 2 o8 ©
Freischlitten/ \_ 250 (Abstand Passlocher) / 198 Steckbuchse fiir Strom-
168 (Passlécher, Abweichung +0.02) Antriebsschlitten 2x8-M8, Tiefe 30 StatusLED versorg. und E/A-Kabel
(186) 2x2-98H7 Passloch, Tiefe 10 Teaching-Anschluss

Ladezustandsanzeige-LED *1
Steckbuchse fiir Motorversorgung

z
g i
2 \
S . . !
Offset: it T-Nut: M4 (beidseitig) o Befestigung fiir 146 M4 (fiir
iche 188 der zuldssigen Momente Steckerschutz (M3) Masseanschluss)

(Abmessungsbereich 8]
214
Rahmenboden H-09 Passloch, 2

S| 014 Flachsenkung, B )
| Tiefe 8.5 (von der Riickseite) 50 F Gx200P 50 "
g| [Iiefe8:3 (von der Rickseite)
g Langloch ez
£ ——
g / /L g g !
5 / ; ,
2 2 3 [ A Querschnitt von Z-Z =
E R/ *4’_@’*’*’*(\’ ’’’’’’’’’’’’’’’’’’’ L ~ |~ Details Senkbohrung 2
o F 1T fur Rahmenbefestigung
1 =
] 1 E =t
Detailansicht von P1 I - - Detailansicht von P2
Details Rah Langloch P1 = 2-08H7 Passloch, Tiefe 10 Details T-Nut
etails Rahmen-Langloc J (Abstand @8 Bohrung zu Langloch) z (vom Rahmenboden) (Abmessungsbereich B)
K (Abstand @8 Bohrung zu 8 Bohrung) 50
B Abmessungen pro Hub
Nominaler Hub 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
Effektiver Hub 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750
L 1026 1076 1126 1176 1226 1276 1326 1376 1426 1476 1526 1576 1626
A 841.5 891.5 941.5 991.5 1041.5 1091.5 1141.5 11915 12415 1291.5 13415 13915 14415
B 754 804 854 904 954 1004 1054 1104 1154 1204 1254 1304 1354
F 254 104 154 204 254 104 154 204 254 104 154 204 254
G 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5
H 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14
J 629 679 729 779 829 879 929 979 1029 1079 1129 1179 1229
K 654 704 754 804 854 904 954 1004 1054 1104 1154 1204 1254
Nominaler Hub 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600
Effektiver Hub 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350
L 1676 1726 1776 1826 1876 1926 1976 2026 2076 2126 2176 2226
A 1491.5 1541.5 1591.5 1641.5 1691.5 17415 1791.5 1841.5 1891.5 1941.5 1991.5 2041.5
B 1404 1454 1504 1554 1604 1654 1704 1754 1804 1854 1904 1954
F 104 154 204 254 104 154 204 254 104 154 204 254
G 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8
H 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20
J 1279 1329 1379 1429 1479 1529 1579 1629 1679 1729 1779 1829
K 1304 1354 1404 1454 1504 1554 1604 1654 1704 1754 1804 1854
(Hinweis) Nominaler Hub: Die in der Modellspezifikation angegebene Hublénge.
Effektiver Hub: Die tatsachlich betreibbare Hubldnge.
B Gewicht pro Hub
Nominaler Hub 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
Effektiver Hub 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750
Ohne
269 27.7 284 29.2 30.0 30.7 315 323 33.0 338 346 353 36.1
Gewicht|  Bremse
) Iy 27.5 28.2 29.0 29.8 30.5 313 321 328 336 344 35.1 359 36.7
Bremse : " : . : . . B . . . B :
Nominaler Hub 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600
Effektiver Hub 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350
Ohne
36.9 376 384 39.2 399 40.7 41.5 42.2 43.0 43.8 44.6 453
Gewicht Bremse
k9 it 374 38.2 39.0 39.8 40.5 413 421 42.8 43.6 444 45.1 459
Bremse . ) ) . ) ) ) ) ) . ) )

(Hinweis) Das zuséatzliche Gewicht des Freischlittens liegt um 4 kg Giber dem der Einzelschlitten-Spezifikation.

Passende Steuerungen

Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fiir Einzelheiten hierzu siehe S. 26.
Fir den Betrieb von allen EleCylindern mit 230 V-Servomotor ist die 230 V-Motorversorgungseinheit ,PSA-200” erforderlich. Fiir Einzelheiten zur PSA-200 siehe S. 28.
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EC EleCylinder

E C' S 1 8 L P (Hochlast-Spezifikation)

Achsbreite

190

Ultra-groe | +10um

Schlitten- Gekupp.

Motor-
einheit

Ausfiih-
rung

B Modellspezifikationen
EC - S18 L P -

[ Serie | - [ Typ | Steigung | | - Hub - ange E/A - inge Mot - Optionen
L 10 P Hochlast-Spez. 1 Kein Kabel
‘ ‘ mm ‘ ‘ Ocast-opez ‘ 1?“ O(Z mm Kabellénge siehe Tabelle unten ‘: e||11 mabe Optionen siehe Tabelle unten
1600 1600 mm t ?
(Schrittweite 50 mm) 10 10m

(1) Bei zunehmender Hublange sinkt die Geschwindigkeit aufgrund tibermafiger
Schwingungen der Kugelumlaufspindel. Die Hochstgeschwindigkeit bei gewiin-
schtem Hub ist mittes , Tabelle Hub und max. Geschwindigkeit” zu Gberpriifen.

(2) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an.
Einzelheiten dazu siehe , Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung”.

(3) Anwendungen mit Schubbetrieb kdnnen nicht durchgefiihrt werden.

(4) Zum Betrieb dieser Achsen ist fiir den Motorantrieb die Versorgungseinheit
,PSA-200" notwendig. Eine ,PSA-200" kann bis zu 6 Achsen mit Strom
versorgen. Siehe S. 28 fiir weitere Einzelheiten.

(5) Abhangig von den Betriebsbedingungen (Zuladung, Beschleunigung/
Verzégerung) variieren die Richtwerte fiir die mégliche Einschaltdauer.
Siehe S. 22 fiir weitere Einzelheiten.

(6) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.
Einzelheiten dazu siehe S. 4.

(7) Der Referenzwert fiir die zuldssige Auskragung liegt bei max. 900 mm (max.
1290 mm fiir die Doppelschlitten-Spezifikation) in Ma-, Mb- und Mc-Richtung.

Kabellingen E/A-Spannungsversorgung

Name Code Seite
Kabel- Kabel- Kun(isenv?rdrahtungs- RCON_.EC_APSChLUSS_ RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 1) ACR 21
e pezifikation Spezifikation (*2)

code lange Bremse B 21
Diskrete Verdrahtung Mit Steckern an beiden Enden Aufhingehalterung EB 21
0 Kein Kabel | Klemmleiste mitgeliefert (*1) Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G5 21
1~3 1~3m Umgekehrte Referenzposition NM 21
4-~5 4~5m CB-EC-PWBIOLICICI-RB CB-REC-PWBIOLIILI-RB PNP-Spezifikation (Hinweis 1) PN 21
6~7 6~7m mitgeliefert mitgeliefert Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung (Hinweis 1) TMD2 21
8~10 8~10m Doppelschlitten-Spezifikation (Hinweis 2) w 21
(*1) Bei Auswahl ,Kein Kabel” wird nur ein Klemmleisten-Anschluss mitgeliefert. Fiir Einzelheiten siehe Seite 27. Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL 21
(*2) Dies gilt, wenn die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) als Option mit ausgewahlt wird. Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle WL2 21

(Hinweis) Roboterkabel.

(Hinweis 1) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Spezifikation (PN)
oder einer getrennten Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) gewahlt werden.

(Hinweis 2) Bei der Doppelschlitten-Spezifikation (W) sind die Werte fiir die erlaubte Zuladung, das Gewicht
und die Abmessungen unterschiedlich. Zu Einzelheiten siehe die Seiten 10 und 12.

Kabelldngen Motor-Spannungsversorgung

Kabelcode Kabelldnge Kundenverdrahtungs-/RCON-EC-Anschluss-Spez.
0 Kein Kabel
=B =50 CB-EC-PWOITITI-RB mitgeliefert
4~5 4~5m
6~10 6~10m

(Hinweis) Roboterkabel.
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Ec EleCylinder

Hauptspezifikationen

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 10 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 220 mm, gerollt C10 (dquivalent)
Zuladung | Maximale Zuladung (kg) (*1) 400 Wiederholgenauigkeit +0.01 mm
Geschwin- | Maximale Geschwindigkeit (mm/s) 500 Spiel — (2-Punkt-Positionier-Funktion; nicht darstellbar)
Horizontal | digkeit/ Nominale Beschleunigung/Verzog. (G) 0.3 Grundrahmen Stranggepresstes Aluminium (entsprechend A6063SS-T6), schwarz eloxiert
Beschleuni- | Maximale Beschleunigung/ 07 Linearfiihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
gung/Verzog.| Verzdgerung (G) ’ P ——— Ma: 1030 N-m [5730 N-m]
Zuladung Maximale Zuladung (kg) (*1) 80 Lastmo?nent *2) Mb: 1030 Nem [5730 Nem]
Geschwin- | Maximale Geschwindigkeit (mm/s) 500 Mc: 2510 N-m [5030 N-m]
Vertikal digkeit/ Nominale Beschleunigung/Verzég. (G) 0.3 L . Ma: 214 Nem [962 Nem]
Beschleuni- | Maximale Beschleunigung/ Zulassiges dynamisches Mb: 214 Nem [962 N-m]
- . 0.5 Lastmoment (*2) (*3)
gung/Verzdg.| Verzégerung (G) Mc: 520 Nem [845 N-m]
Schubbetriebskraft Wirksame Langskraft (N) 1276 Zulissige Temperatur,
bremse Brems-Spezifikation Nlch'\tAear;engett;Jes:::nde Felichtigkeit 0 bis 40°C, max. 85% RH (nicht-kondensierend)
Bremshaltekraft (kgf) 80 Schutzart —
Minimale Hublédnge (mm) 100 X L N
Hub Maximale Hublange (mm) 1600 Schwingungsfestigkeit | 4.9 m/s
Hubléngen-Schrittweite (mm) 50 Produktkonformitt CE-Kennzeichnung, RoHS-Richtline
(*1) Die max. Zuladung verringert sich bei Auswahl der Doppelschlitten-Spezifikation. Siehe die Tabelle unten. Motortyp AC-Servomotor (230 V)
Motornennleistung 750 W
Enkodertyp Batterielos-Absolut
H Richtung des Schlittentyp-Lastmoments Anzahl der Enkoderpulse | 16384 Pulse / Umdrehung

Ma Mb
(Nicken) (Gieren)

Mc
(Verwindung)

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

(*2) Werte in Klammern [] gelten fiir die Spezifikation mit Doppelschlitten (W).
(*3) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 10000 km. Die Lebensdauer féllt je nach Betriebs- und
Installationsbedingungen unterschiedlich aus.

Einheit fur die Zuladung ist kg.
Steigung 10

Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit (mm/s) 0.2 0.3 0.5 0.7 0.2 0.3 0.5
0 400 265 160 95 80 80 64
500 400 265 160 95 80 80 64

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung (Doppelschlitten-Spezifikation)

Einheit fur die Zuladung ist kg.
Steigung 10

Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit (mm/s) 0.2 03 0.5 0.7 0.2 03 0.5
0 396 261 156 91 76 76 60
500 396 261 156 91 76 76 60

Hub und max. Geschwindigkeit

S‘ Hub ' 100 ~ 750 800 850 900 950 | 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500 | 1550 | 1600
tei-
(gung) (50 mm-Schritte) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm)  (mm) | (mm) | (mm)  (mm) (mm)  (mm) | (mm) | (mm)  (mm) | (mm) | (mm) | (mm) & (mm)
mm,

10 500 453 410 373 341 313 288 266 246 229 213 199 186 175 164 155 146 138

(Einheit: mm/s)
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EC EleCylinder

Abmessungen

(Hinweis) Qer SchIi?ten féahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile

nicht berthrt.

CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar.
www.iai-automation.com

30)

o)
v \CAD

M.E.: Mechanischer Endpunkt

Sicherstellung

S.E.: Hub-Endpunkt

*1 Wenn die LED fiir die Lade-
zustandsanzeige aufleuchtet,
tritt innerhalb der Steuerung

Vor Beginn einer Verkabelung
oder Inspektion darf diese LED
nach Trennung der Stomver-

nicht aufleuchten, um

einen elektrischen Stromschlag

Steckbuchse fiir
Stromversorg. und E/A-Kabel

284 Teaching-Anschluss
37

L von min. 100
Schmieranschluss A 1845
fr Fihrung (auch 89,5 Hub 180 108 64
160

('?j1ﬁ2 Schmieranschluss fiir 5 120 5

nung Kugelumlaufspindel il

A ungreniootieq) | MEJ\sE. 1V Homel ATRme.
ippel-Durch- 7 | o ey .
messer T © @ = © __| eineBelastung auf.
i
@ Vg o
2
T . = = e e T S
@ \\ \\ i Sorgung
I
r . 1 .
Detailansicht von V \F J L _d zuvermeiden.
Schmiernippel C 7 £ 2 2ol 2
168 (Passlocher, Abweichung +0.02) /8-M8, Tiefe 30 198 Status-LED
(186) 2-@8H7 Passloch, Tiefe 10 Ladezustandsanzeige-LED *1

18] 18] Steckbuchse fiir Motor ,
2T 7 T
s /J\ z

o2|™ 9
b= [1AN] Oy
2 B -3
2|n T
Elhd ‘ :
u‘zs T-Nut: M4 (beidseitig) bt Befestigung fiir

Reierenzﬂach; [

Steckerschutz (M3)

M4 (fiir
Masseanschluss)

188 Offset ;
der zuldssigen Momente
Rahmenboden H-09 Passloch, 23.! B
214 Flachsenkung, 50 F Gx200P 50
é Tiefe 8.5 (von der Riickseite) 7
3 Langloch £
c
E ,/,/ & 45 15
- i IEE
e [
> N o - . __ I I L [H—%
. E 3 49—@ 3 RN Querschnitt von Z-Z Q|
E:E % i Details Senkbohrung 1
4 :‘ ,} fiir Rahmenbefestigung ) ]
¥ )
Detailansicht von P1 / F 2 — ) Detailansicht von P2
Details Rahmen-Langloch 21 J (Abstand 08 Bohrung zu Langloch) 7 (Z‘I:i‘”;amse'gﬁz dT:‘ge 10 Details T-Nut
K (Abstand 8 Bohrung zu 98 Bohrung) 50 (Abmessungsbereich B)
B Abmessungen pro Hub
Hub 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850
L 726 776 826 876 926 976 1026 1076 1126 1176 1226 1276 1326 1376 1426 1476
A 541.5 591.5 641.5 691.5 741.5 791.5 8415 891.5 941.5 991.5 1041.5 | 10915 | 11415 | 11915 | 1241.5 | 12915
B 454 504 554 604 654 704 754 804 854 904 954 1004 1054 1104 1154 1204
F 354 204 254 104 154 204 254 104 154 204 254 104 154 204 254 104
G 0 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5
H 4 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14
J 329 379 429 479 529 579 629 679 729 779 829 879 929 979 1029 1079
K 354 404 454 504 554 604 654 704 754 804 854 904 954 1004 1054 1104
Hub 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600
L 1526 1576 1626 1676 1726 1776 1826 1876 1926 1976 2026 2076 2126 2176 2226
A 13415 1391.5 1441.5 1491.5 1541.5 1591.5 1641.5 1691.5 17415 1791.5 1841.5 1891.5 1941.5 1991.5 2041.5
B 1254 1304 1354 1404 1454 1504 1554 1604 1654 1704 1754 1804 1854 1904 1954
B 154 204 254 104 154 204 254 104 154 204 254 104 154 204 254
G 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8
H 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20
J 1129 1179 1229 1279 1329 1379 1429 1479 1529 1579 1629 1679 1729 1779 1829
K 1154 1204 1254 1304 1354 1404 1454 1504 1554 1604 1654 1704 1754 1804 1854
B Gewicht pro Hub
Hub 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850
X Ohne 18.6 19.3 20.1 20.9 216 224 232 240 24.7 255 26.3 27.0 27.8 28.6 293 30.1
Gewicht| Bremse
k .
ka) Brg,lnl’:se 19.2 19.9 20.7 215 222 23.0 238 245 253 26.1 26.8 27.6 284 29.1 299 30.7
Hub 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600
) Ohne 309 31.6 324 332 339 347 355 36.2 37.0 378 385 393 40.1 40.9 416
Gewicht| Bremse
k .
(ko BrzAr:‘:se 314 322 33.0 337 345 353 36.1 36.8 37.6 384 39.1 39.9 40.7 M4 422

1 1 EC-S18LP



EC EleCylinder

Abmessungen (Doppelschlitten-Spezifikation)

(Hinweis) Qer Schli'gten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile

nicht bertihrt.

CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar.

www.iai-automation.com

Sicherstellung

von min. 100
Schmieranschluss A t 184.5
fiir Fih h .
guergel:'\ I:ggr?léaguecnd) 89.5 Effektiver Hub 180 180 108 64
012 Schmieranschluss fiir 70 160
Offnung Kugelumlaufspindel 5 (realer Schlittenabstand) 120 5
26 (auch gegentiberlieg.) A - ™
Nippel-Durch- e geaenioeries) | meNsE W tome \mE.
messer 7 (3 oo o %9 e o 0% [ _
7 [
[ ik
@ o 11 op
B\
N I JENES| N S NS IO _
N
< A op
i
Detailansicht von V k: ! i
Schmiernippel 9 &/oe @ el foe < o4&, ©
Freischlitten / \_ 250 (Abstand Passlocher) / 198
168 (Passlocher, Abweichung +0.02) Antriebsschlitten 2x8-M8, Tiefe 30 .
(186) 4 2x2-08H7 Passioch, Tiefe 10 Status LED

Lad!

45

(Oberste

*

o
CZ‘_Q D

M.E.: Mechanischer Endpunkt
S.E.: Hub-Endpunkt

1 Wenn die LED fiir die Lade-
zustandsanzeige aufleuchtet,
tritt innerhalb der Steuerung
eine Belastung auf.

Vor Beginn einer Verkabelung

oder Inspektion darf diese LED
nach Trennung der Stomver-

sorgung nicht aufleuchten, um
einen elektrischen Stromschlag
zu vermeiden.

Steckbuchse fiir Strom-
versorg. und E/A-Kabel

Teaching-Anschluss

Offset T-Nut: M4 (beidseitig) ) Befestigung fiir 146
iche ’ 188 der zuldssigen Momente b Steckerschutz (M3) Masseanschluss)
(Abmessungsbereich )
H-09 Passloch,
Robmenboden < mi Flaacs):s:;kung, 23. B
8| Tiefe 8.5 (von der Riickseite) 50 F Gx200P 50
g| -efesovonderfuckserte)
é Langloch ez
5 /L & & 45 (l i\
§ A :ﬂ@‘ .
.2 | Querschnitt von Z-Z — 1]
R g - **’_@’* ’*’\\L\’ ’’’’’’’’’’’’’’’’’’’ LN - Details Senkbohrung 2
= A § fiir Rahmenbefestigung
i p=
| i =
Detailansicht von P1 A 2y L L — 7 Pasloch Tie Detailansicht von P2
) 2-08H7 Passloch, Tiefe 10 Details T-Ni
Details Rahmen-Langloch J (Abstand @8 Bohrung zu Langloch) 4 (vom Rahmenboden) (Abmese:j::gsbell']etich 8)
K (Abstand @8 Bohrung zu 8 Bohrung) 50
B Abmessungen pro Hub
Nominaler Hub 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
Effektiver Hub 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750
L 1026 1076 1126 1176 1226 1276 1326 1376 1426 1476 1526 1576 1626
A 841.5 891.5 941.5 991.5 1041.5 1091.5 11415 1191.5 12415 12915 1341.5 1391.5 1441.5
B 754 804 854 904 954 1004 1054 1104 1154 1204 1254 1304 1354
IF 254 104 154 204 254 104 154 204 254 104 154 204 254
G 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5
H 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14
J 629 679 729 779 829 879 929 979 1029 1079 1129 1179 1229
K 654 704 754 804 854 904 954 1004 1054 1104 1154 1204 1254
Nominaler Hub 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600
Effektiver Hub 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350
L 1726 1776 1826 1876 1926 1976 2026 2076 2126 2176 2226
A 1541.5 1591.5 1641.5 1691.5 17415 1791.5 1841.5 1891.5 1941.5 1991.5 2041.5
B 1454 1504 1554 1604 1654 1704 1754 1804 1854 1904 1954
7 154 204 254 104 154 204 254 104 154 204 254
G 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8
H 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20
J 1329 1379 1429 1479 1529 1579 1629 1679 1729 1779 1829
K 1354 1404 1454 1504 1554 1604 1654 1704 1754 1804 1854
(Hinweis) Nominaler Hub: Die in der Modellspezifikation angegebene Hublange.
Effektiver Hub: Die tatsachlich betreibbare Hublénge.
B Gewicht pro Hub
Nominaler Hub 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
Effektiver Hub 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750
Ohne
Gewicht Bremse 27.2 28.0 28.7 295 30.3 31.0 318 326 333 341 349 356 364
(kg) Mit
Bremse 27.8 285 293 30.1 30.8 316 324 33.1 339 347 354 36.2 37.0
Nominaler Hub 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600
Effektiver Hub 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350
Ohne
37.2 379 387 39.5 40.2 41.0 41.8 42.5 433 441 449 45.6
Gewicht|  Bremse
o) Rt 37.7 385 393 401 408 416 424 431 439 447 454 462
Bremse . - - . ) . . . . . ) i

(Hinweis) Das zusatzliche Gewicht des Freischlittens liegt um 4 kg Giber dem der Einzelschlitten-Spezifikation.

Passende Steuerungen

Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fiir Einzelheiten hierzu siehe S. 26.
Fir den Betrieb von allen EleCylindern mit 230 V-Servomotor ist die 230 V-Motorversorgungseinheit ,PSA-200” erforderlich. Fiir Einzelheiten zur PSA-200 siehe S. 28.
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EC EleCylinder

Achsbreite

190

Ultra-groe | +30um

Gekupp.
Motor-
einheit

Schlitten-
Ausfiih-
rung

Seitmotor-
Bauform

B Modellspezifikationen

[ Serie | - [ Typ [ Steigung - Hub - E/A ange Mot - Optionen
L 6 ikal-| - 1 Kein Kabel
\—‘& FR Vemlfal chhlast Lo 00mm Kabellénge siehe Tabelle unten 9 ein Kabel Optionen siehe Tabelle unten
Spezifikation ? . 1 Tm
1600 1600 mm t 1
(Schrittweite 50 mm) 10 10m

(Hinweis) Die Abbildung zeigt den links montierten Motortyp (ML).

(1) Bei zunehmender Hublange sinkt die Geschwindigkeit aufgrund tibermafiger
Schwingungen der Kugelumlaufspindel. Die Hochstgeschwindigkeit bei gewiin-
schtem Hub ist mittes , Tabelle Hub und max. Geschwindigkeit” zu Gberpriifen.

(2) Anwendungen mit Schubbetrieb kdnnen nicht durchgefiihrt werden.

(3) Zum Betrieb dieser Achsen ist fiir den Motorantrieb die Versorgungseinheit
,PSA-200" notwendig. Eine ,PSA-200" kann bis zu 6 Achsen mit Strom
versorgen. Siehe S. 28 fiir weitere Einzelheiten.

(4) Abhédngig von den Betriebsbedingungen (Zuladung, Beschleunigung/
Verzogerung) variieren die Richtwerte fiir die mogliche Einschaltdauer.
Siehe S. 22 fiir weitere Einzelheiten.

(5) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.
Einzelheiten dazu siehe S. 4.

(6) Der Referenzwert fiir die zuldssige Auskragung liegt bei max. 900 mm (max.
1290 mm fiir die Doppelschlitten-Spezifikation) in Ma-, Mb- und Mc-Richtung.

Kabelldngen E/A-Spannungsversorgung

Name Code Seite

Kabel- Kabel- Kun(isenv?rdrahtungs- RCON_.EC_APSChLUSS_ RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 1) ACR 21
e pezifikation Spezifikation (*2) - -

code lange Bremse (Hinweis 2) B 21
Diskrete Verdrahtung Mit Steckern an beiden Enden Aufhédngehalterung (Hinweis 3) EB 21
0 Kein Kabel Klemmleiste mitgeliefert (*1) 3-Punkt-Positioniermodus MF =
1~3 1~3m Motor-Montage links (Hinweis 4) ML —
4~5 4~5m CB-EC-PWBIOCIO-RB CB-REC-PWBIOLICICI-RB Motor-Montage rechts (Hinweis 4) MR =
6~7 6~7m mitgeliefert mitgeliefert Umgekehrte Referenzposition NM 21
8~10 8~10m PNP-Spezifikation (Hinweis 1) PN 21
(*1) Bei Auswahl ,Kein Kabel” wird nur ein Klemmleisten-Anschluss mitgeliefert. Fiir Einzelheiten siehe Seite 27. Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung (Hinweis 1) TMD2 21
(*2) Dies gilt, wenn die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) als Option mit ausgewahlt wird. Doppelschlitten-Spezifikation (Hinweis 5) w 21
(Hinweis) Roboterkabel. Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL 21
Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle wL2 21

Kabelldngen Motor-Spannungsversorgung

Kabelcode Kabelldnge Kundenverdrahtungs-/RCON-EC-Anschluss-Spez.
0 Kein Kabel
=B =50 CB-EC-PWOITITI-RB mitgeliefert
4~5 4~5m
6~10 6~10m

(Hinweis) Roboterkabel.

12-1....

(Hinweis 1) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Spezifikation (PN)
oder einer getrennten Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) gewahlt werden.
(Hinweis 2) Diese Option ist unbedingt anzugeben (Standardausstattung).
(Hinweis 3) Diese Option ist fiir Hublangen ab 600 mm auswahlbar.
(Hinweis 4) Es ist sicherzustellen, dass ein entsprechender Optionscode in der Modellspezifikation eingetragen ist.
(Hinweis 5) Bei der Doppelschlitten-Spezifikation (W) sind die Werte fiir die erlaubte Zuladung, das Gewicht
und die Abmessungen unterschiedlich. Zu Einzelheiten siehe die Seiten 12-2 und 12-4.



Ec EleCylinder

Hauptspezifikationen

Bezeichnung

Beschreibung

Bezeichnung

Beschreibung

Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 6 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 225 mm, gerollt C10 (dquivalent)
Zuladung Maximale Zuladung (kg) (*1) 30~120 (*2) Wiederholgenauigkeit +0.03 mm
Geschwin- | Maximale Geschwindigkeit (mm/s) 300 Spiel 0.1 mm
Vertikal digkeit/ Nominale Beschleunigung/Verzog. (G) 0.05 Grundrahmen Stranggepresstes Aluminium (entsprechend A6063SS-T6), schwarz eloxiert
Beschleuni- | Maximale Beschleunigung/ 005 Linearfiihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
gung/Verzog.| Verzdgerung (G) ’ e — Ma: 1030 N-m [5730 N-m]
Schubbetriebskraft Wirksame Langskraft (N) 1914 Lastmo?nent 3) Mb: 1030 Nem [5730 Nem]
Brems-Spezifikation Nichterregt auslosende Mc: 2510 Nem [5030 N-m]
Bremse Magnetbremse L . Ma: 214 Nem [962 Nem]
Bremshaltekraft (kgf) 120 f“'a“'ges dynamisches 514 Nem [962 Nem]
Minimale Hublédnge (mm) 100 astmoment (*3) (*4) Mc: 520 Nem [845 N-m]
Hub Maximale Hublange (mm) 1600 e
Hublangen-Schrittweite (mm) 50 ?:Lisri?ek:iecmperat”“ 0 bis 40°C, max. 85% RH (nicht-kondensierend)
(*1) Die max. Zuladung verringert sich bei Auswahl der Doppelschlitten-Spezifikation. Siehe die Tabelle unten. ¢
(¥2) Fur einen stabilen Betrieb ab einem Transportgewicht von 30 kg. Schutzart —
Schwingungsfestigkeit | 4.9 m/s*
| RiChtung des Schlittentyp-Lastmoments Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS-Richtline
Motortyp AC-Servomotor (230 V)
Motornennleistung 750 W
Enkodertyp Batterielos-Absolut
(Ni,cwl?en) (Gi’ZIan) (Ver!\\:lvcindung) Anzahl der Enkoderpulse | 16384 Pulse / Umdrehung

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

Einheit fur die Zuladung ist kg.

Steigung 6
Lage Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit (mm/s) 0.05
300 120

(*3) Werte in Klammern [] gelten fiir die Spezifikation mit Doppelschlitten (W).
(*4) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 10000 km. Die Lebensdauer féllt je nach Betriebs- und
Installationsbedingungen unterschiedlich aus.

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung (Doppelschlitten-Spez.)

Einheit fur die Zuladung ist kg.

Steigung 6
Lage Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit (mm/s) 0.05
300 116

Hub und max. Geschwindigkeit

. Hub 100 150 200 ~ 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600

tei-

?rgrnng) (mm) (mm) (50 mm-Schritte) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm)
6 221 271 300 298 277 259 242 227 213 201 189 179

(Einheit: mm/s)

conn 122



Ec EleCylinder

Abmessungen

(Hinweis) Qer Schligten féahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile

nicht berthrt.

(Hinweis) Die Zeichnung unten stellt den links montierten Motortyp (ML) dar.

(Hinweis) Bei vertikaler Montage ist die Achse immer mit der Motorseite nach unten zu installieren.

Schmieranschluss

CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar.

www.iai-automation.com

o)
CAD

M.E.: Mechanischer Endpunkt
S.E.: Hub-Endpunkt

fiir Fiih (auch
gl:a’geunlirggrglieague(nd) 395 b A 60.5
ol5 Schmieranschluss fiir
Offnung nde loch, Tiefe 10
o 1 2-08H7 P i
Nippel-Durch- fouchgegeniberes) e *1 Wenn die LED fiir die Lade-
messer T E. 8-M8, Tiefe 30 zustandsanzeige aufleuchtet,
F T & tritt innerhalb der Steuerung
L eine Belastung auf.
N R S Vor Beginn einer Verkabelung
< ] J oder Inspektion darf diese LED
" 3 nach Trennung der Stomver-
Detallan;lcht vonV \:j - L2 . i sorgung nicht aufleuchten, um
Schmiernippel 168 (Passldcher, Abweichung £0.02) ’7 einen elektrischen Stromschlag
| zu vermeiden.
Status-LED |
Ladezustandsanzeige-LED *1 Sicherstellung L ©8) 1
il Steckbuchse fiir Strom- N JLEN .
Offsek;;?ecrt::;::'? f:’ Motorver]sgé = \ versorguung ur:Jd E/A-Kabel von min. 100 ‘ 2225 65.5
der zuldssigen Momentea7£ 18 Teaching-Anschluss
< e - : - - ;
e ! |-l : w
QEEIN 7 I L
= F =z i g | o |
- i ! i NN st '
Referenzfliche 94 ) J M‘:(fﬂr T-Nut: M4 (beidseitig)
8 186 Masseanschluss) ’ez 14
Rahmenboden /[ g0 ] 17 146 Befestigung fiir L
351 Steckerschutz (M3) ‘ P2
H-09 Passloch, |
S 14 Flachsenkung,
§ %efe Sag (\ji?\ duer:gRUCkseire) /IﬂgloCh ‘
£ . 45 15
g s % 3 £ £
< i : 1K
H 10 < Querschnitt von Z-Z TR
S o TpEp_- - B Details Senkbohrung = 11
.2 fr Rahmenbefestigung E
R va o AN i —
o = % P1 J (Abstand @8 Bohrung zu Langloch) | 7 2-98H7 Passloch, Tiefe 10 =
J K (Abstand @8 Bohrung zu @8 Bohrung) (vom Rahmenboden) . . .
I F Gx200P 50 Detailansicht von P2
Detailansicht von P1 Details T-Nut
. 235 B (60.5) .
Details Rahmen—LangIoch (Abmessungsbereich B)
B Abmessungen pro Hub
Hub 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850
L 538 588 638 688 738 788 838 888 938 988 1038 1088 1138 1188 1238 1288
A 477.5 527.5 577.5 627.5 677.5 727.5 777.5 827.5 8775 | 9275 977.5 1027.5 | 10775 | 11275 | 1177.5 | 1227.5
B 454 504 554 604 654 704 754 804 854 904 954 1004 1054 1104 1154 1204
F 354 204 254 104 154 204 254 104 154 204 254 104 154 204 254 104
G 0 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5
H 4 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14
J 329 379 429 479 529 579 629 679 729 779 829 879 929 979 1029 1079
K 354 404 454 504 554 604 654 704 754 804 854 904 954 1004 1054 1104
Hub 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600
L 1338 1388 1438 1488 1538 1588 1638 1688 1738 1788 1838 1888 1938 1988 2038
A 12775 | 13275 | 13775 14275 | 14775 | 15275 | 15775 | 16275 | 16775 | 17275 17775 1827.5 1877.5 19275 19775
B 1254 1304 1354 1404 1454 1504 1554 1604 1654 1704 1754 1804 1854 1904 1954
B 154 204 254 104 154 204 254 104 154 204 254 104 154 204 254
G 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8
H 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20
J 1129 1179 1229 1279 1329 1379 1429 1479 1529 1579 1629 1679 1729 1779 1829
K 1154 1204 1254 1304 1354 1404 1454 1504 1554 1604 1654 1704 1754 1804 1854
B Gewicht pro Hub
Hub 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850
Gewicht (kg) 20.2 21.1 21.9 228 237 24.5 254 263 27.1 28.0 289 29.8 306 315 324 332
Hub 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600
Gewicht (kg) 341 35.0 359 36.7 376 385 394 40.2 41.1 42.0 429 437 44.6 455 46.4

EC-S18LFR



EC EleCylinder

Abmessungen (Doppelschlitten-Spezifikation)

(Hinweis) Der Schlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile

nicht bertihrt.

(Hinweis) Die Zeichnung unten stellt den links montierten Motortyp (ML) dar.
(Hinweis) Bei vertikaler Montage ist die Achse immer mit der Motorseite nach unten zu installieren.

L

CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar.

www.iai-automation.com

o
C[‘_Q D

M.E.: Mechanischer Endpunkt
S.E.: Hub-Endpunkt

Schmieranschluss
fiir Fiihrung (auch . A 60.5
gegeniiberliegend) 89.5 Effektiver Hub 180 180 108
215 Schmieranschluss fi 70 (realer 160
o Offung Kﬁgﬂmﬁfﬁfiﬁe‘f' Schittenabstand) 120 *1 Wenn die LED fiir die Lade-
'lz\,lippel-Durch- (auch gegeniiberlieg) 5 250 (Abstand PasslGcher) 128 zustandsanzeige aufleuchtet,
Mmesser N MT SE. * V' |Home| TIfM.E. tritt innerhalb der Steuerung
el 5T = g — 5 eine Belastung auf.
F ‘ Antriebsschlitten Vor Beginn einer Verkabelung
< -/ oder Inspektion darf diese LED
T ’*’?{’77 ’’’’’’’’’’’’’ R nach Trennung der Stomver-
x x I/ sorgung nicht aufleuchten, um
Detailansicht von V Ej 6 ] T r —| e — — ) einen elektrischen Stromschlag
Schmiernippel 168 (Passlocher, Abweichung +0.02) — zu vermeiden.
Freischlitten ‘
2x2-@8H7 Passloch, Tiefe 10 !
Status-LED 2x8-M8, Tiefe 30 |
Ladezustandsanzeige-LED *1 Sicherstellung | (0.8)
Steckbuchse fiir Motorversorgun Steckbuchse fiir Strom- vonmin. 100 | == 2225 65.5
Offset-Referenzposition 186 284 versorgung und E/A-Kabel
der zulissigen Momente [” 78 18 46| /37 Teaching-Anschiuss
T/
z : |
O%é m Il
J88
SSle N
3 1 — — '
Referenzfléche M: (fiir Tohut: M4 eidseitig)
8,/ / Masseanschluss) ’(;
Rahmenboden Befestigung fiir I
Steckerschutz (M3) ‘
- H-e‘)F lPas;lod:(, |
{7} 914 Flachsenkung,
E Tiefe 8.5 (von dergRilckseite) Langloch ‘
e + 45 15
E —% £ ¥ + T oo
'g 10 o = : Querschnitt von Z-Z T
S o1 T—r - - B Details Senkbohrung JE—t ]
= fiir Rahmenbefestigung 2
R | S ® N\ 7] p=
© = < P1 J (Abstand @8 Bohrung zu Langloch) 7 2-08H7 Passloch, Tiefe 10 iy
J — K (Abstand @8 Bohrung zu @8 Bohrung) _vom Rahmenboden) Detailansicht von P2
Detailansicht von P1 . F Bﬁx200P 50 605) Details T-Nut
Details Rahmen-Langloch . - (Abmessungsbereich B)
B Abmessungen pro Hub
Nominaler Hub 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
Effektiver Hub 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750
L 838 888 938 988 1038 1088 1138 1188 1238 1288 1338 1388 1438
A 777.5 827.5 877.5 927.5 977.5 1027.5 1077.5 1127.5 1177.5 12275 1277.5 13275 1377.5
B 754 804 854 904 954 1004 1054 1104 1154 1204 1254 1304 1354
F 254 104 154 204 254 104 154 204 254 104 154 204 254
G 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5
H 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14
J 629 679 729 779 829 879 929 979 1029 1079 1129 1179 1229
K 654 704 754 804 854 904 954 1004 1054 1104 1154 1204 1254
Nominaler Hub 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600
Effektiver Hub 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350
L 1488 1538 1588 1638 1688 1738 1788 1838 1888 1938 1988 2038
A 1427.5 1477.5 1527.5 1577.5 1627.5 1677.5 1727.5 1777.5 1827.5 1877.5 1927.5 1977.5
B 1404 1454 1504 1554 1604 1654 1704 1754 1804 1854 1904 1954
F 104 154 204 254 104 154 204 254 104 154 204 254
G 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8
H 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20
J 1279 1329 1379 1429 1479 1529 1579 1629 1679 1729 1779 1829
K 1304 1354 1404 1454 1504 1554 1604 1654 1704 1754 1804 1854
(Hinweis) Nominaler Hub: Die in der Modellspezifikation angegebene Hublénge.
Effektiver Hub: Die tatsachlich betreibbare Hublédnge.
B Gewicht pro Hub
Nominaler Hub 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
Effektiver Hub 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750
Gewicht (kg) 29.4 30.3 31.1 320 329 33.8 34.6 355 36.4 37.2 38.1 39.0 39.9
Nominaler Hub 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600
Effektiver Hub 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350
Gewicht (kg) 40.7 41.6 42.5 43.4 44.2 45.1 46.0 46.9 47.7 48.6 49.5 50.4

(Hinweis) Das zusétzliche Gewicht des Freischlittens liegt um 4 kg iber dem der Einzelschlitten-Spezifikation.

Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fir Einzelheiten hierzu siehe S. 26.
Fur den Betrieb von allen EleCylindern mit 230 V-Servomotor ist die 230 V-Motorversorgungseinheit ,PSA-200" erforderlich. Fiir Einzelheiten zur PSA-200 siehe S. 28.

EC-S18LFR



EC EleCylinder

: Achsbreite
: : 230v
E C - S 1 8 X (mit einem Zwischenlager) : Absolut 1n%no A e

einheit | Bauform motor

B Modellspezifikationen

[ Serie | — | Typ Steigung — Hub - ange E/A - ange Mot — Optionen
H 40 7 Kein Kabel
mm 750 50mm Kabellénge siehe Tabelle unten o ein Kabel Optionen siehe Tabelle unten
m 20 mm 2 1 1 m
L 10mm 2800 2800 mm 2 1
(Schrittweite 50 mm) 10 10m

(1) Bei zunehmender Hubldnge sinkt die Geschwindigkeit aufgrund tibermafiger
Schwingungen der Kugelumlaufspindel. Die Hochstgeschwindigkeit bei gewtin-
schtem Hub ist mittes , Tabelle Hub und max. Geschwindigkeit” zu tGberpriifen.

(2) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an.
Einzelheiten dazu siehe , Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung”.

(3) Anwendungen mit Schubbetrieb kdnnen nicht durchgefiihrt werden.

(4) Zum Betrieb dieser Achsen ist fiir den Motorantrieb die Versorgungseinheit
,PSA-200" notwendig. Eine ,PSA-200" kann bis zu 6 Achsen mit Strom
versorgen. Siehe S. 28 fiir weitere Einzelheiten.

(5) Abhédngig von den Betriebsbedingungen (Zuladung, Beschleunigung/
Verzégerung) variieren die Richtwerte fiir die mogliche Einschaltdauer.
Siehe S. 22 fiir weitere Einzelheiten.

(6) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.
Einzelheiten dazu siehe S. 4.

(7) Der Referenzwert fiir die zuldssige Auskragung liegt bei max. 900 mm (max.
1290 mm fiir die Doppelschlitten-Spezifikation) in Ma-, Mb- und Mc-Richtung.

(8) Beim Zwischenlager-Typ kann wahrend des Betriebs ein Stogerausch
auftreten aufgrund der Struktur des Stlitzmechanismus.

Kabellingen E/A-Spannungsversorgung

Name Code Seite
Kabel- Kabel- Kun(isenv?rdrahtungs- RCON_.EC_APSChLUSS_ RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 1) ACR 21
. pezifikation Spezifikation (*2)

code lange Bremse B 21
Diskrete Verdrahtung Mit Steckern an beiden Enden Aufhangehalterung EB 21
0 Kein Kabel | Klemmleiste mitgeliefert (*1) Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G5 21
1~3 1~3m Umgekehrte Referenzposition NM 21
4-~5 4~5m CB-EC-PWBIOLICICI-RB CB-REC-PWBIOLIILI-RB PNP-Spezifikation (Hinweis 1) PN 21
6~7 6~7m mitgeliefert mitgeliefert Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung (Hinweis 1) TMD2 21
8~10 8~10m Doppelschlitten-Spezifikation (Hinweis 2) w 21
(*1) Bei Auswahl ,Kein Kabel” wird nur ein Klemmleisten-Anschluss mitgeliefert. Fiir Einzelheiten siehe Seite 27. Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL 21
(*2) Dies gilt, wenn die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) als Option mit ausgewahlt wird. Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle WL2 21

(Hinweis) Roboterkabel.

(Hinweis 1) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Spezifikation (PN)
oder einer getrennten Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) gewahlt werden.

Kabellingen Motor-Spannungsversorgung (Hinweis 2) Bei der Doppelschlitten-Spezifikation (W) sind die Werte fiir die erlaubte Zuladung, das Gewicht

und die Abmessungen unterschiedlich. Zu Einzelheiten siehe die Seiten 14 und 16.

Kabelcode Kabelldnge Kundenverdrahtungs-/RCON-EC-Anschluss-Spez.
0 Kein Kabel
=B =50 CB-EC-PWOITITI-RB mitgeliefert
4~5 4~5m
6~10 6~10m

(Hinweis) Roboterkabel.

1 3 EC-S18X



EC EleCylinder

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 40 20 10 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 220 mm, gerollt C10 (dquivalent)
Zuladung | Maximale Zuladung (kg) (*1) 60 120 150 Wiederholgenauigkeit +0.01 mm
Geschwin- | Maximale Geschwindigkeit (mm/s) 1500 1000 500 Spiel — (2-Punkt-Positionier-Funktion; nicht darstellbar)
Horizontal | digkeit/ Nominale Beschleunigung/Verzog. (G) 0.3 0.3 0.3 Grundrahmen Stranggepresstes Aluminium (entsprechend A6063SS-T6), schwarz eloxiert
Beschleuni- | Maximale Beschleunigung/ 1 1 07 Linearfiihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
gung/Verzog.| Verzdgerung (G) ) e — Ma: 1030 N-m [5470 N-m]
Zuladung Maximale Zuladung (kg) (*1) 14 29 60 Lastmogment *2) Mb: 1030 Nem [5470 N-m]
Geschwin- | Maximale Geschwindigkeit (mm/s) 1500 1000 500 Mc: 2510 N-m [5030 N-m]
Vertikal digkeit/ Nominale Beschleunigung/Verzég. (G) 0.3 0.3 0.3 L . Ma: 214 Nem [919 Nem]
Beschleuni- | Maximale Beschleunigung/ 07 07 05 fulasages dyrlam'*“hes Mb: 214 N-m [919 N-m]
gung/Verzog.| Verzégerung (G) . i i astmoment (*2) (*3) Mc: 520 N-m [845 N-m]
Schubbetriebskraft Wirksame Langskraft (N) 255 510 1020 Zulissige Temperatur,
bremse Brems-Spezifikation Nlch'\tAear;engettE;Jes:::nde Felichtigkeit 0 bis 40°C, max. 85% RH (nicht-kondensierend)
Bremshaltekraft (kgf) 14 29 60 Schutzart —
Minimale Hublédnge (mm) 750 750 750 X L )
Hub Maximale Hublange (mm) 2800 | 2800 | 2800 Schwingungsfestigkeit | 4.9 m/s
Hubléngen-Schrittweite (mm) 50 50 50 Produktkonformitt CE-Kennzeichnung, RoHS-Richtline
(*1) Die max. Zuladung verringert sich bei Auswahl der Doppelschlitten-Spezifikation. Siehe die Tabelle unten. Motortyp AC-Servomotor (230 V)
Motornennleistung 600 W
Enkodertyp Batterielos-Absolut
H Richtung des Schlittentyp-Lastmoments Anzahl der Enkoderpulse | 16384 Pulse / Umdrehung
(*2) Werte in Klammern [] gelten fiir die Spezifikation mit Doppelschlitten (W).
(*3) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 10000 km. Die Lebensdauer féllt je nach Betriebs- und
Installationsbedingungen unterschiedlich aus.
Ma Mb Mc
(Nicken) (Gieren) (Verwindung)

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

Einheit fur die Zuladung ist kg.

Steigung 40 Steigung 20 Steigung 10
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwin- Beschleunigung (G) Geschwin- Beschleunigung (G) Geschwin- Beschleunigung (G)
digkeit digkeit digkeit
(mm/s) 03/05/0.7/1.0 03/0.5/0.7 (mm/s) | 0310507 1.0 0.3 0.5 0.7 (mm/s) 03 | 05 07| 03] 05
0 6036 |26|18|14 |10 6.7 0 120|72|52/31{29|23 175 0 150 | 90 | 45 | 60 | 40
1500 |60 36|26 |18 |14 |10 6.7 1000 |120|72|52|31|29|23 175 500 150 | 90 | 45 | 60 | 40

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung (Doppelschlitten-Spezifikation)

Einheit fur die Zuladung ist kg.

Steigung 40 Steigung 20 Steigung 10
Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal Lage Horizontal ‘ Vertikal
Ggsgll\glltn' Beschleunigung (G) Ggﬁigﬂ\gitn- Beschleunigung (G) G?jslgl:\évlltn Beschleunigung (G)
(mm/s) |0.3/0.5/0.71.0/03/0.5|0.7 (mm/s) | 0.3 /0.5/0.7/1.0/0.3|0.5| 0.7 (mm/s) 03 | 05| 07| 03] 05
0 56(32(22|/14|10| 6 |27 0 116 |68 48 |27 | 2519 | 135 0 146 | 86 | 41 | 56 | 36
1500 |56|32|22|14 /10| 6 |27 1000 | 116 |68 48 |27 2519|135 500 146 | 86 | 41 | 56 | 36

Hub und max. Geschwindigkeit

SteiHUb 750~ 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000 |2050 (2100 2150 | 2200 | 2250 |2300 2350 | 2400 2450 |2500 2550 2600 2650 |2700 2750 | 2800

(9'::19) (50 mm-Schritte) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm)  (mm) (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm)

40 1500 1446 | 1393 | 1343 | 1295 | 1250 | 1207 | 1167 | 1128 [ 1091 | 1056 | 1023 | 991 | 961 | 932
20 1000 | 960 | 920 | 882 | 846 | 813 | 781 | 751 | 723 | 697 | 671 | 648 | 625 | 604 | 583 | 564 | 546 | 528 | 512 | 496 | 480 | 466
10 500 | 480 | 460 | 441 | 423 | 406 | 391 | 376 | 362 | 348 | 336 | 324 | 313 | 302 | 292 | 282 | 273 | 264 | 256 | 248 | 240 | 233

(Einheit: mm/s)

EC-S18X 1 4



EC EleCylinder

Abmessungen

(Hinweis) Qer SchIi?ten féahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile

nicht berthrt.

30)

CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar. “,_‘)]D
www.iai-automation.com CAv {CAD

M.E.: Mechanischer Endpunkt
S.E.: Hub-Endpunkt
Sicherstellung

Schmieranschluss L von min. 100
fiir Fiihrung (auch 184.5
iberli 210 64
g1ff2nung Schmieranschluss fir *1 Wenn die LED fiir die Lade-
26 oo Fugﬁumlau@ginﬂ@el ' zustandsanzeige aufleuchtet,
:‘Zs‘)si;Durc 7 7 e Home| 7] %M tritt innerhalb der Steuerung
T 1 ry 7 & eine Belastung auf.
% 1 1 VorBeginn einer Verkabelung
" ‘\ oder Inspektion darf diese LED
it o nach Trennung der Stomver-
NI R N T T T - sorgung nicht aufleuchten, um
Detailansicht von V L — einen elektrischen Stromschiag
Schmiernippel " " | zuvermeiden.
ool // <@ Steckbuchse fiir Strom-
(186) 168 (Passlécher, Abweichung +0.02) \_ 300 J Status-LED Versorg. und E/A-Kabel
is 18 8-M8, Tiefe 30 2-08H7 Passloch, Tiefe 10 Ladezustandsanzeige-LED *1 284 [ Teaching-Anschluss
*T r Steckbuchse fiir Motorversorgung 46 37
= L .
le | : fg’:L L i s
Re Al = = 33 35
2. v EBe—————t—_———— = 23 BB
HE i =0 ! i weowors
- ‘ Offset-Referenzposition \ T-Nut: M4 (beidseitig) "IT Befestigung fiir 1“‘6
he 186 der zuldssigen Momente - o Steckerschutz (M3) /* M (fiir
2 188 Masseanschluss)
Rahmenboden H-09 Passloch, 23.5 B 214
c| ol4Flachsenkung, 50 F Gx200P 50 26 @
L| Tiefe8.5 (von der 7 E TI @
8| Ruckseite) Langloch < Izl P2
g 7 / 7 o / 7/ 45
£ /i N & /| % o 45 15
5 1 A T Y 7DEE
i i il i | =l | o)
£ IR 1 1 IR N < N
2 3 A\ VN \ VN L ‘ e —
.2 o - ***4’&5\\ ********** N S AU AN I E — -
s.g ] Querschnitt von Z-Z
o = 1 1 i I Details Senkbohrung
N I —— [ iy fiir Rahmenbefestigung
// s iy & /L L
Detailansicht von P1 4 7 ‘e 2-08HY Passloch Tiefe 10 Detailansicht von P2
-0 assloch, Tiefe i
Details Rahmen—LangIoch J (Abstand @8 Bohrung zu Langloch) 7 ~vom Rahmenboder] " DetallsTi)Nut. .
K (Abstand @8 Bohrung zu 8 Bohrung) 50 (Abmessungsbereich 8)
B Abmessungen pro Hub
Hub 750 | 800 | 850 | 900 | 950 | 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500 | 1550 | 1600 | 1650 | 1700 | 1750
L 1618 | 1668 | 1718 | 1768 | 1818 | 1868 | 1918 | 1968 | 2018 | 2068 | 2118 | 2168 | 2218 | 2268 | 2318 | 2368 | 2418 | 2468 | 2518 | 2568 | 2618
A 1433.5|1483.5| 1533.5| 1583.5 | 1633.5 | 1683.5| 1733.5| 1783.5 | 1833.5 | 1883.5| 1933.5 | 1983.5 | 2033.5 2083.5 | 2133.5 | 2183.5| 2233.5 | 2283.5 | 2333.5| 2383.5| 2433.5
B 1346 | 1396 | 1446 | 1496 | 1546 | 1596 | 1646 | 1696 | 1746 | 1796 | 1846 | 1896 | 1946 | 1996 | 2046 | 2096 | 2146 | 2196 | 2246 & 2296 | 2346
F 246 | 296 146 196 246 296 146 196 | 246 296 146 196 | 246 296 146 196 246 | 296 146 196 246
G 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10
H 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24
J 1221 1271 1321 1371 1421 1471 1521 1571 1621 1671 1721 1771 1821 1871 1921 1971 | 2021 | 2071 | 2121 | 2171 | 2221
K 1246 | 1296 | 1346 | 1396 | 1446 | 1496 | 1546 | 1596 | 1646 | 1696 | 1746 | 1796 | 1846 | 1896 | 1946 | 1996 | 2046 | 2096 & 2146 | 2196 | 2246
Hub 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000 | 2050 | 2100 | 2150 | 2200 | 2250 | 2300 | 2350 | 2400 | 2450 | 2500 | 2550 | 2600 | 2650 | 2700 | 2750 | 2800
L 2668 | 2718 | 2768 | 2818 | 2868 | 2918 | 2968 | 3018 | 3068 | 3118 | 3168 | 3218 | 3268 | 3318 | 3368 | 3418 | 3468 | 3518 | 3568 | 3618 | 3668
A 2483.5 | 2533.5|2583.5|2633.5 | 2683.5 | 2733.5 | 2783.5| 2833.5 | 2883.5 | 2933.5| 2983.5 | 3033.5 | 3083.5|3133.5| 3183.5 | 3233.5 | 3283.5|3333.5| 3383.5 | 3433.5| 3483.5
B 2396 | 2446 | 2496 | 2546 | 2596 | 2646 | 2696 | 2746 | 2796 | 2846 | 2896 | 2946 | 2996 | 3046 | 3096 | 3146 | 3196 | 3246 | 3296 | 3346 | 3396
F 296 146 196 246 296 146 196 246 | 296 146 196 246 | 296 146 196 246 296 146 196 | 246 296
G 10 11 1 1 1 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15 15 15
H 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34 34 34
J 2271 | 2321 | 2371 | 2421 | 2471 | 2521 | 2571 | 2621 | 2671 | 2721 | 2771 | 2821 | 2871 | 2921 | 2971 | 3021 | 3071 | 3121 | 3171 | 3221 | 3271
K 2296 | 2346 | 2396 | 2446 | 2496 | 2546 | 2596 | 2646 | 2696 | 2746 | 2796 | 2846 | 2896 | 2946 | 2996 | 3046 | 3096 | 3146 | 3196 | 3246 | 3296
H Gewicht pro Hub
Hub 750 | 800 | 850 | 900 | 950 | 1000 & 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 & 1450 | 1500 | 1550 | 1600 | 1650 1700 | 1750
) Ohne 318 | 326 | 334 | 342 | 351 | 359 | 367 | 375 | 383 | 39.1 | 399 | 408 | 41.6 | 43.1 | 439 | 448 | 456 | 464 | 47.2 | 48.1 | 489
Gewicht| Bremse
(kg) i
9 BreMr::se 324 | 332 | 340 | 348 | 356 | 36,5 | 373 | 381 | 389 | 397 | 405 | 413 | 422 | 437 | 445 | 453 | 46.2 | 47.0 | 478 | 486 | 495
Hub 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000 | 2050 | 2100 | 2150 | 2200 | 2250 | 2300 | 2350 | 2400 | 2450 | 2500 | 2550 | 2600 | 2650 | 2700 | 2750 | 2800
X Ohne 49.7 | 505 | 514 | 522 | 53.0 | 53.8 | 54.7 | 555 | 563 | 57.1 | 58.0 | 588 | 596 | 604 | 613 | 62.1 | 629 | 63.7 | 646 | 654 | 66.2
Gewicht| Bremse
k .
o Brgnr:se 503 | 51.1 | 519 | 52.8 | 53.6 | 544 | 552 | 56.1 | 569 | 57.7 | 585 | 594 | 60.2 | 61.0 | 61.8 | 62.7 | 63.5 | 643 | 651 | 66.0 | 66.8

1 5 EC-S18X



EC EleCylinder

Abmessungen (Doppelschlitten-Spezifikation)

(Hinweis) EliLff)T:Sﬁpt fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile CAD Zeichnungen sind tiber unsere Websefte downloadbar. D) 3D
www.iai-automation.com QY {CAD)

A

M.E.: Mechanischer Endpunkt
S.E.: Hub-Endpunkt
Sicherstellung

L von min. 100
Schmieranschluss A 1845 *1 Wenn die LED fiir die
fiir Fiihrung (auch 2295 Effektiver Hub 180 180 210 64 Ladezustandsanzeige
gegeniberliegend) esers. hI'60 bsond) Eg aufleuchtet, tritt inner-
012 Schmieranschluss fiir 5 (realer Schlittenabstand) { 5 halb der Steuerung
5 Kugelumlaufspindel 7
6Off"“"9 (a'fjgcium iberlieq) me/RsE W Home m eine Belastung auf.
zi e-Durch- *Nicht fiir Freischlitten ® // O bee K3 %% 1o K3 ooll// @ Vor Beginn einer Verka-
PP urc! verwendbar J— A
messer 77 | p | N belung oder Inspektion
[ ] o L < darf diese LED nach
A QO A A
i E é R _ ’*’*’%’*’ﬁ’A\\T’*’*’*’*’ SRS . S RSN S| L7 Trennung der Stomver-
p Wy Wy N oo sorgung nicht auﬂeuchten,
) §  §  § um einen elektrischen
- - ¥ ¥ ¥ __i Stromschlag zu vermeiden.
Detailansicht von V ® /] ©//6e o 4D foe o o4 // [ ;
Steckbuchse fiir
Schmiernippel Freischiten/ | 340 pbstandpasiochen | ) 300 ] Stromversorg. und
168 (Passlcher, Abweichung £0.02) Antriebsschlitten / 2xB-M8, Tiefe 30 Status LED big et
(186) 2x2-08H7 Passloch, Tiefe 10 Ladezustandsanzeige-LED *1 284 Teaching-Anschluss
18, 18 - 46 37
T ~ Steckbuchse fiir Motol
2 ) L — ﬂ
gl | | I il
= 1 1 ¥
S Ay = — y A e
-3 J2u —_— b= 2l
glw == \ g | | i °° e =%
BN T = | 4 : o
i e Offet Referenzposi T-Nut: M4 (beidseitig) P iqung fr 146
iche 1 188 |\ der zuldssigen Momente Steckerschutz (M3) /M4 (fiir
Masseanschluss)
5
H-09 Passloch, 2 B ol4
Rahmenboden 014 Flac 50 F Gx200P 50 ol
g Tiefesswonder Langloch A 4 B
2 Riickseite) iz P2
H - f { ¢ R | 4s 15
S —
£ 10 10 10 ! o m|
3 iy i i ZBEE Rl
£ < o —
g S+ —— "\ —————————— - =& —— ¢ @
£ | | | Querschnitt von Z-Z -
o = b 0 h g  Details Senkbohrung =
I ® |/ & & I fiir Rahmen- . .
/] /] /£ befestigung  Detailansicht von P2
Detailansicht von P1 P1 J (Abstand 08 Bohrung zu Langloch) < 2-08H7 Passloch, Tiefe 10 Detalls T-Nut
A (vom Rahmenboden! (Abi bereich B)
Details Rahmen—LangIoch K (Abstand @8 Bohrung zu 8 Bohrung) 50 ¢ ) (Abmessungsbereich B)
B Abmessungen pro Hub

Nominaler Hub| 750 800 850 900 950 | 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500 | 1550 | 1600 | 1650 & 1700 | 1750
Effektiver Hub | 510 560 610 660 710 760 810 860 910 960 | 1010 | 1060 | 1110 | 1160 | 1210 | 1260 | 1310 | 1360 | 1410 | 1460 | 1510
L 1618 | 1668 | 1718 | 1768 | 1818 | 1868 | 1918 | 1968 | 2018 | 2068 | 2118 | 2168 | 2218 | 2268 | 2318 | 2368 | 2418 | 2468 | 2518 | 2568 | 2618
1433.5|1483.5|1533.5|1583.5|1633.5|1683.5| 1733.5 | 1783.5 | 1833.5| 1883.5| 1933.5| 1983.5 | 2033.5| 2083.5 | 2133.5| 2183.5 | 2233.5| 2283.5 | 2333.5 | 2383.5|2433.5
1346 | 1396 | 1446 | 1496 | 1546 | 1596 | 1646 | 1696 | 1746 | 1796 | 1846 | 1896 | 1946 | 1996 | 2046 | 2096 | 2146 | 2196 | 2246 | 2296 | 2346
246 296 146 196 246 296 146 196 246 296 146 196 246 296 146 196 246 296 146 196 246
5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10
14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24
1221 | 1271 | 1321 | 1371 | 1421 | 1471 | 1521 | 1571 | 1621 | 1671 | 1721 | 1771 | 1821 | 1871 | 1921 | 1971 | 2021 | 2071 | 2121 | 2171 | 2221
1246 | 1296 | 1346 | 1396 | 1446 | 1496 | 1546 | 1596 | 1646 | 1696 | 1746 | 1796 | 1846 | 1896 | 1946 | 1996 | 2046 | 2096 | 2146 | 2196 | 2246

X|—- | IT|O|7M @ >

Nominaler Hub| 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000 | 2050 | 2100 | 2150 | 2200 | 2250 | 2300 | 2350 | 2400 | 2450 | 2500 & 2550 | 2600 | 2650 | 2700 | 2750 & 2800
Effektiver Hub | 1560 | 1610 | 1660 | 1710 | 1760 | 1810 | 1860 | 1910 | 1960 | 2010 | 2060 | 2110 | 2160 | 2210 | 2260 | 2310 | 2360 | 2410 | 2460 | 2510 | 2560
L 2668 | 2718 | 2768 | 2818 | 2868 | 2918 | 2968 | 3018 | 3068 | 3118 | 3168 | 3218 | 3268 | 3318 | 3368 | 3418 | 3468 | 3518 | 3568 | 3618 | 3668
2483.5|2533.5|2583.5|2633.52683.5 | 2733.5|2783.5 | 2833.5 | 2883.5 | 2933.5|2983.5| 3033.5 | 3083.5 | 3133.5|3183.5| 3233.5|3283.5|3333.5|3383.5 3433.5|3483.5
2396 | 2446 | 2496 | 2546 | 2596 | 2646 | 2696 | 2746 | 2796 | 2846 | 2896 | 2946 | 2996 | 3046 | 3096 | 3146 | 3196 | 3246 | 3296 | 3346 | 3396
296 146 196 246 296 146 196 246 296 146 196 246 296 146 196 246 296 146 196 246 296
10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15 15 15
24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34 34 34
2271 | 2321 | 2371 | 2421 | 2471 | 2521 | 2571 | 2621 | 2671 | 2721 | 2771 | 2821 | 2871 | 2921 | 2971 | 3021 | 3071 | 3121 | 3171 | 3221 | 3271
K 2296 | 2346 | 2396 | 2446 | 2496 | 2546 | 2596 | 2646 | 2696 | 2746 | 2796 | 2846 | 2896 | 2946 | 2996 | 3046 | 3096 | 3146 | 3196 | 3246 | 3296

(Hinweis) Nominaler Hub: Die in der Modellspezifikation angegebene Hublénge.
Effektiver Hub: Die tatsachlich betreibbare Hublédnge.

B Gewicht pro Hub

Nominaler Hub | 750 800 | 850 | 900 950 | 1000 | 1050 | 1100 A 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500 | 1550 H 1600 | 1650 | 1700 | 1750
Effektiver Hub | 510 | 560 610 660 710 760 | 810 860 910 960 | 1010 | 1060 | 1110 | 1160 | 1210 | 1260 | 1310 | 1360 | 1410 | 1460 | 1510

- |z nlw >

X Ohne 35.8 36.6 374 38.2 39.1 399 40.7 41.5 423 43.1 43.9 44.8 456 | 47.1 47.9 48.8 49.6 50.4 51.2 52.1 529
Gewicht| Bremse
k .
ko BI'QAI'!I‘:SQ 36.4 37.2 38.0 38.8 39.6 40.5 41.3 421 42.9 43.7 445 45.3 46.2 47.7 48.5 49.3 50.2 51.0 51.8 52.6 53.5

Nominaler Hub | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000 | 2050 | 2100 | 2150 | 2200 | 2250 | 2300 | 2350 | 2400 | 2450 | 2500 | 2550 | 2600 | 2650 | 2700 | 2750 | 2800
Effektiver Hub | 1560 | 1610 | 1660 | 1710 | 1760 | 1810 | 1860 | 1910 | 1960 | 2010 | 2060 | 2110 | 2160 | 2210 | 2260 | 2310 | 2360 | 2410 | 2460 | 2510 | 2560

) Ohne 53.7 | 545 | 554 | 56.2 | 57.0 | 57.8 | 58.7 | 595 | 603 | 61.1 | 620 | 628 | 63.6 | 644 | 653 | 66.1 | 66.9 | 67.7 | 686 | 694 | 70.2
Gewicht| Bremse

k o

ko Br'ewnl‘:se 543 | 55.1 | 559 | 568 | 57.6 | 584 | 59.2 | 60.1 | 609 | 61.7 | 625 | 634 | 642 | 650 | 658 | 66.7 | 67.5 | 683 | 69.1 | 70.0 | 70.8

(Hinweis) Das zusatzliche Gewicht des Freischlittens liegt um 4 kg Gber dem der Einzelschlitten-Spezifikation.

Passende Steuerungen

Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fiir Einzelheiten hierzu siehe S. 26.
Fir den Betrieb von allen EleCylindern mit 230 V-Servomotor ist die 230 V-Motorversorgungseinheit ,PSA-200” erforderlich. Fiir Einzelheiten zur PSA-200 siehe S. 28.
EC-S18X 1



EC cicyiner
EC-S18XLP

(Hochlast-
Spezifikation mit
einem Zwischenlager)

Achsbreite

190

| —

230v

AC-Servo-
motor

Gerade
Bauform

Absolut | einheit

B Modellspezifikationen
EC - S18X L P
I =

Serie

Typ [ steigung | | - Hub - inge E/A - Motol Optionen
L 10 P Hochlast-Spez. 7 Kein Kabel
‘ ‘ mm ‘ ‘ Ocast-opez ‘ 7?“ 501 mm Kabelldnge siehe Tabelle unten ‘: em] ':be Optionen siehe Tabelle unten
2200 2200 mm t T
(Schrittweite 50 mm) 10 10m

(1) Bei zunehmender Hublénge sinkt die Geschwindigkeit aufgrund tibermaBiger
Schwingungen der Kugelumlaufspindel. Die Hochstgeschwindigkeit bei gewiin-
schtem Hub ist mittes , Tabelle Hub und max. Geschwindigkeit” zu tiberpriifen.

(2) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an.
Einzelheiten dazu siehe ,Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung”.

(3) Anwendungen mit Schubbetrieb kdnnen nicht durchgefiihrt werden.

(4) Zum Betrieb dieser Achsen ist fiir den Motorantrieb die Versorgungseinheit
,PSA-200" notwendig. Eine ,PSA-200" kann bis zu 6 Achsen mit Strom
versorgen. Siehe S. 28 fur weitere Einzelheiten.

(5) Abhéngig von den Betriebsbedingungen (Zuladung, Beschleunigung/
Verzbégerung) variieren die Richtwerte fiir die mogliche Einschaltdauer.
Siehe S. 22 fiir weitere Einzelheiten.

(6) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.
Einzelheiten dazu siehe S. 4.

(7) Der Referenzwert fiir die zuldssige Auskragung liegt bei max. 900 mm (max.
1290 mm fiir die Doppelschlitten-Spezifikation) in Ma-, Mb- und Mc-Richtung.

(8) Beim Zwischenlager-Typ kann wéahrend des Betriebs ein Stogerdusch
auftreten aufgrund der Struktur des Stiitzmechanismus.

Kabellingen E/A-Spannungsversorgung

Name Code Seite

Kabel- Kabel- Kun(isenv?rdrahtungs- RCON_.EC_APSChLUSS_ RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 1) ACR 21
e pezifikation Spezifikation (*2)
code lange Bremse B 21
Diskrete Verdrahtung Mit Steckern an beiden Enden Aufhingehalterung EB 21
0 Kein Kabel | Klemmleiste mitgeliefert (*1) Speziell angegebene Schmierfett-Spezifikation G5 21
1~3 1~3m Umgekehrte Referenzposition NM 21
4~5 4~5m CB-EC-PWBIOCICICI-RB CB-REC-PWBIOLJLILI-RB PNP-Spezifikation (Hinweis 1) PN 21
6~7 6~7m mitgeliefert mitgeliefert Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung (Hinweis 1) TMD2 21
8~10 8~10m Doppelschlitten-Spezifikation (Hinweis 2) w 21
(*1) Bei Auswahl ,Kein Kabel” wird nur ein Klemmleisten-Anschluss mitgeliefert. Fiir Einzelheiten siehe Seite 27. Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL 21
(*2) Dies gilt, wenn die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) als Option mit ausgewahlt wird. Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle WL2 21
(Hinweis) Roboterkabel.

Kabelldngen Motor-Spannungsversorgung

Kabelcode Kabelldnge Kundenverdrahtungs-/RCON-EC-Anschluss-Spez.
0 Kein Kabel
=B =50 CB-EC-PWOITITI-RB mitgeliefert
4~5 4~5m
6~10 6~10m

(Hinweis) Roboterkabel.

1 7 EC-S18XLP

(Hinweis 1) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Spezifikation (PN)
oder einer getrennten Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) gewahlt werden.

(Hinweis 2) Bei der Doppelschlitten-Spezifikation (W) sind die Werte fiir die erlaubte Zuladung, das Gewicht
und die Abmessungen unterschiedlich. Zu Einzelheiten siehe die Seiten 18 und 20.



Ec EleCylinder

Hauptspezifikationen

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 10 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 220 mm, gerollt C10 (dquivalent)
Zuladung | Maximale Zuladung (kg) (*1) 400 Wiederholgenauigkeit +0.01 mm
Geschwin- | Maximale Geschwindigkeit (mm/s) 500 Spiel — (2-Punkt-Positionier-Funktion; nicht darstellbar)
Horizontal | digkeit/ Nominale Beschleunigung/Verzog. (G) 0.3 Grundrahmen Stranggepresstes Aluminium (entsprechend A6063SS-T6), schwarz eloxiert
Beschleuni- | Maximale Beschleunigung/ 07 Linearfiihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
gung/Verzog.| Verzdgerung (G) ’ P ——— Ma: 1030 N-m [5470 N-m]
Zuladung Maximale Zuladung (kg) (*1) 80 Lastmo?nent *2) Mb: 1030 Nem [5470 N-m]
Geschwin- | Maximale Geschwindigkeit (mm/s) 500 Mc: 2510 N-m [5030 N-m]
Vertikal digkeit/ Nominale Beschleunigung/Verzég. (G) 0.3 L . Ma: 214 Nem [919 Nem]
Beschleuni- | Maximale Beschleunigung/ Zulassiges dynamisches Mb: 214 Nem [919 Nem]
- . 0.5 Lastmoment (*2) (*3)
gung/Verzdg.| Verzégerung (G) Mc: 520 Nem [845 N-m]
Schubbetriebskraft Wirksame Langskraft (N) 1276 Zulissige Temperatur,
bremse Brems-Spezifikation Nlch'\tAear;engett;Jes:::nde Felichtigkeit 0 bis 40°C, max. 85% RH (nicht-kondensierend)
Bremshaltekraft (kgf) 80 Schutzart —
Minimale Hublédnge (mm) 750 X L N
Hub Maximale Hublange (mm) 2200 Schwingungsfestigkeit | 4.9 m/s
Hubléngen-Schrittweite (mm) 50 Produktkonformitt CE-Kennzeichnung, RoHS-Richtline
(*1) Die max. Zuladung verringert sich bei Auswahl der Doppelschlitten-Spezifikation. Siehe die Tabelle unten. Motortyp AC-Servomotor (230 V)
Motornennleistung 750 W
Enkodertyp Batterielos-Absolut
H Richtung des Schlittentyp-Lastmoments Anzahl der Enkoderpulse | 16384 Pulse / Umdrehung

Ma Mb
(Nicken) (Gieren)

Mc
(Verwindung)

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

(*2) Werte in Klammern [] gelten fiir die Spezifikation mit Doppelschlitten (W).
(*3) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 10000 km. Die Lebensdauer féllt je nach Betriebs- und
Installationsbedingungen unterschiedlich aus.

Einheit fur die Zuladung ist kg.
Steigung 10

Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit (mm/s) 0.2 0.3 0.5 0.7 0.2 0.3 0.5
0 400 265 160 95 80 80 64
500 400 265 160 95 80 80 64

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung (Doppelschlitten-Spezifikation)

Einheit fur die Zuladung ist kg.
Steigung 10

Lage Horizontal ‘ Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit (mm/s) 0.2 03 0.5 0.7 0.2 03 0.5
0 396 261 156 91 76 76 60
500 396 261 156 91 76 76 60

Hub und max. Geschwindigkeit

Hub 750 ~ 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200
Z:,e,',; mm) (50 mm-Schritte) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm)
10 500 480 460 441 423 406 391 376 362 348

(Einheit: mm/s)

EC-S18XLP 1



EC EleCylinder

Abmessungen

(Hinweis) Qer SchIi?ten féahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile

nicht berthrt.

Schmieranschluss

CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar.

www.iai-automation.com

Sicherstellung
von min. 100

30)

o)
v \CAD

M.E.: Mechanischer Endpunkt
S.E.: Hub-Endpunkt

fiir Fiihrung (auch A 184.5
2 2295 Hub 180 210 64
gffnung Schmieranschluss fir 160 *1 Wenn die LED fiir die Lade-
:isppel—Durch— Q:.gcilumlau@pmqe‘ ) 120 L. zustandsanzeige aufleuchtet,
messer 7 Home | A] %M tritt innerhalb der Steuerung
T 1 X & | eineBelastung auf.
% i Vor Beginn einer Verkabelung
& < oder Inspektion darf diese LED
NN NN Z Ny AN [ e _ nach Trennung der Stomver-
\\\\ o sorgung nicht aufleuchten, um
Detailansicht von V 1 F einen elektrischen Stromschlag
Schmiernippel j | | zuvermeiden.
¢ o8l // © = Steckbuchse fiir Strom-
(186) 168 (Passlocher, Abweichung +0.02) L 300 J Status-LED versorg. und E/A-Kabel
8 18 8-M8, Tiefe 30 2-08H7 Passloch, Tiefe 10 Ladezustandsanzeige-LED *1 284 Teaching-Anschluss
aT I Steckbuchse fiir Motorversorgung 46 37
e | \ i i i j‘q” /i
=3 AN |+ | R 3
glw A==as T T i i il 7 nscrmom
-3 | = 1 4 [T
= T N ! ’ . - T
Offset-Referenzposition T-Nut: M4 (beidseitig) ﬁ Befestigung fiir 146
he 186 der zuldssigen Momente Steckerschutz (M3) // M4 (far
8 188 Masseanschluss)
Rahmenboden H-09 Passloch, 235 B 014
c 014 Flac 50 F Gx200P 50 ~Tee
B Tiefe 8.5 (von der ya T ©
-§ Riickseite) Langloch ~ 7 ﬁ
g /1 jie /] < /L - 45 15
= i T 1 Lo\ of o
< y S | i gy g
5 — i N
. S 3 - ****’ﬁf‘%**********\‘v**\‘r**’***’***\\****‘\***"* ******* = ‘%/, — &l
ES je— Querschnitt von Z-Z 2|
© = 1 i 1 1 Details Senkbohrung
iy I ——¢ iy E fiir Rahmen- N
/] < il /] 4 /] befestigung ; . =
Detailansicht von P1 = 2-08H7 Passloch, Tiefe 10 Detailansicht von P2
Details Rahmen-Langloch J (Abstand o8 Bohrung zu Langloch) z {vom Rahmenboden) (Ameeta:s T;,N‘,ni ng)
K (Abstand @8 Bohrung zu 8 Bohrung) 50 essungsbereic
B Abmessungen pro Hub
Hub 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450
L 1618 1668 1718 1768 1818 1868 1918 1968 2018 2068 2118 2168 2218 2268 2318
A 14335 1483.5 1533.5 1583.5 1633.5 1683.5 17335 1783.5 1833.5 1883.5 19335 1983.5 | 20335 | 20835 | 21335
B 1346 1396 1446 1496 1546 1596 1646 1696 1746 1796 1846 1896 1946 1996 2046
F 246 296 146 196 246 296 146 196 246 296 146 196 246 296 146
G 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9
H 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22
J 1221 1271 1321 1371 1421 1471 1521 1571 1621 1671 1721 1771 1821 1871 1921
K 1246 1296 1346 1396 1446 1496 1546 1596 1646 1696 1746 1796 1846 1896 1946
Hub 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200
L 2368 2418 2468 2518 2568 2618 2668 2718 2768 2818 2868 2918 2968 3018 3068
A 21835 | 22335 | 22835 | 23335 | 2383.5 | 24335 | 24835 | 25335 | 2583.5 | 26335 | 26835 | 27335 | 27835 | 28335 | 28835
B 2096 2146 2196 2246 2296 2346 2396 2446 2496 2546 2596 2646 2696 2746 2796
F 196 246 296 146 196 246 296 146 196 246 296 146 196 246 296
G 9 9 9 10 10 10 10 11 1 1 1 12 12 12 12
H 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28
J 1971 2021 2071 2121 2171 2221 2271 2321 2371 2421 2471 2521 2571 2621 2671
K 1996 2046 2096 2146 2196 2246 2296 2346 2396 2446 2496 2546 2596 2646 2696
H Gewicht pro Hub
Hub 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450
Ohne
321 329 337 345 354 36.2 37.0 378 386 394 40.2 41.1 419 434 44.2
Gewicht | Bremse
k .
(kg BreMr:1tse 327 335 343 35.1 359 36.8 376 384 39.2 40.0 40.8 416 425 44.0 448
Hub 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200
Ohne
45.1 45, 46.7 47. 48.4 49.2 . . 1.7 2. . 4.1 . X X
Gewicht| Bremse 5 5.9 6 5 8 9 50.0 50.8 5 525 533 5 55.0 55.8 56.6
k .
o BrzAr;fse 45.6 46.5 473 48.1 489 49.8 50.6 514 522 53.1 53.9 54.7 555 56.4 57.2

.
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EC EleCylinder

Abmessungen (Doppelschlitten-Spezifikation)

(Hinweis) Qer Schli'gten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile

n CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar. W)
nicht bertihrt. aa .
www.iai-automation.com A

M.E.: Mechanischer Endpunkt
S.E.: Hub-Endpunkt
Sicherstellung
L von min. 100

Schmieranschluss A 184.5 *1 Wenn die LED fiir die
fur Fiihrung (auch 229.5 Effektiver Hub 180 180 210 64 Ladezustandsanzeige
gegeniiberliegend) 60 160 aufleuchtet, tritt inner-
212 Schmieranschluss fiir 5.1 (realer Schii 120 5 halb der Steuerung
Offnung :(al:jgcilumlaufs_pindel ) me/RsE W Home f :—M'E' eine Belastung auf.
zﬁ') pel-Durch- “Nicht fir Freischlitten @ /] @ H[ee 3 © & e e 3 o ol // © _ I VorBeginn einer Verka-
messer vewencbar I I i belung oder Inspektion
[ ] | 1 i = darf diese LED nach
A 9| A A
i n — JE e N N ] (O S0 U IR R B L7 Trennung der Stomver-
\\\\ \\\\ \\\\ dh sorgung nicht aufleuchten,
) §  § ) § um einen elektrischen
- - kﬁ ) ¥ & ___i Stromschlag zu vermeiden.
Detailansicht von V @ /) ©//ee e Be) e o o4& |/ © Steckbuchse fir
Schmiernippel Freischlitten / \_ 240 (Abstand Passlicher) / J_\ 300 Stromversorg. und
168 (Passlocher, Abweichung +0.02) Antriebsschlinen/ 2x8-M8, Tiefe 30 Status-LED Teachir E/:rKaiﬁel
age) 2x2-08H7 Passloch, Tiefe 10 Ladezustandsanzeige-LED *1 \ 284 [ 1€acning-Anschiuss
Steckbuchse fiir Motorv = 37
£ ¢ = | = ——
g ¥ i i 0|
o2 \ \= — £ 8| Ut ol
"g ..E..E. . g & 2ld
£ L ! , nscwoes
e T
Offset-Refe iti T-Nut: M4 (beidseitig) “‘II i fiir 146
sche der zuléssigen Momente ) Steckerschutz (M3) /M4 (fiir
/ 188 Masseanschluss)
Ho9 Passloch, 22 B o4
Rahmenboden 014 Flachsenkung, 50 F Gx200P 50 -
Tiefe 8.5 (von der L 4 LA
g —_— angloch <% 1
g Ruickseite) = il P2
H = { < ® L [ ass
£ ¥ ¥ I (7)) 3 o
s 1y N N | —|
§ - @ ’*’*’4\\\*’*’*****’*’*’*****’%‘r**‘t\*’*********'** ; = = &
w 2 2|
Sog i i i Querschnitt von Z-Z
Y= I o s §  Details Senkbohrung =
11 S/ & S 11 fiir Rahmen- o
/] /] £ be'fe:ﬁgfn"g Detailansicht von P2
Detailansicht von P1 P1 J (Abstand 08 Bohrung zu Langloch) ;ez 2-08H7 Passloch, Tiefe 10 Details -Nut
Details Rahmen'LanQIOCh K (Abstand @8 Bohrung zu 8 Bohrung) 50 (vom Rahmenboden) (Abmessungsbereich B)
B Abmessungen pro Hub
Nominaler Hub 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450
Effektiver Hub 510 560 610 660 710 760 810 860 910 960 1010 1060 1110 1160 1210
L 1618 1668 1718 1768 1818 1868 1918 1968 2018 2068 2118 2168 2218 2268 2318
A 1433.5 1483.5 1533.5 1583.5 1633.5 1683.5 1733.5 1783.5 1833.5 1883.5 1933.5 1983.5 | 20335 | 20835 | 21335
B 1346 1396 1446 1496 1546 1596 1646 1696 1746 1796 1846 1896 1946 1996 2046
F 246 296 146 196 246 296 146 196 246 296 146 196 246 296 146
G 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9
H 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22
J 1221 1271 1321 1371 1421 1471 1521 1571 1621 1671 1721 1771 1821 1871 1921
K 1246 1296 1346 1396 1446 1496 1546 1596 1646 1696 1746 1796 1846 1896 1946
Nominaler Hub 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200
Effektiver Hub 1260 1310 1360 1410 1460 1510 1560 1610 1660 1710 1760 1810 1860 1910 1960
L 2368 2418 2468 2518 2568 2618 2668 2718 2768 2818 2868 2918 2968 3018 3068
A 2183.5 | 22335 | 22835 | 23335 | 23835 | 24335 | 24835 | 25335 | 2583.5 | 26335 | 26835 | 27335 | 27835 | 28335 | 28835
B 2096 2146 2196 2246 2296 2346 2396 2446 2496 2546 2596 2646 2696 2746 2796
IF 196 246 296 146 196 246 296 146 196 246 296 146 196 246 296
G 9 9 9 10 10 10 10 1 11 11 11 12 12 12 12
H 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28
J 1971 2021 2071 2121 2171 2221 2271 2321 2371 2421 2471 2521 2571 2621 2671
K 1996 2046 2096 2146 2196 2246 2296 2346 2396 2446 2496 2546 2596 2646 2696

(Hinweis) Nominaler Hub: Die in der Modellspezifikation angegebene Hublange.
Effektiver Hub: Die tatséchlich betreibbare Hublénge.

H Gewicht pro Hub

Nominaler Hub 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450
Effektiver Hub 510 560 610 660 710 760 810 860 910 960 1010 1060 1110 1160 1210
. Ohne 36.1 36.9 37.7 38.5 394 40.2 41.0 41.8 42.6 434 44.2 45.1 45.9 47.4 48.2
Gewicht| _ Bremse
k .
ko) BI'QAF:’:SG 36.7 375 383 39.1 39.9 40.8 41.6 424 43.2 44.0 44.8 45.6 46.5 48.0 48.8
Nominaler Hub 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200
Effektiver Hub 1260 1310 1360 1410 1460 1510 1560 1610 1660 1710 1760 1810 1860 1910 1960
. Ohne 49.1 49.9 50.7 51.5 524 53.2 54.0 54.8 55.7 56.5 57.3 58.1 59.0 59.8 60.6
Gewicht|  Bremse
K -
kg) BreMr:se 49.6 50.5 513 52.1 529 53.8 54.6 554 56.2 571 579 58.7 59.5 60.4 61.2

(Hinweis) Das zuséatzliche Gewicht des Freischlittens liegt um 4 kg Gber dem der Einzelschlitten-Spezifikation.

Compatible controller

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fiir Einzelheiten hierzu siehe S. 26.
Fur den Betrieb von allen EleCylindern mit 230 V-Servomotor ist die 230 V-Motorversorgungseinheit ,PSA-200" erforderlich. Fiir Einzelheiten zur PSA-200 siehe S. 28.
EC-S18XLP 2



EC EleCylinder

EC-S18XLFR

(Vertikal-Hochlast-
Spezifikation mit
einem Zwischenlager)

Achsbreite

13“0 230v

AC-Servo-
motor

Seitmotor-
Bauform

Absolut | einheit

EC

B Modellspezifikationen
S18X L

Serie

[ Ssteigung

Typ - Hub - E/A - Motol - Optionen
L 6 n Kein Kabel
mm FR ) N oo 00mm Kabelldnge siehe Tabelle unten o) ein Kabel Optionen siehe Tabelle unten
Spezifikation 2 . 1 Tm
2800 2800 mm t T
(Schrittweite 50 mm) 10 10m

(Hinweis) Die Abbildung zeigt den links montierten Motortyp (ML).

(1) Bei zunehmender Hublénge sinkt die Geschwindigkeit aufgrund GbermaRiger
Schwingungen der Kugelumlaufspindel. Die Hochstgeschwindigkeit bei gewtin-
schtem Hub ist mittes , Tabelle Hub und max. Geschwindigkeit” zu tiberprifen.

(2) Anwendungen mit Schubbetrieb kénnen nicht durchgefiihrt werden.
(3) Zum Betrieb dieser Achsen ist fiir den Motorantrieb die Versorgungseinheit

,PSA-200" notwendig. Eine ,PSA-200" kann bis zu 6 Achsen mit Strom
versorgen. Siehe S. 28 fiir weitere Einzelheiten.
(4) Abhéangig von den Betriebsbedingungen (Zuladung, Beschleunigung/

Verzogerung) variieren die Richtwerte fur die mogliche Einschaltdauer.
Siehe S. 22 flrr weitere Einzelheiten.

(5) Besondere Aufmerksamkeit muss der Montageausrichtung zuteil werden.
Einzelheiten dazu siehe S. 4.

(6) Der Referenzwert fiir die zuldssige Auskragung liegt bei max. 900 mm (max.
1290 mm fiir die Doppelschlitten-Spezifikation) in Ma-, Mb- und Mc-Richtung.

(7) Beim Zwischenlager-Typ kann wéhrend des Betriebs ein StoBgerausch
auftreten aufgrund der Struktur des Stiitzmechanismus.

Kabelldngen E/A-Spannungsversorgung

Name Code Seite

Kabel- Kabel- Kun(isenv?rdrahtungs- RCON_.EC_APSChLUSS_ RCON-EC-Anschluss-Spezifikation (Hinweis 1) ACR 21
e pezifikation Spezifikation (*2) - -

code lange Bremse (Hinweis 2) B 21
Diskrete Verdrahtung Mit Steckern an beiden Enden Aufhingehalterung EB 21
0 Kein Kabel Klemmleiste mitgeliefert (*1) 3-Punkt-Positioniermodus MF =
1~3 1~3m Motor-Montage links (Hinweis 3) ML —
4~5 4~5m CB-EC-PWBIOCJOC-RB CB-REC-PWBIOLICICI-RB Motor-Montage rechts (Hinweis 3) MR =
6~7 6~7m mitgeliefert mitgeliefert Umgekehrte Referenzposition NM 21
8~10 8~10m PNP-Spezifikation (Hinweis 1) PN 21
(*1) Bei Auswahl ,Kein Kabel” wird nur ein Klemmleisten-Anschluss mitgeliefert. Fiir Einzelheiten siehe Seite 27. Getrennte Motor/Steuerungs-Stromversorgung (Hinweis 1) TMD2 21
(*2) Dies gilt, wenn die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) als Option mit ausgewahlt wird. Doppelschlitten-Spezifikation (Hinweis 4) w 21
(Hinweis) Roboterkabel. Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL 21
Drahtlose Achsverfahr-Schnittstelle wL2 21

Kabelldngen Motor-Spannungsversorgung

Kabelcode Kabelldnge Kundenverdrahtungs-/RCON-EC-Anschluss-Spez.
0 Kein Kabel
=B =50 CB-EC-PWOITITI-RB mitgeliefert
4~5 4~5m
6~10 6~10m

(Hinweis) Roboterkabel.

EC-S18XLFR

(Hinweis 1) Die Anschluss-Spezifikation RCON-EC (ACR) kann nicht zusammen mit der PNP-Spezifikation (PN)
oder einer getrennten Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) gewahlt werden.
(Hinweis 2) Diese Option ist unbedingt anzugeben (Standardausstattung).
(Hinweis 3) Es ist sicherzustellen, dass ein entsprechender Optionscode in der Modellspezifikation eingetragen ist.
(Hinweis 4) Bei der Doppelschlitten-Spezifikation (W) sind die Werte fiir die erlaubte Zuladung, das Gewicht
und die Abmessungen unterschiedlich. Zu Einzelheiten siehe die Seiten 20-2 und 20-4.



EC EleCylinder

Hauptspezifikationen

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 6 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 225 mm, gerollt C10 (dquivalent)
Zuladung Maximale Zuladung (kg) (*1) 30~120 (*2) Wiederholgenauigkeit +0.03 mm
Geschwin- | Maximale Geschwindigkeit (mm/s) 300 Spiel 0.1 mm
Vertikal digkeit/ Nominale Beschleunigung/Verzog. (G) 0.05 Grundrahmen Stranggepresstes Aluminium (entsprechend A6063SS-T6), schwarz eloxiert
Beschleuni- | Maximale Beschleunigung/ 005 Linearfiihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
gung/Verzog.| Verzdgerung (G) ’ e — Ma: 1030 N-m [5730 N-m]
Schubbetriebskraft Wirksame Langskraft (N) 1914 Lastmoiﬁent 3) Mb: 1030 Nem [5730 Nem]
Brems-Spezifikation Nichterregt auslésende Mc: 2510 N-m [5030 N-m]
Bremse Magnetbremse L . Ma: 214 Nem [962 Nem]
Bremshaltekraft (kgf) 120 f“'a“'ges dynamisches 514 Nem [962 Nem]
Minimale Hublédnge (mm) 1100 astmoment (*3) (*4) Mc: 520 Nem [845 N-m]
Hub Maximale Hublange (mm) 2800 e
Hubldngen-Schrittweite (mm) 50 ?:Lacs; tliggek'el'ietmperatur, 0 bis 40°C, max. 85% RH (nicht-kondensierend)
(*1) Die max. Zuladung verringert sich bei Auswahl der Doppelschlitten-Spezifikation. Siehe die Tabelle unten.
(¥2) Fur einen stabilen Betrieb ab einem Transportgewicht von 30 kg. Schutzart —
Schwingungsfestigkeit | 4.9 m/s>
| R|Chtung des Schllttentyp-Lastmoments Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS-Richtline
Motortyp AC-Servomotor (230 V)
Motornennleistung 750 W
Enkodertyp Batterielos-Absolut
(Ni,cwl?en) (Gi’ZIan) (Ver!\\:lvcindung) Anzahl der Enkoderpulse | 16384 Pulse / Umdrehung

(*3) Werte in Klammern [] gelten fiir die Spezifikation mit Doppelschlitten (W).
(*4) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 10000 km. Die Lebensdauer féllt je nach Betriebs- und
Installationsbedingungen unterschiedlich aus.

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung (Doppelschlitten-Spez.)

Einheit fur die Zuladung ist kg. Einheit fur die Zuladung ist kg.
Steigung 6 Steigung 6
Lage Vertikal Lage Vertikal
Geschwindig- Beschleunigung (G) Geschwindig- Beschleunigung (G)
keit (mm/s) 0.05 keit (mm/s) 0.05
300 120 300 116

Hub und max. Geschwindigkeit

Hub 1100 ~ 2800
Stei-
gung (50 mm-Schritte)
(mm)
6 300

(Einheit: mm/s)

EC-S18XLFR



Ec EleCylinder

Abmessungen
(Hinweis) railr'\ff)lg:gﬁpt féahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar. D)}
(Hinweis) Die Zeichnung unten stellt den links montierten Motortyp (ML) dar. www.iai-automation.com A

(Hinweis) Bei vertikaler Montage ist die Achse immer mit der Motorseite nach unten zu installieren.

M.E.: Mechanischer Endpunkt

S.E.: Hub-Endpunkt
Schmieranschluss

firr Fithrung (auch L
gegeniiberliegend) A 60.5
ol5 Schmieranschluss fiir 2295 Hub 180 210
Offnung indel 160
a (auch gegeniiberlieg.) 208 s 120 300 . L
Nippel-Durch- \ 5 H7 Passloch, Tiefe 10 W 5 *1 Wenn die LED fiir die Lade-
messer % 33 8-M8, Tiefe 30 Homel "M zustandsanzeige aufleuchtet,
& 3 &1 = 3] & tritt innerhalb der Steuerung
‘ eine Belastung auf.
,fi,i,i,i,i,ga{,i,i Ak Vor Beginn einer Verkabelung
< 9‘ o oder Inspektion darf diese LED
" 3 nach Trennung der Stomver-
Detallan;lcht vonV () . L3 : [ 7 Cx = x5 [ sorgung nicht aufleuchten, um
Schmiernippel 168 (Passldcher, Abweichung +0.02) r einen elektrischen Stromschlag
1 zu vermeiden.
Status-LED ‘

Ladezustandsanzeige-LED *1

Steckbuchse fiir Motorversorgun:
Offset-Referenzposition 186 \

der zuléssigen Momente ["1g 18

Sicherstellung |
in. 100 (0.8)
Steckbuchse fiir Strom- von min. ‘ f— 2225 65.5
versorgung und E/A-Kabel

| |
N

=3
]

(

Schlittenfliche)

|
~| L

T-Nut: M4 (beidseitig)

) Voa | of
Referenzfliche (121) M4 (fiir
8 Masseanschluss) 014
/ 186 ST Z
Rahmenboden 188 17 146 Befestigung fiir ‘ye
351 Steckerschutz (M3) ‘ P2
H-09 Passloch, i r
S 014 Flachsenkung, !
k- Tiefe 8.5 (von der Riickseite) Langloch ‘
% / + 45 15
I

£ = = = + ' 33
S . ]
H 10 < g ! Querschnitt von Z-Z T
S © b R N i Details Senkbohrung ] ]
° fiir Rahmenbefestigung E

s W

g°g s S 3 AN —

o % P1 / J (Abstand 8 Bohrung zu Langloch) y4 2-98H7 Passloch, Tiefe 10 4B E

J (vom Rahmenboden)
K (Abstand @8 Bohrung zu @8 Bohrung) Detailansicht von P2
Detailansicht von P1 F Gx200P 50 Details T-Nut
Details Rahmen-Langloch BS B (605) (Abmessungsbereich B)

Bl Abmessungen pro Hub

Hub 1100 | 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950
L 1780 1830 1880 1930 1980 2030 2080 | 2130 2180 2230 2280 2330 2380 2430 2480 2530 2580 | 2630
A 1719.5 | 1769.5 | 1819.5 | 1869.5 | 1919.5 | 1969.5 | 2019.5 | 2069.5 | 2119.5 | 2169.5 | 2219.5 | 2269.5 | 2319.5 | 2369.5 | 2419.5 | 2469.5 | 2519.5 | 2569.5
B 1696 1746 1796 1846 1896 1946 1996 2046 2096 2146 2196 | 2246 2296 2346 2396 2446 2496 2546
F 196 246 296 146 196 246 296 146 196 246 296 146 196 246 296 146 196 246
G 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 1 11 11
H 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26
J 1571 1621 1671 1721 1771 1821 1871 1921 1971 2021 2071 2121 2171 2221 2271 2321 2371 2421
K 1596 | 1646 1696 1746 1796 1846 1896 1946 1996 2046 2096 2146 2196 | 2246 2296 2346 2396 | 2446

Hub 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650 2700 2750 2800
L 2680 2730 2780 2830 2880 2930 2980 3030 3080 3130 3180 3230 3280 3330 3380 3430 3480
A 2619.5 | 2669.5 | 2719.5 | 2769.5 | 2819.5 | 2869.5 | 2919.5 | 2969.5 | 3019.5 | 3069.5 | 3119.5 | 3169.5 | 3219.5 | 3269.5 | 3319.5 | 3369.5 34195
B 2596 2646 2696 2746 2796 2846 2896 2946 2996 3046 3096 3146 3196 3246 3296 3346 3396
F 296 146 196 246 296 146 196 246 296 146 196 246 296 146 196 246 296
G 11 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15 15 15
H 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34 34 34
J 2471 2521 2571 2621 2671 2721 2771 2821 2871 2921 2971 3021 3071 3121 3171 3221 3271
K 2496 2546 2596 2646 2696 2746 2796 2846 2896 2946 2996 3046 3096 3146 3196 3246 3296

B Gewicht pro Hub

Hub [ 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500 | 1550 | 1600 | 1650 | 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 |
| Gewicht(kg) | 432 | 441 | 449 | 458 | 467 | 475 [ 484 | 493 | 501 | 510 | 519 | 527 | 536 | 545 | 553 | 562 | 571 | 580 |

Hub | 2000 | 2050 | 2100 | 2150 | 2200 | 2250 | 2300 | 2350 | 2400 | 2450 | 2500 | 2550 | 2600 | 2650 | 2700 | 2750 | 2800 |
| Gewicht(kg) | 588 | 597 | 606 | 614 | 623 | 632 | 641 | 649 | 658 | 667 | 676 | 684 | 693 | 702 | 711 | 719 [ 728 |

2 -
EC-S18XLFR



EC EleCylinder

Abmessungen (Doppelschlitten-Spezifikation)

(Hinweis) Der Schlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile
nicht bertihrt.

(Hinweis) Die Zeichnung unten stellt den links montierten Motortyp (ML) dar.

(Hinweis) Bei vertikaler Montage ist die Achse immer mit der Motorseite nach unten zu installieren.

L

CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar.

www.iai-automation.com

o
C[‘_Q D

M.E.: Mechanischer Endpunkt

S.E.: Hub-Endpunkt

Schmieranschluss A 005
fiir Fiihrung (auch 2295 Effektiver Hub 180 180 210
gegeniiberliegend) 60 (realer 160
015 Schmieranschluss fir c 120 i o
o Offnung :(ugehlum\auffgienﬁe\ ) 240 (Abstand Passlscher) 300 *1 Wenn die LED fir die Lade-
. auch gegentiberlieg) > zustandsanzeige aufleuchtet,
Ni |-Durch- o 9
mlepsieer L N & Ki 4 =5 w v ’Hcﬁ me. 03 tritt innerhalb der Steuerung
F i eine Belastung auf.
< L o Vor Beginn einer Verkabelung
T *’*’W’if ’’’’’ . I N T oder Inspektion darf diese LED
&» b 9‘ nach Trennung der Stomver-
- - & & i ] BF $e) | [6e o o9 & sorgung nicht aufleuchten, um
Detallan‘SIch‘t vonV 168 (Passiocher, Abweichung £0.02) - einen elek'trischen Stromschlag
Schmiernippel 2488, Tiefe 30 | zu vermeiden.
2x2-88H7 Passloch, Tiefe 10 An}:lrjebs— i
Status-LED Freischlitten schlitten - L
Ladezustandsanzeige-LED *1 Sv'gr‘.er':ff_"%’og ‘ 08 2225 64.5
Steckbuchse fiir Motorversorgung Steckbuchse fiir Strom- )
Offset-Referenzposition versorgung und E/A-Kabel
der zuldssigen Momemea
z o T
22| 0| I
REE|N
= |
R — . ; o
Referenzfliche T-Nut: M4 (beidseitig)
/ Masseanschluss)
Rahmenboden ) Befestigung fiir =Z
351 Steckerschutz (M3) i
$ H-09 Passloch, |
3 014 Flachsenkung, Langloch ‘
2 Tiefe 8.5 (von der Riickseite) 45 15
S ; 5,1
% f £ 71 % 3 £ £ } e
B 10 o 8 . ! Querschnitt von Z-Z =
g P 7 = — — 701 _ | Details Senkbohrung — ]
3 © g K fur Rahmenbefestigung 2
g w |
it % % T B3 % \__J N
J P1 J (Abstahd @8 Bohrung zu Langloch) 7 2-@8H7 Passloch, Tiefe 10 ~I
i . K (Abstand @8 Bohrung zu 08 Bohrung) = (vom Rahmenboden) Detailansicht von P2
Detailansicht von P1 F Gx200P 50 Details T-Nut
Details Rahmen-Langloch 235 B (60.5) (Abmessungsbereich B)
B Abmessungen pro Hub
Nominaler Hub| 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950
Effektiver Hub 860 910 960 1010 1060 1110 1160 1210 1260 1310 1360 1410 1460 1510 1560 1610 1660 1710
L 1780 1830 1880 1930 1980 2030 2080 2130 2180 2230 2280 2330 2380 2430 2480 2530 2580 2630
A 1719.5 | 1769.5 | 1819.5 | 1869.5 | 1919.5 | 1969.5 | 2019.5 | 2069.5 | 2119.5 | 2169.5 | 2219.5 | 2269.5 | 2319.5 | 2369.5 | 2419.5 | 2469.5 | 2519.5 | 2569.5
B 1696 1746 1796 1846 1896 1946 1996 2046 2096 2146 2196 2246 2296 2346 2396 2446 2496 2546
IF 196 246 296 146 196 246 296 146 196 246 296 146 196 246 296 146 196 246
G 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11
H 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26
J 1571 1621 1671 1721 1771 1821 1871 1921 1971 2021 2071 2121 2171 2221 2271 2321 2371 2421
K 1596 1646 1696 1746 1796 1846 1896 1946 1996 2046 2096 2146 2196 2246 2296 2346 2396 2446
Nominaler Hub | 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650 2700 2750 2800
Effektiver Hub 1760 1810 1860 1910 1960 2010 2060 2110 2160 2210 2260 2310 2360 2410 2460 2510 2560
L 2680 2730 2780 2830 2880 2930 2980 3030 3080 3130 3180 3230 3280 3330 3380 3430 3480
A 2619.5 | 2669.5 | 2719.5 | 2769.5 | 2819.5 | 2869.5 | 2919.5 | 2969.5 | 3019.5 | 3069.5 | 3119.5 | 3169.5 | 3219.5 | 3269.5 | 3319.5 | 3369.5 | 3419.5
B 2596 2646 2696 2746 2796 2846 2896 2946 2996 3046 3096 3146 3196 3246 3296 3346 3396
7 296 146 196 246 296 146 196 246 296 146 196 246 296 146 196 246 296
G 11 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15 15 15
H 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34 34 34
J 2471 2521 2571 2621 2671 2721 2771 2821 2871 2921 2971 3021 3071 3121 3171 3221 3271
K 2496 2546 2596 2646 2696 2746 2796 2846 2896 2946 2996 3046 3096 3146 3196 3246 3296
(Hinweis) Nominaler Hub: Die in der Modellspezifikation angegebene Hubladnge.
Effektiver Hub: Die tatsachlich betreibbare Hublénge.
B Gewicht pro Hub
Nominaler Hub 1100 1150 1200 1250 1300 1350 | 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950
Effektiver Hub 860 910 960 1010 1060 1110 | 1160 1210 1260 1310 1360 1410 1460 1510 1560 1610 1660 | 1710
Gewicht (kg) 47.2 48.1 48.9 49.8 50.7 51.5 52.4 53.3 54.1 55.0 559 56.7 57.6 58.5 59.3 60.2 61.1 62.0
Nominaler Hub 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650 2700 2750 2800
Effektiver Hub 1760 1810 1860 1910 1960 2010 2060 2110 2160 2210 2260 2310 2360 2410 2460 2510 2560
Gewicht (kg) 62.8 63.7 64.6 65.4 66.3 67.2 68.1 68.9 69.8 70.7 71.6 724 733 74.2 75.1 75.9 76.8

(Hinweis) Das zusatzliche Gewicht des Freischlittens liegt um 4 kg iber dem der Einzelschlitten-Spezifikation.

Passende Steuerungen

(Hinweis) Die EC-Serie ist mit einer integrierten Steuerung ausgestattet. Fiir Einzelheiten hierzu siehe S. 26.

Fur den Betrieb von allen EleCylindern mit 230 V-Servomotor ist die 230 V-Motorversorgungseinheit ,PSA-200" erforderlich. Fiir Einzelheiten zur PSA-200 siehe S. 28.

EC-S18XLFR



Ec EleCylinder

Modelloptionen EIeCyIinder Serie

Optionscode

Beschreibung

Optionscode

Beschreibung

Optionscode

Beschreibung

Optionscode

Beschreibung

Optionscode

Beschreibung

Optionscode

Beschreibung

Optionscode

Beschreibung

Optionscode

Beschreibung

Optionscode

Beschreibung

Optionscode

Beschreibung

2 1 Optionen




EC EleCylinder

Einschaltdauer

Der Verfahrbetrieb ist mit dem zuldssigen bzw. darunter liegenden Wert fiir die Einschaltdauer méglich.

Die Einschaltdauer gibt den Nutzungsgrad in % an, um die Betriebszeit der Achse in einem Zyklus aufzuzeigen.

& Achtung: Wenn ein Uberlastfehler auftritt, ist die Einschaltdauer kleiner zu halten iiber
langere Haltezeiten oder verringerte Beschleunigung/Verzégerung

Berechnungsmethode fiir die Einschaltdauer

Nach Berechnung des Lastfaktors und Zeitverhiltnisses von Beschleunigung/Verzdgerung ist die Einschaltdauer aus dem

Diagramm ablesbar. Bei einem Lastfaktor von max. 50 % ist der Betrieb mit 100 %-Einschaltdauer moglich (Dauerbetrieb).

1 Lastfaktor LF

Zulassige Beschleunigungswerte nach Zuladung sowie fiir Nennbeschleunigung/-verzgerung siehe die jeweilige Produktmodellseite.

Wenn die Ist-Beschleunigung gleich Wenn die Ist-Beschleunigung groBer

oder kleiner als die Nennbeschleunigung ist als die Nennbeschleunigung ist

Mx a Mxa M
Lastfaktor : LF = —— [%)] Lastfaktor : LF = ———=—[%]

M; x a, Maxa Mg
Max. Zuladung bei Nennbeschleunigung : Mr [kg] Zuladung bei Ist-Beschleunigung : Md [kg]
Nennbeschleunigung/-verzégerung : ar [G] Tatséchliche Zuladung im Betrieb : M [kg]
Tatsichliche Zuladung im Betrieb : M [kg] Ist-Beschleunigung/-Verzégerung im Betrieb : a [G]
Ist-Beschleunigung/-Verzégerung im Betrieb : a [G]

2 Zeitverhaltniss der Beschleunigung/Verzégerung tod

Zeitverhiltnis der Beschleunigungszeit im Betrieb + Verzogerungszeit im Betrieb (%]
Beschleunigung/Verzogerung tod ~ Betriebszeit °
. . Geschwindigkeitim Betrieb [mm/s] . . Geschwindigkeit im Betrieb [mm/s]
Beschleunigungszeit = [s] Beschleunigungszeit =
Beschleunigung im Betrieh [mm/s’] Verzogerung im Betrieb [mm/s’]

Beschleunigung [mm/s?] = Beschleunigung [G] x 9800 mm/s* Verzégerung [mm/s?] = Verzégerung [G] x 9800 mm/s>

3  Einschaltdauer: Naherungswert-Ablesung aus berechnetem Lastfaktor LF und Zeitverhéltniss Beschleunigung/Verzog. tod

Beispiel: Wenn der Lastfaktor LF 80 % und das Zeitverhaltniss der Beschleunigung/Verzégerung tod 80 %
betragen, liegt der Naherungswert fiir die vorgegebene Einschaltdauer bei ca. 75 %.

100 \ — o LF = unter 50 %
g
g 80 O LF=60%
< — ca.75% ot =S LF=70%
T 6 el NLF=80% o
S “JLF=90% <
& LF=100% £
v &
: E
(2]
c
=
g 20
H)
=z

0

0 20 40 60 80 100

Zeitverhaltnis Beschleunigung/Verzégerung tod (%)

Einschaltdauer 2 2



EC EleCylinder

Schematische Darstellung der Ersatzteile

Typ S18/518X

(3\

T

(4=

a2

(1) Baugruppe Motorabdeckung (inklusive Steuerungsplatine)

(2) Motor-Einheit

(3) Baugruppe Endabdeckung (mit Platinenkabel Drahtlos-
Kommunikation, nur bei Optionen WL/WL?2)

(4) Zwischenlager-Puffer

2 3 Ersatzteile (Achse)



EC EleCylinder

Modell-Liste der Ersatzteile

Die Ziffern in der Tabelle korrespondieren mit denen in der schematischen Darstellung auf der vorherigen Seite.
(Hinweis) Ersatzteile werden ohne Befestigungsschrauben geliefert.

Bevor irgendwelche Anderungen vorgenommen werden sollen, kontaktieren Sie den Vertrieb von IAl.

Typ S18/S18X

(1)-1 Motorabdeckung Fiir drahtgebundene und drahtlose (WL) Achsen *

(2) Motor-Einheit

Typ E/A Modellcode Typ Spezifikation Zuladung Modellcode
518 NPN MWB-EC-S18 S18 Standard EC-MUS18
518X PNP | MWB-EC-518-P S18X Hochlast EC-MUS18P

* Keine Treiberkarte fiir Drahtlos-Kommunikation enthalten.

(1)-2 Motorabdeckung Drahtlose Achsverfahr-Schnittstellen-Spez. (WL2) *

Typ E/A Modellcode
S18 NPN | MWB-EC-518-WL2
S18X PNP | MWB-EC-518-P-WL2

* Keine Treiberkarte flir Drahtlos-Kommunikation enthalten.

(1)-3 Motorabdeckung fiir getrennte Motor/Steuerungs-
Stromversorgung Auch zusammen mit der WL-Spezifikation *
Typ E/A Modellcode
518 NPN | MWB-EC-S18-TMD2
518X PNP MWB-EC-518-P-TMD2
* Keine Treiberkarte fiir Drahtlos-Kommunikation enthalten.

(1)-4 Motorabdeckung fiir getrennte Motor/Steuerungs-
Stromversorgung Drahtlose Achsverfahr-Schnittstellen-Spez. (WL2) *

Typ E/A Modellcode
S18 NPN | MWB-EC-S18-TMD2-WL2
518X PNP MWB-EC-S18-P-TMD2-WL2

* Keine Treiberkarte fur Drahtlos-Kommunikation enthalten.

(1)-5 Motorabdeckung fiir getrennte Motor/Steuerungs-Strom-

versorgung mit RCON-EC-Anschluss-Spez. (ACR-Option)
Fiir drahtgebundene und drahtlose (WL) Achsen *

Typ Modellcode

S18
S18X

MWB-EC-518-ACR

* Keine Treiberkarte fiir Drahtlos-Kommunikation enthalten.

(1)-6 Motorabdeckung fiir getrennte Motor/Steuerungs-Strom-

versorgung mit RCON-EC-Anschluss-Spez. (ACR-Option)
Drahtlose Achsverfahr-Schnittstellen-Spezifikation (WL2) *

Typ Modellcode

S18
S18X

* Keine Treiberkarte fir Drahtlos-Kommunikation enthalten.

MWB-EC-518-ACR-WL2

(3) Endabdeckung (mit Drahtlos-
Platinenkabel)

Typ Modellcode
S18
518X EWB-EC-518

(Hinweis) Kontaktieren Sie IAl beztiglich Drahtlos-Kommunikation.

(4) Zwischenlager-Puffer *
Typ Modellcode Erforderliche Menge

S18 e 8 Stlick (Hubldngen 750~1350 mm)
S18X IMSC-EC-513515 12 Stiick (Hubldngen 1400~2800 mm)

* Das obige Modell wird mit 12 Stlicken geliefert.
Der Kunde kann tberschissige Stiicke entsorgen oder aufbewahren.

Ersatzteile (Achse) 2 4



EC EleCylinder

<Verdrahtung>

Fiir ,24V*und ,0 V* sollte die Aderstéarke
AWG18 betragen. Andere Signalleiter
sollten mindestens AWG26 besitzen.

* Alle Kabel sollten 10 m oder kiirzer sein.

EC-Anschlusseinheit

<Modell: REC-GW-[J]
+RCON-EC-4>

Einheit fir Verbindung zu
einem Feldnetzwerk.

PC-Teaching-Software
(Siehe Seite 30)

Nur Software

<Modell: IA-OS>

Mit zugehorigem Anschlusskabel
<Modell: IA-OS-C>

Drahtloses/drahtge-

Spannungsversorgungs-E/A-Stecker
Stecker fir kundenseitige Spannungs-
versorgungs- und E/A-Kabelverdahtung.
<Modell: 1-1871940-6>

Verbindungskabel von Achse mit
EC-Anschlusseinheit.

Spannungsversorgungs-E/A-Kabel
(Siehe Seite 30)
<Modell: CB-REC-PWBIOTICII-RB> o

bundenes Touch-Panel-
Handprogrammiergerat
<Modell: TB-03-[1>

* AnschlieBbar ist auch das
nur-drahtgebundene Hand-

S o programmiergerat ,TB-02".
= ~
= ~
N
~ \f
Drahtgebundener Drahtloser

Fahrt-Handregler
<Modell: TBD-1>

Fahrt-Handregler
<Modell: TBD-1WL>

|

1 }=]
(1 BiE
m@
Spannungsversorgungs-E/A-Kabel
(Siehe Seite 30) Motorversorgungs-Kabel
<Modell: CB-EC-PWBIOTJJCI-RB> (Siehe Seite 30)
Kabel fiir Versorgungspannung <Modell: CB-EC-PWLILILI-RB>
und E/A-Signale der SPS. Kabel firr Versorgungsspannung
des Achsmotor-Antriebs.
DC24V 24 VDC—SpannAu‘ngsversorgung
Spannungs- * Kann kundenseitig
versorgung bereitgestellt werden. -
e ’
oV © Bremswiderstands-
FG® 24VDC-Spannungs-  modul
versorgung (Siehe Seite 29)

<Modell: PSA-24>
* Erscheint demnéchst.

<Modell: RESU-1/RESUD-1>

Dieser Widerstand wandelt
den beim Abbremsen des
Motors erzeugten Riick-
strom in Warme um.

b

Bedingte Option
DC-Spannungsversor-
gung fiir Motorantrieb
(Siehe Seite 28)
<Modell: PSA-200-C0>

Versorgt den Motorantrieb
mit Strom.

Zubehorliste

Bl Spannungsversorgungs-E/A-Kabel

Produktklassifizierung

Spannungsversorgungs-E/A-Kabellinge | Auswahl mit RCON-EC-Anschluss- Zubehor
(Auswahl bei Achsmodellspezifikation) Spezifikation (ACR)
0 Nein Spannungsversorgungs-E/A-Stecker (1-1871940-6)
Ja -
1 bis 10 Nein Spannungsversorg.-E/A-Kabel (CB-EC-PWBIO[J[J[J-RB)
Ja Spannungsversorg.-E/A-Kabel (CB-REC-PWBIOLI[1[]-RB)

H Motorversorgungs-Kabel

Produktklassifizierung

Motorversorgungs-Kabellinge Auswahl mit RCON-EC-Anschluss- Zubehor
(Auswahl bei Achsmodellspezifikation) Spezifikation (ACR)
0 Nein
Ja
. Nein
1 bis 10 Ia Motorversorgungs-Kabel (CB-EC-PWLI[J[]-RB)

2 5 Steuerung



EC EleCylinder

Technische Daten

Parameter Spezifikation
Anzahl ansteuerbarer Achsen 1 Achse
Motor-Spannungversorgung Versorgung tiber PSA-200 (280 VDC-Typ)
Steuerungs-Spannungsversorgung 24VDC +£10 %
Steuern 320 mA
Steuerungs- | Teachen (Hinweis 1) 150 mA

Strom- 5 EC-S10 (X) 220 mA (ohne Ubererregung)
fnah remsen g e . .
aufnahme F— EC-S13 (X), S15 (X) Bei Ubererregu?g. 875 mA, normal: 85 mA
EC-S18 (X) 433 mA (ohne Ubererregung)
Steuern 76 W
Steuerungs- | Teachen (Hinweis 1) 3.6 W

Leistungs- EC-S10 (X) 5.3 W (ohne Ubererregung)
kapazitat Bremsen ¥ iU . o
p Ui EC-S13 (X), S15 (X) Bei Ubererregtmg. 21.0 W, normal: 2.0 W
EC-S18 (X) 11.4 W (ohne Ubererregung)

Einschaltstromspitze

Vortbergehende Spannungsfehler-Resistenz

max. 500 ps

Kompatible Motorleistung

100 W /200 W /400 W /600 W /750 W

Motor-Steuerungsmethode

Vektorstromregelung tber Sinus-PWM (Pulsweitenmodulation)

Enkoder-Unterstltzung

Batterieloser Absolut-Enkoder (Auflésung: 16384 Pulse/U)

Serielle Kommunikationsschnittstelle (SEA-Port)

RS485: 1 Kanal (konform mit Modbus-Protokoll)

Anzahl der Eingdnge

3 Eingangskontakte (Vorwarts, Riickwarts, Alarm-Riicksetzung)

Eingangsspannung

24VDC+10%

Spezifikation

Eingangsstrom

5 mA / Schaltung

Parallele der Eingdnge
Kommuni-

Kriechstrom

max. 1 mA / Kontakt

kations- Trennung Potentialgebunden
schnitt- Anzahl der Ausgénge | 3 Ausgangskontakte (Vorwérts beendet, Riickwarts beendet, Alarm-Meldung)
stelle o Ausgangsspannung | 24 VDC +10 %
(PEA-Port) ZZrei\Ttggr?ge Ausgangsstrom 50 mA / Schaltung
Restspannung max. 2V
Trennung Potentialgebunden

Dateneinstellung und Eingabemethode

Teaching-PC-Software, Touch-Panel-Handprogrammiergerat, Drahtloser Fahrt-Handregler,
Drahtgebundener Fahrt-Handregler

Datenspeicherung

Positionsdaten und Parameter werden in Permanentspeicher abgelegt (unbegrenzte Uberschreibméglichkeit)

Statusanzeige der
Steuerung (rechts)

Servo EIN (griin) / Alarm (rot) / Initialisierung bei Spannung EIN (orange) / Nebenfehler-Alarm (griin
blinkend) / Bei Teachingmodus: Wechsel zuriick in Normalbetrieb (rot) / Servo AUS (unbeleuchtet)

Statusanzeige der

LED- Motorversorgung (Mitte)

Motorversorgung EIN (griin) / Motorversorgung AUS (griin blinkend)

Anzeigen | Statusanzeige der

Drahtlosverbindung (links)

Initialisierung von Wireless-Hardware ohne Drahtlosverbindung oder Anschluss von Handprogrammier-Gerét (unbeleuchtet) /
Drahtlosverbindung (griin blinkend) / Fehler Wireless-Hardware (rot blinkend) / Initialisierung bei Spannung EIN (orange)

Statusanzeige des Ladevorgangs
(neben dem E/A-Anschluss)

Ladevorgang des internen Schaltkreises EIN (rot) /
Ladevorgang des internen Schaltkreises AUS (unbeleuchtet) (Hinweis 3)

Vorausschauende Instandhaltung /

Vorbeugende Wartung

Wenn die Anzahl der Verfahrbewegungen oder die zuriickgelegte Wegstrecke den eingestellten Wert Giberschritten
hat und wenn als Uberlastwarnung die LED-Anzeige (rechte Seite) griin blinkt. ~* Nur wenn im Voraus konfiguriert

Betriebstemperatur

0 bis 40 °C

Luftfeuchtigkeit

max. 85% RH (nicht kondensierend oder gefrierend)

Umgebungsbedingungen

Vermeidung von korrosiven Gasen und exzessiver Staubbelastung

Dielektrische Spannungsfestigkeit

10 MQ bei 500 VDC

Berlihrungsschutz gegen elektrischen Schlag

Klasse 1 (Basisisolierung)

Kihlmethode

Naturliche Luftkiihlung

(Hinweis 1) Dieser Wert ist bei Anschluss eines Handprogrammiergerats hinzuzufiigen.
(Hinweis 2) Dieser Wert ist bei Verwendung einer Achse mit Bremse hinzuzufiigen.

(Hinweis 3) Solange die Statusanzeige fiir den Ladevorgang leuchtet, befindet sich das Innenleben der Steuerung im Ladezustand. Bevor mit einer Verkabelung oder Inspektion
begonnen wird ist darauf zu achten, dass die LED nach Abschalten der Spannungsversorgung nicht mehr aufleuchtet, um einen elektrischen Schlag zu vermeiden.

Pneumatikzylinder-Verfahren

EleCylinder verwenden im Normalfall die Doppelwege-Ventil-Verfahrensart.
Fir die Umstellung auf Einzelwege-Ventil-Verfahrensart ist Parameter-Nr. 9 (,Auswahl des Magnetventil-Typs“) zu dandern.

<Achtung>

Ein Betrieb im Einzelwege-Ventil-Verfahren ist nicht durchfiihrbar Gber eine AnschluBverbindung mit RCON-EC.

Steuerung 2 6



Ec EleCylinder

E/A-Spezifikationen
E/A Eingdnge Ausgange
Eingangsspannung 24VDC £10% Lastspannung 24VDC +£10%
Eingangsstrom 5 mA/Schaltung Maximaler Laststrom 50 mA/Kontakt
Spezifikation EIN/AUS- EIN-Spannung: min. 18 VDC
i . Rest Max. 2V
Spannung AUS-Spannung: max. 6 VDC estspannung x
Kriechstrom Max. T mA/Kontakt Kriechstrom Max. 0.1 mA/Kontakt
Trennung Keine Trennung von externer Schaltung Keine Trennung von externer Schaltung
N P N Interne. Interne. A::Qangl:ﬂ
E/A-
Logik
P N P Interne Interne.

(Hinweis) Bei Anschluss eines externen Gerétes (wie eine SPS) ohne Schaltkreistrennung ist dieses an derselben Masse wie der des EleCylinders zu erden.

Verdrahtung

E/A Standard-Spezifikation Doppelstromkreis-Spezifikation (Option TMD2)
Bei der TMD2-Spezifikation ist zwar ein Eingang fiir den Verfahrstop der Achse enthalten,
ohne diese aber von der Antriebs-Spannungsversorgung zu trennen. Hierzu sind die AC-
Eingangsleiter (L1, L2) fiir die separate DC-Motorversorgung PSA-200 zu unterbrechen.
Spannungs- 0VA1 B124V 0VAI1 B124V (Achsstop) *
(Reserve) A2 B2 Bremsfreigabe 24V (Steuerung) A2 B2 Bremsfreigabe
Vversorgungs- JRuckwarts” abgeschlossen A3 B3 ,Ruckwarts“-Befehl ** JRiickwarts” abgeschlossen A3 B3 ,Riickwarts"-Befehl **
E/A-Stecker Norwirts” abgeschlossen A4 B4 ,Vorwirts"-Befehl ** Vorwarts” abgeschlossen A4 B4 ,Vorwirts"-Befeh| **
Alarm-Ausgang A5 B5 Alarm-Reset Alarm-Ausgang A5 B5 Alarm-Reset
(Reserve) A6 B6 (Reserve) (Reserve) A6 B6 (Reserve)
ov 24V ov 24V
ov Al B1— 24V ov Al B1— 24V (Achsstop) *
B2— Bremsfreigabe B2— Bremsfreigabe
NPN A2|— 24V (Steuerung)
JRickwarts” JRuckwarts”
,Ruckwarts"-Befehl ** ~—B3 A3 abgeschlossen JRuckwarts"-Befehl ** ~~—183 A3 abgeschlossen
o JNorwarts” o . NVorwarts”
NVorwarts"Befehl ** @—">—B4 A4 abgeschlossen Norwarts'-Befehl ** @—"~—B4 A4 abgeschlossen
Alarm-Reset ~~—85 A5 Alarm-Ausgang Alarm-Reset @—~—|B5 A5 Alarm-Ausgang
E/A-
Logik
24V ov 24V ov
24V ~—B1 Al ov 24V (Achsstop) * ~—{B1 Al ov
Bremsfreigabe @— ~—{B2 Bremsfreigabe @— ~— B2
PNP 24V (Steuerung) A2
JRuckwarts” Riickwarts”
JRiickwarts*-Befehl ** @—"~—B3 A3 abgeschlossen JRickwirts"-Befehl ** @—"~—B3 A3 gb‘;s‘,cvﬁlosssen
—y ,Vorwarts” i ~ Norwarts”
Vorwérts"-Befehl ** ~—{B4 A4 Abgeschlossen Norwarts"-Befehl ** B4 A4 abgeschlossen
Alarm-Reset @— ~—B5 A5 Alarm-Ausgang Alarm-Reset @—~—B5 A5 Alarm-Ausgang

* Wenn die 24 VDC-Spannungsversorgung einen ,Achsstop” erzeugt, wird der Achsbetrieb angehalten. (Die Antriebsversorgung wird nicht getrennt.)
** Bei Verwendung des Einzelwege-Ventil-Verfahrens steht B3 fiir den ,Vorwarts/Riickwérts“-Befehl und B4 bleibt ungenutzt.

Steuerung
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E/A-Signaltabelle

Pin-Belegung der Steckbuchse fiir Stromversorgung und E/A-Kabel

Pin-Nr. Stecker-Signal Signalkiirzel Funktionsbeschreibung
B3 (Hinweis 1) LRuckwarts” STO Einfahrt zum hinteren Ende
B4 (Hinweis 1) JVorwarts” ST1 Ausfahrt zum vorderen Ende
B5 Alarm-Reset RES Riicksetzung der Alarmmeldung
A3 ,Ruckwarts” abgeschlossen LSO/PEO Abschluss der Einfahrt/Zugbewegung
A4 JVorwérts” abgeschlossen LS1/PE1 Abschluss der Ausfahrt/Druckbewegung
A5 Alarm ,Steuerungsstatus” *ALM Alarmerkennung (Kontakt B)
B2 Bremsfreigabe BKRLS Zwangslosen der Bremse (bei Spezifikation ,mit Bremse”)
B1 (Hinweis 2) 24V 24V Eingang 24V
Al ov ov Eingang 0V
A2 (Hinweis 2) (24V) (24V) Eingang 24V

(Hinweis 1) Bei Verwendung des Einzelwege-Ventil-Verfahrens steht B3 fiir den ,Vorwarts/Rlckwarts“-Befehl und B4 bleibt ungenutzt.
Allerdings gibt es keine Anderung fiir den Spannungsversorgungs-E/A-Stecker, sondern wie gezeigt fiir B3: ,Riickwérts” und B4: ,Vorwarts".
(Hinweis 2) Im Fall der Spezifikation mit getrennter Motor/Steuerungs-Stromversorgung (TMD2) steht B1 fiir 24 V (Achsstop) und A2 fiir 24 V (Steuerung).

Bedingte Option

DC-Spannungsversorgung fiir Motorantrieb

I Merkmale Einheit zur DC-Spannungsversorgung des Motorantriebs der Achse.

Eine Einheit kann bis zu 6 Achsen mit Strom versorgen.

| Spezifikation

Eingangsspannungen

(insgesamt nicht tiber der max. Wattleistung aller angeschlossenen Achsen)

I Modell  PSA-200-2

(Eingangsspannung: Einphasig 230 VAC. Achsen bis zu 1600 W kdnnen

angeschlossen werden.)

[l Konfiguration Verbunden mit Motorversorgungs-Kabel

Hauptstromversorgung
Einphasig 230 VAC

* Bei Anschluss der Strom-
versorgung ist ein
Storfilter einzusetzen.

<Empfohlenes Modell>
NF2010A-UP (Hersteller: Soshin
Electric)

NAC-10-472 (Hersteller: COSEL)

[ Teilebezeichnung

(3] [o] [o] [2] [] [¥] [=]

Unterseite

CB-EC-PWLICICFRB

Wattleistung der Achsmotor-Ausriistung

Einphasen-230 VAC-Spezifikation: 200 bis 230 VAC
+10%

Eingangsfrequenzbereich

50 Hz + 5%

Einschaltstrom-

spitze (Hinweis 1) 5%

Steuerungsstrom: 60 A Motorstrom: 70 A

Ausgangsspannung

280 VDC-Typ

Maximale Wattleistung mit
angeschlossenen Motoren

Einphasen-230 VAC-Spezifikation: 1600 W

Maximale Anzahl
anzutreibender Achsen

6 Achsen

Kurzzeitige Spannungs-
fehler-Resistenz

50 Hz: 20 ms

Dielektrische StoBspannung

Zwischen Primér-/Masseleiter: 1500 VAC tber 1 Minute

Dielektr. Spannungsfestigkeit

Zwischen Sekundér-/Masseleiter: min. 10 MQ bei 500 VDC

Kriechstrom

3.1 mAinsgesamt (wenn die empfohlenen Storfilter
eingesetzt und 6 Achsen angeschlossen werden)

Beriihrungsschutz gegen
elektrischen Schlag

Basis-Isolierung (Klasse 1)

EC-S10/510X 100 W
EC-S13/513X 200 W
EC-S15/515X 400 W
EC-518/518X 600 W
EC-518/S18X (Hochlast-Spez) | 750 W

[ 1] Lufter-Einheit

@ Anschluss fiir Ausgdange-Status

E LED-Statusanzeige

E Anschluss fiir Bremswiderstand

E Anschluss fiir Stromversorgung

@ Erdungsklemme

LED-Ladezustandsanzeige *1

Anschluss Motorversorgungs-Kabel

*1 Wenn die LED fur die Ladezustandsanzeige
aufeuchtet, tritt innerhalb der PSA-200 eine

Belastung auf.

(Hinweis 1) Der Einschaltstrom flieBt fiir ca. 20 ms nach Einschalten der Versorgungsspannung.
Der Stromwert hdngt ab von der Impedanz der Spannungsversorgungslinie sowie dem internen

Temperaturregler-Element (Thermistor).

[l AuBere Abmessungen

Vor Beginn einer Verkabelung oder Inspektion
darf diese LED nach Trennung der Stomversor-
gung nicht aufleuchten, um einen elektrischen

Stromschlag zu vermeiden.

Steuerung 2 8
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Bremswiderstandsmodul

M Merkmale Dieser Widerstand wandelt den beim Abbremsen des Motors

M Richtwert fiir die Anzahl erforderlicher Widerstandsmodule

Wattleistung der Achsmotor-Ausriistung

erzeugten Ri]clfstrom in Warme um. chh Prqfung derQesamt— ECS10/S10X T00W
leistung aller einzusetzenden Achsen sind bei Bedarf ein oder
mehrere Bremswiderstandsmodule beizustellen (siehe “Anzahl EC-513/513X 200 W
erforderlicher Widerstandsmodule” rechts). EC-S15/515X 400 W
. EC-518/518X 600 W
B Modell  RESU-1 (Standard-Spezifikation) / ECST8/518X (Hochlastspez)| 750 W

RESUD-1 (Hutschienenmontage-Spezikation)

Watt- Horizontal
¥ Spezifikation leistung 0 | 200 | 400 | 600 | 800 | 1000 | 1200 | 1400 | 1600
Modell RESU1 | RESUD-1 o [olo[ofom[omlom]| 1 [1@]1@]
) 200 0 1 1 1 1 1 1(2) | 1(2) =
Gewicht ca. 0.4 kg
5 " " 400 1 1 1 1 2 2 2 = =
Ei ter R tivwi t 2350 80W
ingebauter Regenerativwiderstan 3 600 |12 1@ ]| 2 2 5 2 5 - 5
Montagemethode fiir Gehduse Befestigungsgewindel Hutschienenmontage =] 80 |12 9 2 213) | 2(Q) - - - -
Anschlusskabel Steuerung CB-ST-REU010 2 1000 2 2 2 2(3) - - - - -
1200 | 2(3) | 2(3) 3 - - = o - -
M AuBere Abmessungen 1400 | 2(3) | 3 s = s = s = s
<RESU-1> <RESUD-1> 1600 | 3¢4) [ . _ . _ = = =
o5 15 _1& <Hinweis>
— = 1. Die Tabelle oben gibt einen Richtwert an fiir Vor- und Zuriick-Betrieb bei
i === Nennbeschleunigung unter Normallast, einer Hublange von1000 mm und
LE; E === einer Dauerlaufrate von 50 %. * Die Zahl in () gibt die Anzahl von Modulen
3 hyEA 9l e g an bei Anschluss mind. eines Achstyps S18/S18X.
.ra E e [N B 2. Die Regenerativ-Energie wird auch innerhalb der Steuerung absorbiert.
L —_= g Wenn jedoch die Regenerativ-Energie das zulassige MaR iiberschreitet,
= kann ein geschétzter Uberméssiger Regenerativ-Strom einen Entladealarm
s ﬁ 115 2 auslosen. In diesem Fall sind extern zusétzliche Bremswiderstandsmodule
- [EE N R N h } . - : "
30.7 einzusetzen. Falls die Betriebs-Dauerlaufrate bei tiber 50 % liegt oder die
34 Last aufgrund vertikaler Installation hoher ist, sind mehr als die in der

Tabelle oben vorgesehenen Bremswiderstandsmodule einzusetzen.

Dabei ist zu beachten, dass maximal eine Anzahl von 5 Bremswiderstands-
modulen angeschlossen werden kann. Der Anschluss von mehr als 5 Modulen
sollte auf jeden Fall vermieden werden, da dies zu einem Ausfall fihren kann.

Touch-Panel-Dateneingabegerat mit Drahtlos-Funktion

W Merkmale Handeingabegerét fur drahtlosen Datenaustausch.
Startpunkt, Zielpunkt und BGV bzw. Achs-Verfahrbetrieb konnen
kabellos eingegeben werden (WL- oder WL2-Option erforderlich).

3. Um die optimale Anzahl von Modulen unter bestimmten Betriebsbedin-
gungen zu ermitteln, kann eine Kalkulations-Software verwendet werden.

W Spezifikation

B Modell TB-03-[] (Bzg\, kompatibler Versionen besuchen Sie unsere \Nebsene) Nennepannungil| 24 vDC

M Konfiguration Drahtlose oder drahtgebundene Verbindung Leistungsaufnahme| max. 3.6 W (max. 150 mA)
Umgebungstemperatur| 0 ~ 40 °C

)))> f/fr Luftfeuchtigkeit | 20 ~ 85 % RH (nicht kondensierend)
Schutzart IPX0
Gewicht ca. 485 g (Eingabegerat) + ca. 175 g (Batterie)
Lademethode Kabel-Verbindung mit entsprechendem Adapter / Steuerung
5m Drahtlos-Verbindung | Bluetooth 4.2, Klasse 2
Drahtloser Fahrt-Handregler
M Merkmale Leichte Startpunkt-, Zielpunkt- und BGV-Eingabe
sowie Tipp-Betrieb von einem entfernten Standort aus W Spezifikation

(WL- oder WL2-Option erforderlich). Eingangsspannung| 5.9 VDC (5.7~6.3 V) [Versorgung tiber entsprechenden AC-Adapter]
 Modell TBD-TWL-[] Umgebungstemperatur| 0 ~ 40 °C (nicht kondensierend oder gefrierend)
i Konfiguration Drahtlose Verbindung Luftfeuchtigkeit | max.5 ~ 85 % RH (nicht kondensierend oder gefrierend)
ff/ff Schutzart IPX0
[ I )))>>> Gewicht ca. 115 g (einschlieBlich 55 g Batterie-Gewicht)
Gt Lademethode Entsprechender Adapter
Drahtlos-Verbindung | Bluetooth 4.2, Klasse 2
Drahtgebundener Fahrt-Handregler
M Merkmale Leichte Startpunkt-, Zielpunkt- und BGV-Eingabe
sowie Tipp-Betrieb. Die drahtgebundene Verbindung ist
fur den Einsatz von allen EleCylinder-Modellen geeignet.
" Modell  TBD-1 W Spezifikation
M Konfiguration Drahtgebundene Verbindung
Nennspannung | 24 VDC +10 % [Versorgung Uber Steuerung]
Leistungsaufnahme | max. 1.44 W (max. 60 mA)
Umgebungstemperatur| 0 ~ 40 °C (nicht kondensierend oder gefrierend)
» Luftfeuchtigkeit | max. 5 ~ 85 % RH (nicht kondensierend oder gefrierend)
Schutzart IP20
mﬂ Gewicht 21 g (Eingabegerét) + 184 g (geréteintegriertes 5 m-Kabel)

2 g Optionen
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Teaching-PC-Software (nur Windows)

[ Beschreibung  Softwareprogramm u.a. zur Eingabe von Positionsdaten, Steuerung von Windows-Unterstiitzung 7 /10 / 11
Testabldufen und Datenliberwachung. Aufgrund erforderlicher Anpassungs-
funktionen kann die Erst-Inbetriebnahmezeit verkiirzt werden

[ Modell IA-OS (nur Software; fiir alle Kunden mit vorhandenem Verbindungskabel)
[ Konfiguration

[ Bzgl. Versionsunterstiitzung kontaktieren Sie IAI.]

‘V" - . (Zugehoriges beim Kunden vorhandenes Verbindungskabel)

PC-Software (DVD)

M Modell IA-OS-C (einschlieBlich USB-Kabel, USB-Konverter und Kommunikationskabel)
[ Konfiguration

[ Bzgl. Versionsunterstiitzung kontaktieren Sie IAIA]

USB-Konverter

RCB-CV-USB
ka R
m 5m
e T T 7 L |«D -
PC-Software (DVD) USB-Kabel Kommunikationskabel
CB-SEL-USB030 CB-RCA-SI0050

Bei Bestellung von Ersatzkabeln nach dem Produkteinkauf siehe die unten aufgefiihrten Modellbezeichnungen.

H Tabelle fiir passende Kabelverwendung

Kabeltyp Kabelmodell
Spannungsversorgungs-E/A-Kabel (kundenseitige Kabelverdahtung) CB-EC-PWBIOIIJ-RB
Spannungsversorgungs-E/A-Kabel (RCON-EC-Anschluss-Spezifikation) CB-REC-PWBIOCICII-RB
Motorversorgungs-Kabel CB-EC-PWOICICI-RB

Modell c B_ EC_PWB I o D D D - RB * Kabellangenspezifizierung (L) in OO,

max. 10 m. Beispiel: 030 =3 m

3-1871946-6
Farbe ‘ Signal ‘ Pin-Nr.
Schwarz (AWG18) ov A1
-8 L ) 500 Rot (AWG18) 24v B1
a Hellblau (AWG22) A2
5| Orange (AWG26) INO B3
9 — Gelb (AWG26) IN1 B4
8 Griin (AWG26) IN2 BS
Rosa (AWG26) (Reserve) B6
(Vorderansicht) Blau (AWG26) ouTo A3
o Violett (AWG26) ouT1 A4
Bei sich bewegendem Kabel: Biegeradius r > 58 mm Grau (AWG26) o2 5
* Dieses Modell ist standardmaBig ein Roboterkabel. Weiss (AWG26) (Reserve) A6
Braun (AWG26) BKRLS B2

(Hinweis 1) Bei Spezifikationsauswahl mit getrennter Motor/Steuerungs-
Stromversorgung (TMD2) steht ein 24 V-Signal (Steuerung) an.

Modell c B_REC_PWB I O I:l I:l I:l - RB * Kabellangenspezifizierung (L) in O,

max. 10 m. Beispiel: 030 =3 m

3-1871946-6 DF62C-135-2.2C (18)
Farbe Signal |Pin-Nr. Pin-Nr. Signal ‘ Farbe
-8 . (49.1) L
Schwarz (AWG18) | ov_| A1 2 OV | Schwarz (AWG22)
al EUN s Rot (AWG18) | 24V(MP) | B1 1| 24V(MP) | Rot (AWG22)
E | Hellblau (AWG22) | 24V(CP) | A2 12 24V(CP) | Hellblau (AWG22)
B ‘ ‘j ?’I Orange (AWG26) | IN0_| B3 7 | OUTO | Orange (AWG26)
N — a Gelb (AWG26) | INT_| 84 8 | OUT1 | Gelb(AWG26)
= Griin (AWG26) IN2 BS5 9 0OuT2 Griin (AWG26)
(Vorderansicht) [ Hellgriin (AWG26) | _sb+ | B6 A 6 SD+ | Hellgrin (AWG26)
Hellgrau (AWG26) | 5D~ | A6 ——/ \—| | 70 | sb- | Hellgrau (AWG26)
) Blau (AWG26) | OUTO | A3 3 | INO | Blau(AWG26)
(Vorderansicht) Bei sich bewegendem Kabel: Biegeradius r > 58 mm Violett (AWG26) | OUT1 | A4 2 INT__| Violett (AWG26)
* Dieses Modell ist standardméBig ein Roboterkabel. Crau (AWG26) | OUT2 | AS |—\— 5 IN2_ | Grau (AWG26)
Braun (AWG26) BKRLS B2 11 BKRLS Braun (AWG26)
13 FG Griin (AWG26)

Mode" C B_ Ec_ PW D D D - RB * Kabelldngenspezifizierung (L) in OO,

max. 10 m. Beispiel: 030 =3 m

(14) (55.7) . L

N
b

" signal  [pin-nr. JPin-Nc| Signal | Farbe
B ‘ ‘7 Rot (AWG18) MP =k [ Rot (AWG18)
2 Schwarz (AWG18) MN 2 1 2 MN Schwarz (AWG18)
P — =
- [ - - Griin/Gelb Griin/Gelb
o N PE 3 /1 3 PE
2 L ‘ m ‘ @ g (AWG18) (AWG18)
; ¥
T —t
(Vorderansicht) (Vorderansicht)
Achsenseitig Bei sich bewegendem Kabel: Biegeradius r > 40 mm PSA-200-seitig

* Dieses Modell ist standardmaBig ein Roboterkabel.

Optionen / Ersatzteile (Kabel)
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