


Extrabreite Einachs-Roboter

1S(P)B-WXM/WXMX

Mit noch mehr Leistung und einfachem Betrieb

Fir Hochgeschwindigkeit und Hochlast-Transport geeignet.

Der extrabreite Einachs-Roboter ist

* Maximalwert fiir jede GroRe

Verfﬂz[)weg Zuladung Geschwindigkeit Be\jgtmzlggglngjl:]gg/

Horizontal 400 kg
S(P)B-WXM 1300 mm Vertikal 80 kg 2500 mm/s

Horizontal 160 kg

IS(P)B-WXMX 3000 mm Vertikal 32 kg

2500 mm/s




Ohne Geschwindigkeitsabfall bei langem Hub
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Erhohte
Geschwin-
digkeit

Ausgesriistet mit einem neu entworfenen
Zwischenlager. Kein Abfallen der Geschwin-
digkeit bei langem Hub !

* Patent angemeldet

Zwischenlager-Ausriistung: Unterdriickt Verbiegung der Kugelumlaufspindel, ermdglicht lange Verfahrwege und Hochgeschwindigkeitsbetrieb.
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Hohe Zuladungskapazitat #g;}ti;;;
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10 kg mehr! »
400'(9 80kg
Horizontal bis zu 400 kg,
vertikal bis zu 80 kg.
Doppelschlitten- psete
Spezifikation wahlbar Option

-

-
-

—— N

N

N 7

\ Freischlitten

Unterstutzt hohere Auskragungen dank
hoherer Momentensteifigkeit.

Keine Montagebeschrankungen Emrfﬁgaaf-e
methode
[ i = ; i ne
I | | | |
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Fiir den Langhub-Typ IS(P)B-WXMX ist
nun auch Vertikal-Montage moglich.

Bessere
Wartbar-
keit

Leichtes Nachfetten

Fir Kugel-
umlaufspindel

* Gleich auf der gegeniiberliegenden Seite
Schmierfett-Nachfillung mdglich ohne
Entfernen der Haupteinheit-Abdeckung
und der Montageteile auf dem Schlitten.



Modellbezeichnungen

Serie T Enkoder- Motor- Steigun Hub Passende Kabel- Optionen
yp gung p p
Typ Typ Steuerung lange

<IS(P)B-WXM>
Standard- Batterielos- v 750 W Kein Kabel
Standa WA [ 750w | | BTN 100 mm e
Hochprézisions-
version XSEL-P/Q 5m
XSEL-RA/SA Spezifiz. Linge (max. 20 m)
<IS(P)B-WXM>

* Roboterkabel

Standard-Typ 50 mm
Zwischenlager-Typ 25 mm *Fir den T4-Typ kann keine einphasige
| 10 mm 230V-Stromversorgungs-Einheit

verwendet werden.

<IS(P)B-WXMX>

50mm (Schrittweite 50 mm)
25mm Kabelaustritt links

Kabelaustritt rechts

AQ-Dauerschmierung (Standard) *1

Bremse

Aufhédngehalterung

Runde Kabelsteckverbinder mit
Schraubverschluss (Standard)

Hochlasteinstellung *2

Grenzschalter

Hauptachsen-Spezifikation

Umgekehrte Referenzposition

Nebenachsen-Spezifikation

Doppelschlitten-Spezifikation

*1 Die Angabe dieses Codes in der Options-Spalte der
Modellspezifikation muss immer sichergestellt sein.

*2 Nur fiir die Achse ISPB-WXM mit Steigung 10 wahlbar.

Produktiibersicht

Ryt Motor- . Wiederhol- Max. Max. P
Typ HaAuﬁtilrr]T i/ leistung Stglr?r:;]g genauigkeit (:]ur:) Geschwindig- | Zuladung ;pfezllﬁkatlon/
chsbreite W) (mm) keit (mm/s) (kg) ST

Horizontal 80

50 2500 Vertikal 14
Horizontal 160

2 12 .
> +0.01 100~1300 >0 Vertikal 32
WXM 750 [£0.005] (in50 S.5~8

+0. in 50 mm- Horizontal 200

10 Schritten) 600 Vertikal 65

IS(P)B

10 Horizontal 400

(Hochlast-Einstellung) 600 Vertikal 80
Horizontal 80

50 2500 .
+0.01 900~3000 Vertikal 14
WXMX 750 [£0.005] (in50 S.9~12

0. in 50 mm- Horizontal 160

25 Schritten) 1250 Vertikal 32

* Werte in [ ] stehen fiir die Hochprazisionsversion ISPB.

3 Modelle/Produktiibersicht



Montageausrichtung

O: Montierbar —: Nicht montierbar

Montageausrichtung

Serie T Horizontal-Montage auf Vertikal-Montage Horizontal-Montage auf Horizontal-Montage
yp flacher Oberflache g der Seite abgehangt (an Decke)
WXM O oM O*2 o
IS(P)B
WXMX O o — —

*1 Wenn eine Achse vertikal eingebaut wird, sollte der Motor oben liegen. Wird die Achse mit unten liegendem Motor verbaut, kann sich Fett abscheiden und Ol aus dem
Grundrahmen in den Motor flieBen, was zu Problemen bei Steuerung, Motor und Enkoder fiihrt. Daher sollte der Motor nicht unterseitig liegend montiert werden.
*2 Ebenso wie abgeschiedenes Ol aus dem Schmierfett abtropfeln kann, kénnen auslaufende Maschinenpartikel in den offenen seitlichen Bereich der Achse eindringen.

Daher sollte ein fiir den Betrieb erforderliches Schutzteil anbebracht werden.
*3 Wenn eine Achse deckenmontiert wird, kann sich das Spindelgehduse verwinden und stérend auf das Werksttick auswirken. Wenn der Hub Gber 600 mm liegt, ist das

Werksttick und andere Objekte weiter entfernt von der Auflageflache zu montieren.

N
Serientyp Hub Abstand A \ \ \
e UJ .
> 600 mm,
<1000 mm z5mm ° HWH d
IS(P)B-WXM j
> 1000 mm, —l |
<1300 mm = 10mm | 1<

VorsichtsmaBnahmen zur Installation

® Die Montageflachen des Grundrahmens und Werkstiicks missen eine Ebenheit von 0,05 mm/m oder weniger aufweisen.
Unebenheit erhoht den Gleitwiderstand des Schlittens und kann Stérungen verursachen.

@ Die Unterseite der Grundrahmen-Montageflache und die linke Rahmenseite (von der g.g.U. liegenden Seite des Motors gesehen) gelten
als Referenzflachen fiir die Laufgenauigkeit des Schlittens. Bei geforderter Laufgenauigkeit erfolgt die Montage mit diesen als Referenz.

Bei Montage Uber Nutzung der seitlichen Referenzflache ist die Installationsflache anzupassen wie in der Abb. unten gezeigt.

Referenzflache
(Unterseite)

Schlitten- N\
Ref flach
(,?nﬁfg‘;tz,‘ ¢ < Referenzflache MaB A (mm)
R 0.3 max.
© HA U © Schlitten-Referenz- 29
flache (Seitenflache
Grundrahmen- Grundahmen-Referenz- 95
Referenzfliche flache (Seitenflache)
(linke Seite)

Zulassige Auskragung / Lange der liberstehenden Last

Dies ist eine Vorgabe fiir das Offset-MaR fiir einen reibungslosen Betrieb der Achse, wenn ein Werkstlick oder eine Halterung versetzt auf
dem Schlitten montiert wird. Schwingungen o.a. Faktoren kénnen zu Stérungen fiihren bei zu groBer Uberschreitung der Lingenvorgabe.
Fir den Betriebseinsatz sollte diese zuldssige Auskragung eingehalten bzw. unterschritten werden.

Montageausrichtung 4



I S B Einachs-Roboter

ISPB-WXM-750

Achsbreite

200 7v5vo

B Modellspezifikationen

L] wxm - WA - 750 [ | | | |
Serie - Typ -1 |- m | — [_Steigung | — Hub - - - Optionen
1SB_| [wa ] Absolut | [750 [ 7sow | [50] 50mm 100 100 mm T2 SCON N Ohne _Fiir Optionen siehe Tabelle unten. |
1SPB_| Hochprazisonsrersion 25 | 25mm 14 4 SSEL B 3m
10 | 10mm 1300 1300 mm XSEL-P/Q M 5m
(in 50 mm-Schritten) XSEL-RA/SA XOO | Sperifiz. Linge

T4 RCON
RSEL

ceny
Horizontal H ’
% —

An Decke

£
T
)
>

Kabelldangen

2 i
vp Kabelcode Standard| MitGS |Standard | MitGs
Standard- S(3m) o @) @) @)
kabel M (5 m) O O O O
‘ X06(6m) ~X10(10m)| O o o o
SIE:;';" X1 (1T m)~X1505m)| O o o o
X16(11m)~X2020m)| O o o o

(Hinweis) Fir dieses Modell ist nur ein Roboterkabel erhaltlich.

Name Code Referenz-Seite
Kabelausgang links A1l S.13
Kabelausgang rechts A3 S.13
AQ-Dauerschmierung (Standard-Option) (Hinweis 1) AQ S.13
Bremse B S.13
Aufhédngehalterung EB S.13
Hochlasteinstellung (Hinweis 2) HLA S.13
Grenzschalter Referenzpunktfahren L S.13
Hauptachsenbestimmung LM S.13
Umgekehrte Referenzposition NM S.13
Nebenachsenbestimmung S S.13
Doppelschlitten-Spezifikation (Hinweis 3) w S.13
Runde Kabelsteckverbinder mit Schraubverschluss EU S.13

(Hinweis 1) Dieser Code ist bei der Modellspezifik. in der Spalte fiir Optionen immer anzugeben.

(Hinweis 2) Nur fur die ISPB-Achse mit Steigung 10 wéhlbar.

(Hinweis 3) Bei Auswahl der Doppelschlitten-Spezifikation sind Zuladung, Abmessungen und
Gewicht der Haupteinheit abweichend. Fir Einzelheiten siehe S. 6 und S. 8.

ISB/ISPB-WXM-750

(1) Bei zunehmender Hublédnge sinkt die Geschwindigkeit auf-
grund tibermaBiger Schwingungen der Kugelumlaufspindel.
Die Hochstgeschwindigkeit bei gewlinschtem Hub ist mittes
,Tabelle Hub und max. Geschwindigkeit” zu tberprifen.

(2) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den
Maximalwert an. Weitere Angaben siehe ,Tabelle Zuladung
zu Geschwindigkeit/Beschleunigung”.

(3) Abhdngig von den Betriebsbedingungen (z.B. Zuladung und
Beschleunigung/Verzégerung) variieren die Richtwerte fiir die
mégliche Einschaltdauer. Fiir weitere Informationen siehe S. 15.

(4) Auf die Montageausrichtung der Achse ist zu achten.
Einzelheiten dazu siehe S. 4.

(5) Der Schwerpunkt der Zuladung sollte unter der Héfte des
Uberhang-Abstands liegen. Auch wenn der Uberhang-Abstand
und das Lastmoment innerhalb des zuldssigen Bereichs liegen,
sollten bei auftretenden abnormalen Vibrationen oder
Gerduschen die Einsatzbedingungen abgeschwacht werden.

(6) Der Referenzwert fir die zuldssige Auskragung liegt bei
max. 900 mm in Ma-, Mb- und Mc-Richtung.
Fir die Doppelschlitten-Spezifikation liegt dieser bei
max. 1975 mm [bei kleinstem Schlittenabstand 35 mm] bzw.
max. 2700 mm [bei grétem Schlittenabstand 180 mm].
Fir weitere Informationen bzgl. der zuléss. Auskragung siehe S. 4.

(7) Bei Auswahl der Doppelschlitten-Spezifikation siehe S. 14
hinsichtlich Modellbestellungen und VorsichtsmaBnahmen.




I S B Einachs-Roboter

Hauptspezifikationen

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung
. Kugelumlauf- : i i .
Steiguni . 50 25 10 | 10 (Hochlasteinstell) . Kugelumlaufspindel Steigung 10: 820 mm,
9ung Spindelsteigung (mm) Antriebssystem Steigung 25 und 50: 825 mm Gerollt C10 [C5 oder &quiv.]
Zuladung| Maximale Zuladung (kg) (*1)| 80 | 160 | 200 | 100 - 400 (*2) - —
Geschwin- | Max. Geschwindigkeit (mm/s) | 2500 | 1250 | 600 600 Wle?erholgenaulgkelt +0.01 mm [+0.005 mm]
: digkeit/ | Nominale Beschleunigung/ Spiel max. 0.05 mm [max. 0.02 mm]
Horizontal Egscnle/u- Verzégerung (G) Wy | 03 | O3 02 Grundrahmen Material: Aluminium, hell eloxiert
Vlegrlzjéger. \l\//l;);lbn;:ﬁjﬁgs(cgleumgung/ 1.2 1 1.2 | 06 0.6 Linearfiihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
Zuladung| Maximale Zuladung (kg) ()| 14 | 32 | 65 | 40-80("2) Zulsssttisches Lastmoment |- 778 1
geslshvyin- Max. Geschwindigkeit (mm/s)| 2500 | 1250 | 600 600 L e i o e 27N
Vertikal | 5 hleu- vgg‘g’;ﬂﬁ,ﬁ?{é‘)’e“"'gung’ 03 |03 |03 0.2 Zuléss. statisches Lastmoment mg: -7’5%% N'm
nigung/ [ Maximale Beschleunigung/ 1 ] 0.5 (Doppelschlitten-Spezifik) (*3) M "4340 N-.rrT:1
Verzoger. |verzégerung (G) : 05 . MC: 162 N-
Schubbetriebskraft | Nennvorschubkraft (N) | 255 | 510 | 1021 1021 Zuliss. dynam. Lastmoment | B3¢ S50
B Spezifikati Nichterregt auslésende (Einzelschlitten-Spezifik.) (*4) - i)
Bremse rems-Spezifikation elektromagnetische Bremse Mc: 455 N-m
Bremshaltekraft (kgf) 14 | 32 | 80 80 . Ma: 616 N:m [min. Schlittenabst. 35 mm], 1130 N-m [max. Schlittenabst. 180 mm]
Minimale Hublange (mm)| 100 | 100 | 100 100 Zulass. dynam. Lastmoment |1, egy \m min,Schitenabst, 35 mm, 1610 Nam [max.Schlitenabt, 180 mm)
Hub Maximale Hublange (mm)| 1300 | 1300 | 1300 1300 (Doppelschlitten-Spezifik.) (*4) — -
Hublangen-Schrittweite (mm)| 50 | 50 | 50 50 Mc: 739 N-m [min. Schlittenabst. 35 mm], 739 N-m [max. Schlittenabst. 180 mm]
(*1) Bei Auswahl der Doppelschlitten-Spezifikation (W) vermindert sich die maximale Zuladung. Zuldssige Temperatur, . o frefbend .
Fur Einzelheiten siehe die Tabelle unten. Feuchtigkeit 0 bis 40 °C, max. 85% RH (nicht-kondensierend)
(*2) Fur einen stabilen Betrieb ist die Achse bei horizontaler Lage mit einer Zuladung von Schutzart —
mindestens 100 kg und bei vertikaler Lage von mindestens 40 kg zu verfahren. Schwingungsfestigkeit 4.9 m/s?
Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS-Richtline
Motortyp AC-Servomotor (230 V)
Enkodertyp Batterielos-Absolut (17 Bit)
B Richtung des Schlittentyp-Lastmoments Anzahl der Enkoderpulse | 131072 Pulse / Umdrehung

(*3) Die Werte gelten einheitlich unabhéngig vom Schlittenabstand.

(*4) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 10000 km. Die Lebensdauer fallt je nach
Betriebs- und Installationsbedingungen unterschiedlich aus.

(Hinweis) Angaben in [ ] stehen fiir die Hochprazisionsversion ISPB.

Ma Mb
(Nicken) (Gieren)

Mc
(Verwindung)

Tabelle Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung
Einheit fur die Zuladung ist kg. Leere Zellen bedeuten, dass die Achse nicht unter diesen Bedingungen betrieben werden kann.

Lage Horizontal ‘ Vertikal
Steigung Gesc'xl\?v)i(ﬁdi ) Beschleunigung (G)
(mm) keit (mm/s 02 03 04 05 06|07 |08 09|10 11 12|02 03 04| 05|06 |07 |08 09 10
50 2500 80 80 60 48 40 34 30 27 23 18 15 14 14 14 14 14 13 12 11 10
25 1250 160 | 160 | 120 | 96 80 68 60 54 46 36 30 32 32 32 31 29 26 24 22 20
10 600 200 | 200 | 150 | 120 | 100 65 65 60 50
(Hochiastosellng) 600 | 400 | 265 | 200 | 160 | 135 80 80 | 68 64

Tabelle Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung i pezifikation)
Einheit fir die Zuladung ist kg. Leere Zellen bedeuten, dass die Achse nicht unter diesen Bedingungen betrieben werden kann.
Lage Horizontal ‘ Vertikal
i Max. Beschleunigung (G
Siteing Geschwindig- LEc)
mn keit (mm/s 0.2 0.3 0.4 0.5 06 |07 0809 10|11 1202030405 06 07 08 09 10
50 2500 70 70 50 38 30 24 | 20 17 14 8 5 10 10 8 6 4 3 25 2 1
25 1250 150 150 110 86 70 58 50 | 44 | 36 | 26 | 20 25 25 22 20 19 15 12 9 7
10 600 190 190 140 110 920 56 | 56 | 50 | 40
NPT . 600 | 390 | 255 | 190 | 150 | 125 70 | 70 | 58 54

Hub und max. Geschwindigkeit

[r— P | 0800 | 850 ‘ 900 950 ‘ 1000 1050 ‘ 1100 1150 ‘ 1200 1250 ‘ 1300
50 2500 2260 1840 1570 1360
25 1250 1130 920 785 680
10 600 | 460 380 320 270 235

(Einheit: mm/s)

ISB/ISPB-WXM-750 6









I S B Einachs-Roboter

ISPB-WXMX-750

Achsbreite

B Modellspezifikationen

[ - wxmx- WA - 750 [ || | -] |
Serie - Typ -1 Enkodertyp | —[_Motortyp | — [ Steigung | — Hub - - - Optionen
1SB_| [wa ] ielos-Absolut | [750 [ 7sow | [50] 50mm 900 900 mm T2 SCON N Ohne _Fiir Optionen siehe Tabelle unten. |
ISPB_| Hochprazisonsrersion 25| 25mm 4 2 SSEL s 3m
3000 3000 mm XSEL-P/Q M 5m
(in 50 mm-Schritten) XSEL-RA/SA XOO | Spezifiz. Linge

T4 RCON
RSEL

=
(]

Horizontal

Auf Seite

Vertikal | |a 29

[
An Decke

Kabellangen

2 T4

Typ Kabelcode Standard | MitGS |Standard | MitGs
Standard- S(3m) (@) @) @) @]
kabel M (5 m) O O O O
i X06(6m) ~X10(10m)| O o o o
SIE:;';'] X1 (1Tm)~X15(5m)| O o o o
X16(11m)~X2020m)| O o o o

(Hinweis) Fiir dieses Modell ist nur ein Roboterkabel erhaltlich.

Name Code Referenz-Seite
Kabelausgang links A1l S.13
Kabelausgang rechts A3 S.13
AQ-Dauerschmierung (Standard-Option) (Hinweis 1) AQ S.13
Bremse B S.13
Aufhéngehalterung EB S.13
Grenzschalter Referenzpunktfahren L S.13
Hauptachsenbestimmung LM S.13
Umgekehrte Referenzposition NM S.13
Nebenachsenbestimmung S S.13
Doppelschlitten-Spezifikation (Hinweis 2) w S.13
Runde Kabelsteckverbinder mit Schraubverschluss EU S.13

(Hinweis 1) Dieser Code ist bei der Modellspezifik. in der Spalte fir Optionen immer anzugeben.
(Hinweis 2) Bei Auswahl der Doppelschlitten-Spezifikation sind Zuladung, Abmessungen und
Gewicht der Haupteinheit abweichend. Fiir Einzelheiten sieche S. 10 und S. 12.

ISB/ISPB-WXMX-750

(1) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den
Maximalwert an. Weitere Angaben siehe ,Tabelle Zuladung
zu Geschwindigkeit/Beschleunigung”.

(2) Abhédngig von den Betriebsbedingungen (z.B. Zuladung und
Beschleunigung/Verzégerung) variieren die Richtwerte fiir die
mogliche Einschaltdauer. Fiir weitere Informationen siehe S. 15.

(3) Auf die Montageausrichtung der Achse ist zu achten.
Einzelheiten dazu siehe S. 4.

(4) Der Schwerpunkt der Zuladung sollte unter der Hafte des
Uberhang-Abstands liegen. Auch wenn der Uberhang-Abstand
und das Lastmoment innerhalb des zuléssigen Bereichs liegen,
sollten bei auftretenden abnormalen Vibrationen oder
Gerduschen die Einsatzbedingungen abgeschwécht werden.

(5) Der Referenzwert firr die zuldssige Auskragung liegt bei
max. 900 mm in Ma-, Mb- und Mc-Richtung.
Fur die Doppelschlitten-Spezifikation liegt dieser bei
max. 1975 mm [bei kleinstem Schlittenabstand 35 mm] bzw.
max. 2700 mm [bei grétem Schlittenabstand 180 mm].
Fiir weitere Informationen bzgl. der zuléss. Auskragung siehe S. 4.
(6) Bei Auswahl der Doppelschlitten-Spezifikation siehe S. 14
hinsichtlich Modellbestellungen und VorsichtsmalBnahmen.




Hauptspezifikationen

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 50 25 . X I
ZUlzdUng| Maximale Zuladung (kg) (*1) 80 160 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 225 mm Gerollt C10 [C5 oder dquiv.]
Geschwin- | Max. Geschwindigkeit (mmy/s) 2500 1250 Wiederholgenauigkeit  |+0.01 mm [+0.005 mm]
Horizontal ggléﬁllte/u vgrr;\(;nzlﬁj Eesg)leumgung/ 03 03 Spiel max. 0.05 mm [max. 0.02 mm]
nigung/ ©9 9 - Grundrahmen Material: Aluminium, hell eloxiert
Verzoger Maximale Beschleunigung/ 12 12 . - "
ger. Verzégerung (G) - . Linearfiihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
Zuladung | Maximale Zuladung (kg) (*1) 14 32 Zulass. statisches Lastmoment Ma:' 774 N-m
Geschwin. | Max. Geschwindigkeit (mm/s) 2500 1250 (Einzelschiitten-Speczifkation) (142195 k™
: digkeit/  |Nominale Beschleunigung/ . . N .
Vertikal Beschleu- |Verzogerung (G) 0.3 0.3 Zulgss. statisches Lastmoment mg ?5%% N’;
nigung/ [ Maximale Beschleunigung/ (Doppelschlitten-Spezifik.) (2) Mc: 4340 N-
Verzoger. |verzs @) 1.0 0.6 C: m
erzégerung s, dl L Ma: 162 N-m
Schubbetriebskraft |Nennvorschubkraft (N) 255 510 El,J as?. mpam.sastfgl?mgnt Mb: 231 N-m
Brems-Spezifikation Nichterregt auslgsende elek Bremse {EinzctichlittensS pearhich) Mc: 455 N-m
Bremse
Bremshlaltekrslft (kgfz ) 14 32 Ma: 616 N-m [min. Schlittenabst. 35 mm], 1130 N-m [max. Schlittenabst. 180 mm]
Minimale Hublénge (mm 900 900 Zuldss. dynam. Lastmoment |y ooy : ! i
Hub Th il S 3000 3000 (Doppelschitten-Spezifik) (3) Mb: 880 N:m [min. Schlittenabst. 35 mm], 1610 N-m [max. Schlittenabst. 180 mm]
Hubléngen-Schrittweite (mm) 50 50 Mc: 739 Nem [min. Schlittenabst. 35 mm], 739 N-m [max. Schlittenabst. 180 mm]

(*1) Bei Auswahl der Doppelschlitten-Spezifikation (W) vermindert sich die maximale Zuladung.
Fur Einzelheiten siehe die Tabelle unten.

[ | Richtung des Schlittentyp-Lastmoments

Ma

(Nicken)

Mb
(Gieren)

Mc

(Verwindung

Zuléssige Temperatur,

0 bis 40 °C, max. 85% RH (nicht-kondensierend)

Feuchtigkeit

Schutzart —

Schwingungsfestigkeit 49 m/s?

Produktkonformitét CE-Kennzeichnung, RoHS-Richtline
Motortyp AC-Servomotor (230 V)
Enkodertyp Batterielos-Absolut (17 Bit)

Anzahl der Enkoderpulse

131072 Pulse / Umdrehung

(*2) Die Werte gelten einheitlich unabhdngig vom Schlittenabstand.

(*3) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 10000 km. Die Lebensdauer fallt je nach
Betriebs- und Installationsbedingungen unterschiedlich aus.

(Hinweis) Angaben in [] stehen fiir die Hochprazisionsversion ISPB

igkeit/Beschleunigung
Einheit fur die Zuladung ist kg. Leere Zellen bedeuten, dass die Achse nicht unter diesen Bedingungen betrieben werden kann.

Lage Horizontal ‘ Vertikal
i Max. Beschleuni G
Stzelgu;\g Geschwindig- eschleunigung (G)
o keit (mm/s 0.2 0.3 0.4 05 06 | 07 | 08 | 09 | 10 11 | 12 | 02 | 03 04 05| 06 | 07 | 08 | 09 | 1.0
50 2500 80 80 60 48 | 40 34 | 30 27 23 18 15 14 14 14 14 12 10 9 8 7
25 1250 160 160 120 96 80 | 68 | 60 54 | 46 | 36 30 32 32 32 26 | 21

(Hinweis) Bei niedriger Geschwindigkeit und fast keiner Zuladung kann der Betrieb instabil werden.

pezifikation)
Einheit fir die Zuladung ist kg. Leere Zellen bedeuten, dass die Achse nicht unter diesen Bedingungen betrieben werden kann.

Lage Horizontal Vertikal
i Max. Beschleuni G
St(er:1grlr11;19 Geschwindig- eschleunigung (G)
keit (mm/s 0.2 0.3 0.4 05 | 06 | 07 | 08 | 09 | 1.0 | 1.1 12 /02| 03 | 04 05 06 07 08| 09 | 10
50 2500 70 70 50 38 30 24 20 17 14 8 5 10 10 8 6 4
25 1250 150 150 110 86 70 58 50 44 36 26 20 25 25 22 20 19

(Hinweis) Bei niedriger Geschwindigkeit und fast keiner Zuladung kann der Betrieb instabil werden.

Hub und max. Geschwindigkeit

Hub

900~3000

Steigung (50 mm-Schritte)
50 2500
25 1250

(Einheit: mm/s)

ISB/ISPB-WXMX-750 1 0






Abmessungen (Doppelschlitten-Spezifikation)

Hinweis) An den Kabelverbindungsstecker wird ein Motor- und ein Enkoderkabel angeschlossen. Fiir Einzelheiten zu den Kabeln siehe S.18.
Hinweis) Der Schlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht beriihrt.

Hinweis) Die Achse mit Bremsspezifikation hat dieselben duBeren Abmessungen.

( )
( )
(Hinweis) Soll die Homing-Richtung geéndert werden, ist die Achse an IAl zur Einregulierung zuriickzusenden.
( )
( )

Hinweis) Die Zeichnung unten zeigt die MaBe bei realem Mindest-Schlittenabstand.

35 (Schlittenabstand [Minimum)

CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar.

www.iai-automation.com

M.E: Mech. Endpunkt

L (300)
Schmiernippel fiir Fiihrung [~ 66 Effektiver Hub 180 180 264 S.E: Hub-Endpunkt
o2 (auch gegeniberliegend) 7?7 (Af/'l'ac dleiter; auch gegeniiberliegende Seite)
- leiter; auch gegenuberliegende Seite)
%, Schmiernippel fiir 2:5 gP[a';‘s‘Io‘chab]) V160 Home ME. CRELLLLL L el :
Kugelumlaufspindel stand [(Minimum 120 Kabelverbindungs-
(auch gegeniiberliegend) 90 254
9eg g 44 ; stecker
$35 % 3 [s% —% oo {
‘ L
® 0o © u
- 7777\77777777‘77777;.7.77773 . Innensicht von U
A_nSK:ht \ } n Gewindebohrung fiir
Schmieranschluss Erdleiter (ohne Abdeckung)
% > 53168 7 3 EXe {] 12 o
Freischitten " Antriebsschlitten 2x8-M8, Tiefe 30 2 E
196 2x2-@8H7 Passloch, Tiefe 10
Offet 12 2x2-M5, Tiefe 10 (auch d Achskabel
der zuldssigen Momente 164 . 50_._ 65 gl U Zulassiger Biegeradius R50
=T T /f:| — N T T =
i 1 i +— % [ N | |
—r: ‘ = ee Fe  se HITT) u
— —]| " [[AT] |
. N
7/ — (_J {5  Querschnitt von Z-Z
Grundrahmen- T-Nut: M4 (beidseitig) m% Details Flachsenkung fiir
Referenzfléche 3 - Rahmenmontage
125 J 345 M
150 J 320 S
X i 2-8 H7, Tiefe 1 5§
15 a5 Langloch 2-¢8 H7, Tiefe 10 (8 H7, Tiefe 10 Langloch, _Z § 5
Lgod | |/ . gt 2 ts
oo 5 o 7 7 L
L - 52 < I S < K % g E oo o
2 5]
0 Lg‘Es P \\\\ P ] 19 *********}*
2 B - —— = 1l e oo
~ ‘%’g i | o 3]
© 2 —— e & > &
11
Referenzfliche [ h bohi f=—
(Abmessungs- o e Steta ™ von eite) J_ Z Detailansicht von P
berech ) Detailansicht von Q 50 Gx200P 245 Details Rahmen-Langloch .KﬁbEIaUSganS'I
Details Referenzfliche, T-Nut 2 B 10 richtung (optional)
B Abmessungen pro Hub
Nominaler Hub 900 | 950 | 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500 | 1550 | 1600 | 1650 | 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950
ErT ‘Mindest—SchIittenabstand [35mm] | 685 | 735 | 785 | 835 | 885 | 935 | 985 | 1035 | 1085 | 1135 | 1185 | 1235 | 1285 | 1335 | 1385 | 1435 | 1485 | 1535 | 1585 | 1635 | 1685 | 1735
‘ektiver AUl
‘Hbchst»SchIittenabstand [180mm] | 540 | 590 | 640 | 690 | 740 | 790 | 840 | 890 | 940 | 990 | 1040 | 1090 | 1140 | 1190 | 1240 | 1290 | 1340 | 1390 | 1440 | 1490 | 1540 | 1590
L 1410 | 1460 | 1510 | 1560 | 1610 | 1660 | 1710 | 1760 | 1810 | 1860 | 1910 | 1960 | 2010 | 2060 | 2110 | 2160 | 2210 | 2260 | 2310 | 2360 | 2410 | 2460
B 1390 | 1440 | 1490 | 1540 | 1590 | 1640 | 1690 | 1740 | 1790 | 1840 | 1890 | 1940 | 1990 | 2040 | 2090 | 2140 | 2190 | 2240 | 2290 | 2340 | 2390 | 2440
F 295 | 145 | 195 | 245 | 295 | 145 | 195 | 245 | 295 | 145 | 195 | 245 | 295 | 145 | 195 | 245 | 295 | 145 | 195 | 245 | 295 | 145
G 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10
H 12 | 14 | 14 | 14 | 14| 16| 16 | 16 | 16 | 18 | 18 | 18 | 18 | 20 | 20 | 20 | 20 | 22 | 22 | 22 | 22 | 24
J 920 | 970 | 1020 | 1070 | 1120 | 1170 | 1220 | 1270 | 1320 | 1370 | 1420 | 1470 | 1520 | 1570 | 1620 | 1670 | 1720 | 1770 | 1820 | 1870 | 1920 | 1970
Nominaler Hub 2000 | 2050 | 2100 | 2150 | 2200 | 2250 | 2300 | 2350 | 2400 | 2450 | 2500 | 2550 | 2600 | 2650 | 2700 | 2750 | 2800 | 2850 | 2900 | 2950 | 3000
Effektiver Hub ‘Mindest—SchIittenabstand [35mm] | 1785 | 1835 | 1885 | 1935 | 1985 | 2035 | 2085 | 2135 | 2185 | 2235 | 2285 | 2335 | 2385 | 2435 | 2485 | 2535 | 2585 | 2635 | 2685 | 2735 | 2785
\Hﬁchst-Schlittenabstand [180 mm] | 1640 | 1690 | 1740 | 1790 | 1840 | 1890 | 1940 | 1990 | 2040 | 2090 | 2140 | 2190 | 2240 | 2290 | 2340 | 2390 | 2440 | 2490 | 2540 | 2590 | 2640
L 2510 | 2560 | 2610 | 2660 | 2710 | 2760 | 2810 | 2860 | 2910 | 2960 | 3010 | 3060 | 3110 | 3160 | 3210 | 3260 | 3310 | 3360 | 3410 | 3460 | 3510
B 2490 | 2540 | 2590 | 2640 | 2690 | 2740 | 2790 | 2840 | 2890 | 2940 | 2990 | 3040 | 3090 | 3140 | 3190 | 3240 | 3290 | 3340 | 3390 | 3440 | 3490
F 195 | 245 | 295 | 145 | 195 | 245 | 295 | 145 | 195 | 245 | 295 | 145 | 195 | 245 | 295 | 145 | 195 | 245 | 295 | 145 | 195
G 10 10 10 11 1 11 1 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15
H 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34
J 2020 | 2070 | 2120 | 2170 | 2220 | 2270 | 2320 | 2370 | 2420 | 2470 | 2520 | 2570 | 2620 | 2670 | 2720 | 2770 | 2820 | 2870 | 2920 | 2970 | 3020
(Hinweis) Nominaler Hub: Die in der Modellspezifikation angegebene Hubldnge. Effektiver Hub: Die tatsachlich betreibbare Hublénge.
B Gewicht pro Hub
Nominaler Hub 900 | 950 | 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500 | 1550 | 1600 | 1650 | 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950
ErT O Mindest-Schlittenabstand [35 mm] | 685 | 735 | 785 | 835 | 885 | 935 | 985 | 1035 | 1085 | 1135 | 1185 | 1235 | 1285 | 1335 | 1385 | 1435 | 1485 | 1535 | 1585 | 1635 | 1685 | 1735
‘ektiver AUl
Hochst-Schlittenabstand [180 mm] | 540 | 590 | 640 | 690 | 740 | 790 | 840 | 890 | 940 | 990 | 1040 | 1090 | 1140 | 1190 | 1240 | 1290 | 1340 | 1390 | 1440 | 1490 | 1540 | 1590
Gewicht Ohne Bremse 414 | 425 | 435 | 446 | 457 | 46.7 | 478 | 488 | 499 | 51.0 | 52.0 | 53.1 | 542 | 552 | 57.2 | 583 | 59.4 | 604 | 615 | 626 | 63.6 | 64.7
(kg) Mit Bremse 419 | 430 | 440 | 451 | 46.2 | 47.2 | 483 | 493 | 504 | 51.5 | 525 | 53.6 | 54.7 | 557 | 57.7 | 58.8 | 59.9 | 60.9 | 62.0 | 63.1 | 64.1 | 652
Nominaler Hub 2000 | 2050 | 2100 | 2150 | 2200 | 2250 | 2300 | 2350 | 2400 | 2450 | 2500 | 2550 | 2600 | 2650 | 2700 | 2750 | 2800 | 2850 | 2900 | 2950 | 3000
Effektiver Hub Mindest-Schlittenabstand [35 mm] | 1785 | 1835 | 1885 | 1935 | 1985 | 2035 | 2085 | 2135 | 2185 | 2235 | 2285 | 2335 | 2385 | 2435 | 2485 | 2535 | 2585 | 2635 | 2685 | 2735 | 2785
Hochst-Schlittenabstand [180 mm] | 1640 | 1690 | 1740 | 1790 | 1840 | 1890 | 1940 | 1990 | 2040 | 2090 | 2140 | 2190 | 2240 | 2290 | 2340 | 2390 | 2440 | 2490 | 2540 | 2590 | 2640
Gewicht Ohne Bremse 657 | 668 | 67.9 | 689 | 700 | 71.1 | 721 | 732 | 743 | 753 | 764 | 775 | 795 | 80.5 | 81.6 | 827 | 837 | 848 | 858 | 869 | 88.0
(kg) Mit Bremse 662 | 673 | 684 | 694 | 705 | 71.6 | 726 | 73.7 | 748 | 758 | 76.9 | 78.0 | 80.0 | 81.0 | 821 | 83.2 | 842 | 853 | 863 | 874 | 885

(Hinweis) Die Gewichts-Werte ergeben sich aus der Summe des Gewichts der Einzelschlitten-Spezifikation und des Freischlittens von 3 kg.

Passende Steuerungen

Die Achsmodelle auf diesen Seiten kdnnen mit folgenden Steuerungen betrieben werden. Wéhlen Sie den fiir lhre Anwendung geeigneten Typ aus.

Bezeich- | An- | Max. Anzahl an- Eingangs- | Steuerungs—zeett;svl;srirt*gn tion Max. Anzahl von Referenz-
nung sicht| steuerbarer Achsen | spannung | Position tl")e"iltfér Programm DVICCICIEIPRICN | ML | ML3 pEC EP | PRT | SSN | ECM Positionierpunkten seite
RCON 16 Ehoig| — | — | — e eee | —eee — e 128
230 .Aﬁ (Hinwes )
RSEL 8 Dzrgl(?visclg — = e o o e | — — oo =|= 36000 Siehe ent-
512 sprechendes
SCON-CB/CGB 1 Einphasig [ ) — [ BN ) ®e 6 — — o O — @ (768 bei Netzwerk-Spez.) Pro(sjpekt
230 VAC oaer
SSEL-CS 2 — o e & o - — — —|e | — — 20000 Betriebs-
—— handbuch.
- i inphasig — — [} ®e & - - — — | | - —
xseL-P/Q | i) 6 inphasis 20000
. Dreiphasig 55000
XSEL-RA/SA | i) 8 230 VAC = — | & (& e 0 == =19C === femdSemmesm)

* Netzwerk-Kiirzel: DV - DeviceNet | CC - CC-Link | CIE - CC-Link IE | PR - Profibus-DP | CN - CompoNet | ML - Mechatrolink | ML3 - Mechatrolink-lil | EC - EtherCAT | EP - Ethernet/IP | PRT - Profinet-IO | SSN - SSCNET lIl/H | ECM - EtherCAT Motion
(Hinweis 1) Bei einer einphasigen 230 V-Eingangsspannung ist eine Erweiterungseinheit mit SCON-Anbindung einzusetzen.
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Kabelaustrittsrichtung -

A1/A3

Gibt die gedanderte Austrittsrichtung fiir den Achs-Kabelanschluss an (seitlich links oder rechts). / : : : D
i

AQ -Dauerschmierung

AQ (standard-Ausriistung)

Die AQ-Dauerschmierung ist eine Schmiereinrichtung mit einem Schmiermittel auf Kunstharzbasis. Der porige Werkstoff ist mit einer
groBen Menge Schmiermittel versetzt, das durch die Kapillarwirkung an der Oberflache austritt. Das Schmiermittel wird dann zugefiihrt,
wenn die AQ-Dauerschmierung gegen die Fiihrung oder auf die Oberflache der Kugelumlaufspindel (Rollflache der Stahlkugeln)
gedrickt wird. Durch die Kombination von AQ-Dauerschmierung und Fett bleibt der Antrieb tber eine lange Zeit wartungsfrei.

Bremse

e B

HEIELE] Die Bremse verhindert ein Absinken des Schlittens und eine Beschidigung der Zuladung bei Abschaltung von Stromversorgung oder
Servoantrieb. Diese Option wird benoétigt bei vertikalem Einsatz der Achse.

Aufh@ngevorrichtung

EB * Weitere Einzelheiten siehe Betriebshandbuch

SEIERINE]  Enthélt Montagehalterungen, Ringschrauben, Sechskantschrauben und Sechskantmuttern, um die Achse zur Montage anzuheben.
Die Verbindungsmuttern zur Fixierung der Montagehalterung werden in den T-Nuten der Rahmenseite eingebettet geliefert.

Runde Kabelsteckverbinder mit Schraubverschluss (EU-Standard)

[Optionscode 2 I

AL Option filr ein Motor-/Enkoderkabel mit Metall/Kunststoff-Rundstecker mit Schraubverchluss. Ohne diese sind Flachstecker vorgegeben.

Hochlasteinstellung

HLA

HEIEINNE] Diese Option erhoht die Zuladungskapazitit. Im Fall der Nennbeschleunigung/-verzogerung (0.2 G) betragt die maximale Zuladung 400 kg fiir
den Horizontalbetrieb und 80 kg fiir den Vertikalbetrieb. (Hinweis) Diese Einstellung ist nur fiir das Modell ISPB-WXM mit Steigung 10 maglich.

Grenzschalter fiir Referenzendpunkt

| Optionscode i B

Das normale Referenzpunktfahren erfolgt nach der , Kontaktmethode”. Der Schlitten fahrt zum Anschlag und kehrt seine Verfahrrichtung um.
Bei dieser Option wird die Verfahrrichtung des Schlittens beim Anfahren des Naherungssensors umgekehrt, ohne den Anschlag zu beriihren.
Wenn die Option L gewahlt wird, sind 3 Naherungssensoren eingebaut: HOME (Auslésen des Referenzpunktfahrens), +OT (Uberlauf auf der
dem Motor gegeniiberliegenden Seite) und -OT (Uberlauf auf der Motorseite). (HOME und -OT sind integrierte Zwilligssensoren)
Diese Option ist zu wahlen, wenn die Umkehrposition fein eingestellt werden soll. (Hinweis: der Home-Sensor-Versatz kann den Hub sehr verkiirzen)
*Die Grenzschalter fiir die Achse IS(P)B-WXM/WXMX sind innerhalb der Haupteinheit installiert.

Hauptachsen-/Nebenachsen-Spezifikation bei Synchronbetrieb

LM (Grenzschalter Hauptachse) S (Nebenachsenbestimmung) Steuerung

Die ,Synchrone Achsen-Funktion” gehdrt zum Leistungsumfang der XSEL-Steuerung.
Diese Funktion erlaubt den gleichzeitigen Betrieb zweier Achsen. Dabei wirkt eine Achse als
Hauptachse (Master M), die andere als Nebenachse (Slave S). Die Nebenachse folgt der Haupt-
achse mit sehr hoher Regelungsgeschwindigkeit zum gleichzeitigen Verfahren beider Achsen.
Die beiden Achsen missen fiir den synchronen Betrieb dieselbe Spezifikation aufweisen (Typ,
Steigung, Motorleistung und Hub).
Bei synchronisierten Bewegungen muss die Hauptachse einen Grenzschalter besitzen.
Daher ist LM fiir die Hauptachse (Hauptachse mit Grenzschalter) und S fiir die Nebenachse
(Nebenachsenbestimmung) zu wahlen.

Hauptachse (LM)

Umgekehrte Referenzposition

e NM

HEERINE] Die normale Referenzposition befindet sich auf der Motorseite, kann aber wahlweise auf die entgegengesetzte Seite gelegt werden, um z.B. andere
Konfigurationen beim Gerételayout zu erméglichen. (Zu beachten ist, dass nach Auslieferung der Achse diese fiir ein Reset an |Al zurlickzusenden ist).

Doppel-Schlitten-Spezifikation
)

SEIERINE] Diese Option ergénzt einen frei bewegbaren Schlitten gegentiber der Spindelantriebsseite. Doppelschlitten kdnnen das zuléssige Lastmoment und
die Auskragung erhhen. Ab Werk sind Antriebsschlitten und Freischlitten nicht gekoppelt. Dies hat vor dem Einsatz kundenseitig zu erfolgen.
1 3 Optionen



Doppelschlitten-Spezifikation

M Vorkehrungen bei der Doppelschlitten-Spezifikation
(1) Das zuldssige dynamische Lastmoment und die Auskragung (Ldnge der Gberstehenden Last) hdngt vom Abstand beider Schlitten ab.

Zulassiges dynamisches Lastmoment

Die Werte fiir das zuldssige dynamische Lastmoment basieren auf der
Standard-Lebensdauer. Zu beachten ist, dass ein Einsatz mit Uberschreitung
der Lastmoment-Wertvorgaben die Lebensdauer der Fiihrung verkirzt.

Auskragung

Eine Uberschreitung der zuldssigen Liange kann zu Schwingungen fiihren.
Eine Anwendung hatimmer innerhalb der zuldssigen Werte zu erfolgen.

Mb

Ma

Mc

‘ Richtung der Lastmomente

Doppelschlitten-Spezifikation Schlitten-Montagezeichnung (Abbildung)

Werksseitig sind der Antriebsschlitten und Freischlitten nicht miteinander

—5% 2 6 S—¢ & K3 ¢ S——\ verbunden. Diese sind flir den Einsatz von Kundenseite her zu koppeln.
( (Hinweis) Die Schlitten-Kopplung hat mit einem Abstand von 35 bis 180 mm
\ / zu erfolgen.

—%% o [ X £ $ o—\

Schlittenlange Tatsachlicher Schlittenabstand

(2) Bei der Bestellung ist der Effektiv-Hub zu bestimmen.

Bsp. ISB-WXM-WA-750-50-1050-T2-M-AQ-W (Effektiv-Hub: 800 mm)

(3) Bei Spezifizierung der Option mit Doppelschlitten ergibt sich der Effektiv-Hub (tatsachlich nutzbarer Hub) aus der
Nominal-Hublénge (Hub nach Modellspezifikation) minus (A) (Schlittenldnge + tatsachlicher Schlitten-Abstand).

/
Nominal-Hub > Effektiv-Hub + (A) schltinge
(Hub nach Modellspezifik.)  (tatsichlich nutzbarer Hub) Nutzbarer Effektiv-Hub +
der Doppelschlitten-Spezifikation Tatsachlicher
(mm) Schlitten-
Abstand
Bsp. IS(P)B-WXM (mm)
. 100 ~ 1085 (Nominal-Hub 350 ~ 1300 215
Effektiv-Hub: 800 mm (A): 215 mm (bei tatsichlichem Schlittenabstand von 35 mm) / ( om.lna u )
) (140 ~ 940 (Nominal-Hub 500 ~ 1300) 360
800 mm + 215 mm = 1015 mm -> Modell-Bestellung mit 1050 mm X\, 540 ~ 2785 (Nominal-Hub 900 ~ 3000) 215
/ 540 ~ 2640 (Nominal-Hub 900 ~ 3000) 360

(4) Die Zuladung fiir die Doppelschlitten-Spezifikation ist in der ,Tabelle Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung (Doppelschlitten-
Spezifikation)” auf der jeweiligen Produktmodellseite zu Gberpriifen.

(5) Die max. Geschwindigkeit der Achse IS(P)B-WXM verringert sich bei vergroBerter Hubldnge aufgrund einer gefdhrdenden Kugel-
umlaufspindel-Drehzahl. Die max. Geschwindigkeit zur gewlinschten Nominal-Hubldnge ist unter ,Hub und max. Geschwindigkeit”

auf der Produktmodellseite zu Gberprifen.

l Doppelschlitten-Spezifikationstabelle

Zulassiges dynamisches Lastmoment Aus(l:\ﬁ];.mg Schlitt(ér)ll'a'nge
Schlitten- | Schlitten- Nutzbarer Effektiv-Hub +
Serientyp | Standard- | Schlittenabstand (mm) | Ma- Mb- Mc- Ma/ gewicht | ldnge der Doppelschlitten-Spezifikation Tatsachlicher
Nenn- s chiicher | Abstand | Richtung | Richtung|Richtung| Mb/Mc- (kg) (mm) (mm) e iliist
Lebensdauer| “Schlitten- | Schlitten- . abstand
(km) abstand _|Abdeckung (Nm) | (Nm) | (Nm) | Richtung (mm)
Min. 35 — 616 880 739 1975 100 ~ 1085 (Nominal-Hub 350 ~ 1300, 215
IS(P)B-WXM | 10000 30 180 (NominalHu )
Max. 180 — 1130 1610 739 2700 140 ~ 940 (Nominal-Hub 500 ~ 1300) 360
Min. 35 — 616 880 739 1975 540 ~ 2785 (Nominal-Hub 900 ~ 3000) 215
IS(P)B-WXMX | 10000 3.0 180 N
Max. 180 — 1130 1610 739 2700 540 ~ 2640 (Nominal-Hub 900 ~ 3000) 360

Doppelschlitten-Spezifikation 1 4



Einschaltdauer

Bei vertikalem Einsatz der Achse IS(P)B-WXMX darf die Einschaltdauer 4 [Einschaltdauer] h
max. 50 % betragen. In ande'ren Féllgn hangt die zu Yeranschlagende 3‘:;::;“;‘;33::: 3;:;::;l:g:i"::s:t"sfmzign
Einschaltdauer von den Betneb;bedmgungen ab (wie Zuladung und ™ e
Beschleunigung/Verzogerung). Uber die Formel unten ist der Lastfaktor LF R T
und das Zeitverhaltniss der Beschleunigung/Verzégerung (tod) zu berechnen. - T eeobee
digkeit

Hinweis:

Wenn ein Uberlastfehler auftritt, ist die Einschaltdauer kleiner zu halten

Uber langere Haltezeiten oder verringerte Beschleunigung/Verzégerung. o] Toreonte T [ Horberech | 2ot

Betriebszeit Tu i it Tr
1

Berechnung der Einschaltdauer N J

Nach Berechnung des Lastfaktors und Zeitverhaltnisses von Beschleunigung/Verzégerung ist die Einschaltdauer aus dem
Diagramm ablesbar. Bei einem Lastfaktor von max. 50 % ist der Betrieb mit 100 %-Einschaltdauer moglich (Dauerbetrieb).

1 Lastfaktor LF

Fir die Nennbeschleunigung/-verzégerung und die max. Zuladung bei Nennbeschleunigung/-verzégerung
siehe die jeweilige Produktmodellseite.

Bei einer Beschleunigung/Verzégerung im Betrieb Bei einer Beschleunigung/Verzégerung im Betrieb
unter der Nennbeschleunigung/-verzogerung Uber der Nennbeschleunigung/-verzégerung
Mx a Mx a M
Lastfaktor: LF = ——— (%) Lastfaktor: LF = = (%)
Mr x ar Mgx a Mg
Max. Zuladung bei Nennbeschleunigung : Mr (kg) Zuladung bei Soll-Beschleunigung : Ma(kg)
Nennbeschleunigung/-verzégerung  : ar (kg) Tatséchliche Zuladung im Betrieb ‘M (kg)
Tatsdchliche Zuladung im Betrieb "M (kg) Ist-Beschleunigung/-Verzdg. im Betrieb : a  (G)
Ist-Beschleunigung/-Verzdg. im Betrieb : o (G)

2 Zeitverhaltniss der Beschleunigung/Verzégerung tod

Beschleunigungszeit im Betrieb + Verzogerungszeit im Betrieb

Zeitverhaltnis der Beschleunig./Verzog. tod = [%]

Betriebszeit

Geschwindigkeit im Betrieb [mm/s] Geschwindigkeit im Betrieb [mm/s]

Beschleunigungszeit = S Verzégerungszeit =
I Verzégerung im Betrieb [mm/s?] [s] zogerungszel

Verzbgerung im Betrieb [mm/s?] >

Beschleunigung [mm/s’] = Beschleunigung [G] X 9800 mm/s*  Verzégerung [mm/s*] = Verzégerung [G] x 9800 mm/s’

3 Ablesung der Einschaltdauer aus berechnetem Lastfaktor LF und Zeitverhdltniss Beschleunigung/Verzogerung tod

Beispiel: Wenn der Lastfaktor LF 80 % und das Zeitverhaltnis der Beschleunigung/Verzégerung tod 80 % betragen, liegt
der Ndherungswert

B ) 100 N ] o LF = unter 50%
fur die vorgegebene N N
Einschaltdauer bei -
g 80 LF =60 %
ca. 75 %. e o P E— s - RO o
2 ca.75% = LF=70%
£ LF=80% _
3 o1 [ 1 T 1 I~ LF=90% £
c 5
= LF =100 % £
£ -
5 1 3
c
=l
@
S
Z 20
0
0 20 40 60 80 100

Zeitverhdltnis Beschleunigung/Verzégerung tod (%)
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Ersatzteile (Achse)

B Schematische Darstellung der IS(P)B-WXM/WXMX-Ersatzteile

(D Motor-Einheit
(2 Zwischenlager-Baugruppe

Bl Modell-Liste der Ersatzteile

Die Zahlen in der Tabelle entsprechen den Zahlen in der schematischen Darstellung.

Haupteinheit-Typ @ Motor-Einheit
Ohne Bremse Mit Bremse
WXM / WXMX M-ISB-TMA750-WA-CO M-ISB-TMA750-WA-BT-CO
Haupteinheit-Typ (2 Zwischenlager-Baugruppe Erforderliche Menge -
Hub (mm) Anzahl (Stiick)
900 ~1550 1
WXMX IMS-ISB-WXM 1600 ~ 2550 2
2600 ~ 3000 3

Ersatzteile (Achse) 1 6



Steuerungen/Optionen

Fiir Einzelheiten zu Steuerungen und Optionen siehe Bandauszug Steuerungen des IAl Gesamt-Katalogs.
Hinsichtlich RCON/RSEL ist die ,Auswahlmethode” auf den Seiten des R-unit-Katalogs empfehlenswert.

Einzelachs-Steuerung

Bei Ansteuerung einer Achse mit einer Steuerung

Unterstitzte
Ansteuerungsart

PEA (E/A)
Pulstreiber

Feld-
netzwerk

Serielle
Kommunikation
(Modbus)

SCON

Impuls-Ausgang fiir SCON vorhanden.
mmmu Geeignet zur Verknlipfung von zugehorigen Steuerungsgeraten.

(Bei IAlist anzufragen, wenn die Steuerung sowohl Uber Feldnetzwerk als
auch Impuls-Ausgang erfolgen soll)

@ Niedriger Preis
@ Gleiche Steuerungs-Betriebsart wie fiir ein Magnetventil wéhlbar
@ Kein zugehdriges Steuerungsprogramm erforderlich

|

Mehrachs-Steuerung

Bei Ansteuerung mehrerer Achsen mit einer Steuerung

Unterstitzte
Ansteuerungsart

SEL-Sprache
(IAl-eigenes
Programm)

PEA (E/A)

Feld-
netzwerk

RCON

RSEL

RCON und RSEL ‘" ; b8 o
Fiir eine einphasige
230 V-Stromversorgung @ Kompakt @ Kompakt @ Synchrone ® Synchrone
wird die Erweiterungs- @ Niedriger Preis @ Niedriger Preis Ansteuerung Ansteuerung
einheit RCON-EXT und @ Bis zu 16 Achsen @ Bis zu 8 Achsen von 2 Achsen von 2 Achsen
eine SCON benstigt. anschlieBbar anschlieBbar maoglich moglich
(abhéngig von der @ Interpolation
Betriebsart gelten einige mit bis zu 8
Einschrankungen) Achsen m'c')glich

Teaching-PC-Software

Zu verwenden fiir Verfahrbetrieb mit Interpolation.

Zwei Software-Typen stehen zur Verfligung fir die
Eingabe von Positionen und Parrametern.

= SN
DOWNLOAD ] (powNLOAD 4, ]
RCM-101-0] IA-101-]

Unterstlitzt Steuerungen
mit dem Seriennamen
,LJCON”

Unterstlitzt Steuerungen
mit dem Seriennamen
,LISEL”

1 7 Steuerungen/Optionen

Handprogrammiergerat

I 141 |

TB-02 TB-03

@ Mit Vollfarb-Touch-Panel ausgestattet

® Ermoglicht Positiosregistrierungen und
Testablaufe ebenso wie Fehlerbehebung
und Rickmeldung der Wartungsstiickliste




Ersatzteile (Kabel)

Bei Bestellung von Ersatzkabeln nach dem Produkteinkauf siehe die unten aufgefiihrten Modellbezeichnungen.

IS(P)B Standardausfiihrung

IS(P)B mit Grenzschalter

H Tabelle fiir passende Kabelverwendung

Motor-Roboterkabel / EU-Version
SCON/SSEL/XSEL

* Kabelldngenspezifizierung (L) in OO, max. 20 m

RCON/RSEL

CB-X-MAOOO / CB-XEU-MALO OO | CB-X2-MALICIO / CB-XEU1-MAOICI

Beispiel: 080 =8 m

Enkoder-Roboterkabel / EU-Version
Fiir alle Steuerungen gemeinsam

CB-X1-PALIOO / CB-XEU1-PACIOIO

CB-X1-PLALICIC] / CB-XEU1-PLALIIC]

model: CB-X-MALILI] / CB-XEU-MALILI[]

(Abb.: Motor-Roboterkabel CB-X-MADOC mit Kunststoff-Flachstecker)

| L 1(20), . (10
(16), =
= Q
-4 El 1
= = o
1 [] = \ IE
51
(Vorderansicht) (Vorderansicht)

Bei dynamischer Biegebeanspruchung des Kabels: Biegeradius r = 51 mm

Griin T 1] U | Rot

Rot | U |2 2 | V [Weiss| @075
©0.75 ;

Weiss| V |3 % 3 [ W [Schwarz 9ectimpt)

Schwarzl W | 4 4 | PE |Grin

(Abb.: EU-Motor-Roboterkabel CB-XEU-MALIO, EU-Version mit M18-Kunststoff-Rundstecker und Schraubverschluss)

L

-
g

£

(41)

J

|z

o [5sss] A

(Vorderansicht)

(Vorderansicht)

Bei dynamischer Biegebeanspruchung des Kabels: Biegeradius r > 51 mm

modet: CB-X2-MALILIL] / CB-XEU1-MALILIL]

Farbe _|Si .
Grin/gelb | PE | 1 @ | PE | Grin/gelb
0,75 [Xhvaz/weisse1’] U | 2 1 U |Schwarz/iweisse "1’} @0.75
Schwarziweisse"?’] V| 3 2 |V |Schwarz/weisse 2| \9¢CciMPY
Schwarziweisse'3’] W | 4 3 | W |Schwarz/weisse 3’

(Abb.: Motor-Roboterkabel CB-X2-MAC mit Kunststoff-Flachstecker)

L

- |

(10)

985)

==

\
\

(Vorderansicht)

Steuerungsseitig

|
]

Bei dynamischer Biegebeanspruchung des Kabels: Biegeradius r > 51 mm

Steuerungsseitiq

Nr. | Signal | Farbe] Querschnitt

_f Rot U B1 1 u Rot
o
‘ = @0.75 | Weiss \ B2 2 \ Weiss| @0.75
4 (Vorderansicht) (gecrimpt) | Schwarz| W Al 3 W [Schwarz|(@ecrimpt)
Griin | PE A2 4 PE | Grin
(Abb.: EU-Motor-Roboterkabel CB-XEU1-MAOC, EU-Version mit M18-Kunststoff-Rundstecker und Schraubverschluss)
Bei dynamischer Biegebeanspruchung des Kabels: Biegeradius r > 48 mm
Querschnitt ‘ Farbe ‘ Signal ‘ Nr. 5 ‘ Signal ‘ Farbe ‘ Querschnitt
Schwarz mit Schwarz mit
. B U B1 1 u : "
weisser ,1 weisser ,1
Schwarz mit v 8 5 v Schwarz mit
(30:75 weisser ,2" 2 weisser ,2" GO_JS
(gecrimpt) (gecrimpt)
Schwarz mit Schwarz mit
. B w Al 3 w : "
weisser ,3 weisser ,3
Griin/gelb PE A2 D PE Griin/gelb

Ersatzteile (Kabel) 1 8



ISB/ISPB-Serie Hochlast-Typ V2, Katalog-Nr. 0822-D, Version CE0276-2A /A AcruAToR

mocer: CB-X1-PACICIC] / CB-XEU1-PACICIC] gy U0, o

Querschnitt _Farbe Signal _Nr.

— — 0
— — 1
(Abb.: Enkoder-Roboterkabel CB-X1-PACCO mit Kunststoff-Flachstecker) = [ E2y . 12
= s |26
(41) L (14), — [ CREEP[ 25
— 1 or [ 2
8) — [ RSV [ 23
13) e 2
Iy = -
— A_ 19
| — +
W= T e B AWG26 —— | AT
o @ { U ] (gelotet) [ — + | 3
o) & — B- a
26|13 = + |5
[©) " — Z- 6 n Farbe Querschnitt
(Vorderansicht) = (Vorderansich) N y y
[Steuerungsseitia] iti et - 5
teuerungsseitig Violett AT+ 4 ﬂ 3 SD Orange
GRrau ér— 5 4 SD | Grin | AWG26
. . . ) ) t C 16 i
Bei dynamischer Biegebeanspruchung des Kabels: Biegeradius r = 44 mm Schwarz| GND_| 17 g & onD [schusiz] <™
Blau | BKR- | 20 f) 7 FG [ (Masse)
Gelb | BRR+ | 21 8 [ Bk | Blau
— 1 — [ » 9 | Bkt | Gelb
Ibschirmung wird an Abdeck. mittels Schelle geKlemmt.
"\ Masseleier und Abschimgeiecht

Querschnitt | Far Signal | Nr

(Abb.: EU-Enkoder-Roboterkabel CB-XEU1-PACCIC], EU-Version mit - —7
M18-Metall-Rundstecker und Schraubverschluss) = Eeey ii
- LS 26
- CLEEP | 25
r (41) L - oT 24
13 e - RSV_| 23
- — 9
- = Nr. | Signal | Farb:
=N ® = — T T ESD T Orenge
—~ ® = 2 SD Gril
5 == m B i
< 26(lll) |13 & @ (gelotet) = 5 : -
(Vorderansicht) (Vorderansicht) = ? ~ ? -
Orange | SROT o f 8 — | AWG26
riin RD- 9 - - (geldtet)
Violett AT+ 4 ] 10 vcc Rot
. . . . . Grau AT— 5 11 GND_ | Schwarz
Bei dynamischer Biegebeanspruchung des Kabels: Biegeradius r = 44 mm ot cc |16 f 12| BAT+ | Viokett
Schwarz GND 7 13 BAT- Grau
Blau BKR-_| 20 4 1 - | - |
Gelb [ BRR+ [ 21 | 15 Bk | Bl |
= = 22 16 BK+ Gelb
h wird an Abschirmung wird mit Létansc! verbunden.
L mitiels Schelle geldemmt. | \ Masseleiter und Abschirmgeflecht

moden: CB-X1-PLALILIL] / CB-XEU1-PLALILIL]

Querschnitt Signal
(Abb.: GS-Enkoder-Roboterkabel CB-X1-PLACOO mit Kunststoff-Flachstecker) — — i
Weiss/Blau E24V. 12 ‘ ‘ Weiss/Blau
i ov 13
s Weiss/Rot | AWG26
(1) L Weiss/Rot CRLEEP gg fi Neiss/Rof e
or 24 ‘ ‘
RSV 23
(13) — — 9
o — — 18
. = — — 19
%) — A+ 1
— 3 AWG26 _ -
| 1af=h E I (gelorer) [——— 5
N ‘ [ wn -
2 26|13 ¢ = 7 s
= — z 6 r. Signal Farbe  Querschnitt
d ichi (Vorderansicht) Orange SRD+ 7 f ; i/;? \/AGn\e((
(Vorderansicht) Vi o s f 5[ 5o | Orange
Gi BAT- 1 4 SD Griin
R::(u vee | 16 fi 5 vee Rot (g‘:iv,?,;:‘)
H H i - R H Schy GND 17 6 GND Schwarz
Bei dynamischer Biegebeanspruchung des Kabels: Biegeradius r > 54 mm chwar_ GND 17 i e
Gelb BKR+ 1 8 BK- Blau
_ — 22 9 BK+ Gelb
= '\ Masseleiter und Abschirmgeflecht
(Eine Leiter-Farbangabe wie ,Weiss/Blau" bezeichnet die Farben von Streifen und Isolierung.)
! . Nr. | Signal | Farbe |Q
(Abb.: EU-GS-Enkoder-Roboterkabel CB-XEU1-PLACICC, EU-Version mit = T L WeksBia
M18-Metall-Rundstecker und Schraubverschluss) N e ot 2 o Weiss/Gely
Weiss/Gelb | OV | 1: U 4 LS | WeissiRot | AWG26
41 L Weiss/Rot LS 26 f 5 (gelotet)
ey [WetssScaz] CREEP| 25 B
Weiss/Vioktt| OT 24 f
Weiss/( RSV | 23
- - 9
13 - - 18 Nr. | Signal | Farbe |Querschnitt
1_).'*% - — 19 1 [ sD [Orange |
- A+ 1 2 SD Griin
_| 14=n S . AWG26 = - 3 : 7
& [z L 2 (gelote) —=——8—3 ;
€ 26|13 ® || 13
1 - Z+ [ 5 6 -
. - 16 7 - AWG26
(Vorderansicht) (Vorderansicht) Orange | SRD+ | 7 i / 8 B - 6
Giin_| SRD- | 8 9 - — | (oelotey
BAT: 4
oA 1s1 110 b1 o | sovam
i i i - Bi i > Rot vce | 16 12 | BAT+ | Violett
Bei dynamischer Biegebeanspruchung des Kabels: Biegeradius r > 54 mm e f] LAl
Blau BKR- | 20 14 B =
Gelb BKR+ | 21 [ ] 15 BK- Blau
- el 22 16 BK+ | Gelb
i e I‘wm\rld ankI g Abschirmung wird mit Lotanschluss verbunden.
mittls Schele geklemmt \ Masseleiter und Abschirmgeflecht

(Eine Leiter-Farbangabe wie ,Weiss/Blau" bezeichnet die Farben von Streifen und Isolierung.)

IAl CORPORATION IAl' Industrieroboter GmbH IAl America Inc. IAl (Shanghai) Co., Ltd
Unternehmenszentrale Europa-Zentrale Amerika-Zentrale China-Zentrale
: . 577-1 Obane, Shimizu-Ku, Shizuoka 424-0103, Japan Ober der Roth 4, D-65824 Schwalbach, Deutschland 2690 W. 237th Street, Torrance, CA 90505, U.S.A Shanghai Jiahua Business Centee A8-303.808,
Quality and Innovation Tel.: +81-54-364-5105 Fax: +81-54-364-5192 Tel.: +49-6196-8895-0 Fax: +49-6196-8895-24 Tel.: +1-310-891-6015 Fax: +1-310-891-0815 Honggiao Rd., Shanghai 200030, China
E-Mail: info@IAl-automation.com Tel.: +86-21-6448-4753 Fax: +86-21-6448-3992

www.lAl-automation.com
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