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Eigenschaften— ISB/ISDB seric

Einflhrung einer Hochgeschwindigkeits-
achse, welche Uber kurzere Zykluszeiten
die Produktionskosten senkt.

Hochstgeschwindigkeit 2500 mm/s,
Maximale Beschleunigung/Verzégerung 3,0 G

Das Produktprogramm an ISB/ISDB-Achsen enthélt nun ,branchenweit erstmalig” bis zu 3-fach weitere Gewindetriebe auf
der gerollten Kugelumlaufspindel. Diese trotzdem noch preiswerten Highspeed-Achsen mit Kugelumlaufspindel besitzen
die 3-fache Spindelsteigung. Die Hochstgeschwindigkeit liegt bis zu 2,3-mal und die Beschleunigung bis zu 1,5-mal hoher
verglichen mit dem herkdmmlichen Produkt.

ISB-SXM ISB-MXM

Herkdmmliche Modelle 3-fach-Kugelgewindetriebe Herkommliche Modelle 3-fach-Kugelgewindetriebe

Steigung Kugelumlaufspindel (mm) 16 36 30 48

Hochstgeschwindigkeit (mm/s) 960 m 2160 1800 m 2500
Beschleunigung/Verzégerung (G) * 2,0 m 3,0 2,0 m 3,0
Max. Hub (mm) o0 [IEEIEP 1100 1100 ESTENP 1300

* Werte mit Offboard-Tuningfunktion.

Merkmal Zykluszeit-Reduzierung

Die Positionierzeit kann mit steigender Beschleunigung/ Verzégerung und Hochstgeschwindigkeit erheblich verkiirzt werden.

iS00 Verfahrweg: 600 mm in Horizontal-Lage S04 Verfahrweg: 700 mm in Horizontal-Lage
6 Geschwindigk. 960 mm/s & Geschwindigk.: 1800 mm/s
Herkémml. Beschleugnigung/ Herkémml. Beschleugnigung/
Modelle Verzogerung: 2,0 G Modelle Verzégerung: 2,0 G
3-fach- - 3-fach- A
. Geschwindigk. 2160 mm/s . Geschwindigk.: 2500 mm/s
Gewinde- Besc_r_\leugnigung/ um 0,3 5 Gewinde- Beschleugnigung/ umO0,1s

G reduziert Verzogerung: 3,0 G reduziert

Verzégerung: 3,0

triebe triebe

0 0.2 0.4 0.6 0.8 1 0 0.2 04 0.6 0.8 1

Anwendungsbeispiel

Eine Lasertrimming-Vorrichtung fiir Dinn-
schicht-Solarzellen mittels Kombination von
Hochgeschwindigkeitsachsen (mit 3-fach-
Gewindetrieb).

Durch eine gréBere Schnittgeschwindigkeit
verkirzt sich die Zykluszeit und die Produk-
tivitat wird erhoht.



Spezifikationen

_— Auenansicht  Achsbreite - Motorleistung Spindelsteigung ~ Hub  Max.Geschwin- ~ Max. Zuladung (kg)  Referenz-
il P (W) (mm) (mm)  digkeit(mm/s) Horizontal Vertikal seite
Standard- 100~1100 B
Schlitten SXM (in 50 mm-
Klein Schritten)
100 36 2160 10 2
Lang- 130~1080 s
i (in 50 mm-
Schiitten SXL ey
Standard- 100~1300 7
Schlitten MXM (in 50 mm-
Schritten)
2500 20 6
Mittel Lemee 120~1270
SchFi,tten MXL 400 48 (in 50 mm- 9
Schritten)
LAis 800~2000
Zwischen-  MXMX (nsomm- 2200 20 — 11
lager Schritten)
Klein
Standard- 100~800
Schlitten S 100 36 (insomm- 2000 10 2 13
Schritten)
Standard- 100~1100
. Schlitten M (in 50 mm- 20 6 15
Mittel Schritten)
400 48 2200
Mit 800~1600
129 Zwischen-  MX (in 50 mm- 20 = 17
lager Schritten)

* Bei kurzem Hub kann die max. Geschwindigkeit nicht erreicht werden. Mit steigender Hublange sinkt die Maximalgeschwindigkeit, um nicht in den Bereich einer kritischen

Geschwindigkeit zu kommen. Einzelheiten sind auf den Modellseiten mit den technischen Spezifikationen zu finden.

Modellbezeichnungen

Serie Typ Enkoder- Motor- Spindel- Hub Passende II(.;.;\beI- Optionen
Typ Typ steigung Steuerung dnge
ISB  Standard-Ausfiihrung l WA Batterielos-Absqut‘ 100 100 mm N Kein Kabel
ISDB  Staubschutz-Ausfiihrung 13 1 S 3m
2000 2000 mm M 5m
100 100w (Angabe in 50 mm-Schritten) XOIC  Spezifzierte Linge
SXM Kleine X-Achse / 400 400W ‘
Standardschlitten-Typ 36 36mm A1S  Kabelaustritt links
SXL Kleine X-Achse / 48 483mm A1E  Kabelaustritt hinten links
Langschlitten-Typ A3S  Kabelaustritt rechts
T Mittlere X-Achse / A3E Kabelaustritt hinten rechts
ISB Standardschlitten-Typ AQ  AQ-Dauerschmierung (Standard-Option)
MXL Mittlere X-Achse / B Bremse
Langschlitten-Typ C Creep-Sensor
R Mittlere X-Achse / CL Creep-Sensor gegeniiberliegend
Zwischenlager-Typ L Grenzschalter fiir Referenzpunkt
- Kleine Achse / LL Grenzschalter fiir Referenzpunkt gegentiberliegend
Standardschlitten-Typ LM  Hauptachsen-Spezifikation
1s0B| M Mittlere Achse / LLM  Hauptachsen-Spezifikation (Sensor gegentiberliegend)
Standardschlitten-Typ NM  Referenzpunkt auf gegentiberliegender Seite
o Mittlere Achse / RT  Fiihrung mit Kugelketten
Zwischenlager-Typ S Nebenachsen-Spezifikation
SR  Schlittenroller-Spezifikation
ST Hochgeradheits-Prazisionsversion
X . . . . . . w Doppel-Schlitten-Spezifikation
* Die auswahlbaren Parameter fiir Motor-Typ, Spindelsteigung, Hub und Optionen hdngen vom Modell-Typ ab. EU Runde Kabelsteckverbinder mit Schraubverschluss

Details dazu finden sich auf der jeweiligen Modellseite.



3 i Achsbreite
= = s~ | xhas | St | "9y
Absolut Typ mm

MModel-  ISB —SXM— WA — 100 — 36 —[ |- T2 —[_]-[_]

spezifika- . Enkoder- Motor- . Passende Kabel- .
tionen Seie. — Typ — typ — typ ~—Steigung — Hub — gieuerung — lange — OPtionen
WA: Batterielos- 100: 100W 36:36mm  100:100mm T2 :SCON N :Ohne Fir weitere Optionen
Absolut 2 MSCON S:3m siehe Tabelle unten.

1100:1100mm SSEL M:5m
(in 50mm-Schritten) ~ XSEL-P/Q XOO: Spezifizierte Lange
* Geben Sie die AQ-Dauerschmierung (AQ) als Option an.
Fiir den Kabelaustritt spezifizieren Sie den passenden Code.

oHS

I

—
An Decke

Vertikal

=
=

* Modellabhéngig kann es
einige Einschrankungen
hinsichtlich der vertikalen,
seitlichen oder decken-
montierten Einbaulage
geben. Fir weitere
Informationen dazu
kontaktieren Sie Al

(Hinweis 1) Die Zuladung beruht auf einem Betrieb mit einer Beschleunigung von 0,4 G.
Bei Erh6hung der Beschleunigung sinkt die Zuladung.
Bitte Fiir weitere Informationen hierzu siehe S. 21.

beachten

(Hinweis 2) Der Wert furr die dynamische Geradheitsabweichung gilt fiir den Fall,
dass die Hochgeradheits-Prazisionsversion (Option) spezifiziert ist.

Modellspezifikation
H Steigung und Zuladung B Hub und maximale Geschwindigkeit
Motor- | Stei- Max. Zuladung (*1) Langs- Hub Hub 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400
Modell leistung | gung kraft
(W) ~ | (mm) |Horizontal (kg) |Vertikal (kg) (2)  (N) (mm) Max.Geschw.| 1100 | 1425 | 1700 | 1925 | 2075 | 2125 | 2160
I1SB-SXM-WA-100-36{DFT2 @@ | 100 | 36 10 2 472 (inlgg;?sgh(zgem Hub | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750

Max. Geschw. 2160 2000 | 1740 | 1520 | 1340

Erkldrung der Ziffern: Hub Kabelldnge Optionen

(*1) Siehe S. 21 fur die Beziehung zwischen Beschleunigung und Zuladung.
(*2) Falls die Fuihrung mit Kugelketten (RT) eingesetzt wird, verringert sich die vertikale Zuladung um 0,5 kg. Max. Geschw.| 1190 | 1065 | 960 865 790 721 660

Hub 800 | 850 | 900 | 950 | 1000 | 1050 | 1100

(Einheit: mm/s)

Kabelldangen Allgemeine Spezifikationen

Typ Kabelcode Standard | Mit GS Bezeichnung Beschreibung
Wiederholgenauigkeit +0.01mm
Standard- | S 3m) o : - 2 -
kabel Antriebssystem Kugelumlaufspindel @12 mm, gerollt C10
M (5m) @) Spiel max. 0,05 mm
Spezial- X06 (6m) ~X10 (10m) o) o) Zulassiges statisches Lastmoment Ma: 143.8N-m Mb: 205.4N-m Mc: 336.0N-m
lingen Zulassiges dynam. Lastmoment (*1) (*2) | Ma: 32.9N-m Mb: 47.0N-m Mc: 76.8N-m
9 X11 (17m) ~ X20 (20m) O O Dynamische Geradheitsabweichung (*3) | max. 0.02 mm/m
*Fiir dieses Modell ist nur ein Roboterkabel erhaltlich. Grundrahmen Material: Aluminium, hell eloxiert
* Bitte kontaktieren Sie 1Al fiir weitere Informationen bzgl. Ersatzkabel. Zuldssige Temperatur, Feuchtigkeit | 0~40°C, bis zu 85% RH (nicht kondensierend)
* Bei Verwendung eines 21 bis 30 m langen Kabels ist bei der Achs-Modellspezifikation (*1) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 10000 km. Die Lebensdauer fillt je nach Betriebs-
N fir die Kabellange anzugeben. In dem Fall sind das Motorkabel [CB-X(EU)-MACICIC]] und Installationsbedingungen unterschiedlich aus. Fiir die Betriebslaufzeit kontaktieren Sie IAI.
und das Enkoderkabel [CB-X(EU)1-PALICIC]-AWG24] bzw. das GS-Enkoderkabel mit (¥2) Bei Einsatz der Achse mit Doppel-Schlitten (Option) siehe S. 22 fiir weitere Einzelheiten beziiglich
Grenzschalter [CB-X(EU)1-PLACICICJ-AWG24] separat zu bestellen. zuldssiger Momentenrichtung und Auskragung.
(Fur weitere Kabel-Details wenden Sie sich direkt an IAL) (*3) Dieser Wert gilt fiir die Hochgeradheits-Prézisionsversion (Option).

- Referenz firr die zuldssige Auskragung: max. 450 mm in Ma-, Mb-, Mc-Richtung

= Richtung Mb Richtung Ma
Optionen — -

Name Code| Seite Name Code| Seite [ii:ﬂ R““‘”“QE“M*"M‘
Kabelausgang links A1S |5.5.19 | Endschalter p auf Seite gegeniiber | LL |s.5.19  —
bel hinten links A1E |5.5.19 | Hauptachsenbesti LM |s.5.19 Richtung M Richtung Ma
Kabel rechts A3S |s.5.19 | Hauptachsenbesti Sensor auf Sei iiber) | LLM | 5.5.19 B %ﬂ —
bel g hinten rechts A3E [5.5.19 |E tes Referenzpunktfat NM |5.5.19
AQ-Dauerschmierung (Standard-Option) | AQ |s.S. 19 | Filhrung mit Kugelabstandshal RT |s.5.20 Richtung des zuldssigen dynamischen Moments Richtung der zulassigen Auskragung
Bremse B |5.5.19 | Nebenachsenbesti S |sS.19 Fur weitere Einzelheiten beziiglich zulssiger Momentenrichtung und Auskragung
Creep-Sensor C |s.5.19 | Hochgeradheits-Spezifikation ST |s.5.20 siehe ISB/ISDB-Grundkatalog.
Creep-Sensor auf Seite ik CL |5.5.19 | Doppel-Schlitten W [s.5.20
Endschalter I I L |s.5.19 | Runde Kabelsteckverbinder mit Schraubverschluss | EU |s.5.19




Abmessungen

CAD-Zeichnungen sind (iber unsere Webseite downloadbar. -,
Y . . ';)’D 3D *1 Der Schlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die
www.eu.intelligentactuator.de <AL CAD umgebenden Teile nicht beriihrt.
M.E.: Mechanischer Endpunkt
S.E.: Hub-Endpunkt
*2 Soll die Homing-Richtung nach dem Kauf geéndert werden, ist die Achse an IAl zur Einregulierung zuriickzusenden.
90
10, 70 5 10 2-p6H7, Tiefe 10 Kabelverbin-
1.5 4.5 | l— 4-M6, Tiefe 18 dungsstecker
™
N o
— ® S ®
I 8,4{:17777 -
ﬂL D ® = Kabelldnge
0| (300)
g7
Detailansicht der Befestigungsbohrung M.E*1
am Grundrahmen (T-Nut) L —
10 23 A 1 175
ME/ S.E. . (ohne Bremse)
n = 100 2-M3, Tiefe 6
Schlitten-Referenzfliche 81 5 (auch gegeniiberliegende Seite)
*Die Offset-Referenzposition Schmiernippel (auch iiberli Je Seite)
fiir die Berechnung der zulds- m
sigen Momente liegt 30 mm T-Nut : =
von der Montageposition des ¢ H —
Schlitten-Werkieils entfernt. \e 9 EE b —
2 Fg@ © O ?
<! L#,J Hx 200 2-06H7, Tiefe 10
- X -p6H7, Tiefe
Grundrahmen-Referenzflache 90 | 20 50 K J Passloch-Abstand 90 P-M6, Tiefe16
T T T T /84 2-96H7, Tiefe 10
T vz © G o 1 & &
. 29 & & @
149 | 8 S
sielg ——a;——%@i——————————i———#—/——
R
Joe T / = :
—] i — 4 & 4 ¢ e 4
— ~N S Langloch, G 7lvongegeniiberlieq. Seite) /
Tiefe 10 F 7
. 50 D C x 200 Passloch-Abstand / 50
(mit Bremse) Grundrahmen-Referenzflache B /
E-07 Bohrung, 911 Flachsenkung (von gegeniiberlieg. Seite)/
Mit Unterlegscheibe montierte Schraube M3
(fir Gehéduseerdung, an 2 Positionen)
77
o~
AT 0Al a Al
5 @ 5 o P @
Kabelausgang rechts Kabelausgang links I;belaus : : N
- 3 N | gang hinten rechts Kabelausgang hinten links
(Options-Code: A3S) (Options-Code: A1S) (Options-Code: A3E) (Options-Code: A1E)
B Abmessungen und Gewicht pro Hub
Hub 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 | 1050 | 1100
|OhneBremse| 392.5 | 442.5 | 4925 | 5425 | 592.5 | 642.5 | 692.5 | 742.5 | 7925 | 8425 | 892.5 | 942.5 | 992.5 [1042.5 [1092.5 | 1142.5 [1192.5 [1242.5 [1292.5 [ 1342.5 [ 1392.5
‘ MitBremse | 424 474 524 574 624 674 724 774 824 874 924 974 1024 | 1074 | 1124 | 1174 | 1224 | 1274 | 1324 | 1374 | 1424
A 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 | 1050 | 1100
B 251 301 351 401 451 501 551 601 651 701 751 801 851 901 951 1001 1051 1101 1151 1201 1251
© 0 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5
D 151 201 251 101 151 201 251 101 151 201 251 101 151 201 251 101 151 201 251 101 151
E 4 4 4 6 6 6 6 8 8 8 ) 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14
F 151 201 251 301 351 401 451 501 551 601 651 701 751 801 851 901 951 1001 1051 1101 1151
G 131 131 181 231 281 331 381 431 481 531 581 631 681 731 781 831 881 931 981 1031 1081
H 0 0 0 0 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4
J 56 56 106 156 206 256 106 156 206 256 106 156 206 256 106 156 206 256 106 156 206
K 0 50 50 50 50 50 50 50 50 50 50 50 50 50 50 50 50 50 50 50 50
P 8 10 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18
Gewicht| Ohne Bremse| 3.2 3.6 4.0 43 4.7 5.0 54 5.7 6.1 6.5 6.8 7.2 7.5 79 8.2 8.6 8.9 9.3 9.7 10.0 104
(kg) ‘ MitBremse | 3.5 3.9 4.3 4.6 5.0 53 57 6.0 6.4 6.8 7.1 7.5 7.8 8.2 8.5 8.9 9.2 9.6 10.0 103 10.7

Passende Steuerungen

Achsen der ISB-Serie konnen mit folgenden Steuerungen betrieben werden. Wahlen Sie den fiir Inre Anwendung geeigneten Typ aus.

Max. Anzahl an-

Steuerungs-Betriebsarten

Serientyp steuerb. Achsen | Eingangsspannung Position |Pulstreiber| Programm
SCON-CB/CGB 1 . b -
SCON-LC/LCG 1 - B ®
SCON-CAL/CGAL 1 [ phase ° - -

§ Dieser Typ ist nur an ein
MSCON-C 6 Netzwerk anschlussfahig.
SSEL-CS 2 i - i

! Einphasig 230 VAC _ _
XSEL-P/Q 6 Dreiphasig 230 VAC °

Netzwerk *Option
Devicei\'et
BJUJ S,
Compoi'et

Ether AT~
Ethen\et/IP

Hinweis:
Die Kompatibilitdt zu bestimmten Netz-

werken ist abhéngig von der j
Steuerung. Fiir nahere Informationen
kontaktieren Sie IAl

Max. Anzahl von Referenz-
Positionierpunkten seite
512
(768 bei Netzwerk-Spez.)
512
(768 bei Netzwerk-Spez.)
Bitte
512 kontak-
(768 bei Netzwerk-Spez.) | tieren
Sie IAI fur
weitere
256 Informa-
tionen.
20000
20000




i Kleiner La Achsbreite
I X-Achs- ng-
- -
1 0 0 Absolut Typ Schlitten 29

MModel-  |SB —SXL — WA — 100 — 36 —[ |- T2 —[_]-[_]

spezifika- . Enkoder- Motor- . Passende Kabel- .
tionen Seie. — Typ — typ — typ ~—Steigung — Hub — gieuerung — lange — OPtionen
WA: Batterielos- 100: 100W 36:36mm  130:130mm T2 :SCON N :Ohne Fir weitere Optionen
Absolut 2 MSCON S:3m siehe Tabelle unten.

1080 : 1080mm SSEL M:5m
(in 50mm-Schritten) ~ XSEL-P/Q XOO: Spezifizierte Lange

* Geben Sie die AQ-Dauerschmierung (AQ) als Option an.
Fiir den Kabelaustritt spezifizieren Sie den passenden Code.

oHS

I

—
An Decke

Vertikal

=
=

* Modellabhéngig kann es
einige Einschrankungen
hinsichtlich der vertikalen,
seitlichen oder decken-
montierten Einbaulage
geben. Fir weitere
Informationen dazu
kontaktieren Sie Al

(Hinweis 1) Die Zuladung beruht auf einem Betrieb mit einer Beschleunigung von 0,4 G.
Bei Erh6hung der Beschleunigung sinkt die Zuladung.
Bitte Fiir weitere Informationen hierzu siehe S. 21.

beachten

(Hinweis 2) Der Wert furr die dynamische Geradheitsabweichung gilt fiir den Fall,
dass die Hochgeradheits-Prazisionsversion (Option) spezifiziert ist.

Modellspezifikation
H Steigung und Zuladung B Hub und maximale Geschwindigkeit
Vodell IMotor- Stei- Max. Zuladung (1) Lﬁngﬂs- Hub Hub 130 | 180 | 230 | 280 | 330 | 380 ‘ 430
lode ist un ra
W2 | g [Horizontal (kg) | Vertikal (ka) | (N) (mm) MaxGeschw.| 1425 | 1700 | 1925 | 2075 | 2125 | 2160
ISB-SXL-WA-100-36{D1T2 100 | 36 10 2 472 (inlgg;lgﬁgen) Hub | 480 | 530 | 580 | 630 | 680 | 730 | 780
Max.Geschw.| 2160 2000 | 1740 | 1520 | 1340 | 1190

Erklarung der Ziffern: Hub Kabellange Optionen

(*1) Siehe S. 21 fiir die Beziehung zwischen Beschleunigung und Zuladung.

Hub 830 | 880 | 930 | 980 | 1030 | 1080
Max. Geschw.| 1065 | 960 | 865 | 790 | 721 | 660

(Einheit: mm/s)

Kabelldangen Allgemeine Spezifikationen

Typ Kabelcode Standard | Mit GS Bezeichnung Beschreibung
Wiederholgenauigkeit +0.01mm
Standard- | S 3m) o : - 2 -
kabel Antriebssystem Kugelumlaufspindel @12 mm, gerollt C10
M (5m) @) Spiel max. 0,05 mm
Spezial- X06 (6m) ~X10 (10m) o) o) Zulassiges statisches Lastmoment Ma: 216.0N-m Mb: 308.5N-m Mc: 415.1N-m
lingen Zulassiges dynam. Lastmoment (*1) (*2) | Ma: 46.3N-m Mb: 66.2N-m Mc: 89.0N-m
9 X11 (17m) ~ X20 (20m) O O Dynamische Geradheitsabweichung (*3) | max. 0.02 mm/m
*Fiir dieses Modell ist nur ein Roboterkabel erhaltlich. Grundrahmen Material: Aluminium, hell eloxiert
* Bitte kontaktieren Sie 1Al fiir weitere Informationen bzgl. Ersatzkabel. Zuldssige Temperatur, Feuchtigkeit | 0~40°C, bis zu 85% RH (nicht kondensierend)
* Bei Verwendung eines 21 bis 30 m langen Kabels ist bei der Achs-Modellspezifikation (*1) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 10000 km. Die Lebensdauer fillt je nach Betriebs-
N fir die Kabellange anzugeben. In dem Fall sind das Motorkabel [CB-X(EU)-MACICIC]] und Installationsbedingungen unterschiedlich aus. Fiir die Betriebslaufzeit kontaktieren Sie IAI.
und das Enkoderkabel [CB-X(EU)1-PALICIC]-AWG24] bzw. das GS-Enkoderkabel mit (¥2) Bei Einsatz der Achse mit Doppel-Schlitten (Option) siehe S. 22 fiir weitere Einzelheiten beziiglich
Grenzschalter [CB-X(EU)1-PLACICICJ-AWG24] separat zu bestellen. zuldssiger Momentenrichtung und Auskragung.
(Fur weitere Kabel-Details wenden Sie sich direkt an IAL) (*3) Dieser Wert gilt fiir die Hochgeradheits-Prézisionsversion (Option).

- Referenz fiir die zuldssige Auskragung: max. 550 mm in Ma-, Mb-, Mc-Richtung

= Richtung Mb Richtung Ma
Optionen — -

Name Code| Seite Name Code| Seite [ii:ﬂ R““‘”“QE“M*"M‘
Kabelausgang links A1S |5.5.19 | Endschalter p auf Seite gegeniiber | LL |s.5.19  —
bel hinten links A1E |5.5.19 | Hauptachsenbesti LM |s.5.19 Richtung M Richtung Ma
Kabel rechts A3S |s.5.19 | Hauptachsenbesti Sensor auf Sei iiber) | LLM | 5.5.19 B %ﬂ —
bel g hinten rechts A3E [5.5.19 |E tes Referenzpunktfat NM |5.5.19
A(}Dauerschmierung(Standard-Option) AQ 5.5.19 |- - - Richtung des zuldssigen dynamischen Moments Richtung der zuldssigen Auskragung
Bremse B |5.5.19 | Nebenachsenbesti S |sS.19 Fur weitere Einzelheiten beziiglich zulssiger Momentenrichtung und Auskragung
Creep-Sensor C |s.5.19 | Hochgeradheits-Spezifikation ST |s.5.20 siehe ISB/ISDB-Grundkatalog.
Creep-Sensor auf Seite ik CL |5.5.19 | Doppel-Schlitten W [s.5.20
Endschalter I I L |s.5.19 | Runde Kabelsteckverbinder mit Schraubverschluss | EU |s.5.19




Abmessungen

CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar. -,
fEhUNgEN sINGuBentn tedow 20 3D *1 Der Schlitten féahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die

www.eu.intelligentactuator.de A0 CAD umgebenden Teile nicht berdihrt.

M.E.: Mechanischer Endpunkt
S.E.: Hub-Endpunkt

*2 Soll die Homing-Richtung nach dem Kauf gedndert werden, ist die Achse an 1Al zur Einregulierung zuriickzusenden.
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20 70 20] 2-06H7, T'?fe 10 Kabelverbin-
| e 55 4-M6, Tiefe 18 dungsstecker
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® N 8 © Kabelldnge
I . (300)
Detailansicht der Befestigungsbohrung
am Grundrahmen (T-Nut) % )
M.E*1
L
10 23 A 110 38/ 14 117.5
M.E.| S.E. 2-M3, Tiefe 6 Home (ohne Bremse)
Schlitten-Referenzflache 18010 5) (auch gegeniiberliegende Seite) N /5
* Die Offset-Referenzposition W Schmiernippel (auch gegeniiberliegende Seite) 14 Zi
filr die Berechnung der zulas- m =
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E-07 Bohrung, 911 Flachsenkung (von gegentiberlieg. Seite)/

Mit Unterlegscheibe montierte Schraube M3
(fur Gehduseerdung, an 2 Positionen)

I
A AN V)
Kabelausgang rechts Kabelausgang links Kabelausgang hinten rechts Kabelausgang hinten links
(Options-Code: A3S) (Options-Code: A1S) (Opti(g)ns-gCode: A3E) (Optio%s-cgode: ATE)

B Abmessungen und Gewicht pro Hub

Hub 130 180 230 280 330 380 430 480 530 580 630 680 730 780 830 880 930 980 1030 1080
|OhneBremse| 442.5 | 4925 | 542.5 | 5925 | 642.5 | 6925 | 742.5 | 7925 | 8425 | 8925 | 942.5 | 9925 [ 10425 [1092.5 [ 11425 | 11925 | 12425 [ 12925 [ 13425 [ 13925
| MitBremse | 474 524 574 624 674 724 774 824 874 924 974 1024 1074 1124 1174 1224 1274 1324 1374 1424

A 130 180 230 280 330 380 430 480 530 580 630 680 730 780 830 880 930 980 1,030 | 1,080
B 301 351 401 451 501 551 601 651 701 751 801 851 901 951 1001 1051 1101 1151 1201 1251
C 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5
D 201 251 101 151 201 251 101 151 201 251 101 151 201 251 101 151 201 251 101 151
E 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14
F 201 251 301 351 401 451 501 551 601 651 701 751 801 851 901 951 1001 1051 1101 1151
G 131 181 231 281 331 381 431 481 531 581 631 681 731 781 831 881 931 981 1031 1081
H 0 0 0 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4
J 56 106 156 206 256 106 156 206 256 106 156 206 256 106 156 206 256 106 156 206
P 10 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18
Gewicht |Ohne Bremse | 3.7 4.1 44 4.8 5.1 55 5.8 6.2 6.6 6.9 7.3 7.6 8.0 8.3 8.7 9.0 9.4 9.8 10.1 10.5
(ko) | MitBremse 4.0 44 47 5.1 54 58 6.1 6.5 6.9 72 7.6 79 83 8.6 9.0 9.3 9.7 10.1 104 10.8

Passende Steuerungen

Achsen der ISB-Serie konnen mit folgenden Steuerungen betrieben werden. Wahlen Sie den fiir Inre Anwendung geeigneten Typ aus.

. Max. Anzahl an- | ; Steuerungs-Betriebsarten Max. Anzahl von Referenz-
Ansicht | cteuerb. Achsen | EIN9ANISSPANNUNG o oo reiber Programm Netzwerk *Option Positionierpunkten seite
. 512
SCON-CB/CGB ! o o - Deviceilet (768 bei Netzwerk-Spez.)
SCON-LC/LCG 1 - - ° 512
BJUJS (768 bei Netzwerk-Spez.)
Compoi'et Bitte
N Einphasig _ _ 512 kontak-
SCON-CAL/CGAL 1 115/230 VAC d EthercAT™ (768 bei Netzwerk-Spez.) | tieren
s Sie IAI fiir
A\l .
MSCON-C 6 Dieser Typ ist nur an ein Etheritet/IP 256 weitere
Netzwerk anschlussféhig. Ir:%)rma-
ionen.

SSEL-CS 2 [ ] - [ ] Hinweis: 20000
Die Kompatibilitdt zu bestimmten Netz-
werken ist alo_héngig von der j weili
Einphasig 230VAC Steuerung. Fiir ndhere Informationen

- — — kontaktieren Sie Al
e Y ® Dreiphasig 230 VAC C 20000




Standard Achsbreite
tandard-
- ] i
40 0 Absolut Schlitten 1mzmo
W Modell- ISB —MXM— WA — 400 — 48 —[ ] T2 ] -]
spezifika- . Enkoder- Motor- i Passende Kabel- .
tionen Serie. — Ty — gyp typ — Steigung — Hub Steuerung linge — Optionen
WA: Batterielos- 400 : 400W 48:48mm  100: 100mm T2 : SCON N :Ohne Fir weitere Optionen
Absolut MSCON S:3m siehe Tabelle unten.
1300: 1300mm SSE M:5m
(in 50mm-Schritten) XSEL-P/Q XOO: Spezifizierte Lange
* Geben Sie die AQ-Dauerschmierung (AQ) als Option an.
Fiir den Kabelaustritt spezifizieren Sie den passenden Code.
An Decke
* Modellabhangig kann es
einige Einschrankungen
hinsichtlich der vertikalen,
seitlichen oder decken-
montierten Einbaulage
geben. Fir weitere
Informationen dazu
kontaktieren Sie IAI.
{Hinweis 1) Die Zuladung beruht auf einem Betrieb mit einer Beschleunigung von 0,4 G.
Bei Erh6hung der Beschleunigung sinkt die Zuladung.
Fiir weitere Informationen hierzu siehe S. 21.
{Hinweis 2) Der Wert fur die dynamische Geradheitsabweichung gilt fiir den Fall,
dass die Hochgeradheits-Prazisionsversion (Option) spezifiziert ist.
Modellspezifikation
H Steigung und Zuladung B Hub und maximale Geschwindigkeit
—— Motor- | Stei- Max. Zuladung (*1) Lﬁngf:,— Hub Hub 100 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400
ode leistung | gung ra
w) 9 (gmm) Horizontal (kg)  Vertikal (kg) N) (mm) Max. Geschw.| 1025 | 1325 | 1575 | 1825 | 2025 | 2200 | 2350
100~1300 Hub | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750
1SB-MXM-WA-400-48{0}T2 400 | 48 20 6 1413 o sormSdhten)| (v Gestw| 2400 So00 2270
Erklarung der Ziffern: [DHub [@]kabellange [ optionen Hub | 800 | 850 | 900 | 950 | 1000 | 1050 | 1100
(*1) Siehe S. 21 fur die Beziehung zwischen Beschleunigung und Zuladung. Max. Geschw.| 2030 | 1825 | 1645 | 1495 | 1365 | 1250 | 1150
Hub 1150 | 1200 | 1250 | 1300
Max.Geschw.| 1060 | 980 | 910 | 845 (Einheit: mm/s)

Kabelldangen

Typ Kabelcode Standard | MitGS
Standard- | S Bm) O
kabel M (5m) o
Spezial- X06 (6m) ~X10 (1 Om) O O
langen | x11 (11m) ~X20 (20m) o) @)

* Fur dieses Modell ist nur ein Roboterkabel erhaltlich.

* Bitte kontaktieren Sie Al fir weitere Informationen bzgl. Ersatzkabel.

* Bei Verwendung eines 21 bis 30 m langen Kabels ist bei der Achs-Modellspezifikation
N fir die Kabellange anzugeben. In dem Fall sind das Motorkabel [CB-X(EU)-MACICIC]]
und das Enkoderkabel [CB-X(EU)1-PALICICI-AWG24] bzw. das GS-Enkoderkabel mit
Grenzschalter [CB-X(EU)1-PLACICIC]-AWG24] separat zu bestellen.

(Fur weitere Kabel-Details wenden Sie sich direkt an IAl.)

Name Code| Seite Name Code| Seite
Kabelausgang links A1S |5.5.19 | Endschalter p auf Seite gegeniiber | LL |s.5.19
bel hinten links A1E |5.5.19 | Hauptachsenbesti LM |s.5.19
Kabel rechts A3S |s.5.19 | Hauptachsenbesti Sensor auf Sei iiber) | LLM | 5.5.19
bel g hinten rechts A3E [5.5.19 |E tes Referenzpunktfat NM |5.5.19
AQ-Dauerschmierung (Standard-Option) | AQ |s.S. 19 | Filhrung mit Kugelabstandshal RT |[s.5.20
Bremse B [5.5.19 | Nebenachsenbesti S [sS.19
Creep-Sensor C |5.5.19 |Hochgeradheits-Spezifikation ST |s.5.20
Creep-Sensor auf Seite ik CL |5.5.19 | Doppel-Schlitten W [s.5.20
Endschalter I L |s.5.19 | Runde Kabelsteckverbinder mit Schraubverschluss | EU |s.S.19

Allgemeine Spezifikationen

Bezeichnung
Wiederholgenauigkeit
Antriebssystem
Spiel
Zulassiges statisches Lastmoment
Zulassiges dynam. Lastmoment (*1) (*2)
Dynamische Geradheitsabweichung (*3)
Grundrahmen
Zuldssige Temperatur, Feuchtigkeit

Beschreibung

+0.01mm

Kugelumlaufspindel @16 mm, gerollt C10
max. 0,05 mm

Ma: 341.5N-m Mb: 487.0N-m Mc: 796.5N-m
Ma: 81.0N-m Mb: 116.0N-m Mc: 189.0N-m
max. 0.02 mm/m

Material: Aluminium, hell eloxiert

0~40°C, bis zu 85% RH (nicht kondensierend)

(*1) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 10000 km. Die Lebensdauer féllt je nach Betriebs-
und Installationsbedingungen unterschiedlich aus. Fiir die Betriebslaufzeit kontaktieren Sie IAI.

(*2) Bei Einsatz der Achse mit Doppel-Schlitten (Option) siehe S. 22 fiir weitere Einzelheiten beziiglich
zulédssiger Momentenrichtung und Auskragung.

(*3) Dieser Wert gilt fir die Hochgeradheits-Prézisionsversion (Option).

- Referenz fiir die zuldssige Auskragung: max. 600 mm in Ma-, Mb-, Mc-Richtung

Richtung Mb
——

——1

Rlch(ung Ma

Richtung Ma

Richtungen Mb, Mc

Rlch(ung Mc

0 =—n

Richtung des zuldssigen dynamischen Moments

Richtung der zuldssigen Auskragung

Fur weitere Einzelheiten beziiglich zuldssiger Momentenrichtung und Auskragung
siehe ISB/ISDB-Grundkatalog.



Abmessungen

CAD-Zeich ind tibe Webseite downloadbar. -
€ nungen.sln . .r unsere Tebselte downloadbar %D 3D *1 Der Schlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die
www.eu.intelligentactuator.de Ao  CAD umgebenden Teile nicht beriihrt.
M.E.: Mechanischer Endpunkt
S.E.: Hub-Endpunkt
*2 Soll die Homing-Richtung nach dem Kauf gedndert werden, ist die Achse an Al zur Einregulierung zuriickzusenden.
120
1 90 13 4-M6, Tiefe 18
X 25 70 25 — Kabelverbin-
2-g8H7, Tiefe 10 . 60 4-M8, Tiefe 18 dungsstecker
| ~N|
2 i
]
® S o]
I e e R I R S
® - ] © (300)
1o o i1
Detailansicht der Befestigungsbohrung L M.E*1
am Grundrahmen (T-Nut)
12 32 A 120 52 /14 138
ME.| S.E. 2-M3, Tiefe 6 Home
Schlitten-Referenzflache 5 (auch gegeniiberliegende Seite) Z5 (ohne Bremse)
I 248
2|\ o
* Die Offset-Referenzposition
fiir die Berechnung der zulds- T-Nut L =
sigen Momente liegt 37.5mm o ‘
von der Montageposition des ©l ) f |
Schlitten-Werkteils entfernt. o * [© | [ | B
»oT Schmiernippel (auch gegeniiberliegende Seite) 2-08H7, Tiefe 10
Grundrahmen-Referenzflache 20 50 50 J H x 200 Passloch-Abstand 120 40 K-M8, Tiefe 20
T T T -/_100] 2-08H7, Tiefe 10
= _e:1 ¢ 3 &
13 S & 4 r¢ &
0| 10 o i
——1173 Eg,? -— —F -—_ . - — 4 -+
] 3 =
wn
H e o o ® ¢ te i
o[ Langloch,| G 10 (von gegeniiberlieg. Seite)
— ) 50 o} Cx 200 Passloch-Abstand 50
(mit Bremse) Grundr-Referenzfliche] B
E-09 Bohrung, 916 Flachsenkung (von gegeniberlieg. Seite) /
Mit Unterlegscheibe montierte Schraube M3
(fur Gehduseerdung, an 2 Positionen)
Kabelausgang rechts Kabelausgang links Kabelausgang hinten rechts Kabelausgang hinten links
(Options-Code: A3S) (Options-Code: A1S) (Options-Code: A3E) (Options-Code: A1E)
B Abmessungen und Gewicht pro Hub
Hub 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 | 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300
|OneBremse| 468 | 518 | 568 | 618 | 668 | 718 | 768 | 818 | 868 | 918 | 968 | 1018 | 1068 | 1118 [ 1168 | 1218 | 1268 | 1318 1368 | 1418 | 1468 | 1518 | 1568 | 1618 | 1668
‘ MitBremse| 503 | 553 | 603 | 653 | 703 | 753 | 803 | 853 | 903 | 953 | 1003 | 1053 | 1103 | 1153 | 1203 | 1253 | 1303 | 1353 | 1403 | 1453 | 1503 | 1553 | 1603 | 1653 | 1703
A 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 | 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300
B 304 | 354 | 404 | 454 | 504 | 554 | 604 | 654 | 704 | 754 | 804 | 854 | 904 | 954 | 1004 | 1054 | 1104 | 1154 | 1204 | 1254 | 1304 | 1354 | 1404 | 1454 | 1504
C 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6
D 204 | 254 | 104 | 154 | 204 | 254 | 104 | 154 | 204 | 254 | 104 | 154 | 204 | 254 | 104 | 154 | 204 | 254 | 104 | 154 | 204 | 254 | 104 | 154 | 204
E 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16
F 204 | 254 | 304 | 354 | 404 | 454 | 504 | 554 | 604 | 654 | 704 | 754 | 804 | 854 | 904 | 954 | 1004 | 1054 | 1104 | 1154 | 1204 | 1254 | 1304 | 1354 | 1404
G 134 | 184 | 234 | 284 | 334 | 384 | 434 | 484 | 534 | 584 | 634 | 684 | 734 | 784 | 834 | 884 | 934 | 984 | 1034 | 1084 | 1134 | 1184 | 1234 | 1284 | 1334
H 0 0 0 0 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
J 24 74 124 | 174 | 224 | 274 | 124 | 174 | 224 | 274 | 124 | 174 | 224 | 274 | 124 | 174 | 224 | 274 | 124 | 174 | 224 | 274 | 124 | 174 | 224
K 10 10 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20
(Gewicht| Ohne Bremse| 7.0 7.6 83 8.9 95 [ 102 | 108 | 114 | 121 | 127 | 133 | 140 | 146 | 152 | 159 | 16,5 | 17.2 | 17.8 | 184 | 19.1 | 19.7 | 203 | 21.0 | 21.6 | 22.2
(kg) ‘ MitBremse | 7.6 8.2 8.9 9.5 | 101 | 108 | 11.4 | 12.0 | 12.7 | 133 | 139 | 146 | 152 | 158 | 16,5 | 17.1 | 17.7 | 184 | 19.0 | 19.6 | 203 | 209 | 216 | 22.2 | 22.8

Passende Steuerungen

Achsen der ISB-Serie konnen mit folgenden Steuerungen betrieben werden. Wahlen Sie den fiir Inre Anwendung geeigneten Typ aus.

Max. Anzahl an-

Steuerungs-Betriebsarten

. Ei
Serientyp steuerb. Achsen| -'"'92"9ssPannung Position | Pulstreiber| Programm Netzwerk *Option
Deviceiet
SCON-CB/CGB 1 ° ° - '
Einphasig AEEEN"
230VAC
SCON-LC/LCG 1 = = ® Compoi'et
EtherCAT~
. Einphasig _ Ethen'et/IP
SSELCS 2 115/230 VAC o o
Hinweis:
n n Die Kompatibilitdt zu bestimmten Netz-
d Einphasig 230 VAC _ _ Ken st abhingi ot el
HSELPIQ 6 Dreiphasig 230 VAC O leung R e omationen "
kontaktieren Sie 1Al

Max. Anzahl von EEEh
Positionierpunkten seite
512
(768 bei Netzwerk-Spez.)
512 Bitte
(768 bei Netzwerk-Spez) | kontak-
tieren
Sie 1Al fur
weitere
20000 Informa-
tionen.
20000




Mittlerer La Achsbreite
X-Achs- ng-
- -
4 Absolut Typ Seilfliaw 1mzm0
W Modell- ISB -MXL - WA — 400 — 48 —[ ] T2 ] -]
spezifika- . Enkoder- Motor- i Passende Kabel- .
tionen Serie. — Typ — gyp typ — Steigung — Hub Steuerung linge — Optionen
WA: Batterielos- 400 : 400W 48:48mm  120: 120mm T2 : SCON N :Ohne Fir weitere Optionen
Absolut MSCON S:3m siehe Tabelle unten.
1270: 1270mm SSE M:5m
(in 50mm-Schritten) XSEL-P/Q XOO: Spezifizierte Lange
* Geben Sie die AQ-Dauerschmierung (AQ) als Option an.
Fiir den Kabelaustritt spezifizieren Sie den passenden Code.
An Decke
* Modellabhangig kann es
einige Einschrankungen
hinsichtlich der vertikalen,
seitlichen oder decken-
montierten Einbaulage
geben. Fir weitere
Informationen dazu
kontaktieren Sie IAl.
{Hinweis 1) Die Zuladung beruht auf einem Betrieb mit einer Beschleunigung von 0,4 G.
Bei Erh6hung der Beschleunigung sinkt die Zuladung.
Fiir weitere Informationen hierzu siehe S. 21.
{Hinweis 2) Der Wert fur die dynamische Geradheitsabweichung gilt fiir den Fall,
dass die Hochgeradheits-Prazisionsversion (Option) spezifiziert ist.
Modellspezifikation
Bl Steigung und Zuladung B Hub und maximale Geschwindigkeit
o Motor- | Stei- Max. Zuladung (*1) Léingfts— Hub Hub 120 170 | 220 | 270 | 320 | 370 | 420
Model leistun: ung kra
W' | Gnmy | Horizontal (k)| Vertikal (kg) | (N) (mm) Max Geschw.| 1325 | 1575 | 1825 | 2025 | 2200 | 2350 | 2400
120~1270 Hub | 470 | 520 | 570 | 620 | 670 | 720 | 770
I1SB-MXL-WA-400-48- (D2 [21{@] | 400 | 48 20 6 1413 | sehiten)| (i o o0 7270 12030
Erklarung der Ziffern: [DHub [@]kabellange [ optionen Hub | 820 | 870 | 920 | 970 | 1020 | 1070 | 1120
(*1) Siehe S. 21 fur die Beziehung zwischen Beschleunigung und Zuladung. Max. Geschw. | 1825 | 1645 | 1495 | 1365 | 1250 | 1150 | 1060
Hub 1170 | 1220 | 1270
Max.Geschw.| 980 | 910 | 845 (Einheit: mm/s)

Kabelldangen

Typ Kabelcode Standard | MitGS
Standard- | S 3m) o
kabel M (5m) o
Spezial- X06 (6m) ~X10 (1 Om) O O
langen | x11 (11m) ~X20 (20m) o) @)

* Fur dieses Modell ist nur ein Roboterkabel erhaltlich.

* Bitte kontaktieren Sie Al fir weitere Informationen bzgl. Ersatzkabel.

* Bei Verwendung eines 21 bis 30 m langen Kabels ist bei der Achs-Modellspezifikation
N fir die Kabellange anzugeben. In dem Fall sind das Motorkabel [CB-X(EU)-MACICIC]]
und das Enkoderkabel [CB-X(EU)1-PACICIC]-AWG24] bzw. das GS-Enkoderkabel mit
Grenzschalter [CB-X(EU)1-PLACICICJ-AWG24] separat zu bestellen.

(Fur weitere Kabel-Details wenden Sie sich direkt an IAl.)

Name Code| Seite Name Code| Seite
Kabelausgang links A1S |5.5.19 | Endschalter p auf Seite gegeniiber | LL |s.5.19
bel hinten links A1E |5.5.19 | Hauptachsenbesti LM |s.5.19
Kabel rechts A3S |s.5.19 | Hauptachsenbesti Sensor auf Sei iiber) | LLM | 5.5.19
bel g hinten rechts A3E [5.5.19 |E tes Referenzpunktfat NM |5.5.19
AQ-Dauerschmierung (Standard-Option) | AQ |s.5.19 |- - -
Bremse B [5.5.19 | Nebenachsenbesti S [sS.19
Creep-Sensor C |5.5.19 |Hochgeradheits-Spezifikation ST |s.5.20
Creep-Sensor auf Seite ik CL |5.5.19 | Doppel-Schlitten W [s.5.20
Endschalter I I L |s.5.19 | Runde Kabelsteckverbinder mit Schraubverschluss | EU |s.S.19

Allgemeine Spezifikationen

Bezeichnung
Wiederholgenauigkeit
Antriebssystem
Spiel

Beschreibung

+0.01mm
Kugelumlaufspindel @16 mm, gerollt C10
max. 0,05 mm

Zulassiges statisches Lastmoment

Ma: 560.3N-m Mb: 800.2N-m Mc: 1030.8N-m

Zulassiges dynam. Lastmoment (*1) (*2)

Ma: 123.0N-m Mb: 176.0N-m Mc: 227.0N-m

Dynamische Geradheitsabweichung (*3)

max. 0.02 mm/m

Grundrahmen

Material: Aluminium, hell eloxiert

Zuldssige Temperatur, Feuchtigkeit

0~40°C, bis zu 85% RH (nicht kondensierend)

(*1) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 10000 km. Die Lebensdauer féllt je nach Betriebs-
und Installationsbedingungen unterschiedlich aus. Fiir die Betriebslaufzeit kontaktieren Sie IAI.

(*2) Bei Einsatz der Achse mit Doppel-Schlitten (Option) siehe S. 22 fiir weitere Einzelheiten beziiglich
zulédssiger Momentenrichtung und Auskragung.

(*3) Dieser Wert gilt fir die Hochgeradheits-Prézisionsversion (Option).

- Referenz fiir die zuldssige Auskragung: max. 750 mm in Ma-, Mb-, Mc-Richtung

Richtung Mb
——

——1

Rlch(ung Ma

Richtung Ma

Richtungen Mb, Mc

Rlch(ung Mc

0 =—n

Richtung des zuldssigen dynamischen Moments

Richtung der zuldssigen Auskragung

Fur weitere Einzelheiten beziiglich zuldssiger Momentenrichtung und Auskragung
siehe ISB/ISDB-Grundkatalog.



Abmessungen

CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar. -
g . . %D 3D *1 Der Schlitten féhrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die
www.eu.intelligentactuator.de A0 CAD umgebenden Teile nicht beriihrt.
M.E.: Mechanischer Endpunkt
S.E.: Hub-Endpunkt
*2 Soll die Homing-Richtung nach dem Kauf gedndert werden, ist die Achse an 1Al zur Einregulierung zuriickzusenden.
150
15 120 15
30 90 30
40 70 40
) 4-M6, Tiefe 18 Kabelverbin-
2-08H7, Tiefe 10 75 8-M8, Tiefe 18 dungsstecker
T [~ 2
o G &
]
® g (@]
—— - ——— - — - — - —Fr—-——-— {1~ —-—— - Kabellinge
® al =] (] (300)
Detailansicht der Befestigungsbohrung ] e @ Lo f
am Grundrahmen (T-Nut) L M.EX*1
12 32 A 150 52 4 138
. _ 134 ME.| SE. 2-M3, Tiefe 6 Home (ohne Bremse)
Schlitten-Referenzfliache (T)‘ 5 1 (auch gegeniiberliegende Seite) N5
24 23
[
* Die Offset-Referenzposition m 2| \ - —i
fuir die Berechnung der zulds- T-Nut T I
sigen Momente liegt 37.5mm ‘
von der Montageposition des ? Q ! |
Schlitten-Werkteils entfernt. ]l L [© | © | | ]
\oT 1 1‘ o Schmiernippel (auch tiberliegende Seite) 2-08H7, Tiefe 10
| frat Referenzfliche 120 K-M8, Tiefe 20
| 20, 50 50 J H x 200 Passloch-Abstand 120 40
[ T T T T -/ 100] 2-98H7, Tiefe 10
= ¢ ¢ s B3 21
i g N & _ ré &
0| 10 S /
173 2lgle j1--—e—- S{u&,i,i,i,i,i,i,i,7,7,7,7,7,@,,7,4 .
| 3 & &
L — ¢ I @ & L¢ ¢ i
E o| o Langloch, G 10 (von gegentiberlieg. Seite) /
J —I Tiefe 10
= ) 50 D C % 200 Passloch-Abstand 50
(mitBremse)  [GrundrReferenzfliche
E-g9 Bohrung, 916 Flachsenkung (von iiberlieg. Seite)
Mit Unterlegscheibe montierte Schraube M3
(fur Gehéduseerdung, an 2 Positionen)
Kabelausgang rechts Kabelausgang links Kabelausgang hinten rechts Kabelausgang hinten links
(Options-Code: A3S) (Options-Code: A1S) (Options-Code: A3E) (Options-Code: ATE)
B Abmessungen und Gewicht pro Hub
Hub 120 170 | 220 | 270 | 320 | 370 | 420 | 470 | 520 | 570 | 620 | 670 | 720 | 770 | 820 | 870 | 920 | 970 | 1020 | 1070 | 1120 | 1170 | 1220 | 1270
L [OhneBremse| 518 | 568 | 618 | 668 | 718 768 | 818 | 868 | 918 | 968 | 1018 | 1068 | 1118 | 1168 | 1218 | 1268 | 1318 | 1368 | 1418 | 1468 | 1518 | 1568 | 1618 | 1668
\ MitBremse| 553 | 603 | 653 703 753 | 803 853 903 | 953 | 1003 | 1053 | 1103 | 1153 | 1203 | 1253 | 1303 | 1353 | 1403 | 1453 | 1503 | 1553 | 1603 | 1653 | 1703
A 120 170 | 220 | 270 | 320 370 | 420 | 470 | 520 | 570 | 620 | 670 | 720 770 | 820 | 870 | 920 | 970 | 1020 | 1070 | 1120 | 1170 | 1220 | 1270
B 354 | 404 | 454 | 504 | 554 | 604 | 654 | 704 | 754 | 804 | 854 | 904 | 954 | 1004 | 1054 | 1104 | 1154 | 1204 | 1254 | 1304 | 1354 | 1404 | 1454 | 1504
C 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6
D 254 104 154 | 204 | 254 104 154 | 204 | 254 104 154 | 204 | 254 104 154 | 204 | 254 104 154 | 204 | 254 104 154 | 204
E 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16
F 254 304 354 404 454 504 554 604 654 704 754 804 854 904 954 | 1004 | 1054 | 1104 | 1154 | 1204 | 1254 | 1304 | 1354 | 1404
G 184 | 234 | 284 | 334 | 384 | 434 | 484 | 534 | 584 | 634 | 684 | 734 | 784 | 834 | 884 | 934 | 984 | 1034 | 1084 | 1134 | 1184 | 1234 | 1284 | 1334
H 0 0 0 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
J 74 124 174 | 224 | 274 124 174 | 224 | 274 124 174 | 224 | 274 124 174 | 224 | 274 124 174 | 224 | 274 124 174 | 224
K 10 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20
Gewicht| OhneBremse| 7.9 8.6 9.2 9.8 105 | 11.1 | 117 | 124 | 13.0 | 13.6 | 143 | 149 | 155 | 162 | 168 | 175 | 181 | 187 | 194 | 20.0 | 206 | 21.3 | 219 | 225
(kg |MitBremse | 8.5 9.2 9.8 104 | 111 | 117 | 123 | 13.0 | 136 | 142 | 149 | 155 | 16,1 | 16.8 | 174 | 180 | 187 | 193 | 199 | 206 | 21.2 | 21.9 | 225 | 23.1

Passende Steuerungen

Achsen der ISB-Serie konnen mit folgenden Steuerungen betrieben werden. Wahlen Sie den fiir Inre Anwendung geeigneten Typ aus.

Max. Anzahl an

Steuerungs-Betriebsarten

Serientyp steuerb. Achsen| Fin92ngsspannung Position | Pulstreiber| Programm
SCON-CB/CGB 1 ® ° h
Einphasig
230 VAC
SCON-LC/LCG 1 - - °
) Einphasig _
SSEL-CS 2 115/230 VAC ° °
i Einphasig 230 VAC _ _
XSEL-P/Q 6 Dreiphasig 230 VAC °

Netzwerk *Option
Devicei'et
PIRJOJF @
Compoi'et

EthercAT~
Ethen\'et/IP

Hinweis:

Die Kompatibilitat zu bestimmten Netz-

werken ist abhdngig von der jeweiligen
Steuerung. Fiir nahere Informationen
kontaktieren Sie IAI.

Max. Anzahl von Referenz-
Positionierpunkten seite
512
(768 bei Netzwerk-Spez.)
512 Bitte
(768 bei Netzwerk-Spez.) k‘?mak'
tieren
Sie Al fur
weitere
20000 Informa-
tionen.
20000




ISB-MXMX-400

Achsbreite

120

MModell- |SB — MXMX—~ WA — 400 — 48 — [ | — T2
spezifika- . T Enkoder- Motor- i . Passende Kabel- .
tionen Serie. —  Typ typ g ol = L Steuerung linge — Optionen
WA: Batterielos- 400 : 400W 48:48mm  800:800mm T2 :SCON N :Ohne Fir weitere Optionen
Absolut 2 MSCON S:3m siehe Tabelle unten.
2000 : 2000mm SSEL M:5m
(in 50mm-Schritten) ~ XSEL-P/Q XOO: Spezifizierte Lange
* Geben Sie die AQ-Dauerschmierung (AQ) als Option an.
Fiir den Kabelaustritt spezifizieren Sie den passenden Code.
o
— E
R )
-. An Decke
* Modellabhangig kann es
einige Einschrankungen
hinsichtlich der decken-
montierten Einbaulage
geben. Fiir weitere
Informationen dazu
kontaktieren Sie IAl.
{Hinweis 1) Die Zuladung beruht auf einem Betrieb mit einer Beschleunigung von 0,4 G.
Bei Erh6hung der Beschleunigung sinkt die Zuladung.
Fiir weitere Informationen hierzu siehe S. 21.
{Hinweis 2) Der Wert fur die dynamische Geradheitsabweichung gilt fir den Fall,
dass die Hochgeradheits-Prazisionsversion (Option) spezifiziert ist.
Modellspezifikation
H Steigung und Zuladung B Hub und maximale Geschwindigkeit
Motor- | Stei- Max. Zuladung (*1) Langs- Hub Hub 800 | 850 | 900 | 950 | 1000 | 1050 | 1100
Modell Ielz\t/‘l;)ng ?nl'j\nm% Horizontal (ka) | Vertikal (kg) k(ﬁ;t (mm) Max.Geschw.| 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000
800~2000 Hub 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450
ISB-MXMX-WA-400-48 T2 400 48 20 - 1413 |, .
(in 50 mm-Schritten) | | Ma. Geschw.| 2050 | 2100 | 2150 | 2200 | 2065 | 1925 | 1805
Erklrung der Ziffern: [ Hub (@] Kabellange [@optionen Hub | 1500 | 1550 | 1600 | 1650 | 1700 | 1750 | 1800
(*1) Siehe S. 21 fiir die Beziehung zwischen Beschleunigung und Zuladung. Max. Geschw.| 1690 | 1590 | 1495 | 1410 | 1335 | 1265 | 1195
Hub 1850 | 1900 | 1950 | 2000
Max. Geschw.| 1135 | 1080 | 1025 | 980 (Einheit: mm/s)

Kabelldangen

Typ Kabelcode Standard | MitGS
Standard- | S 3m) o
kabel M (5m) o
Spezial- X06 (6m) ~X10 (1 Om) O O
langen | x11 (11m) ~X20 (20m) o) @)

* Fur dieses Modell ist nur ein Roboterkabel erhaltlich.

* Bitte kontaktieren Sie Al fir weitere Informationen bzgl. Ersatzkabel.

* Bei Verwendung eines 21 bis 30 m langen Kabels ist bei der Achs-Modellspezifikation
N fir die Kabellange anzugeben. In dem Fall sind das Motorkabel [CB-X(EU)-MACICIC]]
und das Enkoderkabel [CB-X(EU)1-PALICICI-AWG24] bzw. das GS-Enkoderkabel mit
Grenzschalter [CB-X(EU)1-PLACICIC]-AWG24] separat zu bestellen.
(Fur weitere Kabel-Details wenden Sie sich direkt an IAl.)

Name Code| Seite Name Code| Seite
Kabelausgang links A1S |5.5.19 | Endschalter auf Seite gegeniiber | LL |s.5.19
bel hinten links A1E |s.5.19 | Hauptachsent LM |s.5.19
Kabel rechts A3S |5.5.19 | Hauptachsent Sensor auf Sei iiber) | LLM | 5.5.19
bel g hinten rechts A3E [5.5.19 |E ferenzpunktfat NM |5.5.19
AQ-Dauerschmierung (Standard-Option) | AQ |s.S. 19 | Filhrung mit Kugelabstandshal RT |[s.5.20
Bremse B [5.5.19 | Nebenachsent S [sS.19
Creep-Sensor C |5.5.19 |Hochgeradheits-Spezifikation ST |s.5.20
Creep-Sensor auf Seite ik CL [s.5.19 |- - -
Endschalter I L |s.S.19 | Runde Kabelsteckverbinder mit Schi hluss | EU |s.5.19

11

Allgemeine Spezifikationen

Bezeichnung

Beschreibung

Wiederholgenauigkeit

+0.01mm

Antriebssystem

Kugelumlaufspindel @16 mm, gerollt C10

Spiel

max. 0,05 mm

Zulassiges statisches Lastmoment

Ma: 341.5N-m Mb: 487.0N-m Mc: 796.5N-m

Zulassiges dynam. Lastmoment (*1)

Ma: 81.0N-m Mb: 116.0N-m Mc: 189.0N-m

Dynamische Geradheitsabweichung (*2)

max. 0.02 mm/m

Grundrahmen

Material: Aluminium, hell eloxiert

Zuldssige Temperatur, Feuchtigkeit

0~40°C, bis zu 85% RH (nicht kondensierend)

(*1) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 10000 km. Die Lebensdauer féllt je nach Betriebs-
und Installationsbedingungen unterschiedlich aus. Fiir die Betriebslaufzeit kontaktieren Sie IAI.
(*2) Dieser Wert gilt fiir die Hochgeradheits-Prézisionsversion (Option).

- Referenz fiir die zuldssige Auskragung: max. 600 mm in Ma-, Mb-, Mc-Richtung

Richtung Mb
——

——1

Richtung Mc Richtung Ma

O =—n

Richtung des zuldssigen dynamischen Moments

Richtung Ma

Richtungen Mb, Mc
L

Richtung der zuldssigen Auskragung

Fur weitere Einzelheiten beztiglich zuldssiger Momentenrichtung und Auskragung

siehe ISB/ISDB-Grundkatalog.



Abmessungen

CAD-Zeich ind tibe Webseite downloadbar. -,
€l nungen.sln ¢ .runseve epselie cownioadbar {f-r) 3D *1 Der Schlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die
www.eu.intelligentactuator.de  <Ao  CAD umgebenden Teile nicht beriihrt.
M.E.: Mechanischer Endpunkt
S.E.: Hub-Endpunkt

*2 Soll die Homing-Richtung nach dem Kauf geandert werden, ist die Achse an IAl zur Einregulierung zurlickzusenden.

120
15 90 15
25| 70 25 .
g . 4-M6, Tiefe 18 Kabelverbin-
2-98H7, Tiefe 10 | F\so 2-M8. Tiefe 18 dungsstecker
o O
ﬁ —
o i
®
***************************************** —E’ *E**** r—-—-—rKabelldnge
S \% (300)
e o oo
Detailansicht der Befestigungsbohrung
am Grundrahmen (T-Nut) L
12 80 A 120 100 14 138
- " 134 M.E. SE. 2-M3, Tiefe 6 ) Home M.E*1
Schlitten-Referenzfldche| (T)‘ 53 (auch gegeniiberliegende Seite) w\ 7 /5
i = L
T-Nut ! = F— T
(=] =
o © ‘ ©) =
' {
N * [ } ©1 I \ — | — ‘
ol J \Schmlemlppel (auch gegentiberliegende Seite)
Grundr.Referenzfléche 110 2
120 Es 2-98H7, Tiefe 10
0|
* Die Offset-Referenzposition o
fur die Berechnung der zulds- kca © kcd & © ke ke
sigen Momente liegt37.5mm  of o y <10 e
von der Montagepositiondes  =|N| [ ® " \—f T e e
Schlitten-Werkteils entfernt. I ]
- 15
Grundrahmen-Referenzfliche ﬁe’}g'fg"' c H /
50 200 C D E D C 200 /] 50
B
173 E-09 Bohrung, 916 Flachsenkung (von gegeniiberlieg. Seite) /
|
4 — Mit Unterlegscheibe montierte Schraube M3
— (fiir Gehéuseerdung, an 2 Positionen)
H
(mit Bremse) ~
Kabelausgang Kabelausgang Kabelausgang Kabelausgang
rechts links hinten rechts hinten links
(Options-Code: A3S) (Options-Code: A1S) (Options-Code: A3E) (Options-Code: A1E)

B Abmessungen und Gewicht pro Hub

Hub 800 | 850 | 900 | 950 | 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500 | 1550 | 1600 | 1650 | 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000
| OhneB; 1264 | 1314 | 1364 | 1414 | 1464 | 1514 | 1564 | 1614 | 1664 | 1714 | 1764 | 1814 | 1864 | 1914 | 1964 | 2014 | 2064 | 2114 | 2164 | 2214 | 2264 | 2314 | 2364 | 2414 | 2464
| MitBremse | 1299 [ 1349 [1399 | 1449 [ 1499 | 1549 | 1599 | 1649 | 1699 | 1749 | 1799 | 1849 | 1899 | 1949 | 1999 | 2049 [ 2099 | 2149 | 2199 | 2249 | 2299 | 2349 | 2399 | 2449 | 2499
A 800 | 850 | 900 | 950 | 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500 | 1550 | 1600 | 1650 | 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000
1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500 | 1550 | 1600 | 1650 | 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000 | 2050 | 2100 | 2150 | 2200 | 2250 | 2300
200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 225 | 250 | 275 | 300 | 325 | 350 | 375 | 400 | 425 | 450 | 475 | 500 | 525 | 550 | 575 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200
0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 400 | 425 | 450 | 475 | 500
200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400
12 12 12 12 12 12 12 12 12 12 12 12 12 12 12 12 12 12 12 12 16 16 16 16 16
1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500 | 1550 | 1600 | 1650 | 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000 | 2050 | 2100 | 2150 | 2200
800 | 850 | 900 | 950 | 1000 | 1050 | 1100 | 1150 | 1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450 | 1500 | 1550 | 1600 | 1650 | 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000
Gewicht | Oh 1710 | 17.7 | 184 | 19.0 | 196 | 203 | 209 | 21.5 | 22.2 | 228 | 234 | 241 | 24.7 | 254 | 260 | 26.6 | 27.3 | 27.9 | 285 | 29.2 | 298 | 304 | 31.1 | 31.7 | 32.3
(ko | MitBremse | 17.7 | 183 [ 19.0 | 19.6 | 202 | 20.9 | 21.5 | 22.1 | 22.8 | 23.4 | 24.0 | 247 | 253 [ 259 | 26.6 | 27.2 | 27.8 | 285 | 29.1 | 29.8 [ 30.4 | 31.0 | 317 | 323 | 329

I OmmoO N w

Passende Steuerungen

Achsen der ISB-Serie kdnnen mit folgenden Steuerungen betrieben werden. Wahlen Sie den fiir Ihre Anwendung geeigneten Typ aus.

f Max. Anzahl an-| . Steuerungs-Betriebsarten Max. Anzahl von Referenz-
Serientyp steuerb. Achsen| EINGaNGSSPaNNUNg =5 g e ciber Programm Netzwerk *Option Positionierpunkten seite

Devicei'et 512
SCON-CB/CGB 1 hd hd - (768 bei Netzwerk-Spez.)
Einphasig REEEN"
230 VAC > Bitte
‘et 51
SCON-LC/LCG 1 = = ° Compoitet (768 bei Netzwerk-Spez) | kontak-
tieren
EthercAT Sie |AI fur
) . . weitere
SSEL-CS 2 ! fg)gg‘gi/‘% c ° - ° EtherNet/IP 20000 Informa-
tionen.
Hinweis:
. a Die Kompatibilitat zu bestimmten Netz-
g Einphasig 230 VAC _ _ Ken ist abhangi der jeweili
Gaais 6 | Drophasig 20VAC ® | et o deriovsige 20000
kontaktieren Sie IAI.




i i Kleiner Achsbreite
- - 1 : Ik X-Achs-

B Modell- IS DB— S — WA — 100 — 36 — [ |— T2

spezifika- . Enkoder- Motor- . Passende Kabel- .
tionen Serie. — Typ — typ — typ —Steigung — Hub — gieyerung — linge — Optionen
WA: Batterielos- 100: 100W 36:36mm  100:100mm T2 :SCON N :Ohne Fir weitere Optionen
Absolut 2 MSCON S:3m siehe Tabelle unten.

800: 800mm SSEL M:5m
(in 50mm-Schritten) ~ XSEL-P/Q XOO: Spezifizierte Lange
* Geben Sie die AQ-Dauerschmierung (AQ) als Option an.
Fiir den Kabelaustritt spezifizieren Sie den passenden Code.

oHS

I

—
An Decke

Vertikal

=
=

* Modellabhéngig kann es
einige Einschrankungen
hinsichtlich der vertikalen,
seitlichen oder decken-
montierten Einbaulage
geben. Fir weitere
Informationen dazu
kontaktieren Sie Al

(Hinweis 1) Die Zuladung beruht auf einem Betrieb mit einer Beschleunigung von 0,4 G.
Bei Erh6hung der Beschleunigung sinkt die Zuladung.
Bitte Fiir weitere Informationen hierzu siehe S. 21.

beachten

(Hinweis 2) Der Wert furr die dynamische Geradheitsabweichung gilt fiir den Fall,
dass die Hochgeradheits-Prazisionsversion (Option) spezifiziert ist.

Modellspezifikation

H Steigung und Zuladung B Hub und maximale Geschwindigkeit
Motor- | Stei- Max. Zuladung (1) Langs- Hub Hub 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400
Modell leistung | gung kraft (i)
(W) | (mm) | Horizontal (kg) | Vertikal (kg) (2)| (N) mm Max.Geschw.| 1075 | 1370 | 1620 | 1830 | 1940 | 1980 | 2000
100~800
ISDB-S-WA-100-36-{DT2{@HB] | 100 | 36 10 2 472 | o coineny| | Hub_ | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750
Max. Geschw. 2000 1825 | 1590 | 1400 | 1240
Erklarung der Ziffern: Hub Kabellénge Optionen
Hub 800

(*1) Siehe S. 21 fiir die Beziehung zwischen Beschleunigung und Zuladung.
(*2) Falls die Fiihrung mit Kugelketten (RT) eingesetzt wird, verringert sich die vertikale Zuladung um 0,5 kg.

Max. Geschw.| 1105

(Einheit: mm/s)

Kabelldangen Allgemeine Spezifikationen

Typ Kabelcode Standard | Mit GS Bezeichnung Beschreibung
Standard- | S Bm) e} Wiet:'lerholgenauigkeit +0.01mm :
kabel Antriebssystem Kugelumlaufspindel @12 mm, gerollt C10
M (5m) O Spiel max. 0,05 mm
Spezial- X06 (6m) ~X10 (10m) e} e} Zulassiges statisches Lastmoment Ma: 143.8N-m Mb: 205.4N-m Mc: 336.0N-m
langen Zuldssiges dynam. Lastmoment (*1) (*2) |Ma:32.9N-m Mb: 47.0N-m Mc: 76.8N-m
X11 (11m) ~X20 (20m) o o Dynamische Geradheitsabweichung (*3) | max. 0.02 mm/m
*Fiir dieses Modell ist nur ein Roboterkabel erhiltlich. Grundrahmen Material: Aluminium, hell eloxiert
* Bitte kontaktieren Sie Al fir weitere Informationen bzgl. Ersatzkabel. Schutzklasse IP30
* Bei Verwendung eines 21 bis 30 m langen Kabels ist bei der Achs-Modellspezifikation Zuldssige Temperatur, Feuchtigkeit 0~40°C, bis zu 85% RH (nicht kondensierend)
N fir die Kabellange anzugeben. In dem Fall sind das Motorkabel [CB-X(EU)-MACICIC]] (1) Bei einer an . . -
N genommenen Lebensdauer von 10000 km. Die Lebensdauer féllt je nach Betriebs-
und das Enkoderkabel [CB-X(EU)1-PALJLILI-AWG24] bzw. das GS-Enkoderkabel mit und Installationsbedingungen unterschiedlich aus. Fiir die Betriebslaufzeit kontaktieren Sie IAI.

Grfenzsqhalter [CB'X(EU)A‘] 'PLADDD,'AWGZ‘H separat zu bestellen. (*2) Bei Einsatz der Achse mit Doppel-Schlitten (Option) siehe S. 22 fiir weitere Einzelheiten bezliglich
(Fiir weitere Kabel-Details wenden Sie sich direkt an IAl) zulissiger Momentenrichtung und Auskragung.

(*3) Dieser Wert gilt fiir die Hochgeradheits-Prézisionsversion (Option).

« Referenz fiir die zuldssige Auskragung: max. 450 mm in Ma-, Mb-, Mc-Richtung

Richtung Mb Richtung Ma
e —

Name Code| Seite Name Code | Seite m 7

Kabel g links A1S |5s.5.19 | Hauptachsenbesti LM |s.5.19 /

Kabels hinten links A1E |s.S.19 | Hauptachsenbesti (Sensor auf Seite gegeniiber)| LLM | s.S.19

Kabelausgang rechts A3S [5.5.19 | E te kifat NM |s.5.19 Richtung Me Richtung Ma

Kabel hinten rechts A3E | 5.5.19 | Filhrung mit Kugelabstandshal RT |s.5.20 ‘E_S' %ﬂ

AQ-Dauerschmierung (Standard-Option) | AQ |s.S. 19 | Nebenachsenbesti S |sS.19

Bremse B |s.5.19schii m Speziﬁkation SR |s.5.20 Richtung des zulassigen dynamischen Moments Richtung der zuldssigen Auskragung

Creep-Sensor C | 5.5.19 | Hochgeradheits-Spezifikation ST |s5.5.20 Fiir weitere Einzelheiten beziiglich zuldssiger Momentenrichtung und Auskragung

Creep-Sensor auf Seite gegeniiber | CL |s.S.19 | Doppel-Schlitten W |s.5.20 siehe ISB/ISDB-Grundkatalog.

Endschalter ktfat L |s.S.19 | Runde Kabelsteckverbinder mit Schraubverschiuss | EU |s.S.19

Endschalter Referenzpktf.auf Seite gegeniiber| LL |.5.19




Abmessungen

AD-Zeichi ind Webseif I 5 -,
CAD-zeid nungen.smd ube.r O T %D 3D *1 Der Schlitten féhrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die
www.eu.intelligentactuator.de A0 CAD umgebenden Teile nicht beriihrt.
M.E.: Mechanischer Endpunkt
S.E.: Hub-Endpunkt

*2 Soll die Homing-Richtung nach dem Kauf gedndert werden, ist die Achse an IAl zur Einregulierung zurlickzusenden.

86

90|

o7 0. )
45 45 2-E;A6H?‘T}efe 10 Kabelausgang rechts (Options-Code: A35)
m‘ | 4-M6, Tiefe 19 H/ Kabelausgang hinten rechts (Options-Code: A3E)
h Kabelverbindungsstecker
Le JC OLEF]
©|

®
S E (300)
o "
* Die Offset-Referenzposition fiir die © ) 3 © Kabellange
Berechnung der zuldssigen Momente EFe1E d

liegt 42.5 mm von der Montageposition Kabelausgang hinten links
(Options-Code: A1E)

des Schlitten-Werkteils entfernt.

38 10_ 5 Hub 154 5_4 Kabelausgang links
(Options-Code: A1S)
ﬁl ,\jl ME. /| S.E. G Home, \M.E*
a S 10
—=|
; i | : 7
D) @) ®
1|
g s — IADEY e
3o @ 77:% LY a — < ©
T — (©]
L iy ) 4
i Konische Gewindebohrung (Rc 3/8") Konische Gewindebohrung (Rc 3/8) Verbindungsschraube
11 (Senkschraube wie auf gegeniiberlieg. Seite) (Senkschraube wie auf gegeniiberlieg. Seite) 142.5 (ohne Bremse) Schutzkontakt (M3, 2 Positionen)
2 B 174.0 (mit Bremse) 4
L
2-Langloch 6H7 """ Tiefe 10 4-06H7, Tiefe 10 E-M6, Tiefe 17 —
=% o o I > 5
% T 4+ (=
E@)A\Q)] ‘G Schmiernippel fiir
) ° ) o o § | o / ‘- Kugelumlaufspindel
=
] ) - Schmiernippel fiir Fiihrung
PN XV‘B & < & 1t G( {/ (auf der Montageseite)
i
5 ; i,ue 7 (von Referenzfliche) 86 Schmierbereich (Schmiernippel,
BOhrIOChEt zur Weiterverwendung o 25 Schlittenmittenstellung auch gegeniiberliegende Seite)
befinden sich auf der gesamten he _— =
. ) . 57.5 50 50 755 (Home)
Unterseite der Achse. Diese sind £ . b x 200 5 3
aber nicht zur Montage der Achse 75 1 x 1 5.5

gedacht und mit Gummitdllen versehen.

Rahmenmontierbare Achsseite bei
der Hochgeradheits-Prazisionsversion

)

Detailansicht von A

dbrs

Bl Abmessungen und Gewicht pro Hub

Hub 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800
| OhneBremse | 442.5 492.5 542.5 592.5 642.5 692.5 742.5 792.5 842.5 892.5 942.5 992.5 | 1042.5 | 1092.5 | 1142.5
| MitBremse 474 524 574 624 674 724 774 824 874 924 974 1024 1074 1124 1174
B 278 328 378 428 478 528 578 628 678 728 778 828 878 928 978
D 0 0 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3
E 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14
F 45 95 145 195 45 95 145 195 45 95 145 195 45 95 145
Gewicht | Ohne Bremse 43 4.6 5.0 54 57 6.1 6.4 6.8 7.2 7.5 7.9 82 8.6 9.0 9.3
(kg) | MitBremse 4.6 49 53 5.7 6.0 6.4 6.7 7.1 75 7.8 8.2 8.5 8.9 &3 9.6

Passende Steuerungen

Achsen der ISDB-Serie kénnen mit folgenden Steuerungen betrieben werden. Wéhlen Sie den fiir Ihre Anwendung geeigneten Typ aus.

Max. Anzahl von

Positionierpunkten

. . 512
SCON-CB/CGB 1 b i B Devicei'et (768 bei Netzwerk-Spez.)
N 512
SdeHIgde [ B - O % (768 bei Netzwerk-Spez.)
Compoi'et Bitte
-~ Einphasig _ _ 512 kontak-
SCON-CAL/CGAL L 115/230 VAC ® EthercAT™ (768 bei Netzwerk-Spez.) | tieren
; Sie IAI fir
N\ ' i
MSCON-C 6 Dieser Typ ist nur an ein Etheritet/IP 256 weitere
Netzwerk anschlussfahig. Informa-
tionen.
SSEL-CS 2 [} - [ ] Hinweis: 20000
Die Kompatibilitét zu bestimmten Netz-
;verken ist aé)“h "hg volnfder' v iligen
_ Enphasig 30VAC | | _ Fesen, e e nformatonen
XSEL-P/Q 6 Dreiphasig 230 VAC [ ] 20000




1

Mittlerer | Achsbreite
X-Achs-

MModel- |SDB— M — WA — 400 — 48 — [ |— T2

spezifika- . Enkoder- Motor- i Passende Kabel- .
tionen Serie. — Typ — typ — typ —Steigung — Hub — gieyerung — linge — Optionen
WA: Batterielos- 400 : 400W 48:48mm  100: 100mm T2 : SCON N :Ohne Fir weitere Optionen
Absolut MSCON S:3m siehe Tabelle unten.

1100: 1100mm SSE M:5m
(in 50mm-Schritten) XSEL-P/Q XOO: Spezifizierte Lange
* Geben Sie die AQ-Dauerschmierung (AQ) als Option an.
Fiir den Kabelaustritt spezifizieren Sie den passenden Code.

o

I
An Decke

TH I

* Modellabhéngig kann es
einige Einschrankungen
hinsichtlich der vertikalen,
seitlichen oder decken-
montierten Einbaulage
geben. Fir weitere
Informationen dazu
kontaktieren Sie IAI.

{Hinweis 1) Die Zuladung beruht auf einem Betrieb mit einer Beschleunigung von 0,4 G.
Bei Erh6hung der Beschleunigung sinkt die Zuladung.
Fiir weitere Informationen hierzu siehe S. 21.

{Hinweis 2) Der Wert furr die dynamische Geradheitsabweichung gilt fiir den Fall,
dass die Hochgeradheits-Prazisionsversion (Option) spezifiziert ist.

Modellspezifikation
H Steigung und Zuladung B Hub und maximale Geschwindigkeit
ekl Ie'\’l‘;fr:g ;fjf" Max. Zuladung (*1) Lﬁgﬂf Hub Hub 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400
(W) | (mm) |Horizontal (kg) | Vertikal (kg) (N) (mm) Max.Geschw.| 980 | 1270 | 1520 | 1740 | 1930 | 2050 | 2125
ISDB-M-WA-400-48 {DFT2{@HG] | 400 | 48 20 6 1413 100~1100 | [ nub | as0 [ 500 [ 550 [ 600 | 650 | 700 | 750

Max. Geschw. 2200 2145

Erklarung der Ziffern: . Hub Kabelldnge Optionen

(*1) Siehe S. 21 fiir die Beziehung zwischen Beschleunigung und Zuladung.

Hub 800 | 850 | 900 950 | 1000 | 1050 | 1100
Max. Geschw.| 1920 | 1730 | 1570 | 1430 | 1305 | 1195 | 1105

(Einheit: mm/s)

Kabellangen Allgemeine Spezifikationen

Typ Kabelcode Standard \ Mit GS Bezeichnung Beschreibung
Standard- S (3m) @) Wiederholgenauigkeit +0.01Tmm
kabel Antriebssystem Kugelumlaufspindel @16 mm, gerollt C10
M (5m) O Spiel max. 0,05 mm
Spezial- X06 (6m) ~X10 (10m) @) @) Zulfiss'iges statisches Lastmoment Ma: 341.5N-m Mb: 487.0N-m Mc: 796.5N-m
lingen Zulassiges dynam. Lastmoment (¥1) (*2) |Ma:81.0N-m Mb: 116.0N-m Mc: 189.0N-m
9 X11 (11m) ~X20 (20m) O O Dynamische Geradheitsabweichung (*3) | max. 0.02 mm/m

*Fiir dieses Modell ist nur ein Roboterkabel erhéltlich. Grundrahmen Material: Aluminium, hell eloxiert
* Bitte kontaktieren Sie IAI fiir weitere Informationen bzgl. Ersatzkabel. Schutzklasse IP30
* Bei Verwendung eines 21 bis 30 m langen Kabels ist bei der Achs-Modellspezifikation Zuldssige Temperatur, Feuchtigkeit 0~40°C, bis zu 85% RH (nicht kondensierend)

,N“flr die Kabelldnge anzugeben. In dem Fall sind das Motorkabel [CB-X(EU)-MACICIC]] (1) Bei einer an " e N
B genommenen Lebensdauer von 10000 km. Die Lebensdauer féllt je nach Betriebs-
und das Enkoderkabel [CB-X(EU)1-PALILICI-AWG24] bzw. das GS-Enkoderkabel mit und Installationsbedingungen unterschiedlich aus. Fiir die Betriebslaufzeit kontaktieren Sie IAI.

Grgnzsqhalter [CB'X(EU),1 ’PLADDD,'AWGZ‘H separat zu bestellen. (*2) Bei Einsatz der Achse mit Doppel-Schlitten (Option) siehe S. 22 fiir weitere Einzelheiten beziiglich
(Fiir weitere Kabel-Details wenden Sie sich direkt an IAIl.) zulassiger Momentenrichtung und Auskragung.

(*3) Dieser Wert gilt fir die Hochgeradheits-Prézisionsversion (Option).

- Referenz firr die zuldssige Auskragung: max. 600 mm in Ma-, Mb-, Mc-Richtung

Richtung Mb Richtung Ma
Name Code| Seite Name Code| Seite m 7

Kabel links A1S |5.5.19 | Hauptachsenbesti LM |s.5.19

Kabel: hinten links A1E | s.5.19 | Hauptachsenbesti (Sensor auf Seit iiber)| LLM | 5.5.19

Yabel grechts A3S [s5.5.19 € o punkfat NM |'s.5.19 Richtung e Richtung Ma

Kabel hinten rechts A3E | 5.5. 19 | Filhrung mit Kugelabstandshal RT |s.5.20 ‘E 5' %ﬂ

AQ-Dauerschmierung (Standard-Option) | AQ |s.S. 19 | Nebenachsenbesti S |sS.19

Bremse B [ss.19 SchImenroller—Speziﬁkation SR |s.5.20 Richtung des zulassigen dynamischen Moments Richtung der zuldssigen Auskragung

Creep-Sensor C | 5.5.19 | Hochgeradheits-Spezifikation ST |s.5.20 Fir weitere Einzelheiten beziiglich zuldssiger Momentenrichtung und Auskragung

Creep-Sensor auf Seite gegentiber | CL |s.S. 19 | Doppel-Schlitten W |[s.5.20 siehe ISB/ISDB-Grundkatalog.

Endschalter Ref ktfat L |s.S.19 |Runde Kabelsteckverbinder mit Schraubverschluss | EU |5.5.19

Endschatter Referenzpkf.auf Seite gegeniiber | LL | '5.S.19




Abmessung
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. . *1 Der Schlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die
www.eu.intelligentactuatorde <40 CAD

umgebenden Teile nicht beriihrt.
M.E.: Mechanischer Endpunkt
S.E.: Hub-Endpunkt

*2 Soll die Homing-Richtung nach dem Kauf gedndert werden, ist die Achse an Al zur Einregulierung zuriickzusenden.

107
120]
15 90 15
) 25 70 25 )
4-M6, Tiefe 18 60 60) 2-98H7, Tiefe 10 Kabelausgang rechts (Options-Code: A3S)
'\‘ 4-M8, Tiefe 18 // Kabelausgang hinten rechts (Options-Code: A3E)
Kabelverbin-
c E’@t [ dungsstecker
* Die Offset-Referenzposition fir die ® o © 300
Berechnung der zuldssigen Momente — — — 5 -5 Kak: ”,,)
liegt 51.5 mm von der Montageposition | ¢ 2 & o ellange,
des Schlitten-Werkteils entfernt.
L= =-rlolralolx: L
D Kabelausgang hinten links
19146 (Options-Code: ATE)
= 60 8, Hub 194 25 Kabelausgang links
@ ME. /|\S.E. G Home/||NME*1 (Options-Code: A1S)
EIE! 1l 10
T — @
S| & 2 —
AP o M S 4 =
O — — —
LN ©|0 # “ Tf* s
¥ i Konische Gewindebohrung (Rc 3/8") Konische Gewindebohrung (Rc 3/8") .
Referenzfliche 1.1l \(Senkschraube wie auf gegeniberlieg. Seite) (Senkschraube wie auf gegeniiberlieg. Seite), 166 (ohne Bremse) Verbindungsschraube )
5 15140 B 201 (mit Bremse) Schutzkontakt (M3, 2 Positionen)
120 L
2-Langloch 8H7 8" Tiefe 10 4-08H7, Tiefe10  E-M8, Tiefe 20
N ‘ﬁ Schmiernippel
= D @ ¢ & © @ e @ tir Kugelum-
) ) ‘-' laufspindel
g — — — & —
) &1 / Schmiernippel fiir Fiihrung
(auf der Montageseite)
bl By ;ﬂ/ @ € © @ { s!— (f/ —
= i i £ 2L Schmierbereich (Schmiernippel,
Bohrlocher zur Weiterverwendung [Referenzfliche £ 10 (von Referenzfliche) Schlinen..l’w llung auch gegeniiberliegende Seite)
befinden sich auf der gesamten 72.5 60 60 1025 (Home)
Unterseite der Achse. Diese sind 125 120 E D x 200 120 42.5

aber nicht zur Montage der Achse
gedacht und mit Gummitillen versehen.

Rahmenmontierbare Achsseite bei
der Hochgeradheits-Prazisionsversion

15

73
43

45
=
i

Detailansicht von A

B Abmessungen und Gewicht pro Hub

Hub 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 | 1050 | 1100
|OhneBremse| 505 555 605 655 705 755 805 855 905 955 1005 | 1055 | 1105 | 1155 | 1205 | 1255 | 1305 | 1355 | 1405 | 1455 | 1505
| MitBremse | 540 590 640 690 740 790 840 890 940 990 1040 | 1090 | 1140 | 1190 | 1240 | 1290 | 1340 | 1390 | 1440 | 1490 | 1540

B 317 367 47 467 517 567 617 667 717 767 817 867 917 967 1017 | 1067 | 1117 | 1167 | 1217 | 1267 | 1317
D 0 0 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5

E 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18
F 22 72 122 172 22 72 122 172 22 72 122 172 22 72 122 172 22 72 122 172 22

Gewicht| Ohne Bremse| 8.5 9.1 9.7 103 11.0 11.6 122 129 135 14.1 14.8 15.4 16.0 16.6 17.3 17.9 18.5 19.2 19.8 20.4 21.1
(k) | MitBremse | 9.0 9.7 103 10.9 11.6 12.2 12.8 135 14.1 14.7 153 16.0 16.6 17.2 17.9 18.5 19.1 19.8 20.4 21.0 21.6

Passende Steuerungen
Achsen der ISDB-Serie kénnen mit folgenden Steuerungen betrieben werden. Wéhlen Sie den fiir lhre Anwendung geeigneten Typ aus.

. Max. Anzahl an-| Steuerungs-Betriebsarten Max. Anzahl von Referenz-
Serientyp steuerb. Achsen| EIN93NISSPaNNUNG =4 - o e Programm Netzwerk *Option Positionierpunkten seite

DeviceiVet 512
SCON-CB/CGB 1 b i - (768 bei Netzwerk-Spez.)
Einphasig ©
AV L
et 512
SCON-LC/LCG 1 - - e Compoitet (768 bei Netzwerk-Spez) | kontak-
tieren
EthercAT Sie IAl fur
. . weitere
SSEL-CS 2 . f;’;g;‘gfl'g c ° - ° Ether\Net/IP 20000 Informa-
tionen.
Hinweis:
. . Die Kompatibilitat zu bestimmten Netz-
g Einphasig 230 VAC _ _ Ken ist abhdngi der jeweili
HSELP/Q 6 Dreiphasig 230 VAC @ | Selemng Fir nihere mfomstionen " 20000
kontaktieren Sie Al




+10um | Batterie- Mittlerer A"‘;’eo“e
los= X-Achs-
Absolut Typ 1mm
MModell- |ISDB— MX — WA — 400 — 48 —[ |~ T2 —[ -]
spezifika- . Enkoder- Motor- i Passende Kabel- .
tionen Serie. — Typ — 4yp typ — Steigung — Hub Steuerung linge — Optionen
WA: Batterielos- 400 : 400W 48:48mm  800:800mm T2 :SCON N :Ohne Fir weitere Optionen
Absolut 2 MSCON S:3m siehe Tabelle unten.
1600: 1600mm SSEL M:5m
(in 50mm-Schritten) ~ XSEL-P/Q XOO: Spezifizierte Lange
* Geben Sie die AQ-Dauerschmierung (AQ) als Option an.
Fiir den Kabelaustritt spezifizieren Sie den passenden Code.
Informationen dazu
kontaktieren Sie IAl.
(Hinweis 1) Die Zuladung beruht auf einem Betrieb mit einer Beschleunigung von 0,4 G.
Bei Erhohung der Beschleunigung sinkt die Zuladung.
Fir weitere Informationen hierzu siehe S. 21.
{Hinweis 2) Der Wert fur die dynamische Geradheitsabweichung gilt fiir den Fall,
dass die Hochgeradheits-Prazisionsversion (Option) spezifiziert ist.
Modellspezifikation
H Steigung und Zuladung B Hub und maximale Geschwindigkeit
Motor- | Stei- Max. Zuladung (*1) Langs- Hub Hub 800 | 850 | 900 | 950 | 1000 | 1050 | 1100
Modell leistung | gung kraft ()
(W) ~ |(mm) |Horizontal (kg) | Vertikal (kg) (N) mm Max.Geschw.| 1700 | 1750 | 1800 | 1850 | 1900 | 1950 | 2000
ISDB-MX-WA-400-48 {0} 12 {@HB] | 400 | 48 20 - 3 BSOOONLiqg | | Hub 1150|1200 | 1250 | 1300 | 1350 | 1400 | 1450
in 50 mm-Schritten
Max. Geschw.| 2050 | 2100 | 2150 | 2200 | 1990 | 1860 | 1745
Erkldrung der Ziffern: Hub Kabellénge Optionen
Hub 1500 | 1550 | 1600
(*1) Siehe S. 21 fur die Beziehung zwischen Beschleunigung und Zuladung. Max Geschw.| 1640 | 1540 | 1450

Kabellangen

Typ Kabelcode Standard | Mit GS
Standard- | S Bm) O
kabel M (5m) e)
Spezial- X06 (6m) ~X10 (10m) @] O
langen | X11 (11m) ~X20 (20m) @) )

* Fur dieses Modell ist nur ein Roboterkabel erhaltlich.

* Bitte kontaktieren Sie IAl fir weitere Informationen bzgl. Ersatzkabel.

* Bei Verwendung eines 21 bis 30 m langen Kabels ist bei der Achs-Modellspezifikation
,N“flr die Kabelldnge anzugeben. In dem Fall sind das Motorkabel [CB-X(EU)-MACICIC]]
und das Enkoderkabel [CB-X(EU)1-PALICIJ-AWG24] bzw. das GS-Enkoderkabel mit
Grenzschalter [CB-X(EU)1-PLACICIC]-AWG24] separat zu bestellen.

(Fur weitere Kabel-Details wenden Sie sich direkt an IAL)

Name Code| Seite Name Code| Seite
Kabel links A1S |5.5.19 | Endschalter Ref kifahren auf Seite gegeniiber | LL |[s.5.19
Kabel hinten links A1E |s.5.19 | Hauptachsenbesti LM |s.5.19
Kabel rechts A3S |s.5.19 | Hauptachsent (Sensor auf Seit iber) | LLM | 5.5.19
Kabel hinten rechts A3E |5.5.19 | tes Ref NM |s.5.19
AQ-Dauerschmierung (Standard-Option) | AQ |s.S. 19 | Fiihrung mit Kugelabstandshal RT |s.5.20
Bremse B |s.S.19 | Nebenachsenbesti S [sS.19
Creep-Sensor C |5.5.19 | Hochgeradheits-Spezifikation ST |s.5.20
Creep-Sensor auf Seite CL [s.5.19 |- - -
Endschalter Referenzpunktfahren L |s.S.19 | Runde Kabelsteckverbinder mit Schraubverschluss | EU |s.S.19
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(Einheit: mm/s)

Allgemeine Spezifikationen

Bezeichnung
Wiederholgenauigkeit
Antriebssystem
Spiel
Zulassiges statisches Lastmoment
Zulassiges dynam. Lastmoment (1)
Dynamische Geradheitsabweichung (*2)
Grundrahmen
Schutzklasse
Zulassige Temperatur, Feuchtigkeit

Beschreibung

+0.01mm

Kugelumlaufspindel @16 mm, gerollt C10
max. 0,05 mm

Ma: 341.5N-m Mb: 487.0N-m Mc: 796.5N-m
Ma: 81.0N-m Mb: 116.0N-m Mc: 189.0N-m
max. 0.02 mm/m

Material: Aluminium, hell eloxiert

P30

0~40°C, bis zu 85% RH (nicht kondensierend)

(*1) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 10000 km. Die Lebensdauer féllt je nach Betriebs-
und Installationsbedingungen unterschiedlich aus. Fiir die Betriebslaufzeit kontaktieren Sie IAl
(*2) Dieser Wert gilt fiir die Hochgeradheits-Prézisionsversion (Option).

- Referenz firr die zuldssige Auskragung: max. 600 mm in Ma-, Mb-, Mc-Richtung

Richtung Mb
—

I

Richtung Mc Richtung Ma

O ——n

Richtung des zuldssigen dynamischen Moments

Richtung der zulassigen Auskragung

Fur weitere Einzelheiten beziiglich zuldssiger Momentenrichtung und Auskragung
siehe ISB/ISDB-Grundkatalog.
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*1 Der Schlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die
umgebenden Teile nicht beriihrt.
M.E.: Mechanischer Endpunkt

S.E.: Hub-Endpunkt

*2 Soll die Homing-Richtung nach dem Kauf gedndert werden, ist die Achse an IAl zur Einregulierung zuriickzusenden.

* Die Offset-Referenzposition

fiir die Berechnung der zulés-

@ :C Kabelverbindungsstecker

15 % 11555 Kabelausgang rechts
4-M6, Tiefe 18 25 70 25 2-08H7, Tiefe1o . (Options-Code: A3S)
[Ile0 | 6011 ] 4-M8, Tiefe 18 Kabelausgang hinten rechts

~ (Options-Code: A3E)

E (0]
® 5 o]
_ _ _ o o S o |l o0
ﬁ ® E] o Kabellange

®

sigen Momente liegt 51.5 mm

von der Montageposition des
Schlitten-Werkteils entfernt.

(2.5)
3

Kabelausgang links
(Options-Code:

Kabelausgang hinten
(Options-Code: A1E)

15)

links

94

I_22

wn|A

%oL ol e
Fi

Referenzfliche 54) 1

Konische Gewindebohrung (Rc 3/8")
(Senkschraube wie auf gegeniiberlieg. Seite)

Konische Gewindebohrung (Rc 3/8")
(Senkschraube wie auf gegeniiberlieg. Seite)

166 (ohne Bremse)|  Schutzkontakt (M3,

Verbindungsschraube

2Pos)

5 110 201 (mit Bremse)
120 L
+0015 4-08H7, Tiefe 10 E-M8, Tiefe 20
2-Langloch 8H7 'o°" Tiefe 10 o lete lete chmiernippel
i fiir Kugelum-
L s ® @ & & & 3 & e / 4 laufspindel
o ) § Schmiernippel fiir Fihrung
- o ) - - - =l - 1 (auf der Montageseite)
Y
b =4 2 > : kl </ 155 — Schmierbereich (Schmiernippel,
= schiittenmitienstellung 2uch gegeniberliegende Seite)
he 120.5 10 (von Referenzfliche) 60 150.5 (Home)
60.5 F D x 200 120 90.5
Bohrlécher zur Weiterverwendung
befinden sich auf der gesamten
Unterseite der Achse. Diese sind
aber nicht zur Montage der Achse
gedacht und mit Gummitdllen versehen.
Rahmenmontierbare Achsseite bei
der Hochgeradheits-Prézisionsversion
15 45
N
SEE
Detailansicht von A
B Abmessungen und Gewicht pro Hub
Hub 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600
[OhneBremse | 1301 1351 1401 1451 1501 1551 1601 1651 1701 1751 1801 1851 1901 1951 2001 2051 2101
‘ Mit Bremse 1336 1386 1436 1486 1536 1586 1636 1686 1736 1786 1836 1886 1936 1986 2036 2086 2136
B 1113 1163 1213 1263 1313 1363 1413 1463 1513 1563 1613 1663 1713 1763 1813 1863 1913
D 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7
E 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22
F 122 172 222 272 122 172 222 272 122 172 222 272 122 172 222 272 122
Gewicht| Ohne Bremse 18.9 19.5 20.2 20.8 214 22.1 22.7 234 24.0 24.6 253 25.9 26.6 27.2 27.8 285 29.1
(k) | MitBremse 19.5 20.1 20.7 21.4 220 22.7 233 239 24.6 25.2 259 26.5 271 27.8 28.4 29.1 29.7

Passende Steuerungen

Achsen der ISDB-Serie kénnen mit folgenden Steuerungen betrieben werden. Wahlen Sie den fiir Inre Anwendung geeigneten Typ aus.

Steuerungs-Betriebsarten

Max. Anzahl von
Positionierpunkten

Seftmyp ngangsspannung Position | Pulstreiber| Programm Netzwerk *Option
Devicei'et
SCON-CB/CGB 1 ° ° - '
EinphaSig PIRIO[F] I M
230VAC
SCON-LC/LCG 1 - - [ ] Compoi'et
EthercAT
. Einphasig _ Ethen\'et/IP
SSELCS 2 115/230 VAC b ®
Hinweis:
. . Die K tibilitét zu besti ten Netz-
XSELP/Q 6 Einphasig230VAC | _ _ ® | werkenitabhangig von devjeweiligen
Dreiphasig 230 VAC Steuerung. Fiir nahere Informationen
kontaktieren Sie IAI.

512
(768 bei Netzwerk-Spez.)

512
(768 bei Netzwerk-Spez.)

20000

20000

Bitte
kontak-
tieren
Sie 1Al fur
weitere
Informa-
tionen.




Kabelaustrittsrichtung

A1S/A1E/A3S/ASE o—

(Austritt seitlich links)

‘ Optionscode: A3S
(Austritt seitlich rechts)

CEEIINE] Zur Auswahl stehen fiir die Kabelanschliisse die vier Austrittsrichtungen hinten = %—%

links, seitlich links, hinten rechts und seitlich rechts. Optionscode: ATE
(Austritt hinten links)

* Bitte immer einen der vier Modellcodes angeben.

| [BE—

Optionscode: A3E
(Austritt hinten rechts)

AQ-Dauerschmierung

Optionscode AQ AQDauerschmierung

SEEINE]  Die AQ-Dauerschmierung ist eine Schmiereinrichtung mit einem
Schmiermittel auf Kunstharzbasis. Der porige Werkstoff ist mit einer
groBen Menge Schmiermittel versetzt, das durch die Kapillarwirkung | rinungs
an der Oberflache austritt. Das Schmiermittel wird dann zugefuhrt, | <t
wenn die AQ-Dauerschmierung gegen die Fiihrung oder auf die
Oberflache der Kugelumlaufspindel (Rollflache der Stahlkugeln)
gedriickt wird. Durch die Kombination von AQ-Dauerschmierung (Schnittansicht der Achse)

Fiihrungs-
schiene

Kugelum- Schrauben-
laufspindel

ez Bl =i\

AQ-Dauerschmierun:

L1

(Seitenansicht der Achse)

und Fett bleibt der Antrieb Uber eine lange Zeit wartungsfrei.

Bremse

Optionscode i ;

Die Bremse verhindert ein Absinken des Schlittens und eine Beschadigung der Zuladung bei Abschaltung

Creep-Sensor

von Stromversorgung oder Servoantrieb.

c (Standard) CL (Anordnung gegeniberliegend)

CEIEIINE]  Sensor fiir Referenzpunktfahren mit hoher Geschwindigkeit.

P

Beim normalen Referenzpunktfahren fahrt der Schlitten den Anschlag am Hubende auf der
Motorseite mit einer Homing-Geschwindigkeit zwischen 10 und 20 mm/s an und kehrt seine
Verfahrrichtung um. Aus diesem Grund nimmt das Referenzpunktfahren bei langen Hiiben
einige Zeit in Anspruch. Der Naherungsschalter verkiirzt die Referenzfahrzeit, indem der
Schlitten mit hoher Geschwindigkeit umkehrt. Dabei wird die Geschwindigkeit kurz vor

Bei einer langhubigen Achse dauert die Referenzpunktfahrt
bis zum mechanischen Endanschlag langer.

Creep-Sensor

Beendigung der Referenzpunktfahrt auf die normale Homing-Geschwindigkeit reduziert.

StandardmaRig ist dieser Sensor auf der rechten Achsgehauseseite, vom Motor aus gesehen,
angeordnet (Option: C). Eine Abdeckung ahnlich der fiir den Endschalter befindet sich au3en
am Sensor. Flr den Einbau des Sensors auf der gegentiberliegenden Seite wahlen Sie die
Option CL (Spezifikation fiir gegeniiberliegende Anordnung).

Ein Sensor befindet sich vor dem mechanischen Endanschlag
Erst beim Anfahren des Sensors verlangsamt sich die Referenzfahrt
auf die normale Homing-Geschwindigkeit.

Runde Kabelsteckverbinder mit Schraubverschluss

Optionscoce 3 I

Option fiir ein Motor-/Enkoderkabel mit Rundstecker mit Schraubverchluss. Ohne diese sind Flachstecker vorgegeben.

Grenzschalter fiir Referenzendpunkt

L (Standard) LL (Anordnung gegentiberliegend)

HSAIELE  Das normale Referenzpunktfahren erfolgt nach der ,Kontaktmethode”. Der Schlitten fahrt den Anschlag an und kehrt seine Verfahrrichtung um.

Danach wird die Z-Phase ausgeldst und der Referenzpunkt gesetzt.
Bei der Option L (Grenzschalter Referenzpunktfahrt) wird das Referenzpunktfahren so realisiert, indem

die Verfahrrichtung des Schlittens beim

Anfahren des Naherungssensors umgekehrt wird, ohne den Anschlag zu beriihren. Wenn diese Option gewahlt wird, werden drei Naherungs-
sensoren eingebaut: Referenzpunktfahren (fiir das Auslésen des Referenzpunktfahrens), +OT (Uberlauf auf der dem Motor gegentiberliegenden
Seite) und -OT (Uberlauf auf der Motorseite). Diese Option ist dann zu wahlen, wenn die Umkehrposition fein eingestellt werden soll.

Die normale Einbaulage des Grenzschalters Referenzpunktfahrt und der Abdeckung befindet sich auf der rechten Achsgehduseseite, vom

Motor aus gesehen (Option L).

Zum Einbau des Schalters auf der gegenuberliegenden Seite wahlen Sie LL (Spezifikation fiir gegentiberliegende Anordnung).

Hauptachsen-/Nebenachsen-Spezifikation bei Synchronbetrieb

LM (Grenzschalter Hauptachse) LLM (Grenzschalter gegentiberlieg.) S (Nebenachsenbestimmung)

HEAIELNE Die ,Synchrone Achsen-Funktion” gehért zum Leistungsumfang der X-SEL-Steuerung.
Diese Funktion erlaubt den gleichzeitigen Betrieb zweier Achsen. Dabei wirkt eine Achse als Haupt-
achse (Master M) und die andere als Nebenachse (Slave S). Die Nebenachse folgt der Hauptachse.
Die Steuerung arbeitet mit sehr hoher Regelungsgeschwindigkeit, um das gleichzeitige Verfahren
zweier Achsen zu steuern. Die beiden Achsen missen fiir den gleichzeitigen Betrieb dieselbe Spezifi-
kation aufweisen (Typ, Steigung, Motorleistung und Hub).
Bei synchronisierten Bewegungen muss die Hauptachse einen Grenzschalter besitzen. Daher wéahlen
Sie LM (Hauptachse mit Grenzschalter) fiir die Hauptachse und S (Nebenachsenbestimmung) fiir die
Nebenachse. Die normale Einbaulage des Grenzschalters und der Abdeckung befindet sich, vom Motor
aus gesehen, auf der rechten Achsgehauseseite. Zum Einbau des Grenzschalters fiir die Hauptachse
auf der symetrisch gegentiberliegenden Seite wahlen Sie LLM.

Umgekehrte Referenzposition

(Optionscodel || |

Steuerung

Hauptachse (LM)

SEEIEENE]  Die normale Referenzposition befindet sich auf der Motorseite, aber wahlweise kann diese Position auf die entgegengesetzte Seite gelegt
werden, um z.B. andere Konfigurationen beim Geratelayout zu ermdglichen. (Zu beachten ist, dass nach Auslieferung der Achse diese fir

ein Reset an IAl zurlickzusenden ist).
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Fithrung mit Kugelketten

Optionscode 11 §

S E ) Zur Gerdusch-Reduzierung und Lebensdauer-Verlangerung sind Abstandshalter (Trennstticke) zwischen den Stahlkugeln der Fiihrung eingesetzt.

Die Abstandshalter unterdriicken das nervende, metallische Gerdusch, wenn Kugeln an:

einander stoRen.

Die Verringerung der Reibung zwischen den Kugeln verlangert die Lebensdauer der Fiihrung.
Die Trennung der Kugeln voneinander sorgt fiir eine weichere Bewegung und verbessert somit das Verfahren des Schlittens.

* Kann nicht fiir die Achstypen ISB-SXL/MXL gewdahlt werden.

* Bei vertikalem Einsatz von ISB/ISDB-Achsen mit Kugelketten-Fiihrung kann sich die vertikale Zuladung fiir einige Achsmodelle dndern.

Einzelheiten dazu finden sich auf den entsprechenden Seiten des jeweiligen Modelltyps.

Abstandshalter

Kugel (Trennstiick)

Schlittenroller-Spezifikation

Optionscode Jie1

Anderung des Konstruktionsaufbaus der Standard-Schlittenausfiihrung auf Walzrollenlager analog einer Reinraum-Ausfiihrung.
Bei der Schlittenroller-Spezifikation entsprechen Aussehen und Abmessungen des Schlittengehduses dem einer Reinraum-Spezifikation.

Hochgeradheits-Prazisionsversion

s ST

HEAIEE] Diese Spezifikation ist durch eine Prézisionssachse mit hoher Verfahrgenauigkeit in Bezug auf dynamische Parallelitit und Geradheit der

Schlittenbewegung (horizontal/vertikal) gekennzeichnet.

Die Verfahrgenauigkeit ergibt sich aus der Hubldnge der Achse. Die folgende Tabelle gibt einen Standardwert fiir einen Hub von 1 m an.

Die Kalkulationsmethode fiir eine bestimmte Hubldnge zu dieser Produktspezifikation fi

ndet sich im Berechnungsbeispiel unten.

Aluminium-Rahmen

Ohne Hochgeradheits-Prazisionsoption

Mit Hochgeradheits-Prazisionsoption (*)

1 Dynamische Parallelitat 0.05 0.03

[max. mm/m] [0.025 mm durchweg fir alle Hubldngen bis 500 mm] [0.015 mm durchweg fiir alle Hubléangen bis 500 mm]
2 Dynamische Geradheit 0.05 .

[max. mm/m] [0.025 mm durchweg fiir alle Hubldngen bis 500 mm] [0.01 mm durchweg fiir alle Hubldngen bis 500 mm]

Berechnungsbeispiel (fiir Hochgeradheits-Prazisionsversion)
@) Aluminium-Rahmen ISB/ISDB-Serie
Beispiel:  Fur einen Hub von 1500 mm

Dynamische Parallelitat = 0.03 mm (Einheitswert per 1 m) x 1.5 m (Hub) = 0.
Dynamische Geradheit = 0.02 mm (Einheitswert per T m) x 1.5 m (Hub) = 0.03 mm

* Die Geradheitsmessung wird nach standardisierten
IAI-Prifungsbedingungen vorgenommen.

045 mm
* Auf die dritte Dezimalstelle gerundet

Dynamische Parallelitat (horizontal/vertikal)
@ Parallelitat der Schlittenbewegung zur

Referenzflache des Grundrahmens

Grundrahmen-Referenzflache (horizontal)

C

\ ()

Der Grundrahmen wird auf einer Messplatte mit genauer Messlineal /
Oberflache befestigt. Ein Messgerat, am Schlitten montiert, ‘

)
\

fahrt an einem parallel angeordneten Messlineal entlang. ‘
Der Messweg wird durch zwei Punkte an der Referenz-

o

flache des Grundrahmens begrenzt.
Die Achse verfahrt nun tber die gesamte Hublange.
Die maximale Differenz der gemessenen Abweichung

Referenzpunkt

Referenzpunkt

des Grundrahmens

zwischen der Referenzflache des Grundrahmens und der Schlittenbewegung bildet den Parallelitatsfehler ab.
®@Parallelitat der Schlittenbewegung zur feststehenden Grundrahmen-Referenzflache (vertikal)

Der Grundrahmen wird auf einer Messplatte mit Préazisionsoberflache befestigt. Ein Messgerat, am Schlitten montiert, fahrt auf der Messplatte entlang.
Die Achse verfahrt nun tber die gesamte Hubldnge. Die maximale Differenz der gemessenen Abweichungen von der Parallelitat zwischen der Referenz-

flache des Grundrahmens und Schlittenbewegung

stellt den Parallelitatsfehler dar. Abweichung
Dynamische Geradheit (horizontal/vertikal)

Der Grundrahmen wird auf einer Messplatte mit Prazisionsoberfliche befestigt.

Ein Messgerat, am Schlitten montiert, fahrt an einem parallel angeordneten Messlineal entlang.
Der Messweg wird durch zwei Punkte an der Referenzflache des Grundrahmens begrenzt.
Die Achse verfahrt nun tiber die gesamte Hublange. Die maximale Differenz der gemessenen
Abweichung zwischen der Referenzflache des Grundrahmens und der Schlittenbewegung

Messwert

Parallelitat

Kurve der représentativen Werte

ist der Geradheitsfehler.

Schlittenweg

Doppel-Schlitten-Spezifikation
W

Zusétzlicher Schlitten, der frei bewegbar und nur an der Linearfiihrung montiert ist (ohne Spindel- oder Zahnriemenverbindung).

Mit der Doppelschlitten-Option kann die zuldssige dynamische Momentbelastung und d

ie Auskragung der Last erhoht werden.
* Kann nicht fiir die Achstypen mit Zwischenlager (ISB-MXMX/ISDB-MX) gewéhlt werden.

Siehe S. 22 flr weitere Einzelheiten

beztiglich zuldssiger Momentenrichtung und Auskragung bei Einsatz einer Achse mit Doppel-Schlitten.

20



H Tabelle Beschleunigung/Zuladung

[ 1:standard-Einstellung [__]: Offboard-Tuning-Einstellung

Motor- | Stei- |Max.Ge- Zuladung (kg) pro Beschleunigung (G)

Betriebs-

Serie | Typ |leistung |gung Sdc‘g et | lage

ke
(W) | (mm) | (mmy/s)

SXM/ Horizontal |10.0| 9.0 | 8.2 | 7.5 | 6.7 | 6.0 | 5.5 | 5.0 | 4.5 [ 4.3 | 4.1 32(29(26(23(20[19(18|1.7[16|1.5
oL | 100 | 36 |2160 -
Vertkal | 2 | 2 | 2| 2|22 |2]2]2|2|2]|2]|2
55 [MXW/ 2500 Horizontal |20.0(19.1]18.2|17.3|16.4|15.5/14.6/13.8/13.0{12.6(12.2(11.8(11.4/11.0{10.8/10.4/10.0| 9.4 | 8.8 |82 | 7.6 | 7.0 | 6.6 | 6.2 | 5.8 | 5.4 | 5.0
MXL Vertikal | 6 | 6 | 6 | 6 | 6 | 6| 6| 6|6 |6|6|6]|6
—— 400 | 48
Horizontal [20.0
MXMX 2200
Vertikal —

Horizontal [10.0{ 9.0 | 8.1 | 7.2 [6.3 | 54 | 45|43 |4.1|40|39|38|3.7(36|35|32(29(26|24(22[20|19(18|17|16|15|14
Vertkal | 2 | 2 | 2 |2 | 2|2 |2 2|2 |2|2]2]2
Horizontal |20.0(18.8|17.6/16.4(15.2|14.0{13.0{12.6/12.2|11.8{11.4/11.0|10.6{10.3/10.0/ 9.5 | 9.0 |85 |80 | 75| 7.0 | 66| 6.2 |59 | 56|53 | 5.0
Vetikal | 6 | 6 | 6 [ 6 | 6 | 6 | 6 | 6 | 6 |6 |6 | 6|6

Horizontal | 20.0

S | 100 | 36 | 2000

ISDB| M 2200
— 400 | 48
MX 2200

Vertikal -

(Hinweis) Wenn bei den Modelltypen ISB-SXM und ISDB-S eine Fiihrung mit Kugelkettenmechanismus (RT) eingesetzt wird, reduziert sich die max. vertikale Zuladung um 0,5 kg.

H Offboard-Tuning
Erhoht die Tragfahigkeit der Achse

Mit der Offboard-Tuning-Funktion wird die Tragfahigkeit erhoht und die Taktzeit minimiert. Ab PC-Software-
Dies erfolgt durch automatisches Erzeugen einer optimal auf die Transportlast abgestimmte Antriebs- Version 11.00.02.00
verstarkung und von der Zuladung abhangigen verbesserten Beschleunigungs-/Verzégerungswerten.

Mit Offboard-Tuning konnen die folgenden drei Effekte erzielt werden.
(1) Moglicher Gewichtstransport Gber Nennlast durch niedrigere Beschleunigungs-/Verzégerungswerte
(2) Hohere Beschleunigung/Verzégerung bei Gewichtstransport unter Nennlast
(3) Steigerung der Hochstgeschwindigkeit

Offboard-Tuning kann eingeschaltet werden in Verbindung mit der Steuerung SCON-CB oder MSCON.
Fiir weitere Informationen dazu siehe PC-Software-Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAl.
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B Zulassiges Moment und Auskragung je Richtung fiir Modellwahl mit Doppel-Schlitten

Vor Wahl der Doppel-Schlitten-Option sind die Spezifikationstabelle und Hinweise unten zu prifen.

o f Zulassige Aus- Minimaler | Minimaler| Maximaler
Zuldssiges dynamisches Lastmoment _
‘ ges dy kragung (mm) ::E;ﬂ?:;s_ Schlitten- | Hubfir | Nominal- | Nominal-
Serie | Typ |Angenomm.| Effektiver | Schlitten- Ma- Mb- Mc- Ma-, masse | lange | Doppel- | Hub Hub
Lebensdauer| Schlittenab- | deckel-Ab- |Richtung|Richtung|Richtung| Mb-, Mc- kq) (mm) | Schlitten | (mm) (mm)
(km) stand (mm) | stand (mm) | (Nem) (Nem) (Nm) Richtung 9 (mm) & ©
Min.: 30 - 140 200 125 1015
SXM Max.: 90 — 228 325 125 1350 15 2 100 250 1100
Min.: 30 - 188 269 145 1250 ’
ISB SXL 10000 Max.: 90 — 286 409 145 1550 110 130 280 1080
Min.: 35 - 332 475 307 1375
MXM Max.: 120 — 561 801 307 1800 25 120 100 300 1300
Min.: 35 — 481 687 368 1675 i
MXL Max.: 120 - 743 1060 368 2100 150 120 320 1270
S 110 46 259 370 125 1050 1.5 154 100 300 1100
ISDB 10000 Min.: 80 6 448 640 307 1375
M Max.: 120 46 561 801 307 1800 25 194 100 300 1300
* Minimaler Hub / maximaler Hub wie auf dem Modell angegeben.
Ansicht Doppel-Schlitten
@® Mit Schlittendeckel (ISDB-Serie) ® Ohne Schlittendeckel (ISB-Serie)
Effektiver Schlittenabstand
Schiitteniénge Schittendeckelabstand Schlittenldnge Effektiver Schlittenabstand

M Hinweise zur Modellwahl mit Doppel-Schlitten

(1) Erforderliche Hubgesamtlange
Bei Auswahl der Doppel-Schlitten-Option ergibt sich der effektive Arbeitshub aus der Differenz der Modell-Hublange
und der Schlittenldnge sowie des eff. Schlittenabstands (bzw. des Schlittendeckelabstands). Somit ist die Hubldnge
so auszuwahlen, dass die Langen in der Tabelle dem erforderlichen Hub hinzugerechnet werden missen.
Daneben ist sicherzustellen, dass der erforderliche Hub iber dem Wert ,Minimaler Hub fiir Doppel-Schlitten” liegt.
Die in Schrittweiten von 50 mm vorzugebende Hubldnge hat gréBer als der Wert ,Minimaler Nominal-Hub” und
kleiner als der Wert ,Maximaler Nominal-Hub"” zu sein.

NR. Achsform Vorzugebende Hublange
©) Modelle mit Schlittendeckel Min. Gesamtlange aus ,Erforderlicher Hub” + ,Schlittendeckelabstand”+ ,Schlittenldnge”
@ Modelle ohne Schlittendeckel Min. Gesamtlange aus ,Erforderlicher Hub” + ,Effektiver Schlittenabstand“+ ,Schlittenlange”

Beispiel (1) ISDB-S (mit Schlittendeckel)
Erforderlicher Hub: 200 mm, Schlittendeckelabstand: 46 mm, Schlittenlange: 154 mm
Vorgabe von 200 mm + 46 mm + 154 mm = min. 400 mm

Beispiel (@ ISB-SXM (ohne Schlittendeckel)
Erforderlicher Hub: 200 mm, Effektiver Schlittenabstand: 30 mm, Schlittenldange: 90 mm
Vorgabe von 200 mm + 30 mm + 90 mm = min. 320 mm

(2) Zuladung
Der Maximalwert ergibt sich aus dem Katalog-Spezifikationswert abziiglich der ,Nutzlast-Ausgleichsmasse”.

(3) Maximale Geschwindigkeit
Siehe Spezifikationswerte fir den Nominal-Hub.

(4) Bei Auswahl der Option mit umgekehrter Referenzposition
Sicherstellung einer Referenzfahrt, sobald der Antriebsschlitten und der Freischlitten miteinander gekoppelt sind.
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ISB/ISDB-Serie
Highspeed-Typ
Katalog-Nr. 0117-D

Irrtimer und Anderungen als Folge des
technischen Fortschritts vorbehalten
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IAl Industrieroboter GmbH
Ober der R6th 4
D-65824 Schwalbach / Frankfurt
Deutschland
Tel.:+49-6196-8895-0
Fax:+49-6196-8895-24
E-Mail: info@IAI-GmbH.de
Internet: http://www.lAl-GmbH.de

IAl America, Inc.

IAl CORPORATION

2690 W. 237th Street, Torrance, CA 90505, U.S.A 577-1 Obane, Shimizu-Ku, Shizuoka, 424-0103 Japan
Tel.: +1-310-891-6015, Fax: +1-310-891-0815 Tel.: +81-543-64-5105, Fax: +81-543-64-5192

IAl (Shanghai) Co., Ltd IAl Robot (Thailand) Co., Ltd

Shanghai Jiahua Business Center A8-303, 808, 825 PhairojKijja Tower 12th Floor, Bangna-Trad RD.,
Honggiao Rd., Shanghai 200030, China Bangna, Bangna, Bangkok 10260, Thailand

Tel.: +86-21-6448-4753, Fax: +86-21-6448-3992 Tel.: +66-2-361-4457, Fax: +66-2-361-4456
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