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[ Merkmale
® Wegen der neu entwickelten Schlittenstruktur

kann kein Wasser in die Achse eindringen; Lineare
durch Luftumspilung und infolge des Wasserdusen-
Luftunterdruck-Prinzips wird IP65 realisiert ¥ Bewegung

® Max. Geschwindigkeit 1000 mm/s 2,
Max. Zuladung 70 kg ®

® Prazisionsausfiihrung ISPWA erreicht
Wiederholgenauigkeit von = 0,01 mm mit
C5-geschliffenem Spindelgewinde
(Standardausfiihrung ISWA mit C10-gerolltem
Spindelgewinde: £ 0,02 mm)

® 3 Achsbreiten: 94 mm, 125 mm und 155 mm

Y Ohne Luftspiilung ist Schutzart IP 54 gegeben.

2 Typ M, 200 W, Spindelsteigung 20 mm.

3 Typ M, 100 W oder 200 W, Spindelsteigung 5 mm bzw. 10 mm.
Typ L, 200 W oder 400 W, Spindelsteigung 10 mm bzw. 20 mm.

[ Modellbezeichnungen
SWA- M - A-200-20-500-T1 - M - RT
e T amETe - e

d=

ISWA: S: Achsbreite 94 mm A: Absolut 60: 60 W 4:4 mm 100 - 1200 mm  T1: XSEL-KE/KET N: ohne Kabel RT: Fuhrung mit
Standard- M: Achsbreite 125 mm I: Inkremental 100: 100 W 5:5mm T2: SCON S:3m Kugelketten
ausflihrung L: Achsbreite 155 mm 200: 200 W 8:8mm SSEL M:5m NM: Umgekehrte
ISWPA: 400: 400 W 10: 10 mm XOO: Spezi- Referenzposition
Hochprézisions- 16: 16 mm XSEL-PIQ fizierte Lange
ausfiihrung 20:20 mm * Das Standard-
* Die auswahlbare kabel ist ein
Spindel-Steigung Roboterkabel

Steuerungsmodell Siehe Riickseite. ist modellabhangig.

[0 Sperzifikationen

. o ' Zuladung | \otor- |Spindel
Hub (mm), maximale Geschwindigkeit (mm/s) ) Hor. | vert. | Leist | Steig Model
100 150]200]250]300]350]400]450] 500/ 550/ 600] 650|700/ 750 800] 50| 900 asu toan s Han 15200 (ko) | (k) | (w) | ()
800 760 7 - 16 | I1S(P)WA-S-60-16-00010]
20 | - 60 | 8 | IS(PY)WA-S-60-8-(11]
e 200 190 45| - 4 | I1s(P)WA-S-60-4-00010]
o |austiiung TS €D €D €D €D 30 | - |y | 10 | ISPWAM-100-10-000]
g 250 25 1 180 1 150 ) 125 0] - 5 | IS(P)WA-M-100-5-0IC1C]
% / 30 | - | 500 |20 | IS(PIWA-M-200-20-0JCI]
n 500 455 365 300 250 70 - 10 IS(P)WA-M-200-10-11]
30 | - |00 |20 | 1S(PIWA-L-200-20-000
500 DEIDEIDEIDED 0 | - 10 | IS(P)WA-L-200-10-1C0C]
1000 TDEDETDEDED 70 | - | 400 | 20 | 1s(P)wA-L-400-20-00000]

1) Die Zahlen in den Balken geben die maximale Geschwindigleit fiir jeden Verfahrweg an.
2) Die Zuladung verringert sich bei hoherer Geschwindigkeit.

[ Betriebshinweise

O Linearachse erfiillt IP65 nur bei gerader, ungekippter Stellung in horizontaler Position; in schrager Stellung (90°) oder
vertikaler Position kann Wasser eindringen.

O IP 65 gilt nur fur Wasser; bei geplanten Einsatzen in Ol- oder Kiihlfliissigkeits-Umgebungen fragen Sie bei IAl nach.

© Bei hoher Luftfeuchtigkeit (hdher als 85 %) ist eine Luftsplilung unbedingt notwendig; fur die Luftspulung mit sauberer,
trockener Luft ist ein Lufttrockner zu verwenden.

1 ISWA/ISPWA




Serie

ISWA-

Typ

S -

dellspezifikation

(Beispiel)

Modellspezifikationen

Enkodertyp

Motorleistung

A 60

Hochprazisionsversion

Steig.| Hub

- 8 - 600 -

Steuerung

T

Kabellange

Optionen|

Seiten- und Spindel-Abdeckung

Aluminium (A6063S-T5 0.4), hell eloxiert

Front- und Ricken-Abdeckung

A5052, hell eloxiert

Motorleistung [Steigung| Hub Geschwindigkeit Zuladung (kg) (Hinweis 2) Langskraft
Modell Enkodertyp W) (mm) | (in 50 mm-Schritten)) (Hinweis 1) (mmis) "1 T ST ikl (kg) N)
ISWA [ISPWA]-S-[@ -60-16- @ - @] - @ - A Absolut 16 800 7 — 63.7
: Absolu
ISWA [ISPWA]-S- @ -60-8- @ - @ 60 8 100~600 400 20 — 127.4
I: Inkremental
ISWA [ISPWA]-S- @ -60-4- @ - @ - @ 4 200 45 — 254.8
*Die Platzhalterziffern in den Modellbezeichnungen bedeuten (L} Enkodertyp, Hub, passende Steuerung, Kabellange und die Optionen.
Allgemeine Spezifikationen
Bezeichnung Code Bemerkung Antriebssystem (Hinweis 3)| Kugelumlaufspindel, gerollt C10 [gerollt C5 0.4.]
Umgekehrte Referenzpunktfahrt NM Homing-Fahrt zur der Motor gegeniiberliegenden Seite Wiederholgenauigkeit (Hinweis 3) | +£0.02 mm [+0.01 mm]
Fiihrung mit Kugelabstandshaltern RT Einsatz eines Abstandhalters zwischen den Filhrungskugeln Spiel (Hinweis 3) max. 0.05 mm [max. 0.02 mm]
Werkstoffe der Schliisselkomponenten oo Im Grundrahmen integriert
Zulass. Lastmoment (Hinweis 6)| Ma: 14.2 N e m, Mb: 20.1 Nem, Mc: 32.9 Nem
Bezeichnung Werkstoff - -
Auskragung max. 450 mm in Ma-, Mb- oder Mc-Richtung
Grundrahmen, Schlitten Aluminium (A6063S-T5 0.8), hell eloxiert X - - N -
Schmierfett Lebensmittel-geeignetes Schmierfett (Medallion FM Nr. 2)

Kabellange (Hinweis 4)

N: kein Kabel, S: 3 m, M: 5 m, X[CJ(J: Langenangabe

Schutzklasse (Hinweis 5) | IP65
Achskabel PVvC - -
Zulass. Temperatur/Feuchtigkeit| 0 ~ 40°C, max. 85% RH (nicht kondensierend)
Kabelsockel Nylon 66
90
Abmessungen 10 [ 70 10 4-M8, Tiefe 13
Front- ‘45 45‘ Spindel
Abdeckung , pindel- .
[T 1]/ schiitten Abdeckung Kabelverbin-
— 5 & dungsstecker (*1)
S & ES ES ES
M /
= © 5 *1 Ein wassergeschiitzter
3 = Anschluss fiir die Motor/-
°© [HE~ EE[%W Enkoderkabel. Siehe
* * — = % * * * Riicken- R_'uckseit_e fur néhere
] Abdeckun Einzelheiten zu den
2-g6H10, Tiefe 10 Anschlusskabeln.
\ 124 , 78.5 90 C 169.5
110 5, 25 40 .25 4-M6, Tiefe 12 (auch gegeniiberliegend) Spiilluft-Anschluss: 26
ME/|NSE 45 45  Seiten- HOME 7[R ME (*2
o Abdeckung 5
- e — T T & R — — —
° ° > B 7 & ° B
o| ‘ I TFET ) o
=1 | = [ )
S § 5 s 5
ﬁ L @
/Tl i ( gegeniiberlieg )/ \. Grund- -
A 84 1 ‘ 2-p6H10, Tiefe 8 (auch gegeniiberliegend 5 rahmen
(94) ‘ A Sicherstellung
t - |
4-96H10, Tiefe 10 von min. 100
77 192
Achskabel
___[6666
& & % 4 4 b K3 3 N
g e i e *2 Die Schubstange fahrt bei
2 | i —— der Home-Fahrt zum ME.
© E & S & & & S 5 Pl Achten Sie darauf, dass der
- 106665 Schlitten die umgebenden
Teile nicht beriihrt.
Referenz-
flache oa 27 100 F Dx200 100 130 12, Der 50 mm-Hubabstand ist eine Halbstandard-Spezifikation.
— E-M6. Tiefe 17 Hub 100 |(150)| 200 |(250)| 300 |(350)| 400 |(450)| 500 |(550)| 600
Detailansicht A : A 438 | 488 | 538 | 588 | 638 | 688 | 738 | 788 | 838 | 888 | 938
B 414 | 464 | 514 | 564 | 614 | 664 | 714 | 764 | 814 | 864 | 914
© 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600
D — | —1—1— 1 1 1 1 2 2 2
B 10 {10 | 10 |10 | 12 |12 |12 |12 |14 | 14 | 14
F 45 | 95 |145|195| 45 | 95 [145|195| 45 | 95 | 145
Gewicht (kg) | 69 | 7.4 | 7.8 |83 8.7 9.2 9.6 |10.1/10.5|11.0|11.4
Max. Geschwin- | Steigung: 16 800 760
93,9:;5}‘ gmlsg) Steigung: 8 400 380
von der Hublange, | Steigung: 4 200 190
Technische Daten der Steuerungen (Hinweis 1) Ein langerer Hub verringert die max. Geschwindigkeit, um eine kritische Spindel-Geschwindigkeit
Einsetzbare Max. Anzahl an- Kompatibler Steuerungs- Spannungs- zu vermeiden. (Siehe Tabelle unten bzgl. Maximal-Geschwindigkeit bei vorgegebenem Hub.)
s mar Ach B thod (Hinweis 2) Basiert auf einer Beschleunigung von 0.3 G.
Steuerungen | steuerbarer Achsen Enkodertyp i Vg (Hinweis 3) Die Werte in Klammern gelten fir die Hochprézisions-Serie ISPWA.
X-SEL-P/Q 6 Achsen Absolut/Inkremental Programm 1-/3-phasig 230 VAC - (Hinweis 4) Die grofte Kabellange betragt 30 m; die gewlinschte Lénge ist in Metern anzugeben (z.B. X08 = 8 m).
X-SEL-KEIKET 2 Ach Absolut/ink | P " Caution | (Hinweis 5) IP65 wird nur unter Splluft-Einsatz erreicht. Ohne Luftspiilung gilt Schutzklasse IP54.
~SEL- chsen solut/Inkremental rogramm 1-phasig Die ISWA/ISPWA-Achse darf nur gerade horizontal installiert werden. Wenn die Achse seitlich
SSEL 1 Achse Absolut/Inkremental Programm 115 VAC/ ~ verdreht (90°) oder schrag vertikal installiert wird, kann Wasser nach innen eintreten.
SCON 1 Achse Absolut/Inkremental | Position/Pulstreiber | 230 VAC (Hinweis 6) Bei einer Lebensdauer von 10000 km.

ISWA/ISPWA



Hochprazisionsversion

Wl Modellspezifikation Serie Typ Enkodertyp B Motorleistung gl Steig.g® Hub Steuerung Kabellange == Optionen

(eispie)  ISWA- M - A - 100 -10-1000-  Ti

Motorleistung |Steigung Hub Geschwindigkeit Zuladung (kg) (Hinweis 2) Léngskraft
Modell Enkodertyp (W) (mm) | (in 50 mm-Schritten)| (Hinweis 1) (MM/S) | Horizontal (kg) | Vertikal (kg) (N)
ISWA [ISPWA]-M- (@ -100-10-@ - [@ - @ - A: Absolut 10 500 30 — 169.5
100 100~1000
ISWA [ISPWA]-M- [@ -100-5- @ - @ - [@ - I: Inkremental 5 250 70 — 340.1

*Die Platzhalterziffern in den Modellbezeichnungen bedeuten @ Enkodertyp, @ Hub, @ passende Steuerung, @ Kabellange und ® die Optionen.

Allgemeine Spezifikationen

Bezeichnung Code Bemerkung Antriebssystem (Hinweis 3)| Kugelumlaufspindel, gerollt C10 [gerollt C5 0.4.]
Umgekehrte Referenzpunktfahrt NM Homing-Fahrt zur der Motor gegentiberliegenden Seite Wiederholgenauigkeit (Hinweis 3) | +0.02 mm [+£0.01 mm]
Fihrung mit Kugelabstandshaltern RT Einsatz eines Abstandhalters zwischen den Fiihrungskugeln Spiel (Hinweis 3) max. 0.05 mm [max. 0.02 mm]

Werkstoffe der Schliisselkomponenten Ay Im Grundrahmen integriert

Zulass. Lastmoment (Hinweis 6)| Ma: 34.8 N e m, Mb: 49.5 N «m, Mc: 80.8 N+ m

Bezeichnung Werkstoff

Auskragung max. 600 mm in Ma-, Mb- oder Mc-Richtung

Grundrahmen, Schlitten Aluminium (A6063S-T5 0.8), hell eloxiert

Schmierfett Lebensmittel-geeignetes Schmierfett (Medallion FM Nr. 2)
Kabellange (Hinweis 4) N: kein Kabel, S: 3 m, M: 5 m, X[JJ: Langenangabe
Schutzklasse (Hinweis 5) | IP65

Seiten- und Spindel-Abdeckung | Aluminium (A6063S-T5 0.4), hell eloxiert
Front- und Riicken-Abdeckung A5052, hell eloxiert
Achskabel PVvC

Zulass. Temperatur/Feuchtigkeit| O ~ 40°C, max. 85% RH (nicht kondensierend)

Kabelsockel Nylon 66

Abmessungen 120

15 90 15

Front- 4-M6, Tiefe 18 25 70 25 4-M8, Tiefe 18
Abdeckung 60 , 60 Spi
Abdecking . pindel-
Schiitten Abdeckung Kabelverbin-
—] & SF dungsstecker (*1)
E 3 E 3 & E 3 & E 3
o © 2-g8H10, Tiefe 10 = *1 Ein wassergeschitzter
5 Anschluss fiir die Motor/-
° Enkoderkabel. Siehe
Rickseite fiir néhere
& & & & & E 3 i i
155 =% ¢ 96 Riicken- ilnze}lreltin tfulden
87.5 120 C_ 8-M8, Tiefe 13 200.5 Abdeckung nschiusskabein.
140 5 | 5,30, 50 ,30, 5 (auch gegeniberliegend) |5 Spiilluft-Anschiuss: 26
mMe /N sE [60 . 1601 “Seiten-Abdeckung HOME /[N ME (2) RDT FANSCILSS. &
‘-‘476 2 ) -
3 © ‘© 3 V4 & @\
3 = f — ) = 3
p o
3 ¢ y -
3 & H — |
»j ‘ 2-g6H10, Tiefe 8 (auch gegeniberliegend) \ Grund-
A 110 || 15 B rahmen 15
(125) A Sichers_tellung
95 4-p8H10, Tiefe 10 241 von min. 100A hskabel
chskabe|
_ R I o i ) — L
© & © & < © B © &
a ==
N 8 Sl *2 Die Schubstange fahrt bei
~1 %E der Home-Fahrt zum ME.
-& ® 4 & 4 - 4 % | | Achten Sie darauf, dass der
—10 & o o Schlitten die umgebenden
Teile nicht berihrt.
35 120 F Dx200 120 165 16
© ‘ E-M8, Tiefe 20 o .
! * Der 50 mm-Hubabstand ist eine Halbstandard-Spezifikation.
Referenz- 110 Hub (50) | 100 |(150)| 200 |(250)| 300 |(350)| 400 |(450)| 500 |(550)| 600 |(650) 700 |(750)| 800 |(850) 900 ((950)|1000
flache | — A 458 | 508 | 558 | 608 | 658 | 708 | 758 | 808 | 858 | 908 | 958 |1008|1058/1108|1158|1208|1258|1308|1358 |1408
| (125) B 428 | 478 | 528 | 578 | 628 | 678 | 728 | 778 | 828 | 878 | 928 | 978 |1028|1078|1128|1178|1228|1278|1328|1378
Detailansicht A C 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 |1000
D - —]—]/—]1—121 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4
E 10 | 10 | 10 |10 |10 |12 |12 |12 |12 |14 |14 |14 | 14| 16 | 16 |16 | 16 | 18 | 18 | 18
F -28 | 22 | 72 |122 172 | 22 | 72 |122 |172 |22 | 72 |122 |172| 22 | 72 |122|172| 22 | 72 |122
Gewicht (kg) [10.9(11.7 [12.6 |13.4|14.3|15.1|16.0 [16.8 |17.7 |18.5]|19.4 [20.2|21.1|21.9|22.8 |23.6|24.5|25.3 |26.2 | 27.0
Max. Geschwin- | Steigung: 10 500 455 365 300 250
Cni
von der Hublange | Steigung: 5 250 225 180 150 125

Technische Daten der Steuerungen (Hinweis 1) Ein langerer Hub verringert die max. Geschwindigkeit, um eine kritische Spindel-Geschwindigkeit
Einsetzbare Max. Anzahl an- Kompatibler Steuerungs- Spannungs- zu vermeiden. (Siehe Tabelle unten bzgl. Maximal-Geschwindigkeit bei vorgegebenem Hub.)
’ (Hinweis 2) Basiert auf einer Beschleunigung von 0.3 G.

Steuerungen steuerbarer Achsen Enkodertyp methode MESCI9ENY (Hinweis 3) Die Werte in Klammern gelten fiir die Hochprazisions-Serie ISPWA.
X-SEL-P/Q 6 Achsen Absolut/Inkremental Programm 1—/3-phasig 230VAC = (Hinweis 4) Die groBte Kabellange betragt 30 m; die gewtinschte Lange ist in Metern anzugeben (z.B. X08 = 8 m).
X-SEL-KE/KET 4 Ach Absolut/ink tal ) N Caution | (Hinweis 5) IP65 wird nur unter Spiilluft-Einsatz erreicht. Ohne Luftspiilung gilt Schutzklasse IP54.

- a chsen Solut/inkrementa rogramm 1-phasig Die ISWA/ISPWA-Achse darf nur gerade horizontal installiert werden. Wenn die Achse seitlich
SSEL 1 Achse Absolut/Inkremental Programm 115 VAC/ verdreht (90°) oder schrag vertikal installiert wird, kann Wasser nach innen eintreten.
SCON 1 Achse | Absolut/Inkremental | Position/Pulstreiber | 230 VAC (Hinweis ) Bei einer Lebensdauer von 10000 km.

ISWA/ISPWA



Hochprézisionsversion

.Modellspezifikation Serie Typ Enkodertyp Motorleistung g Steig.gas Hub Steuerung Kabelldnge gamOptionen

(Beispiel) ISWA- M - A - 200 -20-1000 - T1

Motorleistung | Steigung Hub Geschwindigkeit Zuladung (kg) (Hinweis 2) Langskraft
Model Snkodertyp W) (mm) | (in 50 mm-Schritten) (Hinweis 1) (MVS) [ Horizontal (kg) | Vertikal (kg) N)
ISWA [ISPWA]-M- [@ -200-20- [@ - A: Absolut 20 1000 30 — 169.5
200 100~1000
ISWA [ISPWA]-M- [@ -200-10-[@ - @ - [@ - I: Inkremental 10 500 70 — 340.1

*Die Platzhalterziffern in den Modellbezeichnungen bedeuten @ Enkodertyp, @ Hub, @ passende Steuerung, @ Kabellange und ® die Optionen.

Allgemeine Spezifikationen

Bezeichnung Code Bemerkung Antriebssystem (Hinweis 3)| Kugelumlaufspindel, gerollt C10 [gerollt C5 0.4.]
Umgekehrte Referenzpunktfahrt NM Homing-Fahrt zur der Motor gegeniiberliegenden Seite \Wiederholgenauigkeit (Hinweis 3) | +0.02 mm [+0.01 mm]
Fiihrung mit Kugelabstandshaltern RT Einsatz eines Abstandhalters zwischen den Filhrungskugeln Spiel (Hinweis 3) max. 0.05 mm [max. 0.02 mm]

Werkstoffe der Schliisselkomponenten (AR Im Grundrahmen integriert

Zulass. Lastmoment (Hinweis 6)| Ma: 34.8 N e m, Mb: 49.5 N em, Mc: 80.8 N+m

Bezeichnung Werkstoff

Auskragung max. 600 mm in Ma-, Mb- oder Mc-Richtung

Grundrahmen, Schlitten Aluminium (A6063S-T5 0.8), hell eloxiert

Schmierfett Lebensmittel-geeignetes Schmierfett (Medallion FM Nr. 2)

Seiten- und Spindel-Abdeckung | Aluminium (A6063S-T5 0.8), hell eloxiert

Kabellange (Hinweis 4) N: kein Kabel, S: 3 m, M: 5 m, X[CJ(J: Langenangabe
Schutzklasse (Hinweis 5) | IP65

Front- und Riicken-Abdeckung A5052, hell eloxiert
Achskabel PVC

Zulass. Temperatur/Feuchtigkeit| 0 ~ 40°C, max. 85% RH (nicht kondensierend)

Kabelsockel Nylon 66

120
Abmessungen 15 90 15

Front. 4M6, Tiefe 18 25 70 55 4-M8, Tiefe 18
Abdeckung 60 , 60 ) Spindel-
Schiitten Abdeckung Kabelverbin-
= &9 dungsstecker (*1)
& E 3 E 3 E 3 E 3 E 3
o ) *1 Ein wassergeschtzter
= 2-98H10, Tiefe 10 "8 Anschluss fiir die Motor/-
- Enkoderkabel. Siehe
o Riickseite fiir nahere
2 £ 2 1 &3 E 3 &3 & 3 Einzelheiten zu den
155 L0 N Anschlusskabeln.
140 87.5 120 C_ 8-M6, Tiefe 13 200.5 Eg;keﬂ-
5 5.30, 50 ;30,5 (auch gegeniiberliegend) |5 leckung .
i T 9=90 = IR Spiilluft-Anschluss: 26
ve /|N__se ) ‘[601 lGO‘ Seiten-Abdeckung HoME /[N ME(2) B
W —5—= E:3
[ & & ™ = =
o | === A |
~ E | ; ﬁ
-
o ==J
G | =
‘ \ 2-g6H10, Tiefe 8 (auch gegeniiberliegend) Grund-
A i 110 || 15 B rahmen 15
(125) A _Sicherstellung |
95 4-98H10, Tiefe 10 241 von min. 100
__m® oo oL Achskabel
& & @ © © < - & ©
o o = *2 Die Schubstange féhrt bei
—| O
= E@EEE der Home-Fahrt zum ME.
= Y s < 2 rs r: Achten Sie darauf, dass der
Schlitten die umgebenden
T e e e er Teile nicht beriihrt.
35 120 F Dx200 120 165 16
©| } E-M8, Tiefe 20 * Der 50 mm-Hubabstand ist eine Halbstandard-Spezifikation.
1 Hub (50) | 100 |(150)| 200 |(250)| 300 |(350)| 400 |(450)| 500 |(550)| 600 |(650)| 700 |(750)| 800 |(850)| 900 |(950)|1000
REf?lr;cnhZé 1110 A 458 | 508 | 558 | 608 | 658 | 708 | 758 | 808 | 858 | 908 | 958 |1008|1058|1108|1158|1208|1258|1308|1358 |1408
— (125) B 428 | 478 | 528 | 578 | 628 | 678 | 728 | 778 | 828 | 878 | 928 | 978 |1028|1078|1128|1178|1228|1278|1328|1378
c 50 |100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 |1000
Detailansicht A D - -] -] —]1—11 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4
E 10 |10 /10|10 |10 |12 |12 |12 |12 |14 |14 |14 | 14| 16 |16 | 16 | 16 | 18 | 18 | 18
F -28 | 22 | 72 |122|172| 22 | 72 |122 172 | 22 | 72 |122|172| 22 | 72 |122|172| 22 | 72 |122
Gewicht (kg) |11.1]11.9(12.8]13.6 [14.5|15.3]16.2|17.0/17.9(18.7 |19.6 | 20.4 | 21.3|22.1|23.0|23.8|24.7 | 25.5(26.4 |27.2
Max. Geschwin- | steigung: 20 1000 915 735 600 500
digkeit (mms) |~ cou"9
Loarierl sbhangl9 | - Steigung: 10 500 455 365 300 250

Technische Daten der Steuerungen

(Hinweis 1) Ein langerer Hub verringert die max. Geschwindigkeit, um eine kritische Spindel-Geschwindigkeit

Einsetzbare Max. Anzahl an- Kompatibler Steuerungs- Spannungs- zu vermeiden. (Siehe Tabelle unten bzgl. Maximal-Geschwindigkeit bei vorgegebenem Hub.)
) (Hinweis 2) Basiert auf einer Beschleunigung von 0.3 G.

Steuerungen steuerbarer Achsen EnkOdenyp methode VEERIEn] (Hinweis 3) Die Werte in Klammern gelten fir die Hochprazisions-Serie ISPWA.
X-SEL-P/Q 6 Achsen Absolut/Inkremental Programm 1-/3-phaswg 230VAC = (Hinweis 4) Die groRte Kabellange betragt 30 m; die gewlinschte Lange ist in Metern anzugeben (z.B. X08 = 8 m).
X-SEL-KE/KET 2 Ach Absolutink | P 5 Caution | (Hinweis 5) IP65 wird nur unter Spilluft-Einsatz erreicht. Ohne Luftspiilung gilt Schutzklasse 1P54.

- a chsen solut/inkremental rogramm 1-phasig Die ISWA/ISPWA-Achse darf nur gerade horizontal installiert werden. Wenn die Achse seitlich
SSEL 1 Achse Absolut/Inkremental Programm 115 VAC/ verdreht (90°) oder schrég vertikal installiert wird, kann Wasser nach innen eintreten.
SCON 1 Achse | Absolut/Inkremental | Position/Pulstreiber | 230 VAC (Hinweis 6) Bei einer L ebensdauer von 10000 km.

ISWA/ISPWA



Hochprazisionsversion

H Modellspezifikation Serie Typ Enkodertyp g Motorleistungget Steigg Hub Steuerung Kabellange g Optionen|
(Beispiel) ISWA- L - A - 200 -10-1200 - T
Modellspezifikationen
i f Hub el Zuladung (kg) (Hinweis 2) 3
Modell it Motorleistung | Steigung| % us it G_escr_]wlndlgkelt Langskraft

(W) (mm) ((in 50 mm-Schritten) | (Hinweis 1) (MM/s) | Horizontal (kg) | Vertikal (kg) (N)

ISWA [ISPWA]-L-[@ -200-20-@ - @ - A: Absolut 20 1000 30 — 169.5
200 100~1200

ISWA [ISPWA]-L- [@1-200-10- @ - @ - @ - I: Inkremental 10 500 70 — 340.1

*Die Platzhalterziffern in den Modellbezeichnungen bedeuten @ Enkodertyp, @ Hub, ® passende Steuerung, @ Kabellange und ® die Optionen.

Allgemeine Spezifikationen

Bezeichnung Code Bemerkung Antriebssystem (Hinweis 3)| Kugelumlaufspindel, gerollt C10 [gerollt C5 0.4.]
Umgekehrte Referenzpunktfahrt NM Homing-Fahrt zur der Motor gegeniiberliegenden Seite Wiederholgenauigkeit (Hinweis 3) | +£0.02 mm [+0.01 mm]
Fuhrung mit Kugelabstandshaltern RT Einsatz eines Abstandhalters zwischen den Fiihrungskugeln Spiel (Hinweis 3) max. 0.05 mm [max. 0.02 mm]

Werkstoffe der Schliisselkomponenten

Bezeichnung

Werkstoff

Grundrahmen, Schlitten

Aluminium (A6063S-T5 0.8), hell eloxiert

Seiten- und Spindel-Abdeckung

Aluminium (A6063S-T5 0.4), hell eloxiert

Front- und Ricken-Abdeckung

A5052, hell eloxiert

Fuhrung Im Grundrahmen integriert

Zulass. Lastmoment (Hinweis 6)| Ma: 52.5 N « m, Mb: 75.0 N +m, Mc: 1245 N+m

Auskragung max. 750 mm in Ma-, Mb- oder Mc-Richtung

Schmierfett Lebensmittel-geeignetes Schmierfett (Medallion FM Nr. 2)

Kabellange (Hinweis 4) N: kein Kabel, S: 3 m, M: 5 m, X[CJ(J: Langenangabe

Schutzklasse (Hinweis 5) | IP65
Achskabel PVC — - -
Zulass. Temperatur/Feuchtigkeit| 0 ~ 40°C, max. 85% RH (nicht kondensierend)
Kabelsockel Nylon 66
[ onessingen ] 150
g
Al 15 120 15 8-M8, Tiefe 20
Front- 30 90 30,
Abdeckung 75 75 Spindel- 300
i Schlitten Abdeckung .
Kabelsockel Kabelverbin-
. . %86 ko - - - dungsstecker (*1)
o
o 2-08H10, Tiefe 10 *1 Ein wassergeschutzter
5 B Anschluss fiir die Motor/-
EB=cd-1E-  Enkoderkabel. Siehe
o Riickseite fur nahere
* + 55— %% * 1 & * Einzelheiten zu den
) Riicken- Anschlusskabeln.
185 86 150 C 8-M6, Tiefe 13 . 240 Abdeckung . .
17 o (auch gegeniberliegend) | 5 Spiilluft-Anschluss: g6
ME SE 5,.50_40__50_.5
~ Seiten-Abdeckung
| T & & ¢ & [ 1l
: ™ 7 w — o
| I = T — | i ‘
| 4+ — ¢ | = é
, ] 3
/ |
2-96H10, Tiefe 8 (auch gegeniiberliegend)/ B Grundrahmen ‘ ‘ 15
A Sicherstellung
] "von min. 100"
4-g8H10, Tiefe 10 277.5 )
ooz o3 \ Achskabel
& & & & & & P & & &
o I =N *2 Die Schubstange féhrt bei
v
= der Home-Fahrt zum ME.
ﬁEEE’ Achten Sie darauf, dass der
3 o & S & - 4 4 & Schlitten die umgebenden
© ! Teile nicht beriihrt.
1 20 ! 100 F 150 150 35 !17.5
Ref?llgcnhzé 140 E-M8, Tiefe 20 * Der 50 mm-Hubabstand ist eine Halbstandard-Spezifikation.
155 Hub 100 |(150)| 200 |(250)| 300 |(350)| 400 |(450)| 500 |(550)| 600 |(650)| 700 |(750)| 800 |(850)| 900 |(950)|1000|(1050)| 1100 |(1150)| 1200
§ _ A 576 | 626 | 676 | 726 | 776 | 826 | 876 | 926 | 976 |1026|1076|1126|1176|1226|1276|1326|1376|1426|1476|1526|1576|1626|1676
Detailansicht A B 546 | 596 | 646 | 696 | 746 | 796 | 846 | 896 | 946 | 996 [1046|1096|1146|1196 |1246|1296|1346|1396|1446|1496|1546|1596 |1646
€ 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 |1000|1050/1100|1150|1200
D - — 1= 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5
E 12 |12 |12 |14 |14 |14 |14 |16 |16 |16 | 16 | 18 |18 | 18 | 18 | 20 | 20 | 20 | 20 | 22 | 22 | 22 | 22
F 73.5|123.5/173.5[ 23.5 | 73.5 |123.5[173.5/23.5 | 73.5 [123.5[173.5| 23.5 | 73.5 [123.5|173.5| 23.5 | 73.5 |123.5[173.5| 23.5| 73.5 |123.5[173.5|
Gewicht (kg)| 19.9]20.9|21.8 |22.823.7 | 24.7 | 25.6 |26.6 |1 27.5 |28.5 | 29.4|30.4 |31.3|32.3|33.2|34.2|35.1(36.1 |37.0| 38.0|38.9|39.9 |40.8
Max. Geschwin-| - Steigung: 20 1000 930 765 640 545 465
digket (mm/s) | <910
;%ﬂ':&mg:g'eg_ Steigung: 10 500 465 380 320 270 230
Technische Daten der Steuerungen (Hinweis 1) Ein langerer Hub verringert die max. Geschwindigkeit, um eine kritische Spindel-Geschwindigkeit
Einsetzbare Max. Anzahl an- Kompatibler Steuerungs- Spannungs- zu vermeiden. (Siehe Tabelle unten bzgl. Maximal-Geschwindigkeit bei vorgegebenem Hub.)
p (Hinweis 2) Basiert auf einer Beschleunigung von 0.3 G.
Steuerungen steuerbarer Achsen Enkodertyp methode VR A (Hinweis 3) Die Werte in Klammern gelten fir die Hochprazisions-Serie ISPWA.
X-SEL-P/Q 6 Achsen Absolut/Inkremental Programm [1-/3-phasig 230 VAC - (Hinweis 4) Die groRte Kabellange betragt 30 m; die gewlinschte Lénge ist in Metemn anzugeben (z.B. X08 = 8 m).
X.SEL-KEIKET 2 Ach Absolut/ink | P N Caution | (Hinweis 5) IP65 wird nur unter Splluft-Einsatz erreicht. Ohne Luftspiilung gilt Schutzklasse IP54.
- a chsen solut/inkremental rogramm 1-phasig Die ISWA/ISPWA-Achse darf nur gerade horizontal installiert werden. Wenn die Achse seitlich
SSEL 1 Achse Absolut/Inkremental Programm 115 VAC/ ~verdreht (90°) oder schrag vertikal installiert wird, kann Wasser nach innen eintreten.
SCON 1 Achse Absolut/Inkremental | Position/Pulstreiber | 230 VAC (Hinweis 6) Bei einer Lebensdauer von 10000 km.

ISWA/ISPWA



Hochprézisionsversion

- GroR wassergeschiitzt 100~1200mm 70 kg (horizontal),

.Modellspezifika’(ion Serie Typ Enkodertyp Motorleistung g Steig. g Hub Steuerung Kabelldnge gus Optionen|
(CESIE) ISWA- L - A - 400 -20-1200 - T
Modellspezifikationen
i i indiakei Zuladung (kg) (Hinweis 2)
Modell Enkodertyp Motorleistung | Steigung| i Hug it QeschW|nd|gken Langskraft
(W) (mm) | (in 50 mm-Schritten)| (Hinweis 1) (MM/s)| Horizontal (kg) | Vertikal (kg) N)
A: Absolut
ISWA [ISPWA]-L- @ -400-20- @ - @ - @ - B 400 20 100~1200 1000 70 — 340.1
I: Inkremental
+*Die Platzhalterziffern in den Modellbezeichnungen bedeuten @ Enkodertyp, @ Hub, @ passende Steuerung, @ Kabellange und ® die Optionen.
Optionen Allgemeine Spezifikationen
Bezeichnung Code Bemerkung Antriebssystem (Hinweis 3)| Kugelumlaufspindel, gerollt C10 [gerollt C5 0.4.]
Umgekehrte Referenzpunktfahrt NM Homing-Fahrt zur der Motor gegentiberliegenden Seite Wiederholgenauigkeit (Hinweis 3) | +0.02 mm [+0.01 mm]
Fiihrung mit Kugelabstandshaltern RT Einsatz eines Abstandhalters zwischen den Fiihrungskugeln Spiel (Hinweis 3) max. 0.05 mm [max. 0.02 mm]
Werkstoffe der Schliisselkomponenten ulIng Im Grundrahmen integriert
Zulass. Lastmoment (Hinweis 6)| Ma: 52.5 N e m, Mb: 75.0 N em, Mc: 124.5 Nem
Bezeichnung Werkstoff - -
Auskragung max. 750 mm in Ma-, Mb- oder Mc-Richtung
Grundrahmen, Schlitten Aluminium (A6063S-T5 0.8), hell eloxiert - - N - n
Schmierfett Lebensmittel-geeignetes Schmierfett (Medallion FM Nr. 2)
Seiten- und Spindel-Abdeckung | Aluminium (A6063S-T5 0.4), hell eloxiert . . - -
Kabellange (Hinweis 4) N: kein Kabel, S: 3 m, M: 5 m, X[CJ(J: Langenangabe
Front- und Riicken-Abdeckung A5052, hell eloxiert " N
Schutzklasse (Hinweis 5) | IP65
Achskabel PVC - — - -
Zulass. Temperatur/Feuchtigkeit| O ~ 40°C, max. 85% RH (nicht kondensierend)
Kabelsockel Nylon 66
[ Abmessungen =
CUESSHngeT 15 120 15 8-M8, Tiefe 20
Front- 30 90 30
Abdeckung 75 75 Spindel- 300
i Schlitten Abdeckung Kabelsockel Kabelverbin
abelsockel -
- - o6 K ©C - — — 'S dungsstecker (*1)
o
2-98H10, Tiefe 10 )
< By - *1 Ein wassergeschitzter
= ] Anschluss fiir die Motor/-
° E@EE@E Enkoderkabel. Siehe
: 5 & - R_uckseltg fur nahere
Einzelheiten zu den
Riicken- Anschlusskabeln.
185 86 150 Abdeckung
170 3 Spiilluft-Anschluss: g6
ME SE
~
i | IE
& © ‘@ i f o 1 7 i ff 5 @‘
o i i ﬁj@,ﬁ i i
N L = =
| T
© 9 \ [ J
o\ E \ ] 3
15 ‘2-ﬂ6H10, Tiefe 8 (auch gegenuberliegend) / B \Grundrahmen ‘ ‘ 15
A 140 ‘ -
A Sicherstellung
(155) ] "von min. 100 '
70 4-g8H10, Tiefe 10 2775 )
] 666 0606 | Achskabel
4 & 4 4 4 4 > 4 ¢ &
’u“’: § P i3 *2 Die Schubstange fahrt bei
= ===  derHome-Fahrt zum ME.
—— = = < -+ = —= Achten Sie darauf, dass der
© ‘ 3 Schlitten die umgebenden
i ‘ (000 000] ‘ Teile nicht bertihrt.
1 20 100 F Dx200 150 150 35| |17.5
Referenz- 144 ' ) !
flache 1550 E-M8, Tiefe 20 * Der 50 mm-Hubabstand ist eine Halbstandard-Spezifikation.
L (155) Hub 100 [(150)[ 200 [(250)] 300 [(350)[ 400 [(450)[ 500 [(550)] 600 [(650)] 700 [(750)] 800 [(850)] 900 [(950)[1000[(1050)] 1100 [(1150)[ 1200
Detailansicht A A 576 | 626 | 676 | 726 | 776 | 826 | 876 | 926 | 976 [1026|1076|1126|1176|1226|1276|1326|1376|1426|1476|1526|1576|1626 1676
B 546 | 596 | 646 | 696 | 746 | 796 | 846 | 896 | 946 | 996 |1046|1096(1146(1196|1246|1296|1346|1396|1446|1496|1546 (1596|1646
© 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 {1000/1050|1100|1150|1200
D e e e 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5
B 12 |12 |12 |14 |14 |14 |14 |16 |16 | 16 |16 | 18 |18 | 18 | 18 | 20 | 20 | 20 | 20 | 22 | 22 | 22 | 22
F 73.5]123.5173.5/23.5 | 73.5 [123.5173.5/23.5 | 73.5 [123.5|173.5| 23.5 | 73.5 |123.5/173.5| 23.5| 73.5 [123.5|173.5| 23.5 | 73.5 [123.5[173.5|
Gewicht (kg) |20.1|20.622.0|22.5|23.9 |24.4 |25.8 |26.3 |27.7 |28.2 |29.6 | 30.1|31.5|32.0 |33.4|33.9|35.3 |35.8 |37.2|37.7|39.1|39.6 [41.0
Max. Geschwin-
digkeit (mm/s) | Steigung: 20 1000 930 765 640 545 465
* Variiert abhangig
von der Hublange.

Technische Daten der Steuerungen (Hinweis 1) Ein langerer Hub verringert die max. Geschwindigkeit, um eine kritische Spindel-Geschwindigkeit

Einsetzbare Max. Anzahl an- Kompatibler Steuerungs- Spannungs- zu vermeiden. (Siehe Tabelle unten bzgl. Maximal-Geschwindigkeit bei vorgegebenem Hub.)

(Hinweis 2) Basiert auf einer Beschleunigung von 0.3 G.
Steuerungen steuerbarer Achsen Enkodertyp methode VEET ] (Hinweis 3) Die Werte in Klammern gelten fiir die Hochprézisions-Serie ISPWA.

X-SEL-P/IQ 6 Achsen Absolut/Inkremental Programm [1-/3-phasig 230 VAC = (Hinweis 4) Die gréRte Kabellange betragt 30 m; die gewlinschte Lange ist in Metern anzugeben (z.B. X08 = 8 m).
X-SEL-KE/KET 4 Ach Absolut/ink @l P N Caution | (Hjinweis 5) IP65 wird nur unter Spillluft-Einsatz erreicht. Ohne Luftspillung gilt Schutzklasse 1P54.

- i chsen Soluvinkrementa rogramm 1-phasig Die ISWA/ISPWA-Achse darf nur gerade horizontal installiert werden. Wenn die Achse seitlich
SSEL 1 Achse Absolut/Inkremental Programm 115 VAC/ verdreht (90°) oder schrég vertikal installiert wird, kann Wasser nach innen eintreten.
SCON 1Achse | Absolut/inkremental | Position/Pulstreiber | 230 VAC (Hinweis 6) Bei einer L ebensdauer von 10000 km.

ISWA/ISPWA



ISWA/ISPWA-Serie, Flyer-Nr. 1009-D, Version CJ0069-2A /A ACTuATOR

[ Steuerung

Je nach spezifischer Steuerungsanforderung kann eine Programmier- oder Positioniersteuerung gewahlt werden. * Einzelheiten zu jeder Steuerung
siehe separate Kataloge.

XSEL-Steuerung [Merkmale] @ Simultane Ansteuerung von bis zu 6 Achsen

@ Erfassung von bis zu 128 Programmen / 20000 Pos.
Eine hochfunktionale Mehrachs-Programm- @ Absolut- oder Inkremental-Spezifikation
steuerung, dessen Programmiersprache @ Unterstltzung von ProfiBus, DeviceNet,
Super-SEL eine einfache Programmierung CC-Link und Ethernet

von komplexen Operationen erlaubt.

SSEL-Steuerung [Merkmale] @ Bis zu 20000 Positionierpunkte méglich

@ Unterstutzung von sowohl inkremental als auch absolut
Programmsteuerung fur bis zu zwei Achsen betriebenen Achsen sowie von Feldbus-Netzwerken
ermoglicht einfachen Positionierbetrieb. (ProfiBus, DeviceNet, CC-Link)
Bei der SSEL- sind ahnlich wie bei der @ Beherrscht bei zwei Achsen die Verfahren Kreisbogen-
XSEL-Steuerung verschiedene Steuerungs- Interpolation und Bahnbetrieb

funktionen in einer einzelnen Einheit kombiniert.

SCON-Steuerung [Merkmale] @ Bis zu 512 Positionierpunkte maglich
o . @ Unterstitzung von Feldbus-Netzwerken
Positioniersteuerung mit (ProfiBus, DeviceNet, CC-Link)
Ansteuerfahigkeit einer Achse. @® Pulstreiber
[ Motor-/Enkoder-Kabel * OO0 spezifiziert die Kabellénge (L). Bis zu 30 m sind méglich. Beispiel: 080 = 8 m

Motor-Kabel (Strahlwassergeschiitzte Spezifikation) fiir XSEL-KE/KET/P/Q, SSEL, SCON
[Modell: CB-XEU-MAOC]

18, . (20 L (73) Anschlussplan
=l ‘ Stecker Steckverbinder
4 K GIC2.5/4-STF-7.62. (Phoenix) 99-4222-00-04 (BINDER)
9 W | ‘ Querschn.| Signal [Nr. | Nr.| Signal |Querschn.
flol PE_ |1 @] PE
o ! 075 mme—2—-2 1L U jo5mm
ansicht) Steuerungsseitig Achsenseitig ansicht) w 4 3 w
. . . Steckverbinder: 99-4630-00-16 (BINDER)
Enkoder-Kabel (Strahlwassergeschiitzte Spezifikation) fiir XSEL-KE/KET =~ ERWSSNESSUEUN steckverbinder:17HE-23150-C (D13A) (ODK) (R STgnarosi
uerschn]_Signal [ Nr| 1 )
[Modell: CB-X-PACICIC-WC] - s
- 3 4
- 2 5 B
- 5 Note 1 6 _
(16) ‘ ‘ L (55) — e 7T =
0l5me[_so |7 0] B —{osmm
) (oecimp)| __ sp [ 8 9 — | (gelote)
C LX) BAT+ |9 ] 10| vce
D BAT- 10 11 GND
- vcc 11 [ ] 12| BAT+
GND 12 13 BAT-
BK- 13 14 —
(Vorder- g erun sseitig (vorder- By |14 . 151 Bk
ansicht) [Steverungssefig 9] ansicht) — |15 16] BK:
\__Erdungs- und Abschirmkabel
[Querschn]_Signal |Nr| Steckverbinder:10126-3000VE (Sumitomo 3M
Enkoder-Kabel (Strahlwassergeschiitzte Spez.) fir XSEL-P/Q,  [TSSUNSSSEt P -Sunal ] Steckverbinder (Sumitomo 3\
SSEL, SCON a1z
[Modell: CB-X1-PACICIO-WC] !
CLEEP [25]
OoT [24] .
RSV 2793 Steckverbinder: 99-4630-00-16 (BINDER)
R [Nr.|_Signal [Quersch
(13 ‘ “1) L (55) AT -
AwG26[ A ~
—~ (gelotet) =
14 @ - B : L -
o O £ O 8- |AwWG26
o = e
(Vorder. Vele 3B
ansnch euerungsse| ig Achsenseitig ansicht) oD 31 7BAT
BKR+ |21 U 5 BK-
| — N P 6] BK+
| Abschirmung an Steckergehéuse befestigt AN Erdunae. und Abschinmikabel i
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