CS4 Katalog-Update V1
Rc S4 RoboCylinder Mittlerer Hochsteif-Schlittentyp mit geradem 230 VAC Servomotor

RCS4-HSA6C o

B Modellspezifikationen
RCS4 - HSA6C - WA - 100 - -] - | -] -]
‘ Serie ‘ - ‘ Typ ‘ - ‘ Enkodertyp ‘ - Motortyp — | Steigung | — Hub — | _Passende Steuerung | — Kabellange - Optionen
WA Batterielos-Absolut 100 ‘ Servomotor 24 | 24 mm 50 50 mm T2 SCON N Kein Kabel Fir weitere Optionen
100 W 16 | 16 mm 1 d SSEL P im siehe Tabelle unten
8 | 8mm 800 800 mm XSEL S 3m
4 4 mm (Schrittweite 50 mm) T4 RCON M 5m
RSEL xao Spezifizierte Lénge
SCON2 ROO

AuToee | T
— L An Decke
Horizontal| | & []
.g H
>
(1) Wenn sich der Hub erh&ht, sinkt die max. Geschwindigkeit, um die
kritische Geschwindigkeit fiir die Kugelumlaufspindel zu vermeiden.
In der Tabelle ,Hub und max. Geschwindigkeit” ist die max. Geschwin-
digkeit fur den gewtinschten Hub zu Gberprufen.
(2) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an.
Weitere Angaben siehe ,Tabelle Zuladung zu Geschwindigk./Beschleunigung”.
(3) Die Einschaltdauer muss abhangig von der Umgebungstemperatur
begrenzt werden. Fur weitere Einzelheiten ist Al zu kontaktieren.
(4) Auf die Montageausrichtung der Achse ist zu achten. Fur weitere
Einzelheiten ist 1Al zu kontaktieren.
(5) Der Referenzwert fiir die zuldssige Auskragung liegt bei max. 300 mm
in Ma-, Mb- und Mc-Richtung (fiir die Doppelschlitten-Spezifikation
” liegt dieser bei max. 600 mm). Fiir Einzelheiten bzgl. der Auskragung
Kabellingen ist Al zu kontaktieren.
Kabeltyp Kabelcode (6) Bei Auswahl der Doppelschlitten-Spezifikation ist IAl zu kontaktieren
P (1m) hinsichtlich Modellbestellungen und Vorsichtsmanahmen.
Standardkabel S(3m)
M (5 m)
X06 (6 m) ~ X10 (10 m)
Speziallangen X11(11m)~X15(15m)
X16 (16 m) ~ X20 (20 m)
RO1 (1 m)~R03 (3m)
R06 (o)~ R10 (10,
Roboterkabel R06 (6 m) ~R10 (10m) ptionen
g:; (11 m)~ :l: (15 m) Name Code Seite
(6m) ~ (20m) Bremse B Siehe S.131
Kabelaustrittsrichtung oben T Siehe S. 131
Kabelaustrittsrichtung links CJR Siehe S. 131
Kabelaustrittsrichtung links L Siehe S. 131
Kabelaustrittsrichtung unten CJB Siehe S. 131
Hochprézisionsversion (Hinweis 1) HPR Siehe S. 134
Umgekehrte Referenzposition NM Siehe S. 136
Schlittenroller-Spezifikation SR Siehe S. 137
Doppel-Schlitten (Hinweis2) w Siehe S.137
(Hinweis 1) Steigung 24 kann nicht zusammen mit der Option ,Doppel-Schlitten” gewéhlt werden.
(Hinweis 2) Bei Auswahl der Doppelschlitten-Spezifikation (W) sind Zuladung, Abmessungen
und Gewicht abweichend. Fiir Einzelheiten kontaktieren Sie IAl
Addendum RCS4-Serie Hochsteifigkeits-Schlittentyp
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RCS4 RoboCylinder

Hauptspezifikationen

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 24 16 8 4 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 12 mm, gerollt C10
Zuladung Max. Zuladung (kg) (Hinweis 1) 18 33 50 90 Wiederholgenauigkeit (Hinweis 2) +0.01 mm [+0.005 mm]
Horizontal Geschwindigk./| Max. Geschwindigkeit (mm/s) 1500 | 1000 | 500 | 240 Spiel max. 0,1 mm
Beschleunig./ | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 03 | 03 | 03 Grundrahmen Material: Aluminium, hell eloxiert
Verzégerung | Max. Beschleunigung/Verzdgerung (G) 1.2 1.2 1 0.7 Linearfiihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
Zuladung Max. Zuladung (kg) (Hinweis 1) 4 6 15 30 Zulissiges statisches Ma: 65N-m [546 N-m]
" Geschwindigk/| Max. Geschwindigkeit (mm/s) 1500 | 1000 | 500 | 240 g N Mb: 75N-m [779 N-m]
Vertikal X 2 = Lastmoment (Hinweis 3)
Beschleunig./ | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 0.3 0.3 0.3 Mc: 120 N-m [205 N-m]
Verzégerung | Max. Beschleunigung/Verzogerung (G) 1.2 12 1 0.7 Zulissiges d isch Ma: 33.7N-m[167 N-m]
Schubkraft Max. Schubbetriebs-Langskraft (N) 71 106 | 212 | 425 ulassiges yngmls'c es. X Mb: 40.2N-m [199 N-m]
B - " ~ — . Lastmoment (Hinwesis 3) (Hinweis 4)
Brems-Spezifikation Nichterregt auslosende Mc: 553 N-m[89.8 N-m]
Bremse Bremshalte-Kraft (kgf) 4 6 15 30
Min. Hublange (mm) 50 50 50 50 Zulassige Temperatur, Feuchtigkeit 0 bis 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend)
Hub Max. Hublange (mm) 800 800 | 800 | 800 Schutzart 1P20
Hubldngen-Schrittweite (mm) 50 50 50 50 Schwingungsfestigkeit 49m/s*
(Hinweis 1) Die maximale Zuladung verringert sich bei Auswahl der Doppelschlitten-Spezifikation. Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS-Richtline
Fir weitere Informationen siehe die Tabelle unten. Motortyp AC-Servomotor
(Hinweis) Bei Steigung 24 ist keine Doppelschlitten-Spezifikation (W) wéhlbar. Enkodertyp Batterielos-Absolut
Anzahl der Enkoderpulse 16384 Pulse / Umdrehung
(Hinweis 2) Werte in Klammern [ ] gelten fiir die Hochprézisionsversion (nur bei Steigung 4, 8 und 16).
(Hinweis 3) Werte in Klammern [ ] gelten fiir die Spezifikation mit Doppelschlitten (W).
(Hinweis 4) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 5000 km. Die Lebensdauer féllt je nach Betriebs- und
Installationsbedingungen unterschiedlich aus. Néheres hierzu erfahren Sie von IAl.
M Richtung des Schlittentyp-Lastmoments
Ma Mb Mc
(Nicken) (Gieren) (Verwindung)
Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung
Einheit fur die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb moglich.
Lage Horizontal ‘ Vertikal
Steigung Max. Geschwindigkeit Beschleunigung (G)
(mm) (mm/s) 0.3 0.5 0.7 1.0 1.2 0.3 0.5 0.7 1.0 1.2
24 1500 18 15 10 8.0 6.0 4 4 4 4 2
16 1000 33 24 20 15 13 6 6 6 6 6
8 500 50 40 30 20 15 15 15 15
4 240 90 60 40 30 25 20

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung (Doppelschlitten-Spezifikation)

Einheit fiir die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb méglich.

Lage Horizontal ‘ Vertikal
Steigung Max. Geschwindigkeit Beschleunigung (G)
(mm) (mm/s) 0.3 05 0.7 1.0 12 0.3 0.5 07 1.0
16 1000 27 18 14 9 7
8 500 44 34 24 14 9 9 9 9
4 240 84 54 34 24 19 14

Hub und max. Geschwindigkeit

iy 50 ~ 500 550 600 650 700 750 800

r:nm% (50 mm-Schritte) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (mm)
24 1500 1440 1240 1095 965 850 760
16 1000 965 830 720 635 560 500
8 500 475 410 355 315 275 245
4 240 235 205 175 155 135 120
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RCS4 RoboCylinder

(Hinweis) Das Motorkabel und das Enkoderkabel werder

n mit dem Kabelverbindungsstecker verbunden.

Fir Einzelheiten zu den Kabeln siehe IAI-Webseite oder kontaktieren Sie uns.
(Hinweis) Der Schlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht beriihrt.
(Hinweis) Zu beachten ist, dass das Produkt zur Anderung der Homing-Richtung an IAl zuriickgesendet werden muss.

L

CAD-Zeichnungen sind tiber

www.iai-automation.com

3D
CAD

M.E.: Mechanischer Endpunkt
S.E.: Hub-Endpunkt

unsere Webseite downloadbar. 0

CAD

(300)

146 (ohne Bremse)

A 182 (mit Bremse)
255 Hub 110 18.5 _30.5
. 3 60 3 o 3
3.5 Nippel- (12.9) Zuléssiger Achs
gurchnl1pepseser Offun ME. E 51 (Passungstoleranz + 0,02) 50 @Fﬁ& kabel-Biegeradius R50 E
LN o 735 o
L £ bl =
1® 1 i3 ® ] il
o e -3 Schmier- i . .
2| i nippel — 1,77777777777,77,7777,7777,,@77*,777777774
T fiir Fiihrung | . -||® P
: Q
® 3] © §]
Innenansicht von R M Tiefe 10 205 H7 Passloch Tiefe 5 Kabelverbin- (105)
R -M5, - assloch, Ti ..
Schmieranschluss e e dungsstecker
(bei entfernter Abdeckung)
Offset-Refe it Q Q
et-Referenzposition
fiir die Berechnung der 150 528 57
zuldssigen Momente v—¢ i | f
g Y 2 C B f L@'yﬁx il
g 3 R ; ||
RZ = hs ee] 3
g E 5 ( A
g 2 ic T o=
von min. 100 |
3 /1By S 0
35 Rahmenmontagefléche ~
W = 62 (Referenzflache)
bereich B) 63 (Rahmenbreite) 23.5 Nippel-
(65.4) P Langloch E-M4, Tiefe 8 04 H7 Passloch, Tiefe 5 durchmesser 28.5 Offnungsteil
‘\ / (vom Rahmenboden)
’m 4/ + *
+ Schmiernippel fiir Kugel-
_‘F_ﬁfw Rah bod o 4**fﬂgégf*f*f*f*f*f*f*f*“/ef**k%% r—— —— —— —— -1 F= umlaufspindel/Fiihrung
iefe 5 vom Rahmenboden E (auch gegentiberliegend)
5 . .
- ‘ = = = Detailansicht von Q
- J (Abstand @4 Bohrung zu Langloch) 45 ) Schm|erans‘chll,.|ss
] X, 315 c DX100P S5 (bei entfernter Schmiernippelkappe)
175 B
Detailansicht von P
Details Rahmen-Langloch
=
M3, Tiefe 6 (fiir
Erdungsanschluss)
Detailansicht von S
Schraubloch fiir Erdung - )
] Kabelaustrittsrichtung (Option)
(bei entfernter Abdeckung) 9top
Il Abmessungen pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800
L ‘ Ohne Bremse 380.5 430.5 480.5 530.5 580.5 630.5 680.5 730.5 780.5 830.5 880.5 930.5 980.5 1030.5 1080.5 1130.5
‘ Mit Bremse 416.5 466.5 516.5 566.5 616.5 666.5 716.5 766.5 816.5 866.5 916.5 966.5 1016.5 1066.5 1116.5 1166.5
A 2345 2845 3345 384.5 434.5 484.5 5345 584.5 634.5 684.5 7345 784.5 834.5 884.5 934.5 984.5
B 186.5 236.5 286.5 336.5 386.5 436.5 486.5 536.5 586.5 636.5 686.5 736.5 786.5 836.5 886.5 936.5
C 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50
D 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8
E 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20
J 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850
[l Gewicht pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800
Gewicht | Ohne Bremse 18 2.1 24 2.7 3 33 36 39 42 45 48 5.1 54 5.7 6 6.3
(kg) ‘ Mit Bremse 21 24 2.7 3 33 3.6 39 42 4.5 48 5.1 54 57 6 6.3 6.6
Addendum RCS4-Serie Hocl its-Schlittentyp

S.3-283 des |Al Gesamt-Katalog-Auszugs 2023 Band 3
Katalog-Nr. 1024-D, IAl Ges.-Kat. Version CJ9003-2A
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RCS4 RoboCylinder

Abmessungen (Doppelschlitten-

pezifikat

(Hinweis) Das Motorkabel und das Enkoderkabel werden mit dem Kabelverbindungsstecker verbunden.
Fir Einzelheiten zu den Kabeln siehe IAl-Webseite oder kontaktieren Sie uns.

(Hinweis) Der Schlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht beriihrt.

(Hinweis) Zu beachten ist, dass das Produkt zur Anderung der Homing-Richtung an IAl zuriickgesendet werden muss.

CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar.
www.iai-automation.com

3D
CAD

21))
CAD

M.E.: Mechanischer Endpunkt
S.E.: Hub-Endpunkt

150 0 90
(Passloch-Intervallabstand) (Schli Abstand) ~ (realer Schlitten-Abstand)
L (300)
3.5 Nippel- (12.9) 146 (ohne Bremse)
durchmesser Offnun A 182 (mit Bremse)
L 25.5 _ Effektiver Hub 110 110 185 _305
| ] 3 60 60 |3 Zuléssiger Achs-
P j E 50 @ Q& kabel-Biegeradius R50 12
o Schmier- o)
e nippel 735 a
fir Fhruny
Ur Fihrung 1 5 ‘ jin
| 5 | 5 5 L
Innenansicht von R -1 ‘ *’*’_*’*W*’ T 1 1. 71T B e
' Schmieranschluss 57 - = 0 iy g]
(bei entfernter Abdeckung) 2 \2x4-M5, Tiefe 10 Kabelverbin- (10.5)
Freischlitten Antriebsschlitten, 2x2-95 H7 Passloch, Tiefe 5 dungsstecker -
51 (Passungstoleranz + 0,02)
Q Q
Offset-Referenzposition 150 52.8 57
| fﬁ:_diq Berechnung der —J{
W] zulassigen
£ L 7 Momente __ [~ C 0 D 4 D 1 o 147 el
Wi an S
o [ 74" 0 BEg—°
2| o L CIENVC N ( a
o T T : Sicherstellun: 7 T 7=
~ 51 ) von min. 100 3.5 Nippel-
‘ w 64315 Rahmenmontagefliche S ~ durchmesser 8.5 Offnungsteil
=/ le2 P Langloch E-M4, Tiefe 8 24 H7 Passloch, Tiefe 5
bereich B) 63 (Rahment (vom Rahmenboden)
65.4)
Lot [E ¢\\ / + + * Schmiernippel fiir Kugel-
48 / umlaufspindel/Fiihrung
A =T e T — T = (auch gegeniberliegend)
4790 \@ o + Y Detailansicht von Q
Tiefe 5 vom Rahmenboden Schmieranschluss
- J (Abstand @4 Bohrung zu Langloch) 45 (bei entfernter Schmiernippelkappe)
31.5 C Dx100P 55
i 175 B
%
Detailansicht von P
Details Rahmen-Langloch o
M3, Tiefe 6 (fiir
Erdungsanschluss)
Detailansicht von S
Schraubloch fur Erdung
bei entfernter Abdeckun N .
( 9) Kabelaustrittsrichtung (Option)
Il Abmessungen pro Hub
Nominaler Hub 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800
Effektiver Hub 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650
‘ Ohne Bremse 530.5 580.5 630.5 680.5 730.5 780.5 830.5 880.5 930.5 980.5 1030.5 1080.5 1130.5
‘ Mit Bremse 566.5 616.5 666.5 716.5 766.5 816.5 866.5 916.5 966.5 1016.5 1066.5 1116.5 1166.5
A 384.5 434.5 484.5 5345 584.5 634.5 684.5 7345 784.5 834.5 884.5 934.5 984.5
B 336.5 386.5 436.5 486.5 536.5 586.5 636.5 686.5 736.5 786.5 836.5 886.5 936.5
C 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50
D 2 B] 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8
E 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20
J 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850
(Hinweis) Nominaler Hub: Die in der Modellspezifikation angegebene Hublange. Effektiver Hub: Die tatsachlich betreibbare Hublénge.
H Gewicht pro Hub
Nominaler Hub 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800
Effektiver Hub 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650
Gewicht | Ohne Bremse 3.26 3.56 3.86 416 4.46 476 5.06 536 566 5.96 6.26 6.56 6.86
(kg) ‘ Mit Bremse 3.56 3.86 4.16 4.46 4.76 5.06 5.36 5.66 5.96 6.26 6.56 6.86 7.16

(Hinweis) Das zusétzliche Gewicht des Freischlittens liegt um 0.56 kg tiber dem der Einzelschlitten-Spezifikation.

Passende Steuerungen

Die Achsmodelle auf diesen Seiten kénnen mit folgenden Steuerungen betrieben werden. Wahlen Sie den fir Inre Anwendung geeigneten Typ aus.

Bezeich A Max. Anzahl Finga Steuerungs-Betriebsarten p—— o
ezeich- n- ingangs- *Orti ax. Anzahl von eferenz-
nung sicht anslt‘\ecmesrebnarer spannung Position tl!:zl:lla:r Prog 5 G @k Cl\:\‘etzvierk_OptlEocn & = Positionierpunkten seite
16 128
RCON (8 bei ECM) RALS ® o0 e e o L (keine Positionsdaten bei ECM) Siehe
Einphasig 230 VAC R-unit-
RSEL 8 Dreiphasig 230 VAC _ _ ) o0 0ole - --0oele| - - 36000 Katalog.
512
SCON-CB/CGB ! ® o o ° LAL AR ° (768 bei Netzwerk-Spezifikation) S151
Einphasig Siehe
SCON2-CG 1 115 VAC/ 230 VAC - |ojo|®|-|-|-|-%e 0 - - 32 S
Prospekt.
SSEL-CS 2 - e oo -0 - - -0 - - - 20000 Siche
Katalog-
XSEL-P/Q 6 - - o e e - - - - - -/ - - 20000 usaug
Einphasig 230 VAC rungen-
Dreiphasig 230 VAC 55000 Uberblick
XSEL-RA/SA — — — =] = — | =] = erblick.
(bald erhaltlich) 8 L4 ® o o o0 ® (je nach Steuerungstyp)

* Netzwerk-Kirzel: DV - DeviceNet | CC - CC-Link | CIE - CC-Link IE | PR - Profibus-DP | CN - CompoNet | EC - EtherCAT | EP - Ethernet/IP | PRT - Profinet-10 | ECM - EtherCAT Motion
** EC der SCON2 entspricht der E/A-Fernbetriebs-Spezifikation, wenn das Steuerungsmodell ohne Funktions-Option ist. Nur die Auswahl der Funktions-Option ,M" ergibt EC mit Motion-Netzwerk-Spezifikation.

1 8-4 RCS4-HSAGC
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RCS4 RoboCylinder

RCS4-HSA7C

[l Modellspezifikationen
RCS4 - HSA7C - WA - 200 - -] - | -] -]

[ Serie =] Typ [ =] Enkodertyp |- Motortyp —| Steigung | — Hub — | Passende Steuerung | — Kabella - Optionen
WA Batterielos-Absolut 200 ‘ Servomotor 30 | 30mm 50 50 mm T2 SCON N Kein Kabel Fiir weitere Optionen
200W 20 | 20 mm 1 v SSEL P 1m siehe Tabelle unten
10 | 10mm 1000 1000 mm XSEL S 3m
5 5mm (Schrittweite 50 mm) T4 RCON M 5m
RSEL XOO | Spezifizierte Lange
SCON2 ROO Roboterkabel

]
Vertikal
=1

(1) Wenn sich der Hub erh&ht, sinkt die max. Geschwindigkeit, um die
kritische Geschwindigkeit fiir die Kugelumlaufspindel zu vermeiden.
In der Tabelle ,Hub und max. Geschwindigkeit” ist die max. Geschwin-
digkeit fur den gewtinschten Hub zu Gberprufen.

(2) Die Zuladung in der Achsspezifikationstabelle gibt den Maximalwert an.
Weitere Angaben siehe ,Tabelle Zuladung zu Geschwindigk./Beschleunigung”.

(3) Die Einschaltdauer muss abhangig von der Umgebungstemperatur
begrenzt werden. Fur weitere Einzelheiten ist Al zu kontaktieren.

(4) Auf die Montageausrichtung der Achse ist zu achten. Fur weitere
Einzelheiten ist 1Al zu kontaktieren.

(5) Der Referenzwert fiir die zuldssige Auskragung liegt bei max. 400 mm
in Ma-, Mb- und Mc-Richtung (fiir die Doppelschlitten-Spezifikation

Kabellingen liegt dieser bei max. 600 mm). Fiir Einzelheiten bzgl. der Auskragung

ist 1Al zu kontaktieren.

Kabeltyp Kabelcode (6) Bei Auswahl der Doppelschlitten-Spezifikation ist IAl zu kontaktieren
P (1m) hinsichtlich Modellbestellungen und VorsichtsmalBnahmen.
Standardkabel S(3m)
M (5m)
X06 (6 m) ~ X10 (10 m)
Speziallangen X11(11m)~X15(15m)

X16 (16 m) ~ X20 (20 m)
RO1 (1 m)~RO3 (3m)
RO4 (4 m) ~ RO5 (5 m)

Roboterkabel ROG (6m)~R10 (10m)

R11(11m) ~R15 (15m) Name Code Seite

R16 (16 m) ~ R20 20 m) Bremse B Siehe S.131
Kabelaustrittsrichtung oben T Siehe S. 131
Kabelaustrittsrichtung links CJR Siehe S.131
Kabelaustrittsrichtung links L Siehe S. 131
Kabelaustrittsrichtung unten CJB Siehe S. 131
Hochprézisionsversion (Hinweis 1) HPR Siehe S. 134
Umgekehrte Referenzposition NM Siehe S.136
Schlittenroller-Spezifikation SR Siehe S. 137
Doppel-Schlitten (Hinweis2) w Siehe S.137

(Hinweis 1) Steigung 30 kann nicht zusammen mit der Option ,Doppel-Schlitten” gewéhlt werden.
(Hinweis 2) Bei Auswahl der Doppelschlitten-Spezifikation (W) sind Zuladung, Abmessungen
und Gewicht abweichend. Fiir Einzelheiten kontaktieren Sie IAl.

1 8 ' ' Addendum RCS4-Serie Hochsteifigkeits-Schlittentyp
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RCS4 RoboCylinder

Hauptspezifikationen

Bezeichnung Beschreibung Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 30 20 10 5 Antriebssystem Kugelumlaufspindel 16 mm, gerollt C10
Zuladung Max. Zuladung (kg) (Hinweis 1) 30 40 60 120 Wiederholgenauigkeit (Hinweis 2) +0.01 mm [£0.005 mm]
Horizontal Geschwindigk./| Max. Geschwindigkeit (mm/s) 1800 | 1200 | 600 | 300 Spiel max. 0.1 mm
Beschleunig/ | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) | 0.3 03 | 03 | 03 Grundrahmen Material: Aluminium, hell eloxiert
Verzégerung | Max. Beschleunigung/Verzgerung (G) 1.2 1.2 1 0.7 Linearfiihrung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp
Zuladung Max. Zuladung (kg) (Hinweis 1) 7 12 25 50 Zulissiges statisches Ma: 145 N-m [900 N-m]
" Geschwindigk/| Max. Geschwindigkeit (mm/s) 1800 | 1200 | 600 | 300 g N Mb: 145N-m [900 N-m]
Vertikal X 5 = Lastmoment (Hinweis 3)
Beschleunig./ | Nom. Beschleunigung/Verzégerung (G) 0.3 0.3 0.3 0.3 Mc: 300 N-m [458 N-m]
Verzégerung | Max. Beschleunigung/Verzégerung (G) 1.2 1.2 1 0.7 assiges d isch Ma: 75.5N-m[316 N-m]
Schubkraft Max. Schubbetriebs-Langskraft (N) 114 171 | 342 | 684 Zulassiges yngmls'c es. X Mb: 90 N-m [376 N-m]
" " " - Lastmoment (Hinweis 3) (Hinweis 4)
Brems-Spezifikation Nichterregt auslosende Magnetbremse Mc: 134 N-m [218 N-m]
Bremse
Bremshalte-Kraft (kgf) 7 12 25 50 P Feuchtigkei 0 bis 40°C 85% RH (nicht kondensi d
Min. Hublange (mm) 50 50 50 50 uldssige Temperatur, Feuchtigkeit is , max. (nicht kondensierend)
Hub Max. Hublénge (mm) 1000 | 1000 | 1000 | 1000 Schutzart 1P20
Hubldngen-Schrittweite (mm) 50 50 50 50 Schwingungsfestigkeit 49m/s*
(Hinweis 1) Die maximale Zuladung verringert sich bei Auswahl der Doppelschlitten-Spezifikation. Produktkonformitat CE-Kennzeichnung, RoHS-Richtline
Fir weitere Informationen siehe die Tabelle unten. Motortyp AC-Servomotor
(Hinweis) Bei Steigung 30 ist keine Doppelschlitten-Spezifikation (W) wahlbar. Enkodertyp Batterielos-Absolut

M Richtung des Schlittentyp-Lastmoments

Ma
(Nicken)

Mb
(Gieren)

Mc
(Verwindung)

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

Einheit fur die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb moglich.

Anzahl der Enkoderpulse

16384 Pulse / Umdrehung

(Hinweis 2) Werte in Klammern [ ] gelten fiir die Hochprézisionsversion (nur bei Steigung 5, 10 und 20).
(Hinweis 3) Werte in Klammern [ ] gelten fiir die Spezifikation mit Doppelschlitten (W).

(Hinweis 4) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 5000 km. Die Lebensdauer féllt je nach Betriebs- und

Installationsbedingungen unterschiedlich aus. Néheres hierzu erfahren Sie von IAl.

Lage Horizontal Vertikal
Steigung Max. Geschwindigkeit Beschleunigung (G)
(mm) (mm/s) 0.3 0.5 0.7 1.0 1.2 0.3 0.5 0.7 1.0 1.2
30 1800 30 12 10 6 5 7 7 6 5 4
20 1200 40 30 15 15 12 12 12 10 8 8
10 600 60 50 40 35 25 20 20 18
5 300 120 90 70 50 40 30

Tabellen Zuladung zu Geschwindig

keit/Beschleunigung (Doppelschlitten-Spezifikation)

Einheit fur die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb moglich.

Lage Horizontal ‘ Vertikal
Steigung Max. Geschwindigkeit Beschleunigung (G)
(mm) (mm/s) 03 0.5 0.7 1.0 1.2 03 0.5 0.7 1.0
20 1200 34 24 9 9 6
10 600 54 44 34 29 19 14 14 12
5 300 114 84 64 44 34 24

Hub und max. Geschwindigkeit

Steh bl 50 ~ 600 650 700 750 800 850 900 950 | 1000
fm (50 mm-Schritte) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm)
30 1800 1640 1440 1280 1155 1040 940 855 780
20 1200 1090 960 860 770 695 630 570 520
10 600 540 480 430 385 345 310 285 260
5 300 270 240 215 190 175 155 140 130

(Einheit: mm/s)
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RCS4 RoboCylinder

(Hinweis) Das Motorkabel und das Enkoderkabel werden mit dem Kabelverbindungsstecker verbunden.
Fir Einzelheiten zu den Kabeln siehe IAl-Webseite oder kontaktieren Sie uns.

(Hinweis) Der Schlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht beriihrt.

(Hinweis) Zu beachten ist, dass das Produkt zur Anderung der Homing-Richtung an IAl zuriickgesendet werden muss.

CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar.
www.iai-automation.com

3D
CAD

M.E.: Mechanischer Endpunkt
S.E.: Hub-Endpunkt

21))
CAD

L (300)
150 (ohne Bremse)
A 185 (mit Bremse)
23.5 Nippel- 23 Hub 126 0.5
durchmesser (12.9) Offinun, 3 77
50 Zulassiger Achs-
/-‘r\/ M.E. 7 {5‘5 61 (Passungstoleranz + 0,02) kabel-Bi jius RS0 (12) |
gl \ o
3| Schmier- .
o ( = S nippel t © i i
fiir Fiihrung l N . E
Innenansicht von R \G;_ . 2
Schmieranschluss e =* = i =
. C ! 4-M5, Tiefe 10 Auf Stérung durch ein auf dem Schlitten Eﬁ?\elglsetretyl:‘e-r (10.5)
(bei entfernter Abdeckung) - (87.5) iertes Werkstiick ist achtzugek 9
2-05 H7 Passloch, Tiefe 5
= Offset-Referenzposition Q Q 67
i fiir die Berechnung der 150 65
e — |
g e CORER
2 1 —C ) / C ) Foan)
-5/ ® | R 6 & ———0 HN "
©2 — DIP:
g [ 9] o
£l o 2 el N ( T R
Sy / ¢ Sick ! I_. @W I [@ 1
NT 37 ! S E‘ von min. 100
o 45 Rahmenmontageflache
Referenzflache . iche) 23.5 Nippel- ot |
k a i i durchmesser 28.5 Offnungstei
bereich B) 5 (Rahmenbreit P Langloch E-M5, Tiefe 10 04 H7 Passloch, Tiefe 5 g
|75 (Rahmenbreite) (vom Rahmenboden)
(77.4)
Is Ay
h 4 / + + & / ]| Schmiernippel fir Kugel-
AJ L g umlaufspindel/Fiihrung
o 1= - ———— o ¢ = -— - ———— —1] (auch gegeniberliegend)
4go F L Detailansicht von Q
Tiefe 5 vom Rak .
C 2 s b Schmieranschluss
3 J (Abstand @4 Bohrung zu Langloch) 305 (bei entfernter Schmiernippelkappe)
3 16 C Dx100P 42.5
1 - % 175 B
Detailansicht von P
Details Rahmen-Langloch
N
M3, Tiefe 6 (fiir
Erdungsanschluss)
Detailansicht von S
Schraubloch fir Erdung
(bei entfernter Abdeckung) Kabelaustrittsrichtung (Option)
l Abmessungen pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
‘ Ohne Bremse 406.5 | 456.5 | 506.5 | 556.5 | 606.5 | 656.5 | 706.5 | 756.5 | 806.5 | 856.5 | 906.5 | 956.5 1006.5 1056.5 1106.5 1156.5 1206.5 1256.5 1306.5 1356.5
‘ Mit Bremse 4415 | 4915 | 5415 | 591.5 | 6415 | 691.5 | 741.5 | 7915 | 8415 | 891.5 | 9415 | 991.5 1041.5 1091.5 1141.5 1191.5 1241.5 1291.5 1341.5 1391.5
A 256.5 | 306.5 | 356.5 | 406.5 | 456.5 | 506.5 | 556.5 | 606.5 | 656.5 | 706.5 | 756.5 | 806.5 856.5 906.5 956.5 1006.5 1056.5 1106.5 1156.5 1206.5
B 2085 | 258.5 | 308.5 | 358.5 | 408.5 | 4585 | 5085 | 5585 | 608.5 | 6585 | 7085 | 7585 808.5 858.5 908.5 958.5 10085 | 1058.5 | 11085 | 11585
C 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50
D 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11
E 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24
J 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100
M Gewicht pro Hub
Hub 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
Gewicht ‘ Ohne Bremse 4.1 4.4 4.7 5.0 53 56 59 6.2 6.5 6.8 71 74 7.7 8.0 83 8.6 89 9.2 9.5 9.8
(kg) ‘ Mit Bremse 4.6 4.9 5.2 55 5.8 6.1 6.4 6.7 7.0 73 7.6 79 8.2 85 8.8 9.1 9.4 9.7 10.0 103
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RCS4

RoboCylinder

Abmessungen (Doppelschlitten-Spezifikation)

(Hinweis) Das Motorkabel und das Enkoderkabel werden mit dem Kabelverbindungsstecker verbunden.
Fir Einzelheiten zu den Kabeln siehe IAl-Webseite oder kontaktieren Sie uns.

(Hinweis) Der Schlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht beriihrt.
(Hinweis) Zu beachten ist, dass das Produkt zur Anderung der Homing-Richtung an IAl zuriickgesendet werden muss.

CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar.

www.iai-automation.com

3D
CAD

21))
CAD

M.E.: Mechanischer Endpunkt
S.E.: Hub-Endpunkt

150 24 73
(Passloch-Inter d) (Schli Abstand) ~ (realer Schlitten-Abstand)
L (300)
150 (ohne Bremse)
- A 185 (mit Bremse)
3.5 Nippel- -
durchmesser (12.9) Offnun: 23_Effektiver Hul 126 126 27_ 305
/ 77 3
m 50 HomAME. Zulassiger Achs-
kabel-Biegeradius R50 12)
90 @
o
= T i
Innenansicht von R I e T - 1 ] &
Schmieranschluss ® T — - 3
(bei entfernter Abdeckung) 8 Aufstonngdurch i ufdemsciten. (EPEVEONT (105)
Freischlitten 2x4-M5, Tiefe 10 (87.5) Werkstiick ist achtzug:
61 (Passungstoleranz + 0,02) 2x2-95 H7 Passloch, Tiefe 5, Antriebsschlitten
- Q
3 Q 150 65 &7
“rﬁ_,_ﬁ Offset-Referenzposition
L fiir die Berechnung der !
£ 2uléssigen _C C ) N 0 U/ﬂﬂ
E| o Momente {
8 ‘ ; & ® ® - 9
- g :
© Z L DD
£ A J | [ 5
B ® ! ©
SN L ~ Ji Sicherstell el lo Y
NT 37 ! S \'9‘ von min. 100 '
! s 23.5 Nippel-

. g !
Referenzfléiche = “ Aehmenmontageflache P Langloch E-M5, Tiefe 10 04 H7 Passloch, Tiefe 5 durchmesser 085 Offnungsteil
(Abmessungs- || Z4 (Referenzfliche) | ‘\ /__97 (vom Rahmenboden)
bereich B) 75 (Rahmenbreite] T

4 ] < 4 3
(77.4) h 1 g _— .
L B Schmiernippel fiir Kugel-
o - SESS st Ll b el L L 0 I = S o=— s o umlaufspindel/Fiihrun
F B (auch gegentiberliegend)
g2 C <z < hd A Detailansicht von Q
ef hmieranschl
Tiefe 5 vom Rahmenboden J (Abstand 4 Bohrung zu Langloch) 305 . sc era S.C l:ISS
5 (bei entfernter Schmiernippelkappe)
16 C Dx100P 425
J 17.5 B
1 %)
Detailansicht von P
Details Rahmen-Langloch N
M3, Tiefe 6 (fiir
Erdungsanschluss)
Detailansicht von S
Schraubloch fiir Erdung
(bei entfernter Abdeckung) Kabelaustrittsrichtung (Option)
Il Abmessungen pro Hub
Nominaler Hub 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
Effektiver Hub 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850
‘ Ohne Bremse 556.5 606.5 656.5 706.5 756.5 806.5 856.5 906.5 956.5 1006.5 1056.5 1106.5 1156.5 1206.5 1256.5 1306.5 1356.5
‘ Mit Bremse 591.5 641.5 691.5 741.5 791.5 841.5 891.5 941.5 991.5 1041.5 1091.5 11415 1191.5 1241.5 1291.5 1341.5 1391.5
A 406.5 456.5 506.5 556.5 606.5 656.5 706.5 756.5 806.5 856.5 906.5 956.5 1006.5 1056.5 1106.5 1156.5 1206.5
B 358.5 408.5 458.5 508.5 558.5 608.5 658.5 708.5 758.5 808.5 858.5 908.5 958.5 1008.5 1058.5 1108.5 1158.5
C 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50
D 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11
E 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24
J 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100
(Hinweis) Nominaler Hub: Die in der Modellspezifikation angegebene Hublange. Effektiver Hub: Die tatsachlich betreibbare Hublénge.
M Gewicht pro Hub
Nominaler Hub 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
Effektiver Hub 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850
Gewicht ‘ Ohne Bremse 6.01 6.31 6.61 6.91 7.21 7.51 7.81 8.1 8.41 8.71 9.01 9.31 9.61 9.91 10.21 10.51 10.81
(kg) ‘ Mit Bremse 6.51 6.81 7.11 7.41 7.71 8.01 8.31 8.61 891 9.21 9.51 9.81 10.11 10.41 10.71 11.01 11.31

(Hinweis) Das zusétzliche Gewicht des Freischlittens liegt um 1.01 kg tiber dem der Einzelschlitten-Spezifikation.

Passende Steuerungen

Die Achsmodelle auf diesen Seiten kénnen mit folgenden Steuerungen betrieben werden. Wéhlen Sie den fiir Inre Anwendung geeigneten Typ aus.

P, A Max. Anzahl EETE Steuerungs-Betriebsarten — -
- n- - - ax. Anzahl von eferenz-
A ansteuerbarer L Puls- | p Netzwerk *Option et o
nung sicht v veon spannung Position trotber | P09 WG G = = & @ =5 Positionierpunkten seite
16 128
RCON (8 bei ECM) _ 2avC ¢ 00 o0 ® | (keine Positionsdaten bei ECM) Siehe
Einphasig 230 VAC R-unit-
RSEL 8 Dreiphasig 230 VAC _ _ ) o e 00 - -| - o 0 - |- 36000 Katalog.
512
SCON-CB/CGB 1 ® e 0 00 LAE AR 4 ® (768 bei Netzwerk-Spezifikation) 5151
Einphasig ® Siehe
SCON2-CG 1 - 0 e e | —|—|—| - o0 — | - 384 ON2-
115VAC/ 230VAC = Prospekt.
SSEL-CS 2 - ®e oo —- & - - -0 |- - 20000 Siehe
Katalog-
A
XSEL-P/Q 6 . . - — [ ) e e - 6 | — - e — - — 20000 Sltjglzjig
Einphasig 230 VAC rungen-
Dreiphasig 230 VAC 55000 Uberblick
XSEL-RA/SA — — =] = N S erblick.
(bald erhaltlich) 8 ° ® e o0 oo (je nach Steuerungstyp)

* Netzwerk-Kirzel: DV - DeviceNet | CC - CC-Link | CIE - CC-Link IE | PR - Profibus-DP | CN - CompoNet | EC - EtherCAT | EP - Ethernet/IP | PRT - Profinet-10 | ECM - EtherCAT Motion
** EC der SCON2 entspricht der E/A-Fernbetriebs-Spezifikation, wenn das Steuerungsmodell ohne Funktions-Option ist. Nur die Auswahl der Funktions-Option ,M” ergibt EC mit Motion-Netzwerk-Spezifikation.
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