
RCS4 RoboCylinder 

Addendum RCS4-Serie Hochstei�gkeits-Schlittentyp
 S. 3-281 des IAI Gesamt-Katalog-Auszugs 2023 Band 3

Katalog-Nr. 1024-D, IAI Ges.-Kat. Version CJ9003-2A

DRCS4 Katalog-Update V1
Mittlerer Hochsteif-Schlittentyp mit geradem 230 VAC Servomotor

18-1 RCS4-HSA6C

Kabeltyp Kabelcode

Standardkabel
P (1 m)
S (3 m)
M (5 m)

Speziallängen
X06 (6 m) ~ X10 (10 m)
X11 (11 m) ~ X15 (15 m)
X16 (16 m) ~ X20 (20 m)

Roboterkabel

R01 (1 m) ~ R03 (3 m)
R04 (4 m) ~ R05 (5 m)
R06 (6 m) ~ R10 (10 m)
R11 (11 m) ~ R15 (15 m)
R16 (16 m) ~ R20 (20 m)

Horizontal

Ve
rti

ka
l

Auf Seite

An Decke

 Kabellängen

Name Code Seite
Bremse B Siehe S. 131
Kabelaustrittsrichtung oben CJT Siehe S. 131
Kabelaustrittsrichtung links CJR Siehe S. 131
Kabelaustrittsrichtung links CJL Siehe S. 131
Kabelaustrittsrichtung unten CJB Siehe S. 131
Hochpräzisionsversion (Hinweis 1) HPR Siehe S. 134
Umgekehrte Referenzposition NM Siehe S. 136
Schlittenroller-Spezi�kation SR Siehe S. 137
Doppel-Schlitten (Hinweis2) W Siehe S. 137

(Hinweis 1) Steigung 24 kann nicht zusammen mit der Option „Doppel-Schlitten“ gewählt werden.
(Hinweis 2) Bei Auswahl der Doppelschlitten-Spezi�kation (W) sind Zuladung, Abmessungen
                       und Gewicht abweichend. Für Einzelheiten kontaktieren Sie IAI.

 Optionen

(1) Wenn sich der Hub erhöht, sinkt die max. Geschwindigkeit, um die
       kritische Geschwindigkeit für die Kugelumlaufspindel zu vermeiden.
       In der Tabelle „Hub und max. Geschwindigkeit“ ist die max. Geschwin-
       digkeit für den gewünschten Hub zu überprüfen.
(2) Die Zuladung in der Achsspezi�kationstabelle gibt den Maximalwert an.
      Weitere Angaben siehe „Tabelle Zuladung zu Geschwindigk./Beschleunigung“.
(3) Die Einschaltdauer muss abhängig von der Umgebungstemperatur
       begrenzt werden. Für weitere Einzelheiten ist IAI zu kontaktieren.
(4) Auf die Montageausrichtung der Achse ist zu achten. Für weitere
       Einzelheiten ist IAI zu kontaktieren.
(5) Der Referenzwert für die zulässige Auskragung liegt bei max. 300 mm
       in Ma-, Mb- und Mc-Richtung (für die Doppelschlitten-Spezi�kation
       liegt dieser bei max. 600 mm). Für Einzelheiten bzgl. der Auskragung
       ist IAI zu kontaktieren.
(6) Bei Auswahl der Doppelschlitten-Spezi�kation ist IAI zu kontaktieren
       hinsichtlich Modellbestellungen und Vorsichtsmaßnahmen.

Bitte 
beachten 

H I N W E I S 

Achsbreite

60
mm

Gerade
Bauform

Batterie-
los-

Absolut

Einfach-
Staub-

geschützt
Standard

±10μm ±5μm
Hoch-

präzision

OptionalRCS4-HSA6C
RCS4 － HSA6C － WA － 100 － － － － －

Serie － Typ － Enkodertyp － Motortyp － Steigung － Hub － Passende Steuerung － Kabellänge － Optionen
WA Batterielos-Absolut                       100           Servomotor                     24     24 mm                50                50 mm T2 SCON N  Kein Kabel Für weitere Optionen

siehe Tabelle unten 100 W 16      16 mm

~ ~

SSEL P 1 m
8         8 mm               800              800 mm XSEL S 3 m
4         4 mm (Schrittweite 50 mm)                 T4 RCON M 5 m

RSEL X
                  SCON2  R Roboterkabel

Spezi�zierte Länge

230V
AC-Servo-

motor
100

W

Modellspezi�kationen



RCS4 RoboCylinder 

Addendum RCS4-Serie Hochstei�gkeits-Schlittentyp
 S. 3-282 des IAI Gesamt-Katalog-Auszugs 2023 Band 3

Katalog-Nr. 1024-D, IAI Ges.-Kat. Version CJ9003-2A18-2 RCS4-HSA6C

Bezeichnung Beschreibung
Antriebssystem
Wiederholgenauigkeit (Hinweis 2)

Kugelumlaufspindel ø12 mm, gerollt C10
±0.01 mm  [±0.005 mm]

Spiel max. 0,1 mm
Grundrahmen Material: Aluminium, hell eloxiert
Linearführung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp

Zulässiges statisches
Lastmoment (Hinweis 3)

Ma: 65 N･m [546 N･m]
Mb: 75 N･m [779 N･m]
Mc: 120 N･m [205 N･m]

Zulässiges dynamisches
Lastmoment (Hinweis 3) (Hinweis 4)

Ma: 33.7 N･m [167 N･m]
Mb: 40.2 N･m [199 N･m]
Mc: 55.3 N･m [89.8 N･m]

Zulässige Temperatur, Feuchtigkeit 0 bis 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend)

Schutzart
Schwingungsfestigkeit

IP20
4.9 m/s2

Produktkonformität CE-Kennzeichnung, RoHS-Richtline
Motortyp AC-Servomotor
Enkodertyp Batterielos-Absolut
Anzahl der Enkoderpulse 16384 Pulse / Umdrehung

(Nicken)
Ma Mb Mc

(Gieren) (Verwindung)

(Einheit: mm/s)

Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 24 16 8 4

Horizontal

Zuladung Max. Zuladung (kg) (Hinweis 1) 18 33 50 90
Geschwindigk./
Beschleunig./
Verzögerung

Max. Geschwindigkeit (mm/s) 1500 1000 500 240
Nom. Beschleunigung/Verzögerung (G)
Max. Beschleunigung/Verzögerung (G)

Max. Beschleunigung/Verzögerung (G)
Nom. Beschleunigung/Verzögerung (G)

1.2 1.2 1 0.7

Vertikal

Zuladung Max. Zuladung (kg) (Hinweis 1) 4 6 15 30
Geschwindigk./
Beschleunig./
Verzögerung

Max. Geschwindigkeit (mm/s) 1500 1000 500 240
0.3 0.3 0.3 0.3

0.3 0.3 0.3 0.3

1.2 1.2 1 0.7
Schubkraft Max. Schubbetriebs-Längskraft (N) 71 106 212 425

Bremse
Brems-Spezi�kation Nichterregt auslösende Magnetbremse
Bremshalte-Kraft (kgf) 4 6 15 30

Hub
Min. Hublänge (mm) 50 50 50 50
Max. Hublänge (mm) 800 800 800 800
Hublängen-Schrittweite (mm) 50 50 50 50

Richtung des Schlittentyp-Lastmoments

(Hinweis 2) Werte in Klammern [ ] gelten für die Hochpräzisionsversion (nur bei Steigung 4, 8 und 16).
(Hinweis 3) Werte in Klammern [ ] gelten für die Spezi�kation mit Doppelschlitten (W).
(Hinweis 4) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 5000 km. Die Lebensdauer fällt je nach Betriebs- und
                  Installationsbedingungen unterschiedlich aus. Näheres hierzu erfahren Sie von IAI.

(Hinweis 1) Die maximale Zuladung verringert sich bei Auswahl der Doppelschlitten-Spezi�kation.
                   Für weitere Informationen siehe die Tabelle unten.
(Hinweis) Bei Steigung 24 ist keine Doppelschlitten-Spezi�kation (W) wählbar.

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

Hub und max. Geschwindigkeit

Lage Horizontal Vertikal

Steigung
(mm)

Max. Geschwindigkeit
(mm/s)

Beschleunigung (G)

0.3 0.5 0.7 1.0 1.2 0.3 0.5 0.7 1.0 1.2

24 1500 18 15 10 8.0 6.0 4 4 4 4 2

16 1000 33 24 20 15 13 6 6 6 6 6

8 500 50 40 30 20 15 15 15 15

4 240 90 60 40   30 25 20   

Einheit für die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb möglich.

Lage Horizontal Vertikal

Steigung
(mm)

Max. Geschwindigkeit
(mm/s)

Beschleunigung (G)

0.3 0.5 0.7 1.0 1.2 0.3 0.5 0.7 1.0

16 1000 27 18 14 9 7

8 500 44 34 24 14 9 9 9 9

4 240 84 54 34   24 19 14  

Einheit für die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb möglich.

Hub
Stei-
gung
(mm)

50 ~ 500
(50 mm-Schritte)

550 600
(mm)(mm)

650
(mm)

700
(mm)

750
(mm)

800
(mm)

24 1500 1440 1240 1095 965 850 760
16 1000 965 830 720 635 560 500
8 500 475 410 355 315 275 245
4 240 235 205 175 155 135 120

Hauptspezi�kationen

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung (Doppelschlitten-Spezi�kation)
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CAD-Zeichnungen sind über unsere Webseite downloadbar.

www.iai-automation.com
3D

CAD
3D

CAD
2D

CAD
2D

CAD

M.E.: Mechanischer Endpunkt
S.E.: Hub-Endpunkt

Abmessungen pro Hub

Gewicht pro Hub

Abmessungen

(Hinweis) Das Motorkabel und das Enkoderkabel werden mit dem Kabelverbindungsstecker verbunden.
                   Für Einzelheiten zu den Kabeln siehe IAI-Webseite oder kontaktieren Sie uns.
(Hinweis) Der Schlitten fährt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht berührt.
(Hinweis) Zu beachten ist, dass das Produkt zur Änderung der Homing-Richtung an IAI zurückgesendet werden muss.

7.
5

150

41

52.8

1

Q Q

S

(12)

(1
9.

5)
(3

4.
5)

(10.5)

Zulässiger Achs-
kabel-Biegeradius R50

Kabelverbin-
dungsstecker

Hub25.5
3 3

(300)

50

L

110

51 (Passungstoleranz ± 0,02)
60

A
146 (ohne Bremse)
182 (mit Bremse)

2-ø5 H7 Passloch, Tiefe 54-M5, Tiefe 10

73.5

18.5 30.5

59

S.E.M.E. M.E.Home

J (Abstand ø4 Bohrung zu Langloch)

17.5

55D×100PC

45

ø4 H7 Passloch, Tiefe 5
(vom Rahmenboden)

31.5

B

51

E-M4, Tiefe 8LanglochP

19
.5

50
.5

70
Sc

hl
itt

en
ko

p�
äc

he

63 (Rahmenbreite)

31
35

(65.4)

62 (Referenz�äche)

5.
2

O�set-Referenzposition
für die Berechnung der
zulässigen Momente

Rahmenmontage�äche
Referenz�äche
(Abmessungs-
bereich B)

R

57

69

32

ø8.5 Ö�nungsteil
ø3.5 Nippel-
durchmesser

Detailansicht von Q
Schmieranschluss

(bei entfernter Schmiernippelkappe)

Schmiernippel für Kugel-
umlaufspindel/Führung
(auch gegenüberliegend)

32
32

48

32

CJR
Rechts

CJB
Unten

CJL
Links

CJT
Oben

Kabelaustrittsrichtung (Option)

25

ø3.5 Nippel-
durchmesser 

(9
.9

)

(12.9)

Innenansicht von R
Schmieranschluss

(bei entfernter Abdeckung)

Schmier-
nippel
für Führung

Ö�nung

19

14.5
M3, Tiefe 6 (für
Erdungsanschluss)

Detailansicht von S
Schraubloch für Erdung

(bei entfernter Abdeckung)

5

Tiefe 5 vom Rahmenboden 

(R)

Detailansicht von P
Details Rahmen-Langloch

4 +0.012
0

Hub

L
Ohne Bremse

Mit Bremse

A

B

C

D

E

J

Hub

Gewicht
(kg)

Ohne Bremse

Mit Bremse

Sicherstellung
von min. 100
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Abmessungen pro Hub

Gewicht pro Hub

Sicherstellung
von min. 100

7.
5

150

41

52.8

1

Q Q

S

(12)

(1
9.

5)
(3

4.
5)

(10.5)

25.5
3 3

(300)

50

L

110
60

A
146 (ohne Bremse)

182 (mit Bremse)

2x2-ø5 H7 Passloch, Tiefe 5

73.5

18.5 30.5

59

60

90
(realer Schlitten-Abstand)

150
(Passloch-Intervallabstand)

110E�ektiver Hub

40
(Schlittengehäuse-Abstand)

2x4-M5, Tiefe 10

51 (Passungstoleranz ± 0,02)

S.E.M.E. M.E.Home

AntriebsschlittenFreischlitten

J (Abstand ø4 Bohrung zu Langloch)

17.5

55D×100PC

45

ø4 H7 Passloch, Tiefe 5
(vom Rahmenboden)

31.5

B

51

E-M4, Tiefe 8LanglochP

57

69

32

CAD-Zeichnungen sind über unsere Webseite downloadbar.

www.iai-automation.com
3D

CAD
3D

CAD
2D

CAD
2D

CAD

M.E.: Mechanischer Endpunkt
S.E.: Hub-Endpunkt

Abmessungen (Doppelschlitten-Spezi�kation)

(Hinweis) Das Motorkabel und das Enkoderkabel werden mit dem Kabelverbindungsstecker verbunden.
                   Für Einzelheiten zu den Kabeln siehe IAI-Webseite oder kontaktieren Sie uns.
(Hinweis) Der Schlitten fährt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht berührt.
(Hinweis) Zu beachten ist, dass das Produkt zur Änderung der Homing-Richtung an IAI zurückgesendet werden muss.

Nominaler Hub

E�ektiver Hub

Gewicht
(kg)

Ohne Bremse

Mit Bremse

Nominaler Hub

E�ektiver Hub

L
Ohne Bremse

Mit Bremse

A

B

C

D

E

J

(Hinweis) Nominaler Hub: Die in der Modellspezi�kation angegebene Hublänge. E�ektiver Hub: Die tatsächlich betreibbare Hublänge.

Die Achsmodelle auf diesen Seiten können mit folgenden Steuerungen betrieben werden. Wählen Sie den für Ihre Anwendung geeigneten Typ aus.

*   Netzwerk-Kürzel: DV - DeviceNet | CC - CC-Link | CIE - CC-Link IE | PR - Pro�bus-DP | CN - CompoNet | EC - EtherCAT | EP - Ethernet/IP | PRT - Pro�net-IO | ECM - EtherCAT Motion
** EC der SCON2 entspricht der E/A-Fernbetriebs-Spezi�kation, wenn das Steuerungsmodell ohne Funktions-Option ist. Nur die Auswahl der Funktions-Option „M“ ergibt EC mit Motion-Netzwerk-Spezi�kation.

Passende Steuerungen

Bezeich-
nung

An-
sicht

Max. Anzahl
ansteuerbarer

Achsen
Eingangs-
spannung

Steuerungs-Betriebsarten
Max. Anzahl von

Positionierpunkten
Referenz-

seitePosition Puls-
treiber Programm

Netzwerk *Option

RCON － － － ● ● ● ● － － － ● ● ● － ● (keine Positionsdaten bei ECM)

(je nach Steuerungstyp)

RSEL － － ● ● ● ● ● － － － ● ● ● － －

SCON-CB/CGB ●              ●           － ● ● ● ● ● － － ● ● ● － ● (768 bei Netzwerk-Spezi�kation)

SCON2-CG ●              ●           － ● ● ● － － － － ● ● ● － －

SSEL-CS ●              － ● ● ● － ● － － － － ● － － －

XSEL-P/Q － － ● ● ● － ● － － － － ● － － －

XSEL-RA/SA
(bald erhältlich) － － ● ● ● ● ● － － － ● ● － － －

Einphasig
115 VAC / 230 VAC

－ －

**

－

S.151

Siehe
Katalog-
Auszug
Steue-

rungen-
Überblick.

Siehe
R-unit-

Katalog.

Siehe
SCON2-

Prospekt.

24 VDC
Einphasig 230 VAC

Dreiphasig 230 VAC

Einphasig 230 VAC
Dreiphasig 230 VAC

16
(8 bei ECM)

(Hinweis) Das zusätzliche Gewicht des Freischlittens liegt um 0.56 kg über dem der Einzelschlitten-Spezi�kation.

Zulässiger Achs-
kabel-Biegeradius R50

Kabelverbin-
dungsstecker

19
.5

50
.5

70
Sc

hl
itt

en
ko

p�
äc

he

63 (Rahmenbreite)

31
35

(65.4)

62 (Referenz�äche)

5.
2

O�set-Referenzposition
für die Berechnung der
zulässigen
Momente

Rahmenmontage�äche
Referenz�äche
(Abmessungs-
bereich B)

R

ø3.5 Nippel-
durchmesser 

(9
.9

)

(12.9)

Innenansicht von R
Schmieranschluss

(bei entfernter Abdeckung)

Schmier-
nippel
für Führung

Ö�nung

5

Tiefe 5 vom Rahmenboden 

(R)

Detailansicht von P
Details Rahmen-Langloch

4 +0.012
0

ø8.5 Ö�nungsteil
ø3.5 Nippel-
durchmesser

Detailansicht von Q
Schmieranschluss

(bei entfernter Schmiernippelkappe)

Schmiernippel für Kugel-
umlaufspindel/Führung
(auch gegenüberliegend)

32
32

48

32

CJR
Rechts

CJB
Unten

CJL
Links

CJT
Oben

Kabelaustrittsrichtung (Option)

25

19

14.5
M3, Tiefe 6 (für
Erdungsanschluss)

Detailansicht von S
Schraubloch für Erdung

(bei entfernter Abdeckung)
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Kabeltyp Kabelcode

Standardkabel
P (1 m)
S (3 m)
M (5 m)

Speziallängen
X06 (6 m) ~ X10 (10 m)
X11 (11 m) ~ X15 (15 m)
X16 (16 m) ~ X20 (20 m)

Roboterkabel

R01 (1 m) ~ R03 (3 m)
R04 (4 m) ~ R05 (5 m)
R06 (6 m) ~ R10 (10 m)
R11 (11 m) ~ R15 (15 m)
R16 (16 m) ~ R20 (20 m)

Horizontal

Ve
rti

ka
l

Auf Seite

An Decke

 Kabellängen

Name Code Seite
Bremse B Siehe S. 131
Kabelaustrittsrichtung oben CJT Siehe S. 131
Kabelaustrittsrichtung links CJR Siehe S. 131
Kabelaustrittsrichtung links CJL Siehe S. 131
Kabelaustrittsrichtung unten CJB Siehe S. 131
Hochpräzisionsversion (Hinweis 1) HPR Siehe S. 134
Umgekehrte Referenzposition NM Siehe S. 136
Schlittenroller-Spezi�kation SR Siehe S. 137
Doppel-Schlitten (Hinweis2) W Siehe S. 137

(Hinweis 1) Steigung 30 kann nicht zusammen mit der Option „Doppel-Schlitten“ gewählt werden.
(Hinweis 2) Bei Auswahl der Doppelschlitten-Spezi�kation (W) sind Zuladung, Abmessungen
                       und Gewicht abweichend. Für Einzelheiten kontaktieren Sie IAI.

 Optionen

(1) Wenn sich der Hub erhöht, sinkt die max. Geschwindigkeit, um die
       kritische Geschwindigkeit für die Kugelumlaufspindel zu vermeiden.
       In der Tabelle „Hub und max. Geschwindigkeit“ ist die max. Geschwin-
       digkeit für den gewünschten Hub zu überprüfen.
(2) Die Zuladung in der Achsspezi�kationstabelle gibt den Maximalwert an.
      Weitere Angaben siehe „Tabelle Zuladung zu Geschwindigk./Beschleunigung“.
(3) Die Einschaltdauer muss abhängig von der Umgebungstemperatur
       begrenzt werden. Für weitere Einzelheiten ist IAI zu kontaktieren.
(4) Auf die Montageausrichtung der Achse ist zu achten. Für weitere
       Einzelheiten ist IAI zu kontaktieren.
(5) Der Referenzwert für die zulässige Auskragung liegt bei max. 400 mm
       in Ma-, Mb- und Mc-Richtung (für die Doppelschlitten-Spezi�kation
       liegt dieser bei max. 600 mm). Für Einzelheiten bzgl. der Auskragung
       ist IAI zu kontaktieren.
(6) Bei Auswahl der Doppelschlitten-Spezi�kation ist IAI zu kontaktieren
       hinsichtlich Modellbestellungen und Vorsichtsmaßnahmen.

Bitte 
beachten 

H I N W E I S 

RCS4-HSA7C
RCS4 － HSA7C － WA － 200 － － － － －

Serie － Typ － Enkodertyp － Motortyp － Steigung － Hub － Passende Steuerung － Kabellänge － Optionen
WA Batterielos-Absolut                       200           Servomotor                    30      30 mm                50                50 mm T2 SCON N  Kein Kabel Für weitere Optionen

siehe Tabelle unten200 W 20      20 mm

~ ~

SSEL P 1 m
10      10 mm              1000            1000 mm XSEL S 3 m
5 5 mm (Schrittweite 50 mm)                 T4 RCON M 5 m

RSEL X
                  SCON2  R Roboterkabel

Spezi�zierte Länge

Achsbreite

70
mm

Gerade
Bauform

Batterie-
los-

Absolut

Einfach-
Staub-

geschützt
Standard

±10μm ±5μm
Hoch-

präzision

Optional

230V
AC-Servo-

motor
200

W

Modellspezi�kationen
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Bezeichnung Beschreibung
Antriebssystem
Wiederholgenauigkeit (Hinweis 2)

Kugelumlaufspindel ø16 mm, gerollt C10
±0.01 mm  [±0.005 mm]

Spiel max. 0.1 mm
Grundrahmen Material: Aluminium, hell eloxiert
Linearführung Endlos drehender Linearbewegungs-Wandlertyp

Zulässiges statisches
Lastmoment (Hinweis 3)

Ma: 145 N･m [900 N･m]
Mb: 145 N･m [900 N･m]
Mc: 300 N･m [458 N･m]

Zulässiges dynamisches
Lastmoment (Hinweis 3) (Hinweis 4)

Ma: 75.5 N･m [316 N･m]
Mb: 90 N･m [376 N･m]
Mc: 134 N･m [218 N･m]

Zulässige Temperatur, Feuchtigkeit 0 bis 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend)

Schutzart
Schwingungsfestigkeit

IP20
4.9 m/s2

Produktkonformität CE-Kennzeichnung, RoHS-Richtline
Motortyp AC-Servomotor
Enkodertyp Batterielos-Absolut
Anzahl der Enkoderpulse 16384 Pulse / Umdrehung

(Nicken)
Ma Mb Mc

(Gieren) (Verwindung)

(Einheit: mm/s)

Bezeichnung Beschreibung
Steigung Kugelumlauf-Spindelsteigung (mm) 30 20 10 5

Horizontal

Zuladung Max. Zuladung (kg) (Hinweis 1) 30 40 60 120
Geschwindigk./
Beschleunig./
Verzögerung

Max. Geschwindigkeit (mm/s)
Nom. Beschleunigung/Verzögerung (G)
Max. Beschleunigung/Verzögerung (G)

1800 1200 600 300
0.3 0.3 0.3 0.3
1.2 1.2 1 0.7

Vertikal

Zuladung Max. Zuladung (kg) (Hinweis 1) 7 12 25 50
Geschwindigk./
Beschleunig./
Verzögerung

Max. Geschwindigkeit (mm/s)
Nom. Beschleunigung/Verzögerung (G)
Max. Beschleunigung/Verzögerung (G)

1800 1200 600 300
0.3 0.3 0.3 0.3
1.2 1.2 1 0.7

Schubkraft Max. Schubbetriebs-Längskraft (N) 114 171 342 684

Bremse
Brems-Spezi�kation Nichterregt auslösende Magnetbremse
Bremshalte-Kraft (kgf) 7 12 25 50

Hub
Min. Hublänge (mm) 50 50 50 50
Max. Hublänge (mm) 1000 1000 1000 1000
Hublängen-Schrittweite (mm) 50 50 50 50

Richtung des Schlittentyp-Lastmoments

(Hinweis 2) Werte in Klammern [ ] gelten für die Hochpräzisionsversion (nur bei Steigung 5, 10 und 20).
(Hinweis 3) Werte in Klammern [ ] gelten für die Spezi�kation mit Doppelschlitten (W).
(Hinweis 4) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 5000 km. Die Lebensdauer fällt je nach Betriebs- und
                  Installationsbedingungen unterschiedlich aus. Näheres hierzu erfahren Sie von IAI.

(Hinweis 1) Die maximale Zuladung verringert sich bei Auswahl der Doppelschlitten-Spezi�kation.
                   Für weitere Informationen siehe die Tabelle unten.
(Hinweis) Bei Steigung 30 ist keine Doppelschlitten-Spezi�kation (W) wählbar.

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

Hub und max. Geschwindigkeit

Lage Horizontal Vertikal

Steigung
(mm)

Max. Geschwindigkeit
(mm/s)

Beschleunigung (G)

0.3 0.5 0.7 1.0 1.2 0.3 0.5 0.7 1.0 1.2

30 1800 30 12 10 6 5 7 7 6 5 4 

20 1200 40 30 15 15 12 12 12 10 8 8 

10 600 60 50 40 35 25 20 20 18 

5 300 120 90 70   50 40 30   

Einheit für die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb möglich.

Lage Horizontal Vertikal

Steigung
(mm)

Max. Geschwindigkeit
(mm/s)

Beschleunigung (G)

0.3 0.5 0.7 1.0 1.2 0.3 0.5 0.7 1.0

20 1200 34 24 9 9 6

10 600 54 44 34 29 19 14 14 12

5 300 114 84 64   44 34 24   

Einheit für die Zuladung ist Kilogramm (kg). Bei leeren Feldern ist kein Betrieb möglich.

Hub
Stei-
gung
(mm)

50 ~ 600
(50 mm-Schritte)

650
(mm)

700
(mm)

750
(mm)

800
(mm)

850
(mm)

900
(mm)

950
(mm)

1000
(mm)

30 1800 1640 1440 1280 1155 1040 940 855 780
20 1200 1090 960 860 770 695 630 570 520
10 600 540 480 430 385 345 310 285 260
5 300 270 240 215 190 175 155 140 130

Hauptspezi�kationen

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung (Doppelschlitten-Spezi�kation)
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CAD-Zeichnungen sind über unsere Webseite downloadbar.

www.iai-automation.com
3D

CAD
3D

CAD
2D

CAD
2D

CAD

M.E.: Mechanischer Endpunkt
S.E.: Hub-Endpunkt

Abmessungen pro Hub

Gewicht pro Hub

Abmessungen

(Hinweis) Das Motorkabel und das Enkoderkabel werden mit dem Kabelverbindungsstecker verbunden.
                   Für Einzelheiten zu den Kabeln siehe IAI-Webseite oder kontaktieren Sie uns.
(Hinweis) Der Schlitten fährt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht berührt.
(Hinweis) Zu beachten ist, dass das Produkt zur Änderung der Homing-Richtung an IAI zurückgesendet werden muss.

Sicherstellung
von min. 10016

49

65150

(12)

(1
9.

5)
(3

4.
5)

(10.5)
Kabelverbin-
dungsstecker

3 3

A

L

Hub23

(300)

(87.5)

50
77

126

150 (ohne Bremse)
185 (mit Bremse)

90
61 (Passungstoleranz ± 0,02)

4-M5, Tiefe 10

2-ø5 H7 Passloch, Tiefe 5

27 30.5

69

S.E.M.E. M.E.Home

Auf Störung durch ein auf dem Schlitten
montiertes Werkstück ist achtzugeben.

J (Abstand ø4 Bohrung zu Langloch)

17.5

30.5

ø4 H7 Passloch, Tiefe 5
(vom Rahmenboden)

42.5D×100PC16

B

61

E-M5, Tiefe 10Langloch

22
59

45
37

74 (Referenz�äche)

75 (Rahmenbreite)

(77.4)

81
Sc

hl
itt

en
ko

p�
äc

he

5.
2

(1
4)

O�set-Referenzposition
für die Berechnung der
zulässigen Momente

Rahmenmontage�äche
Referenz�äche
(Abmessungs-
bereich B)

95

67

38

ø8.5 Ö�nungsteil
ø3.5 Nippel-
durchmesser

Schmiernippel für Kugel-
umlaufspindel/Führung
(auch gegenüberliegend)

ø3.5 Nippel-
durchmesser (12.9)

(9
.9

) Schmier-
nippel
für Führung

Ö�nung

32

32
38

54

CJT
Oben

CJL
Links

CJB
Unten

CJR
Rechts

25

14.5

27

M3, Tiefe 6 (für
Erdungsanschluss)

Tiefe 5 vom Rahmenboden 

(R)

5

4 +0.012
0

Q Q

S

P

Detailansicht von Q
Schmieranschluss

(bei entfernter Schmiernippelkappe)

Detailansicht von P
Details Rahmen-Langloch

Innenansicht von R
Schmieranschluss

(bei entfernter Abdeckung)

Kabelaustrittsrichtung (Option)

Detailansicht von S
Schraubloch für Erdung

(bei entfernter Abdeckung)

R

Hub                      50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000

L
Ohne Bremse        406.5 456.5 506.5 556.5 606.5 656.5 706.5 756.5 806.5 856.5 906.5 956.5 1006.5 1056.5 1106.5 1156.5 1206.5 1256.5 1306.5 1356.5

Mit Bremse          441.5 491.5 541.5 591.5 641.5 691.5 741.5 791.5 841.5 891.5 941.5 991.5 1041.5 1091.5 1141.5 1191.5 1241.5 1291.5 1341.5 1391.5

A 256.5 306.5 356.5 406.5 456.5 506.5 556.5 606.5 656.5 706.5 756.5 806.5 856.5 906.5 956.5 1006.5 1056.5 1106.5 1156.5 1206.5

B 208.5 258.5 308.5 358.5 408.5 458.5 508.5 558.5 608.5 658.5 708.5 758.5 808.5 858.5 908.5 958.5 1008.5 1058.5 1108.5 1158.5

C 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50

D 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11

E 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24

J 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

Hub 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000

Gewicht
(kg)

Ohne Bremse                4.1 4.4 4.7 5.0 5.3 5.6 5.9 6.2 6.5 6.8 7.1 7.4 7.7 8.0 8.3 8.6 8.9 9.2 9.5 9.8 

Mit Bremse                 4.6 4.9 5.2 5.5 5.8 6.1 6.4 6.7 7.0 7.3 7.6 7.9 8.2 8.5 8.8 9.1 9.4 9.7 10.0 10.3 

Zulässiger Achs-
kabel-Biegeradius R50



RCS4 RoboCylinder 

Addendum RCS4-Serie Hochstei�gkeits-Schlittentyp
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Die Achsmodelle auf diesen Seiten können mit folgenden Steuerungen betrieben werden. Wählen Sie den für Ihre Anwendung geeigneten Typ aus.

*   Netzwerk-Kürzel: DV - DeviceNet | CC - CC-Link | CIE - CC-Link IE | PR - Pro�bus-DP | CN - CompoNet | EC - EtherCAT | EP - Ethernet/IP | PRT - Pro�net-IO | ECM - EtherCAT Motion
** EC der SCON2 entspricht der E/A-Fernbetriebs-Spezi�kation, wenn das Steuerungsmodell ohne Funktions-Option ist. Nur die Auswahl der Funktions-Option „M“ ergibt EC mit Motion-Netzwerk-Spezi�kation.

Passende Steuerungen

Bezeich-
nung

An-
sicht

Max. Anzahl
ansteuerbarer

Achsen
Eingangs-
spannung

Steuerungs-Betriebsarten
Max. Anzahl von

Positionierpunkten
Referenz-

seitePosition Puls-
treiber Programm

Netzwerk *Option

RCON － － － ● ● ● ● － － － ● ● ● － ● (keine Positionsdaten bei ECM)

(je nach Steuerungstyp)

RSEL － － ● ● ● ● ● － － － ● ● ● － －

SCON-CB/CGB ●              ●           － ● ● ● ● ● － － ● ● ● － ● (768 bei Netzwerk-Spezi�kation)

SCON2-CG ●              ●           － ● ● ● － － － － ● ● ● － －

SSEL-CS ●              － ● ● ● － ● － － － － ● － － －

XSEL-P/Q － － ● ● ● － ● － － － － ● － － －

XSEL-RA/SA
(bald erhältlich) － － ● ● ● ● ● － － － ● ● － － －

Einphasig
115 VAC / 230 VAC

－ －

**

－

S.151

Siehe
Katalog-
Auszug
Steue-

rungen-
Überblick.

Siehe
R-unit-

Katalog.

Siehe
SCON2-

Prospekt.

24 VDC
Einphasig 230 VAC

Dreiphasig 230 VAC

Einphasig 230 VAC
Dreiphasig 230 VAC

16
(8 bei ECM)

Abmessungen pro Hub

Gewicht pro Hub

CAD-Zeichnungen sind über unsere Webseite downloadbar.

www.iai-automation.com
3D

CAD
3D

CAD
2D

CAD
2D

CAD

M.E.: Mechanischer Endpunkt
S.E.: Hub-Endpunkt

Abmessungen (Doppelschlitten-Spezi�kation)

(Hinweis) Das Motorkabel und das Enkoderkabel werden mit dem Kabelverbindungsstecker verbunden.
                   Für Einzelheiten zu den Kabeln siehe IAI-Webseite oder kontaktieren Sie uns.
(Hinweis) Der Schlitten fährt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Schlitten die umgebenden Teile nicht berührt.
(Hinweis) Zu beachten ist, dass das Produkt zur Änderung der Homing-Richtung an IAI zurückgesendet werden muss.

(Hinweis) Nominaler Hub: Die in der Modellspezi�kation angegebene Hublänge. E�ektiver Hub: Die tatsächlich betreibbare Hublänge.

Sicherstellung
von min. 10016

49

65150

(12)

(1
9.

5)
(3

4.
5)

(10.5)

Zulässiger Achs-
kabel-Biegeradius R50

Kabelverbin-
dungsstecker

3 3

A

L

23

(300)

(87.5)

50
77

126

150 (ohne Bremse)
185 (mit Bremse)

90

2x4-M5, Tiefe 10
2x2-ø5 H7 Passloch, Tiefe 5

27 30.5

69

61 (Passungstoleranz ± 0,02)

126

24
(Schlittengehäuse-Abstand)

77

73
(realer Schlitten-Abstand)

150
(Passloch-Intervallabstand)

S.E.M.E. M.E.Home

Auf Störung durch ein auf dem Schlitten
montiertes Werkstück ist achtzugeben.

Antriebsschlitten
Freischlitten

E�ektiver Hub

J (Abstand ø4 Bohrung zu Langloch)

17.5

30.5

ø4 H7 Passloch, Tiefe 5
(vom Rahmenboden)

42.5D×100P16

61

E-M5, Tiefe 10Langloch

22
59

45
37

74 (Referenz�äche)
75 (Rahmenbreite)

(77.4)

81
Sc

hl
itt

en
ko

p�
äc

he

5.
2

(1
4)

O�set-Referenzposition
für die Berechnung der
zulässigen
Momente

Rahmenmontage�ächeReferenz�äche
(Abmessungs-
bereich B)

R 95

67

38

ø8.5 Ö�nungsteil
ø3.5 Nippel-
durchmesser

Schmiernippel für Kugel-
umlaufspindel/Führung
(auch gegenüberliegend)

ø3.5 Nippel-
durchmesser (12.9)

(9
.9

) Schmier-
nippel
für Führung

Ö�nung

32

32
38

54

14.5

27

M3, Tiefe 6 (für
Erdungsanschluss)

25
(R)

5
Tiefe 5 vom Rahmenboden 
4 +0.012

0

CJT
Oben

CJB
Unten

CJR
Rechts

CJL
Links

C

B

Detailansicht von Q
Schmieranschluss

(bei entfernter Schmiernippelkappe)

Detailansicht von P
Details Rahmen-Langloch

Innenansicht von R
Schmieranschluss

(bei entfernter Abdeckung)

Kabelaustrittsrichtung (Option)

Detailansicht von S
Schraubloch für Erdung

(bei entfernter Abdeckung)

Q Q

P
S

Nominaler Hub              200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000

E�ektiver Hub                 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850

L
Ohne Bremse            556.5 606.5 656.5 706.5 756.5 806.5 856.5 906.5 956.5 1006.5 1056.5 1106.5 1156.5 1206.5 1256.5 1306.5 1356.5

Mit Bremse             591.5 641.5 691.5 741.5 791.5 841.5 891.5 941.5 991.5 1041.5 1091.5 1141.5 1191.5 1241.5 1291.5 1341.5 1391.5

A 406.5 456.5 506.5 556.5 606.5 656.5 706.5 756.5 806.5 856.5 906.5 956.5 1006.5 1056.5 1106.5 1156.5 1206.5

B 358.5 408.5 458.5 508.5 558.5 608.5 658.5 708.5 758.5 808.5 858.5 908.5 958.5 1008.5 1058.5 1108.5 1158.5

C 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50 0 50

D 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11

E 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24

J 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

Nominaler Hub 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000

E�ektiver Hub 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850

Gewicht
(kg)

Ohne Bremse                6.01 6.31 6.61 6.91 7.21 7.51 7.81 8.11 8.41 8.71 9.01 9.31 9.61 9.91 10.21 10.51 10.81

Mit Bremse                  6.51 6.81 7.11 7.41 7.71 8.01 8.31 8.61 8.91 9.21 9.51 9.81 10.11 10.41 10.71 11.01 11.31

(Hinweis) Das zusätzliche Gewicht des Freischlittens liegt um 1.01 kg über dem der Einzelschlitten-Spezi�kation.
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