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Kurzanleitung uber die Inbetriebnahme bei Hardware Konfiguration
zwischen Siemens SPS S7 und IAI-Steuerungen fur PROFIBUS
Version 4 /01.11.2019

Hinweis: Der Ablauf der Inbetriebnahme wird mit den folgenden Geraten beschrieben.

SPS: SIMATIC S7-300 (CPU 314C-2DP)
Modell: 314-6CF01-0ABO
Software: SIMATIC Manager (STEP 7 HW Configuration tool)

1. Parametereinstellung der IAl-Steuerung

Bevor die Einstellung in der Hardware Konfiguration der SPS durchgefiihrt wird, muss die 1AI-
Steuerung bei der Parametereinstellung richtig eingerichtet werden. Der detaillierte Ablauf der
Parametereinstellung hangt vom Steuerungsmodell ab.

Die IAI-Steuerung kann mit der PC Interface Software und dem Kommunikationskabel eingerichtet
werden.

Die Parameter mussen fur die PROFIBUS-Kommunikation wie folgt eingestellt werden. Hierfur
entnehmen Sie die detaillierte Beschreibung im Betriebshandbuch.

Der MANU/AUTO-Schalter an der IAl-Steuerung soll auf ,MANU" stehen.
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1-1: CON-Steuerungen (Beispiel fir die PCON-CB-Steuerunq)

PCON-, ACON-, DCON- und SCON-Steuerungen
(PCON-CB/CGB/CFB/CGFB/CA/CFA/C/ICG-PR, ACON-CB/CGB/CA/C/CG-PR,
DCON-CB/CGB/CA-PR und SCON-CB/CGB/CA/CAL/CGAL-PR)

(* SCON-C ist unzutreffend)

Parameter 84 bis 87, 90 und 159 beziehen sich auf PROFIBUS-DP.
Kategorie: C: Parameter der externen Schnittstelle

Nr. |Kategorie | Symbol | Bezeichnung Werkseinstellung
1
; Bzgl. Parameter 1 bis 83 lesen Sie bitte im
o3 Betriebshandbuch der Steuerung nach.
84 Cc FMOD | Feldbus-Betriebsmodus 0
85 C NADR |Feldbus-Knotenadresse 1
86 C FBRS |Feldbus-Baudrate 0
87 C NYTP | Netzwerktyp 3
90 Cc FMIO | Feldbus-I/O-Format 0
Geschwindigkeitseinheit in
L & Fee Feldbus-Halbdirektwertmodus 8

Die Parameter 84, 85, 86, 87, 90 und 159 mussen an die Anwendungsanforderung angepasst werden.

Hinweis: Die Parametereinstellung ist nicht fir alle Steuerungsmodelle gleich. Bitte siehe
hierzu das Betriebshandbuch.

i. Parameter Nr. 84 (Feldbus-Betriebsmodus)

Stellen Sie den Parameter Nr. 84 auf einen Wert zwischen 0 und 4 je nach dem erforderlichen
Betriebsmodus ein. Diese Einstellung dient nicht nur als die Betriebsmodusauswahl, sondern auch als
eine wichtige Information tber die Gesamtanzahl des SPS-Eingangs- und Ausgangsbereichs fir die
PROFIBUS-Kommunikation.

® Feldbus-Betriebsmodus (Nr.84 FMOD)
(Geben Sie fir den Betriebsmodus unter Parameter 84 einen Wert zwischen 0 und 4 ein.

Wert fir Anzahl der
Parameter 84 s belegten Bytes il
0 Betrieb dber PIOs
(Weikscmater) | oM Madus £~ (24 V l/0Os) erfolgt iber PROFINET 10
Die Zielposition kann direkt Gber diesen Wert konfiguriert werden.

Positionier-/ Ferner kann der Betrieb mit Hilfe der Positionsdaten ausgefihrt

1 Einfacher 8 werden.
Direktmodus Die anderen, fir den Betrieb erforderlichen Daten, sind in den

Positionsdaten festgelegt.

Zusatzlich zur Zielposition werden Geschwindigkeit,
2 Halbdirektmodus 16 BeschleunigungMNerzégerung und Schubstrom direkt Gber die
Betriebswerte festgelegt.

Alle Werte zur Positionskontrolle werden Gber die Betriebswerte

3 Volldirektimodus 32 festgelegt
Die im Fern-I/O-Modus verfigbaren Funktionen werden durch die
4 Fern-/O-Modus 2 12 Funktionen zum Einlesen von Ist-Position und Ist-Geschwindigkeit
erganzt.
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ii. Parameter Nr. 85 (Feldbus-Knotenadresse)
Legen Sie in Parameter Nr. 85 die Slave-Nummer der Fernstation fest.
Einstellbereich: 0 bis 125 (Werkseinstellung ist “1".)

Hinweis: Im normalen Fall wird eine Nummer ab “3” als die Slave-Nummer verwendet.

iii. Parameter Nr. 86 (Feldbus-Baudrate)
Die Baudrate wird automatisch anhand der entsprechenden Einstellung am Master eingestellt.

iv. Parameter Nr. 87 (Netzwerktyp)
Legen Sie in Parameter Nr. 87 den Netzwerktyp fest.

Hinweis: Andern Sie den Standardwert nicht.

v. Parameter Nr. 90 (Feldbus-I/O-Format)

Durch die Anderung des Einstellwertes fiir den Parameter Nr. 90 konnen die Daten mit bis zu 2
Worten in Byte-Einheiten ausgetauscht werden, bevor sie innerhalb des Kommunikationsbereichs der
SPS-1/O-Adressen Ubertragen werden.

Wert far -
Parameter 90 Beschreibung
0 Daten werden nicht ausgetauscht und im Ist-Zustand an die SPS tbermittelt.

(Werkseinstellung) § (Siehe Beispiel i.}

1 Das obere und untere Byte des oberen Wartes werden vertauscht, ebenso wie das obere
und untere Byte des unteren Wortes (Siehe Beispiel ii.)

2 In Wortregistemn werden das obere und untere Wort vertauscht. (Siehe Beispiel iii.)

Das obere und untere Byte des oberen Wortes werden vertauscht, ebenso wie das obere
und untere Byte des unteren Wortes

In Wortregistem werden das obere und untere Wort ebenfalls vertauscht.

(Siehe Beispiel iv.)

vi. Parameter Nr. 159

(Geschwindigkeitseinheit im Feldbus-Halbdirektmodus)
Bestimmt die MalReinheit beim Betrieb im Halbdirektmodus in Parameter Nr. 159.

Einstellwert Parameter 159 Einstelleinheit fir Geschwindigkeit
0 (Werkseinstellung) 1.0 mm/s
i 0,1 mmis

Hinweis: Diese Parametereinstellung ist nur fiir die Steuerungsmodelle
PCON-CB/CGB/CFB/CGFB/CA/CEA, ACON-CB/CGB/CA, DCON-CB/CGB/CA und
SCON-CB/CGB/CA/CAL/CGAL verfiigbar.
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Beim Verwenden einer ROBONET-Steuerung muss die Gateway-Einheit mit ,, Gateway Parameter
Configuration Tool" (Gateway-Parametereinstellwerkzeug) eingerichtet werden.
Bitte siehe hierzu Details tber die Einstellung in jedem Handbuch.

ROBONET-Gateway-Einheit (RGW-PR)

. » W2.0.0.0 (official, available just for German wer.)

iliothek aufnehmen » Brennen MNeuer Ordner

-

Name

] ROBONET_GWParaSet.exe

SelectGwType

Select Unit type.

ROBONET

Offnen Sie das ,Gateway Parameter Configuration Tool* (Gateway-Parametereinstellwerkzeug),
indem Sie ,ROBONET" auswahlen.

Nachdem das ,Gateway Parameter Configuration Tool" gedffnet wurde, klicken Sie auf ,Lesen”, um
die aktuelle Einstellung auszulesen.

T T ==
Datei EnstellongUberiachung Hie
D= &
‘Pozteinstellungenll Lesen I Schreiben|ihsmP—io 7| 0 |5 0 |z
.

Netzwerktyp Ackne

Eintach | pmier | vori [ mwmes [ sour | sz |

Adresse

Baudrat: 3 ™
| | || ) Paremeterkonfigurator fur die 141 GateWay-Einheit [
s -
¢ Datei Einstellng Uberwachung _Hiffe
: 3
’ B D ||
I Information 9
- T Lesen ‘I S::hx:eibenIM‘I”SEmyp 0 = 1y 0
= 12 1 |
I ; I 1
e Netzwerktyp |profibus-pp Achse | Einrach | Punktif] voul W Punktz | sour | se1z |
Firmuare-Version: 15 . 0 - = = =
cxen Adresse I‘S x 1 - - -
B z T z
Baudrate (bps) 1230400 PorciCOM3 . {luto i _ . _
i - - -
B m = 5
13 - s &
7 - _ .
8 s - =
Information 9 = = =
RAus — 112 Byte 10 - - -
i - - -
Ein — 112 Byte 12 = = = = = |
13 e - = e -
14 E g - = E g
T 55 i - - i -
lodulVer. : 1.04 Grobe 4W aw 2w
Relevante Information zur Konfiguration
audrate (bps) 1230400 Port:COM3 2.0.0.0

des SPS-Speicherbereichs

J

Es ist nétig, die Einstellung entsprechend der Anwendung zu andern.
Beispiel) Slave-Adresse der ROBONET-Steuerung: ,,3"

Achsanzahl: 6"

Betriebsmodus: ,Direkter Numerischer Modus* (,Voll) fur alle Achsen

Nach der Einstellung klicken Sie auf ,Schreiben* zur Ubertragung auf die Gateway-Einheit der

Steuerung. Stellen Sie sicher, ob die Pop-up-Warnungsinformation so korrekt wie gewiinscht ist.
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Hinweis: Als die Achsnummer fiir den Direkten Numerischen Modus wird eine Geradezahl
vergeben (im Beispiel, Achsnummern 0, 2, 4, 6 und 8 fiir 6 Achsen).
Die Adresseneinstellung ist separat auch an jeder Steuerung mit dem Drehschalter

erforderlich.

sdeggung der Parameter zur Gateway-Einheit war erfolgreich,

[ — =p
e e
- .

Ir/_\l Sind die von der Gateway-Einheit
R ausgelesenen Parameter korrekt?

e \-I Das Lesen der Parameter aus der Gateway-Einheit war
wy erfolgreich.

Parameterkonfigurator fir die Al GateWay-Einheit - =] |
Datei Einstellng Ubenwachung _ Hilfe
D|e]a|
2 : Ach: Z = Y |5
‘Portslnstellnngenl Lesen | Schreiben|Ah#enHE—|0 3 0
;
r 1 |
Netzwerktyp |profibus-pp Achse | Einfach | Punktl | Voll | Punkt2 | Soll | Sol2 |
: o + = = =
Adresse 3 i &
(2
Baudrate Auto -3
[
s
&
St
&
~Information ]
Bus — 112 Byte 10
n
Ein ~ 112 Byce 2
e
14
Firmeare-Version: 000F 15
ModulVer. : 1.08 Grone aw ew W
[Beudrate (bpa) :230400  Port:CoM3 [2.0-0-0

Nach dem automatischen Auslesen der Einstellung der Gateway-Einheit, fuhren Sie die
Parametereinstellung erneut durch, falls die ausgelesene Einstellung nicht korrekt ist.
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1-3: MSCON-Steuerung

Beim Verwenden einer MSCON-Steuerung muss die 1Al-Steuerung mit , Gateway Parameter
Configuration Tool" (Gateway-Parametereinstellwerkzeug) eingerichtet werden.
Bitte siehe hierzu Details tber die Einstellung in jedem Handbuch.

MSCON-Steuerung (MSCON-C-PR)

Offnen Sie das ,Gateway Parameter Configuration Tool* (Gateway-Parametereinstellwerkzeug),
indem Sie ,MSCON" auswahlen.

= 7 : - .
. V2,000 (ofﬁmal_, available just for German wer.) SelectGuType
iliothek aufnehmen » Brennen MNeuer Ordner Select Unit type.
-~
= Name MSCON v

ROBONET_GWParaSet.exe

Nachdem das ,Gateway Parameter Configuration Tool" gedffnet wurde, klicken Sie auf ,Lesen”, um
die aktuelle Einstellung auszulesen.

[P )
D]
Porteinstellungen l Lesen l Schreiben| @ pirekt,Positionierer  ( RemoteI/O
N Antriebseinheit0 (Achsel, Achsel)
Adresse B Undefiniert g =
=
Baudrate -
antriq [ Parameterkonfigurator fir die IAI GateWay-Einheit P
Gnae| [ Datei Einstellung  Uberwachung  Hilfe
Sl Lz
- antriq |- = r v l
m Porteinstellungen) Lesen | Schreibenll fs pirekt,Positionierer A oteI/0
Netzwerktyp Profibus-DP Antriebseinheit0 (Achse0, Achsel)
Firmvere-Version: |
|Direktanzei el(Gr_‘r’:’)Epe'BW)j LschscliRay
Sdreaae l|3 jl J . [~ Rchsel Rsv
Baudrace (bps) 230400 Porc:CoM3
Baudrate |,'—',L'.to A_J
Antriebseinheitl (Achse2, Achsep)
- - - T Achse2 Rswv
|D1[ektanzelqel (Grobe: BW) j
" Achse3 Rsv
Information
Rus — 112 Byte Antriebseinheit? (Achse4,Achseh)
e gel(crob BW]J ™ Bchsed4 Rsv
i — 112 irektanzeige rofe: b
B Srzibvie J j T Achse5 Rsv
/ Rkziiiis it sma iy
ModulVer. : 1.07
Relevante Information zur Konfiguration
H H audrate (bps) 1230400 Port:COM9 2.0.0.0
des SPS-Speicherbereichs

J

Es ist nétig, die Einstellung entsprechend der Anwendung zu andern.
Beispiel) Slave-Adresse der MSCON-Steuerung: ,,3"
Achsanzahl: ,6"
Betriebsmodus: ,Direkter Numerischer Modus 1“ (,Direktanzeigel1”) fiir alle Achsen

Nach der Einstellung klicken Sie auf ,Schreiben* zur Ubertragung auf die Gateway-Einheit der
Steuerung. Stellen Sie sicher, ob die Pop-up-Warnungsinformation so korrekt wie gewiinscht ist.

Kurzanleitung tber die Inbetriebnahme der 1Al-Steuerungen fir PROFIBUS Ver. 4 6/26



Sind die von der Gateway-Einheit
ausgelesenen Parameter korrekt?

y-Einheit war

Das Lesen der P eter aus der Gat
erfolgreich.

B ey sk T

Datei Einstellung Uberwachung _Hilfe

mj{=21"]

Porteinstellungen)

Lesen | SchIEiben| @ Direkt,Positionierer  RemoteI/0

Netzwerktyp
Adresse

Baudrate

profibus-DP

~Information:

rAntriebseinheit0 (Achse0, Achsel)
" Achse0 Rsv
I” Achsel Rsv

[pirektanzeigel (crebe:sw) ~|

rAntriebseinheitl (Achse2,Achse3)
I Achse2 Rsv
I" Achse3 Rsv

[pirektanzeigel (czope:sw) ~|

S ~ 112 Byze ~Antriebseinheit2 (Achsed, AchseS5)
T iget (crobe 0w [E] I Achsed Rsv
= irektanzeigel (Grofbe: -
ELD Jracovee I~ Achss5 Rsv
Firmrare-Version: 0004
Modulver. : 107
[Baudrate (bps) :230400  Bort:CoM3 [2.0.0.0
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Nach dem automatischen Auslesen der Einstellung der Gateway-Einheit, fiihren Sie die

Parametereinstellung erneut durch, falls die ausgelesene Einstellung nicht korrekt ist.
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1-4: MSEP-Steuerung

Beim Verwenden einer MSEP-Steuerung muss die IAI-Steuerung mit

1-4-1: ,PC Interface Software"
1-4-2: ,Gateway Parameter Configuration Tool* (Gateway-Parametereinstellwerkzeug)

eingerichtet werden.
Bitte siehe hierzu Details tber die Einstellung in jedem Handbuch.

MSEP-Steuerung (MSEP-C-PR)

1-4-1: PC Interface Software

Offnen Sie die PC Interface Software.
Wabhlen Sie ,,Grundeinstellungen fiir SEP-Steuerungen” aus.

Datei Position Parameter  Uberwachung | | ng [| Fenster Hilfe

D2 2%Em=E gl E-r

g Verbindung trennen
Achsennummer zuweisen
Software-Reset

Grundeinstellungen fur SEP-5teuerungen ]
Zeiteinstellung (_'T'_]

Kalibrierung Kraftaufnehmer (L)
Achsenaustausch

Lifter austauschen

Wahlen Sie die Achsen-Nr. aus, fir die Sie den Betriebsmodus einstellen mochten.
Klicken Sie auf ,OK".

Bitte wdhlen Sie die Achsen-Nr.
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Wenn das ,|/O-Schema auswahlen“-Fenster erscheint, wahlen Sie den Betriebsmodus aus.

i) Beiauler ,SEP-I/O-Modus"
Wabhlen Sie den ,Positionierungsmodus” (unten rot eingekreist) aus.

i) Beim ,SEP-I/O-Modus"
Wabhlen Sie eines der I/O-Schema von ,Standard” bis ,Auto-Antrieb* (unten griin eingekreist) aus.

Hinweis: Wenn ein Feldnetzwerk-Typ von MSEP (PROFIBUS, PROFINET, ...) in einem ,SEP-I/O-
Modus* verwendet wird, wird es der gleiche Betrieb wie bei einem PIO-Typ. Siehe
hierzu Details fiir jeden Modus im Betriebshandbuch.

Klicken Sie auf ,OK".

10-5chema ausw&hlgn[ﬁ.chsen—l‘-lréi ‘ ﬁ

rI0-5chema auswahlen-

ﬁ Standard \

{ Geschwindigkeit=sdnderung

{ Positionsdnderung “SEP-1/O-Modus”

{" 2in 3Pos

{" 3in 3Pos

N Buto-Antrieb /
l (" Pogitionierungsmodus ' AuRer “SEP-1/0-Modus”

Abbrechen ‘

Hinweis:
1. Die Einstellung Uber das I/0O-Schema.ist fiir alle Achsen erforderlich.
2. Es ist nicht moéglich, einen Modus aus . SEP-1/0O-Modus"” mit dem , Positionier
Modus" (auRRer , SEP-1/0-Modus") zu kombinieren. Es muss fiir alle Achsen der gleiche
Modus ausgewahlt werden.
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Offnen Sie das ,Gateway Parameter Configuration Tool* (Gateway-Parametereinstellwerkzeug),

indem Sie ,MSEP* auswahlen.

. v V2.0.0.0 (official, available just for German ver.)

sliothek aufnehmen Brennen

= Mame

Meuer Ordner

[l ROBONET_GWParaSet.exe

N
Sel ectGwTypf_i

Select Unit type.

Nachdem das ,Gateway Parameter Configuration Tool" gedffnet wurde, klicken Sie auf ,Lesen”, um

die aktuelle Einstellung auszulesen.

B i e e
{[are. Gretling - oumching -t

o i
|0 wa
box _-_ungmll Lasan l Salun.hanl GO} o =
: :
-

[z [einzacn [ eunret | wot1 [ pune

)

=
r2 | Puriecy | seF o

fur die IAI :Way-Einheil

D|=|E

Porteinstellungen;

Datei Einstellung Uberwachung  Hilfe

Lesen I Schreiben l

Netzwerktyp
Adresse

Baudrate

|Profibus-DP

Achse

[E

[auto

Information
Rus

Ein

A,

— 112 Byte

— 112 Byte

Firmware-Version:
ModulVer. :

000C
2.14

Baudrate (bps) :230400  Port:COMS

=

o[

&

N

Lelfgied

w

Gribe 40 W 2% W

T 1
Einfach | Punktl ] Voll || Punkt2 | Punkt3 | SEP 1/0 |
P 5

nibble

S

Relevante Information zur Konfiguration

des SPS-Speicherbereichs
&

Es ist nétig, die Einstellung entsprechend der Anwendung zu andern.
Beispiel) Slave-Adresse der MSEP-Steuerung: 3"

Achsanzahl: ,6“

Betriebsmodus: ,Direkter Numerischer Modus* (,Voll“) fir alle Achsen

Nach der Einstellung klicken Sie auf ,Schreiben* zur Ubertragung auf die Gateway-Einheit der
Steuerung. Stellen Sie sicher, ob die Pop-up-Warnungsinformation so korrekt wie gewiinscht ist.
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S
(el Sind die Gbertragenen Parameter korrekt?

I —

[
Bestatigung

@I Soll die Gateway-Einheit reaktiviert werden?
k. /'
Ja | ki I

@R ‘I Das Lesen der Parameter aus der Gateway-Einheit war
A erfolgreich.

Datei  Einstellung  Uberwachung  Hilfe
D= -
i T ; 6 - 0 -
Porteinstellungen Lesen gchreiben | jac | ke
f T T T 1
Netzwerktyp [Profibus-pp achse | Einfach | Punktl | Voll | Punkc2 | Punke3 | SEP 1/0 |
. q B =

Adresse 3 -1 | *

2 0
Baudrate Auto i 3 ¥

3 .

5 P

G =

b - -

Groke W il W | W nikble |

rInformation
2us — 112 Byte
Ein — 112 Byte
Firmvare-Version: 000C
ModulvVer. : 2.14
[Baudrate (bps) :230400  Porc:coM9 2.0.0.0

Nach dem automatischen Auslesen der Einstellung der Gateway-Einheit, fuhren die
Parametereinstellung erneut durch, falls die ausgelesene Einstellung nicht korrekt ist.

Hinweis: Beim , SEP-I/O-Modus” soll nur 2) verwendet werden. 1) und 2) kénnen nicht
gleichzeitig verwendet werden.

m Parameterkonfigurator fir die 1Al GateWay-Einheit - X
Datei Einstellung Uberwachung Hilfe )
D|=|a 1) | 2)
. .
. . Achsentyp o | o =
Porteinstellungen Lesen Schreiben | |
)
| I 0 I | |
Netzwerktyp |Profibu57DP Achse | Einfach | Puamkel |[|2 Punkt2 | Punkt3 | SEP 1,0 |
0 - - 4 - - _
Rdresse |3 j 1 - - J - - -
Baudrate IAuto j 3 - - - - - -
4 - - - - - -
5 - - - - - -
5 - - - - - -
Information 7 - - - - - -
Rus — 1€ Byte Grobe aW 8W 2W 1W nikkle
Ein — 1€ Byte
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1-5: MCON-Steuerung

Beim Verwenden einer MCON-Steuerung muss die IAI-Steuerung mit , Gateway Parameter
Configuration Tool" (Gateway-Parametereinstellwerkzeug) eingerichtet werden.
Bitte siehe hierzu Details tber die Einstellung in jedem Handbuch.

MCON-Steuerung (MCON-C/CG-PR)

Offnen Sie das ,Gateway Parameter Configuration Tool* (Gateway-Parametereinstellwerkzeug),
indem Sie ,MCON" auswahlen.

. v V2000 (official, available just for German ver.) SelectGuType

iliothek aufnehmen = Brennen MNeuer Ordner Select Unit type.

= MName

] ROBONET_GWParaSet.exe

Nachdem das ,Gateway Parameter Configuration Tool" gedffnet wurde, klicken Sie auf ,Lesen”, um
die aktuelle Einstellung auszulesen.

des SPS-Speicherbereichs

D Povsmeterknatiqurstar fir i L Gabeig-Srive - *®
Dutsi Einatlharg g Hke
D]
Hetzverktyp UNENCRN Antrichssinhedtd (Achsad, Achsal)
- |
ey - Dndefinisrt B =
Baudrate =
Antrisheminheitl (Achss?. Achasdl
— ) Parameterkonfigurator fir die Il GateWay-Einheit = X
Datei Einstellung  Uberwachung  Hilfe
s sossen, 05| (
- wafiliporteinstellungen) Lesen II Schreibenl ¢ Direkt,Positionierer  RamoteI/O
antrishi Netzwerktyp Profibus—DP Antriebseinheit0 (Achse0, Achse})
e fondet JD' i 51 (GEED sw)_J I Achse0 Rsv
- irektanzeige robe: 5
Adresse [3 -] J  Achsel Rsv
[ r———
Baudrate [ruto -]
~Antriebseinheitl (Achse2, Achsep)
: 5 2 [~ Achse2 Rsv
‘Dlzektanzelqel (Grofe: 8W) j
T Achse3 Rsv
ThroThint o Antriebseinheit2 (Achsed, Achsefp)
= . " Achsed Rsv
A3 A Direktanzeigel (Grobe: W) ,:]
" Achse5 Rsv
Ein — 112 Byte
/ Antriebseinheit3 (Achse6,Achsef)
i r
dulver. : 2.15 ‘Undefiniert L]
Relevante Information zur Konfiguration \_ ) . _
audrate (bps) :250400  *PortzCOML 3.1.4.0

Es ist nétig, die Einstellung entsprechend der Anwendung zu andern.
Beispiel) Slave-Adresse der MCON-Steuerung: ,,3"
Achsanzahl: 6"
Betriebsmodus: ,Direkter Numerischer Modus* (,,Direktanzeigel”) fir alle Achsen

Nach der Einstellung klicken Sie auf ,Schreiben* zur Ubertragung auf die Gateway-Einheit der
Steuerung. Stellen Sie sicher, ob die Pop-up-Warnungsinformation so korrekt wie gewiinscht ist.
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e~
@ Soll die Gateway-Einheit reaktiviert werden?

erfolgreich.

@ Das Lesen der P eter aus der Gateway-Einheit war

[ Parameterkonfigurator fur die 1A GateWay-Einheit

Datei Einstellung Uberwachung  Hilfe

5% Sind die von der Gateway-Einheit
ausgelesenen Parameter korrekt?

0= =

porteinstellungen)

Lesen | sehreibsn|

Netzwerktyp
Adresse

Baudrate

Profibus-DP
3 !
Auto -

Information
2us

Ein

— 112 Byte

— 112 Byte

Firmeare-Version: 000C
ModulVer. @ 2.15

# Direkt,Positionierer £ RemoteI/O

rAntriebseinheit0 (Achse0,Achsel)

= 7 ™ Achse0 Rsv
Direktanzeigel (Grébe: 8W) v
[~ Achsel Rsv
Antriebseinheitl (Achse2,Achse3)
. s I” Achse2 Rsv
Direktanzeigel (Grobe: 8W) -
[~ Achse3 Rev
rAntriebseinheit2 (Achse4,Achse5)
7 r I Achse4 Rsv
Direktanzeigel (Grobe:8W) v
[ Achse5 Rsv
rAntriebseinheit3 (Achse6,AchseT)
o [ Achsed Rev
[Undefiniert i
[ Achse?7 Rev

[*Bauarate (ops) 1230400

*Pore: CoML

1A1
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Nach dem automatischen Auslesen der Einstellung der Gateway-Einheit, fiihren Sie die

Parametereinstellung erneut durch, falls die ausgelesene Einstellung nicht korrekt ist.
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1-6: RCON-Steuerung

Beim Verwenden einer RCON-Steuerung muss die Gateway-Einheit mit , Gateway Parameter

Configuration Tool" (Gateway-Parametereinstellwerkzeug) eingerichtet werden.
Bitte siehe hierzu Details tber die Einstellung in jedem Handbuch.

RCON-Gateway-Einheit (RCON-GW/GWG-PR)

Offnen Sie das ,Gateway Parameter Configuration Tool* (Gateway-Parametereinstellwerkzeug),

indem Sie ,RCON" auswéahlen.

. » W2.0.0.0 (official, available just for German wer.)

iliothek aufnehmen » Brennen MNeuer Ordner

= MName

] ROBONET_GWParaSet.exe

SelectGwType

Select Unit type.

Nachdem das ,Gateway Parameter Configuration Tool" gedffnet wurde, klicken Sie auf ,Lesen”, um

die aktuelle Einstellung auszulesen.

D Prsmetecaatiguesta i e 1) Geteing Brhet
s Ersdiing[bevach

Djaa
——

Bonfigurationseinsteliung

Hetzusrktyp OHENORE "*_‘"“""-}‘P |
Adrasss Ao . .
persiilionte sinsrelimo—y| Moduszuweisung entweder gleich

i Gt fur alle Achsen oder individuelle

DsteiEinstellung Ubenwachung

S Einstellung fur jede Achse
T ‘Epozteinstellunqen: Lesen I schreiben ‘I

Konfigurationseinstellung

Netzwerktyp Profibus-DP sevenitge | FElE
e e O [pirektanzeigel (crose:am) -]

= \
amaece gl 50000 R oot Baudrate [auto
1 Individuelle Einstellung des Betriebsmodus I
Zuweisunfl Achsen-Nr./Einstellung Einheit-Konfiguration
" Autcgfpatisch & Manuell Andern

Information

o ~ 112 Byse (il Individuelle Einstellung des Betriebsmodus X

Sl = S Uberprifung der Achsennr.fzuweisungi

/ Achse0 [Direktanzeigel (Grobe:BW) -
lodulVer. : 2.15

Relevante Information zur Konfiguration | s e e
des SPS-Speicherbereichs

Achsel ‘Direktanzeiqel (Grobe: BW) j

Achse2 ‘Direktanzeigel (Groke: 8W) j Sty

Achse3 ‘Direktanzeiqel (Grobe: BW) j

Achsed ‘Direktanzeiqel (Grobe: 8W) j

Achse5 ‘Direktanzeiqel (Grobe: BW) j

' OK X 2Zbbrechen ‘

Es ist notig, die Einstellung entsprechend der Anwendung zu andern.

Beispiel) Slave-Adresse der RCON-Steuerung: ,3"
Achsanzahl: 6"

Betriebsmodus: ,Direkter Numerischer Modus* (,Direktanzeigel) fir alle Achsen

Nach der Einstellung klicken Sie auf ,Schreiben* zur Ubertragung auf die Gateway-Einheit der
Steuerung. Stellen Sie sicher, ob die Pop-up-Warnungsinformation so korrekt wie gewiinscht ist.

Kurzanleitung uber die Inbetriebnahme der 1Al-Steuerungen fir PROFIBUS Ver. 4
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Sind die dbert

5% Sind die von der Gateway-Einheit
ausgelesenen Parameter korrekt?

Das Lesen der P eter aus der Gateway-Einheit war
erfolgreich.

(D Parameterkonfigurator far die Il GateWay-Einheit
Datei Einstellung Ut

D|=|&
porteinstellungen) Lesen | Schreiben |

[Konfigurationseinstellung

Netzwerktyp Profibus-DP sebsening | CIlIT
Dir igel (Grobe: 8W) v
Adresse 3 - ged ¢ L

Detaillierte Einstellung

il

Individuelle Einstellung des Eetriebsmodus|

Baudrate auto 7

© Automatisch & Manuell Andern

"Zuwsisu.nq Achsen-Nr./Einstellung Einheit-Konfiguration-|

e

us - 112 Byte
Ein - 112 Byte
Firmeare-Version: 000C

ModulVer. : 2.15

[Faaudrece (ope) 230800 tporvicon

3.1.4.0

Nach dem automatischen Auslesen der Einstellung der Gateway-Einheit, fiihren Sie die
Parametereinstellung erneut durch, falls die ausgelesene Einstellung nicht korrekt ist.
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1-7: RCM-Gateway

Beim Verwenden eines RCM-Gateways muss das Gateway mit , Gateway Parameter Configuration
Tool" (Gateway-Parametereinstellwerkzeug) eingerichtet werden.
Bitte siehe hierzu Details tber die Einstellung in jedem Handbuch.

RCM-Gateway (RCM-P6GW/P6GWG-PR)

Offnen Sie das ,Gateway Parameter Configuration Tool* (Gateway-Parametereinstellwerkzeug),
indem Sie ,RCP6 GW" auswahlen.

. » W2.0.0.0 (official, available just for German wer.) SelectGwType

iliothek aufnehmen « Brennen Meuer Ordner Select Unit type.

= Name RCPE Gil -

] ROBONET_GWParaSet.exe

Nachdem das ,Gateway Parameter Configuration Tool" gedffnet wurde, klicken Sie auf ,Lesen”, um
die aktuelle Einstellung auszulesen.

Al GatelWay-Einheit - X

0|
‘Pozteinstellunqenll Lesen l Schzeihen‘
Netzwerktyp UNKNOWN
Advesss ’—f_‘ Achsentyp (16 ~|
Einfach direkt (GréBe:4wW) v
Baudrate ied H
fi) Parameterkenfigurator fur die Al GateWay-Einheit = %
Datei Einstellung  Uberwachung
n
Information n D= &
- r Po[teinatellungené Lesen ‘ Schreiben
_ i Ii
Firmare—version: M Netzwerktyp PR
n Achsentyp |g -
Adresse ‘3 ‘j
T [Direktanzeigel (Grofe:8w) |
Baudrate ‘Autc‘ J = § =
-
S @D
Information r o
Aus — 112 Byte
= ]
/ Ein — 112 Byte r -
r [0
roware-Version: 000C
9 0 q dulVer. : 2.15 [ D
Relevante Information zur Konfiguration
des SPS-SpeICherberelChS audrate (bps) 1230400 *Port:COML 3.1.4.0

Es ist nétig, die Einstellung entsprechend der Anwendung zu andern.
Beispiel) Slave-Adresse des RCM-Gateways: ,,3"
Achsanzahl: ,6“

Betriebsmodus: ,Direkter Numerischer Modus* (,,Direktanzeigel”) fir alle Achsen

Nach der Einstellung klicken Sie auf ,Schreiben* zur Ubertragung auf das Gateway. Stellen Sie sicher,
ob die Pop-up-Warnungsinformation so korrekt wie gewunscht ist.
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Das Lesen der P eter aus der Gateway-Einheit war
erfolgreich.

(2]

b Sind die von der Gateway-Einheit
ausgelesenen Parameter korrekt?

fil} Parameterkenfigurater fur die 1Al GateWay-Einheit — X
Datei Einstellung  Uberwachung
D|=E
Porteinstauungsnl Lesen | Schreiben
Netzwerktyp Profibus-DP
Achsentyp [g ~
Adresse 3 ~
[pirektanzeigel (crafe:ew) -]
Auto -
caudcate [ DB-Opt. Achsel [~ DBE-Opt. Achsed
[T DE-Opt. Achsel [T DE-Opt. Achsgd
[T DE-Opt. Achse2 [T DB-Opt. Achsell
Information [ DBE-Opt. Achse3 [T DE-Opt. Achsell
Rus — 112 Byte
" DB-Opt. Achsed [ DE-Opt. AchselZ
E: — 112 B
“' yee " DB-Opt. Achse5 [ DE-Opt. Achsel3
T DB-Opt. Achsef I” DB-oOpt. Achseld
Firmware-Version: 000C
ModulVer. : 2.15 IC DE-Opt. Achse?7 IC DB-0Opt. Achsel5
[*Baudrate (bps) 1230400 *Porc:coml [a1a0

Nach dem automatischen Auslesen der Einstellung des Gateways, fiihren Sie die
Parametereinstellung erneut durch, falls die ausgelesene Einstellung nicht korrekt ist.

1A1
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2. Siemens SPS Hardware Konfiguration

GSD-Datei
Zuerst ist es zur Konfiguration der SPS erforderlich, die der IAI-Steuerung entsprechende GSD-Datei
zu installieren. Es sind einige GSD-Dateien vorhanden, die von den Steuerungsmodellen abhangig

sind.

IAI-Steuerungen

Katalogname

GSD-Datei

RGW

MSEP-C

MSCON-C

ROBONET PROFIBUS

IAIOB2F.gsd

PCON-CB/CGB/CFB/CGFB

ACON-CB/CGB/CA

DCON-CB/CGB/CA

SCON-CB/CGB/CAL/CGAL

MSEP-LC

MCON-C/CG

RCON-GW/GWG

RCM-P6GW/P6GWG

MSEL

TTA

XSEL-RA/RAXISAISAX

IANP3801-PBO

IAl_OCEF.gsd

PCON-C/CG/CA/CFA

ACON-C/CG

SCON-CA

PSEL-C/CS

ASEL-C/CS

SSEL-C/CS

Anybus-CC PROFIBUS DP-V1

HMS_1811.gsd

RCM-GW

XSEL-JIXIKIKX/P/PX/Q/QX

TT

ANYBUS-S PDP

hms_1003.gsd

SCON-C

PROFIBUS DP-32 MODULE

hms_1000.gsd

1A1
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Hinweis: Wenn ein Anwendungs-Fenster geotffnet ist, ist es nicht méglich, GSD-Dateien zu
installieren.

Nach der Parametereinstellung in der 1Al-Steuerung gehen Sie zu ,Hardware Konfiguration fiir das
Master-Geréat" fort.

Kurzanleitung uber die Inbetriebnahme der 1Al-Steuerungen fir PROFIBUS Ver. 4
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2-1: Hardware Konfiqguration fiir das Master-Gerét

Offnen Sie den SIMATIC Manager, um ein neues Projekt zu erstellen.
Geben Sie den Projektnamen ein und schlieRen das Fenster mit ,OK".

Datei  Zielsystem Ansicht Extras  Fenster

| 22w @ @] v

Anwenderprojekte | Bbliotheken | Muliprojekie |

Name | Pblagepfad -
PROFIEUS-TEST C:#Program Files é(&ﬁ}!!Siemm#StepﬂsTle

PROJEKT PEGASUS  C:#Program Files (xBERSiemens¥ Step 7s T
PROJEKT PEGASUS 2 C:¥Program Files (<BE#Siemens# Step s 7pi

57_Proi C:¥Program Files (xB6 ¥ Siemens# Step s T
57 _Pro10 C:#Program Files (BB Siemens¥ Step s T
S7_Pro11 C:¥Program Files (<BE R Siemens Step s 7ol
57 _Pro12 C:¥Program Files («BE P Siemens¥Step s T
57 Pro2 C:#Program Files (xBE R Siemens#Step s 7m ™
4 m h] 3

[T In aktuelles Multiprojekt einfugen

MName: vp:

IEnsteIIbeispiel Poekt v

Ablageort (Pfad): /'
IC:¥F’mg|Ern Filegftx 86} Siemens¥ Step 7¥s 7proj

Wabhlen Sie das erstellte Projekt (im Beispiel: ,Einstellbeispiel*) und dann driicken die rechte
Maustaste.

Im Pop-up-Menis wahlen Sie ,Neues Objekt einfligen“ und die entsprechende Station (z.B. ,SIMATIC
300-Station®)

Bdras  Fenster Hilfe

I « Kein Filter =
sschneiden Ctrl+X
Ctrl+C
Ctrl+V
Del
MNeues Objekt einfugen 4 SIMATIC 400-Station
SIMATIC 300-5tation I
Umbenennen
Objekteigenschaften... Alt+Return SIMATICH Station
SIMATIC PC-Station

Andere Station
SIMATIC 55
PG/PC

MPI

PROFIBUS
Industrial Ethernet
PTP

57-Programm

M7-Programm
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Das Icon der ausgewéhlten Station (,SIMATIC 300") wird erstellt.

'; SIMATIC Manager - [Einstellbeispiel -- C:\Program Files («86)\5iernens! Steg
% Data Eearbmten Ernfugen Zlelsg,rstem Anmcht Exl:ras Fenster

2| 5 %le] ][5 2 n);

[ 59 Enstelbeispiel MPI{1) T SIMATIC 300(1)

"'.C

Klicken Sie auf die Station (“SIMATIC 300”) und dann doppelklicken auf das ,Hardware“-Icon.

[

' SIMATIC Manager - [Einstellbeispiel -- C:\Progran
% Datei  Bearbeiten Ernfugen Elelsystem Ar

/5] 87/ %[l il [3

Eh%
----- % SIMATIC 300(1)

Ein neues Hardware-Konfiguration-Fenster wird angezeigt.
Im oberen leeren Fensterbereich driicken Sie die rechte Maustaste und danach wahlen ,,Objekt

einfligen“. Folgen Sie den Schritten wie unten angezeigt, um die SPS-Spezifikation zu erstellen.

EEQ HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Kenfiguration) -- Einstellbeispiel]
Bl Station Bearbeiten Emfugen Z|E|system Ansicht  Extras Fenster Hilfe

D|w(2-] %) & s @] 38 w2

Einflgen Ctrl+V |

SIMATIC 300

B SATCPCE zﬂa Qc7

Einstellungen...

Gehe zu [ A Netz- ergg
Stationseigenschaften... D RACK-300
&= Profilschiens ]
4 | 1} |
4 | (i | I
Eﬁ HW Kenfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) -- Einstellbeisp
E“] Station Bearbeiten Einfﬁ.gfn Zielﬁystem Ansicht E
D32 [§] & Bl & e, 4 [m | b
=0 UR
1
2
3
4
5 . . .
& Profilschiene wird erstellt.
8
9
10
s
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Wabhlen Sie die entsprechenden Komponenten aus dem Katalog.

Jeder Steckplatz in der Profilschiene ist fiir eine bestimmte Komponente vorgesehen, die von dem
SPS-Modell abhangig ist (Siehe Details tber die Spezifikation im Betriebshandbuch der SPS).

- Netzteil

Profil: |Standard |

EEQ HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) -- Einstellbeisp []..ﬁ! PROFIBUS-DP

Blj Station Bearbeiten Einfigen Zielsystern Ansicht E "ﬁ'ﬁ! FROFIBUS-PA
[ : =-{§l]l SIMATIC 300

0|2-® % &| Bs|@| ol [h| &3 C7
=1 CP-300
&-{3 CPU-300
: &3 FM-300
= --{:| IM-300
N &[0 M7-EXTENSION
{:l Metz+ ergang
Hintberziehen =-E3 Ps-300
Pl PS 307 104

-

PS5 307 5A

=0 UR

-0 FACR
E-E3 SM-300

-] SIMATIC 400

H-] SIMATIC PC Based Cortrol 300/400
-8 SIMATIC PC Station

w oo |~ oo || oo | nf

b fst
g )

CPU-Einheit

% HW Konfig - [SIMATIC 200(1) (Kenfiguration) -- Einstellbeisp Profil: |Standard j

E“] Station  Bearbeiten Einfﬂgx_an Zielsystern  Ansicht E
2, 1 E[=] i = -4 PROFIBUS-PA
Dl(e-2 %) G| o] dijda @e o
B3 7
=0 UR &1 CP-300
= E-Z3 CPU-300
G- CPU 312
- -3 CPU 312 1FM
N &3 CPU 312C
\ @00 CPU 313

-0 CPU313C
& CPU313C2DP
E-{] CPU 313C-2 PP
L ={acrusi
=-{Z1 CPU 314 IFW
[ CPU314C-2 0P

Hinliberziehen

w | ea|~i|m o | ] o] e J55

S
—|=

6ES7 314-6CFD1-0ABO
{:l U314C-2 PP
B-{J CPU 315

Hinweis: Wenn die Komponente in einen falschen Steckplatz eingefuigt wird, wird eine
Warnmeldung angezeigt.

=0 UR |
Auf diesen Steckplatz kann die CPU nicht
gesteckt werden.

i
I
T

Kurzanleitung uber die Inbetriebnahme der 1Al-Steuerungen fir PROFIBUS Ver. 4 21/26



Nachdem die CPU-Einheit eingefiigt wurde, wird das Eigenschaftenfenster angezeigt.

Geben Sie die Adresse der SPS als Master ein und klicken auf ,Neu".

1A1
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Hinweis: Fur die Adresse der SPS wird im normalen Fall die Adresse ,,2“ vergeben.

-
Eigenschaften - PROFIBUS Schnittstelle DP (R0/S2.1)

=)

Parameter l

F =)

Allgemein

[ Adresse

Bei Anwahl eines Subnetzes wird die
nachste freie Adresse vorgeschlagen

Subnetz:
— nicht vemetzt —

Eigenschaften

.
Eigenschafien - Neues Subnetz PROFIBUS

Allgemein | Netzeinstellungen i

Name [PROFIBUS(1]]

57-Subnetz-ID: 0038 - iDDN

Projektpfad: [Einstellbeispiel

Speicherort

des Projeks: IC ¥Program Files (xBE}¥ Siemens¥ Step s TprojéEinstell
Autor: I

Erstelit am 10092015 11:38:53

Zuletzt geandert am:  10.09.2015 11:38:53

Kommentar.

Abbrechen Hiffe

Stellen Sie sicher, dass ein neues PROFIBUS-Subnetz erstellet wurde und dann klicken auf ,OK", um

den kompletten Vorgang abzuschlief3en.

-
Eigenschaften - PROFIBUS Schnittstelle D

=)

P (RO/52.1)

Algemein  Parameter |

Adresse: 2 -
Hochste Adresse: 126

Ubertragungsgeschwindigkeit: 1.5 Mbit/s

Subnetz

IF‘H{JFIBLL1 1.5 Mbit/s l

Bei Anwahl eines Subnetzes wird die
nachste freie Adresse vorgeschlagen

Eigenschaften
Loschen

Abbrechen Hiffe I

Die Mastersystem-Schiene wird erstellt.

2 HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) --

Eﬂ] Station Bearbeiten Einfiigen Zielsystem

Einstellbeispiel]

Ansicht Extras Fenster Hilfe

PROFIBUS(1): DP-Mastersystem (1)

»

[itti]

Kurzanleitung Uber die Inbetriebnahme der IAl-Steuerungen fur PROFIBUS Ver. 4
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2-2: Hardware Konfiquration fiir die 1Al-Steuerung als Slave-Gerat

Wabhlen Sie das der IAl-Steuerung entsprechende Gerat aus dem Hardware Katalog, das im Ordner
~Weitere Feldgerate” - ,Allgemein“ zu finden ist.

m HW Konfig - [SIMATIC 200(1) (Kenfiguration) -- Einstellbeispiel] -
@ Station Bearbeiten Einfigen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe D SIMOVERT
DIZ(E-{% %) &) ®le| i@ 2w &0 SIPOS
=] Weiters FELDGER}TE
=0 UR - .
1 [ Psa0TsA = PROFIBUIS(1): DP-Mastersystem (1) ED Allgemein

1

X2 |4 o I H

, | ~—_ &g Anybus-CC PROFIBUS D)

e = =g ANYBUS-S PDP
Al ! Hiniiberziehen [ E-E@ !ANP3801-PED
: e ﬁ FROFIBUS DP-32 MODL

E ROBONET PROFIBUS )

[#- ateway
IAl-Steuerungen Katalogname GSD-Datei
RGW
MSEP-C ROBONET PROFIBUS IAIOB2F.gsd
MSCON-C

PCON-CB/CGB/CFB/CGFB
ACON-CB/CGB/CA
DCON-CB/CGB/CA
SCON-CB/CGB/CAL/CGAL
MSEP-LC

MCON-C/CG IANP3801-PBO IAl_OCEF.gsd
RCON-GW/GWG
RCM-P6GW/P6GWG
MSEL

TTA
XSEL-RA/RAX/ISA/SAX
PCON-C/CG/CAICFA
ACON-C/CG
SCON-CA

PSEL-C/CS Anybus-CC PROFIBUS DP-V1 | HMS_1811.gsd
ASEL-C/CS
SSEL-C/CS
RCM-GW
XSEL-J/IX/K/IKX/P/PX/Q/QX ANYBUS-S PDP hms_1003.gsd
TT

SCON-C PROFIBUS DP-32 MODULE hms_1000.gsd

Geben Sie die Adresse der 1Al-Steuerung als ein Slave-Gerat ein und klicken auf ,OK".

Eigenschaften - PROFIBUS Schnittstelle Anybus-CC PROFIBUS DP-V1 ﬂ

Allgemein ~ Parameter 1

Adresse: (1] S

Ubertragungsggfchwindigkeit: 1.5 Mbit/s
Subnetz

Egenschaften

Abbrechen Hitfe

Hinweis: Die Adressnummer muss mit der vorher in der 1Al-Steuerung eingestellten Nummer
(siehe 1-1.ii. Parameter Nr. 85) libereinstimmen. Andernfalls tritt ein
Verbindungsfehler auf.

Kurzanleitung uber die Inbetriebnahme der 1Al-Steuerungen fir PROFIBUS Ver. 4 23/26



1A1

Quality and Innovation

Nach der Eingabe der Slave-Adresse fur die 1Al-Steuerung wird das Slave-Gerat in das Mastersystem
eingeflgt

EEQ HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) -- Einstellbeispiel]
E“] Station Bearbeiten EinfOgen Zielsystem Ansicht Extras  Fenster Hilfe
D29 & S| B[] il [@=] 28] |
=0y UR
1 PS5 307 5A - PROFIBUS{1): DP-Mastersystem (1)
2 CPU 314C-2 DP [ J
X2 oF
22 240076
22 AlaA02
24 Ziglen
25 Posiionienen -

Gleichzeitig wird die I/O-Zuordnungstabelle im unteren Fensterbereich angezeigt. Sie kénnen hier
auch den Geratnamen (Katalognamen) tuberprifen.
Ziehen Sie die entsprechenden I/O-Module aus dem Katalog hinliber.

g|->| {1) Anybus-CC PROFIBLIS DP-V1 ]

B3 SIPOS
Steckplatz E DP-Kennung Bestellnummer / Bezeichnung E-Adresse A-Adresse | Kommentar ED 1!"|IIEﬂEI'E FELDGEH'..TE
EI{:I Allgemein
EIE Anybus-CC PROFIBLL
; N~ T Universalmaodul
3 L . i Input 1 byte
—
z Hiniiberziehen T o T ]
----- Input 2 words
----- Input 4 words
\\ ----- A Output 1byte
= I

d Output 2 words
4 Output 4 words
E ANYBUS-S POP
E IAMP3801-PED

F
F

Hinweis: Der Gesamtbereich der I/0O-Module muss dem Betriebsmodus entsprechen, den
vorher in der IAI-Steuerung ausgewahlt haben.

Beispiel) Bei CON-Steuerungen
Betriebsmodus: Fern-1/0-Modus (Parameter Nr. 84:,0%)
Anzahl der belegten Bytes: 2 Bytes (fur jeden Eingang und Ausgang)

® Feldbus-Betriebsmodus (Nr. 84 FMOD)
Geben Sie fur den gewtinschten Betriebsmodus unter Parameter 84 einen Wert zwischen 0 und 8 ein.

Westfur Modus Atrzah dot Beschreibung
w— —
0 Fern-lO-Modus 2 In diesem Modus wird die Achse von PIOs (24-V /Os) Gber
(Werkseinstell ) PROFIBUS-DP betatigt.
1 Einfacher g Poswﬁonrsdalemabe!le eingegeben werden. Andere, fir den Betrieb
Direktmodus erforderlichen Daten, sind in der Positionsdatentabelle festgelegt.
2 Halbdirektmodus 16 Steuern Sie die Achse durch direkte Eingabe von Geschwindigkeit,

Beschleunigung/Verzogerung und Schubstrom sowie der Zielposition an

3 Volldirektmodus a2 Steuern Sie die Achse durch direkte Eingabe alle Werte zur
Positionskontrolle an.

Die im Fem-1/O-Medus verfiigbaren Funktionen werden durch die
4 Fern-1/O-Modus 2 12 Funktionen zum Einlesen von Ist-Position und Ist-Geschwindigkeit
erganzt.

Positionier-/
5 Einfacher 8
Direktmodus 2

Stellen Sie diesen Wert ein, um die Kraftregelung im
Positionier-/Einfachen numerischen Direktmodus auszulosen

6 Halbdirektmodus 2 16 Stellen Sie diesen Wert ein, um die Kraftregelung im numerischen
Halbdirektmodus auszuldsen.

Stellen Sie diesen Wert ein, um die Kraftregelung im Fem-I/O-Modus 2
auszulosen

7 Fern-I/O-Modus 3 12

Stellen Sie diesen Wert ein, um im numerischen Halbdirektmodus
8 Halbdirektmodus 3 16 zwischen den Parametern der Servo-Verstarkung und der
Vibrationsunterdriickung umzuschalten.
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Beispiel) Bei ROBONET/MSCON/MSEP/MCON/RCON-Steuerungen und RCM-Gateway

Achsanzahl: ,6“

Betriebsmodus: ,Direkter Numerischer Modus (1) (,Voll* oder ,Direktanzeigel)

fur alle Achsen

Information (AntziebseinheitD(AchseD,AchseD
Anzahl der 4W-Module (Rus) — 14 16 = [pirektanzeiget (sropesow o L0 "=
I T 1
afach | Punkel f| Vo1l [JPunke2 [ E ; et
. b. nh 1 hse2,Achse3
Bnzahl der 4W-Module (Ein) — 14 " I A
" " ["jpchse2 Rsv
. Direktanzeigel (Grobe:8wW) ~|
["Jchse3 Rsv
*
«
. ) Antriebseinheit?2 (Achsed,Achse5)
Firmware-Version: FF1F *
¥ Direktanzeigel (GroBe:8w) 7| pchsed Rsv
ModulVer. : 137 fpchses Rsv
= = = Antriebseinheit3(Achse6, Achsel)
W ELl
— r
[ongefiniere |
Baudrate (bps) :230400 Port:COM3 j

Geben Sie die Anfangsadresse der I/O-Module ein, die von der SPS-Spezifikation abhéngig ist, um

Ihrem Anwendungssystem entsprechen zu kdnnen.

Doppelklicken Sie auf jeden Steckplatz, fur den Sie die I/O-Adresse dndern méchten. Dann klicken Sie

auf ,OK".
:l :] (1} Anybus-CC PROFIBUS DP-V1

Stechplatz D P-Kennun: simmp2telinummer  Bezeichnung E-Adresse A-Adresse Kommentar
1 228 Input 1 word 25622?
2 224 Output 1 words 256...257

Agenschaften - DP-Slave =)
‘ ¥resse / Kennung ]
ng J k .
Doppelklicken auf Steckplatz
|
(
Eingar
J lgee‘amls Lamgaj

|
= -
(|

Abbrechen Hiffe

Hinweis: Verwenden Sie den richtigen Bereich des Prozessabbildes fir Eingange und

Ausgange der SPS. Andernfalls tritt ein Verbindungsfehler auf.

Hinweis: Bei einigen Steuerungsmodellen ist es auch moéglich, zur Konfiguration des 1/O-

Bereichs das Universalmodul zu verwenden. Im Fall, dass es sich mit dem

eingesetzten Steuerungsmodell keine Verbindung aufbauen lasst, verwenden Sie

andere Module (z. B. ,Input 1 word", ., Output 1 byte* usw.).
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Nach der Konfiguration kdnnen Sie die Hardware Konfiguration kompilieren und die Einstellung in die
SPS laden.

i i P e e S T T
! HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Kenfiguration) -- Einstellbeispiel]

lﬁ Station Bearbeiten .Ein.fi_}gen ;ielrsys.ﬁ.en} ﬂ!ﬁic.ht. Egtra_s _E;ns

D || 8~ ® | Snfr—Bet=t! winua| [0 2] %8 w2
\

=0 UR \ |

Z"*"’“Q’“WE“SE N Zielbaugruppe bestatigen

Zielbaugruppen:

e - ~—framer——perrrtary '
CPU 314C-2 DP i} 2

Teilnehmeradresse au: 3 b

Uber welche Teinehmeradresse ist das PG mit der Baugruppe CPU 314C-2 DP verbunden?

Bsugruppertrager: |0 _:I

Alles marki Sctwas E
Zielstation: = L
) [alll Zielstation bestétigen
] Anschlus an Zielstation eindEmemT T
| cPu34C-2 DP I

Emeichbare Teinehmer: /

Station:

SIMATIC 300{1)
Baugruppe:

[0/2/0] CPU 314C-2 DP

Schalten Sie den MANU/AUTO-Schalter an der IAI-Steuerung auf ,AUTO" zurtck.

Nach dem erfolgreichen Hochladen der Hardware Konfiguration in die SPS wird die Verbindung
zwischen der SPS und der IAI-Steuerung automatisch aufgebaut.

IAl-Steuerung (PCON-CB) Siemens SPS SIMATIC S7-300
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